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Szyblca Dziurkarko Todmy DP-1lo2 jest udoskonalong i

unowocczeaniong wersjs dziurkarel P-lo2 1 D-lol.

Konstrukejn dziurkarki P-lc2 powstala w wyniku diugo-

letnieh prac prowndzonyech w Eontedrze EKonetrueejl Fray-

rzadéw Prac,Politechniki Warszowskie].

‘Bziurkarka Tadny pnplerows] D-1c2 przeznoczona jest

do przeksztaXeenia informacji w postaci inpulséw elek-

trycznyeh na odpowlednie kobinncje otworéw w tasmie

paplarowej z szybkodeis dc 169 rzaddw/aek,

7aplis informacji moze byé deckonany no tadmie 5,6,7,

i 8 deoilezkoweij w zaleznodel od rotrzeby.

Typowym zastosowonien dziurkarki F-lo2 moze by¢ :

a,~ Urzadzenie wyjéciowe do elektironioznych maszyn.
cyfrowych

h.- Urzadzenie zapisujgce w torze transmisji danych
Osiggniecie znacznaj ezybkodei pracy dziurkerki

wyrazajgce] sle moiliwoscig dziurkowania na tasmie

180 rzadkéw w czasie jedne] selcundy, przy Jedncézesne]

wysckiej trwalodel odpowiednich elementéw , pociggngo

zs sobg konieoznodé zachowania wysckich dokiadnoscl

wykonania i regulacji mechanizmdw dziurkarki. Uzyskanic

cdpowiednie wysokie] niezawodnodoil pracy dziurkarkl w

trakeie eksploatacii jest mozliwe Jedynie pod warunkien

ddéeistego przestrzegania zasad cheiugl, konserwacjl 1

regulacii ujetych w ponizszej instrukc]i.
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Faltt tem narzuca cacbom chsiugujacym dziurkarke
itomiceznodé dokradnego zavpoznanin siy z niniejmza

Ingtrukejq obsiugi eksploatacii.

2, DANE TECHNICZNE IMZIURKARKI D-~10%

— . O o e Gem omew ommm mm PR S e mem e E—

Frzezngezonlc i do dziurkowania tadmy papiorowc)
8-mio, T-mio, 6-clo, lub 5-eio
dcicilnwe].

Szybkesd dzlurk-wania: 109 rzadkéw/sck, z telorancia

- 10 %

SJtorewania : réwnolegic

Uruchomionic : automatycZne sygnaien "Start" i rgecaznic

z klawiatury

Inpuley sterowania dziurkanrks : Sygnaz "Stort"

amplituéa - 5 VTV do - 25 7V

- ¢czas trwania 2o sek,

= poziem zerowy = C,5 Vde + 10V
— opornedé wojdein 3 It

Sygmaiy infermacyine

- amplituda - 5 VT Ca 25 V

= czag trwania 2oV uvsclk w cigsu 5o usek poczguwezy
oa 2oeczgtlon gygnoiu "Start"

- czas narastania 5 usck,

- noziem zerowy od - 0,5 Vdn + 10V

-~ opornodé wewjdciowa -~ 3k

Syanot "Gotdw"



Zasilanie : pradem elelttrycznym 220

e i} v

Btan gotowoscl — 6V + 5 % 0 pligczeoniu diod
c6zionujgeych — 15V + 20 %

ston zajgteseci + Uy Vdeo - 0,5V

czas suadapnia i narastania 1 usol.

cornesel wejsclowe odiowiednio 1,5 It L -~ 200

czas wyozokiwania vo ogstatnim sygnale "Start" 10

do 15 sek,

czas blokady ulkZadédw sterowania wowngtrzneszo

Jezas rezruchu silnika/ 3 do § selk.

+10%
~15%

odchylenie napicé stalych od wartsdeci znamionowej :

50 H + 1L Ha

+ 5 dla napigé - 25V, 157 i - 6V, oraz
+ 1% = 18 % dla nauigeia + 12V.

sebdér mocy - 500 W

8ilnilk napgdowy typ FAK - 942 jecnofazowy 220V
EQUD--br,fmi. 2%
bral: tadmy w dziurkarce sygnalizowany jest zwarciem
odpewiednich stykdw

kazdorazowe wigczenie zasilanio Cdziurltarki jowednje

zorswanie vkIndéw _anigeiowych.



Tadma nanierowa

Sgerelowddd tadnmy -

Tasny dziuvrlowania

~ Stoza bedu 1o~ ©

17,5 = 0.2
6—cic T-mio sciezlmwz 22,2 -~ ¢ .2

a

C-mip— Sciegleoyn 25,4 = ¢,2 um
Jreanica zZowagtrzng rolki : max U 20
Srednica ~tworu krazka na ktdéry nawi--
nigta Jest tasme ¢ P 5S¢ -~ 2 mn
Orientacyiny czas dzluvrkowania jedne]

rollzi =wrzy oracy ciggle] ok~Zo 2 nmin.

wg 167 [=-42103

- Srednl ezas miglzyownryiny 50 godsz.

- Czas zracy zospriv dziurkowania 100 zudsz,

cigz¥y czas pracy Agiuvrkowania max § godz,

— Fonownie uruchonienie dzivrkarli nie wezgénie] uiz

w0 2 godz.
Yarunki pracy

Temperatura otoczenis 287 K ¢~ Zo0%K/ + 070 do

35°% wilgotnodé wzgledna 85 %

Cidnienia atnosferyeczne 1D5 Ifmd = 1333 K/HE g THO

+ 10 mm zt./Eg/ 1 o»

mieszezenie od sylone o swonbodnynm

sbiegu powietrza i atmosferze nieaktywne].



Gabaryty

czcdé elektryczna 300 x 205 x 265 mm.
czos8¢ mechaniczna 70 x 265 x 2565 m
Cigzary :

Cz¢é¢ mechaniczna —~ 20 kg
Czysé¢ elelktroniczna - 25 kg

3. BEZPIBCZINSTHO I HIGIENA PRACY

- Pziwrkarka powinno bydé uétuwiona w suesdk zapewnic-
jacy degoény dostgr Co wazystlk ch elenentdw cbsugd,
- W czasie racy d2iurkariki wszystkie lLokrywy newinny
bydé zanlmigte i rlpowiednis nmocewane. Irzed urucho-
nienien dziurkarki nnlezy surawczié czy jest enc
ﬁziemiana. Przy przegladach , konserwacji i naprovi .’
urzgdzeniar nalesy wyigezydé je z sieci ~2silajacs]
- osoby ebsiurujace —owinny dy¢ ubrane w eczogle ooy
w odpowiedni strdj roboczy.

f-o QPIS BUDOWY I D%TALﬁhIE HECHARIZIOV DZTURKASKT .

~ Dziurilrarita D-lo2 skiaca si¢ 2 czgsci Iwéoh /rys.1./

mechaniczne], w ktdérej umieszczone mechaniczny
wykonawgzo.

~ elelrtroniczne].

Obie te czgsci umieszczone sg w oddzielnych obudowach
dolaczonych ze soba za ronceg kabli.

la rys.2,3,4,5 rzedstawvione widok zewngtrzny czgseil
nechaniczne] i elelttronicznej z zaznoczenien elementow

obsugi,
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Wl czedeil mechaniczne] Cziurkorizi moZna wyodrgbnid
nasteoujace zasadnicze zesioxy /rys.6./.
- zesu6l nanecowy /M,
- zegpdt cziurlkowania tadny /iI7/
~ zesnél transvortu tadmy /11T/
- zes St sterowania dzivrlowanien otwordw 113/
- zes»dt rogwijania tadny /iR/
- z0s8: 8% sysnalizowanin nieobecnodci tadmy /RT/
Celen ulaﬁwieniu zrozu ienia zasady ragy dziurkarli

i wa_ 62 ziatania wynienionych zerioidéw omdwionie

ogdlne “rzewrowadzone na odstawie uproezenego

schenatu z rys,é.
3ilnilk "B5" moprzez paselk zgkaty noaglza warel na-
sgdowy "Mk, No wailtu wykonane fws ninogrady "KLY
i "n2" orzesunigte lratowe wzzlgdenm siebhie.
Iinokrdc "L1" poprzez czworobek srzebudowy CABU praelonuja
ruch, zwrotny na stemule "St", zad wimosrdd "N2" /ioirzoz
czworobok orzegubowy CDET/ rrzrkazuje ruch zwrotny za alco
"3" , napgdzajgecej koo zooadkowe "Ks" i oigczone z nin
Izoto transyortowe "EX" ciggngce tafng "T". Ruch zwrotny
na steupel /bglzie nrzekazany wtedy, gdy ofdvowiednia weuwl
"/a" zostanie ;rzesuniqfa wtedy, gy ~du-wiednia wsuwle M
zogtonie orzesunigta w lewo nad stenjel.
“oiaczenie wsuwek jest sterowane przez ocoowiecnie eleltiro-

nagnesy kocewe "E140" w zoleznodei od imulséw elelrtrycznych



~8y -
nodawanych ¢o dziurksrisi z cl=ibtrorili, a zatim zadeialow”
elektromasmesu towarzyszy wykonrnic w itodmie odpowiednieso
otweru informacyjncge.
Stempel dzistajacy dciezks transnortows jesit na stale
Bprz¢gniéty 2 raaieni= FG czworoboku orzamibowegn.
Zanadka "I wykonuje ciggle ruchy zwrotne i nrzekazuj-
napgd na koio zapadkowe wtedy, gy zwora clekiromagne-
au F=9 jest przeciggnieta.
Ciy orgd przez uzwojenie elekiromagnseu E<Q przestaje
2kynRé , zwora Adsuwajgc sig od natiegunniltdw elelttro-
nagnesu przesuwa wsuwlksg "Yet" ood zapadke i odigcza je
of. koXs zapadkowego a tym samym powoduje zatr;ymanie tran-
sodrtu tadmy, Zardwno wsuwli "WS" jal i weuwka "UntV
noze byé orzesuniete tylko w scisle ~kredlenym pox~Zeniu
wailta napedowego, Aby sneinié ten warunel impulsy el~Mtryezac
nodpuwane z eleltronilki do elektromagnerdw dziurlmarii pn wyzu= -
lane przez impulsy z giowic sterujgcych zamccowanych na kole
zanachowym watlta najedovego, lagnes umieszezony na lole
zamachowyn wallka na»edowesc przebiegajac obolr nabi- iy
zTowic sterujacych VGIA" i GE'B" wzbudza w ich uzwojeniach
imoulsy elektryszne, kidre steruja elektroniks dziurkarli.-
Yagma papiero%a W czasgie pracy dzivrlkarki jest roswijana z
Irgska "Kr" przy pomoey gilnika "Sr" i za josSrednictwem u'tkadu
Zewigni "DzG" i Dz2% amorytyzujgeych drganie.

r Yokl t¥acu rozvijania agma pesierowva nrgechodsi
B gciu z ukiacu ja . - paplerova przecho
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orzez zesSndl sysnalizacji nieobecnodei tadmy.

GCy migdzy podstawg "Jo" a dociskajycy do niej tasug
drutem styltowyn "Dr" zbralmie tasmy wdwezas drut, a Praz
%z nim !rzyvka obréei eig woltdi ori "Us" zawierajge ulilad

stylcowy "KTV.

lel.1, Opis ogdlny czzdci eleltroniczne],

UkZacy eleltroniczne Lziurkarlzi D102 rczmieszczone

88 W czgbci elettronicznej i czesdciowo v mechanicznsi,

i eczgécl elektronicznej znajfujg siy u ady logicszno

: zasilanie, natemiast W cz¢dci mechaniczne] znajdujs eis

elomenty wykonaweze i eterujace. Foigczenie migdzy obu

cz@s$ciami dokonuje mig arzy pomocy trzech kabhli wchodzg-
cych w cz¢sSci elektronicznej /rys,.5/.

- sieciowegc /220V 5C Hz/ zaloviczonego gniazdom rie-
ciowym /z przewocen uziemiajgeym/.

- i dna poigczeniowych zalorczonych odiowiednis oznaczo-
nyai /w celu unilmiqeia pemyllzowego notaczeniz/, wiykani
tyou Szpé4, oznaczonych na zalgcznikach D-lo2 i D-lo2
1. jalko "A" 1 “IDY,

Jo ofaczenia 2z zewngtrznym urzadzenie sterujgeynm siuiy

gniszdo typu "Wez-14" /rys.€/ zameccowane w czgdci elalrtro-

nicznej 1 oznaczone symbolem "“ull",

¥ celu waozliwienia pomia 6w kontroli, WSzy§tkie nanigecia

wychodzgce z elektroniki, Dziurlkarlki Xacznie 2z najigciani

zasilajgcymi wprowacdzono na igqzdwlg kontrolng oznaczona

synbolea LG /patrz zal,D-lo2-%i/,
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W skiad elektroniki cziuasi wchodza nastgoujgoe
i ARy,
- sterowania zewngtrznego - tiatla "3G"
— wigczenia silnilka = »niytla "HYE"
~ sterowania wewngtrznegzo - piytla "SR
- i':;-_"“c-l::'::kacji - 3 plythi "D L 3 pEkytls v

sterujaca -~ wykonavezy wracg aech.dziuvrlkarki D-lo2

- zagilania "ZS"

‘wsoly elelrtroniczne dziurkarki posredniczg migézy mechanizoa i

4

“riuriujacymi, a zewngtrznya urzglzeniem sterujacym. Joeibiaja

ten nastgoujgce zasadnicze funkcje @

- _cotovanie ¢o urzgdsenia sterujgcego sygnaiu
sotowosei lub zajgtodceld
- uruchomienie syzmaidw informacyjnych i przetwarzanie ich na

inpulsy wzbudzajgce elektromagnesy sciezek i transn»ortu, oras

uytwarzanie imnulséw sterujgcych o odpowiednich mocaoh i czasoi..

1

trwania notrzebnych &5 sterowanis pracg odpowiednich mechan® .
c.eiurkarel,
uitiady logiczne wmontowane zogtaly na 9-ciu niytkach druliova-
~ych 8G, VE, SD, 3 x RD i 3 x 'ii, umieszcézonych we wspdlno]
‘lasecie /oys.9/.
LIytki drwtowane posiadajg wiasne ziocoe styki, za Domoca

4éryech nrzez zYocone lgezdui Jrys.ll/,
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nbigeczone 8 migizy sobg i pozostaiymi zespoami.

Talktie rozwigzania dajq mozlivoddc szybtlie] nasrovy,
orzez wymlang uszlrodzone] niytlei,
va lkazéej piytce worcvalzone s3 w czgdel przednie]
kodedwlri somierove />ys, )/ odyowiadajace punktenm
noniarewym zaznaczonym no schematach ideowych.
Fozostaze uvkiady elelstroniczne zmontowane metods
tradycyina.
lia schemacie logiczn_ -~montazowyn D-lo2 ,linig nraeryuanz
ograniczone “te wctady Xtdre znanjdujs sig na porzcozesdl-
nych plftkach ouvrdcz zespoiu zasilanie., Irzelazant tu
talize poaczenia nmigdzy piythami, uwzgledinianjac adresy
Conrowadzen .
I tabeliti zestawiono adresy cdoprovadldzeil noszozegdélnych
napigé zagilajgoych na piytlki, Zespoly uje e ne tym

schemacie blokowe noltazanc sg na odrgbnych schematach,

4.1.2. Upis poszczegblnych zos;ioidw.
4,1.2,1. Zespét starawanaia-ﬁEWeqrznega zrontoar m
jest na piytee drulrowancj "SS" Jrye.11l,/

Zadanicm tego zespoiu jeat @

zevngtrznego badd klawiatury,
— otwarcie bramek odezytujgcych inforun-?

Przeznaczong do dziurkowania.



.= wysoncrowanie sysmeiu gotowescli lub zajetoscl,
"Sygnat Start" przych dzacy z urzgczonia sovmgtranegoe
wovwinien mieé nastgpujace norametry.
-~ aaplituda o =5 V do = 25 V
—~ ¢Zas trwania 5 usclk
- =ozien zerowy - 0,5 V éo + 10V
Czytanie informacii odbywa alg srzcs 50 usell HOCIZZWEZY Of
woezgtlhu sysnaiu "Start".
Stan gotowod i 1ub zajotodel wysznalizowany jest na wyjsciu
"2otéw" poziemami
- zajetodei + OBV - 0,5 v
~ cotowoéé - 6.V 5 &
Uzne opbinienia zanilm sygnaiu gotowosei /pojawienia sig
sysmaIu zajetodei/ wzgloden poczgtlu wygnaiu "Start" wvynosi
£l ugel, Rozmieszezehis elementdw na pytece "SG" i schemat idoutr
aolmzano w zaXgezeniu b-lo2, .
4.1.2,2, Zespéx wigczenia silnilka "™

e e .

Zespél wigczonia silnike zmontowany jest na Dpiytce
Cruktowane) "WS" /rye.13/. Zadanie:m tego zesnoin Jest:

LL

- w0 otrezyaeniu sygnau "Start" wigezyé zasilanie siliilo.

i utrzyuaé go przez olkres 15 sel.
w0 ostatnin insulsie "Start®.
~ zablokowanie drogl sygnalem sterujgcym z gXowicy
' GAB do wiiadu sterowania wewngitrzneso na olkres ron-
ruchu silnika /ok.3 selr/,
Rozmieszezenie elenentdw na niytece "USY" schemat log o
i schemat ideewy polazano w zaksezniku D-lo2 - "M,
4,1.2.3. Zesw6l sterovanic wewngtrznego "SE" :

Zespél sterowania wewngtrzness zmontowany jest na
oiytee drukowenej "SI /rys.l14/. Zadaniem teso zrs. T
jest:

- ndsowiefnie vlisztaitiwabie imjulsdw otrzyuanych
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gtowic sterujgcych /4B . wjawiojgcych sig na
orzenian co lo uselk,
-~ sterowanie eleltromnsnessn trans-ortu tak. oby v rzasiu
cziurkowania tasmy 2z peina szytloscig elektromagnes
tronenor-tu nie zwalnia kotwicg. Zwalwianie kotwicy
nastgoyuje dopiero »o wydziirlrawaniw' ostatniege snalm
z serii przeltazanych znakéw Troes urgalizsenie SeWngLriii..
Za obiega zbytniemu zugywaniu si¢ elementdw mechonizmu
transportowego : )
= w takt iapulsu z giowie Co~3 Zacznic z sygnaioun
zajgtodei odezytanie stanu rejestru /orzerzutnil-dw

*l + 8/ i wyaterowcnie n*ﬁowlenn1ch ele“tvoaaunesf“
infornacyjnych / dciezel/:
- w takt impulsue z gxowicy Gi—A wyzerowanie orzerzut--
nikév rejestru i spovodowanie wysianin sygnoXdw
"GOTUW", przez w¥serowanie 210,
- Inzdorazowo 0 wigcoeniu zasilanip wygenerowanie
inpulsu zerujgcego wezystile »nrzerzutnilki bistabilne
/panigtajace/ w =~elu unikmigeia przyoadlowego ich usta-
wienis , a tym z sanym wirovadzenie na poczgtlu nmyl
nej informacji. .
lozaiegzozensie elementsw na piytce "SE', schenat
logiczny i schenat iceowy polnzane w zoigeznila D-10Y — Gk.!
4.1.2,4, Zeepbét informacji "RDE" i "M

Zespdéi informacji zumontowany jest na itrzech »iytlmch
"FDY Jrye.15/ i trzeoh wiytlach "W /rys.l16/.

. W ekInd tego zegpoiu wehoizg ulidindy odezytujace Zo-
pagigto jace i wzmecniacze focy sterujace elektromcnsneoscii.
Dgiem 2 tych tordéw przenocsi informacj¢ podavang
urzgdzenia zewngtrznego /osien deiezelk/.
dzieaigty tor steruje tronsyorten,

Onrécz uyaienionych do zesnoiu informacji noleiy

ukied wyigczniln nievykorzystyvwonych tordw znonto-
wany nc oaytee MASY,
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Zeconiem tezo zesnoiu jest 1

- zrzyjeeie przez broald J/9 + J8 / w eiagu 5o usel
czawes¥ ol zoczatle startu /inforuncji nadaonyeh ruc
urzgdzenie zewmgtirzne :

- srzyjgeie orzez stole otunrts browlke J9 immlsu

wigezajgcezo tronshort

- zazewnlenie Irayjete] inforancili w przerzutniltaeh
bistabilnyeh 71 - 78,

- gapanigtanie imdulsu wigczajgegoe trnosvort w orze-
rzutnilu 76, y

~ W oGpowiedni cznsie wyatnraw:nié clelttronngncsov
gciezer i transnortuy

-~ wigezenie niovyorzystinyeh toréw 6,7,8.

frzebicz iampulsu informaéyjncszo /loddwego/ -clkazany

jest w z2X.D=102 32, Sygnaly inforameyjne Srzechodsa—

co z urzgaczenin sterujgeeps noge micéc wort.:

= anplitudo - 5V 2o - 25V

= cz28 narastania 5 us

- czas trvonis nie mniejssa niz 20 us v oeciggu
55 ul soczavszy od voczatln startu.
Rozuwieezezenic clenentdy na »iytlach, schemazy losic:.
i scheaty icecowe pokazano w zaigeznilkach ¢ D-102
i D=l02 Lk,

4e1.2.5, Zesné: sterujgey wylonowesy zai.D-l02 = Til

it L L0
- I slkZad tego zesyoxw wechodzg :

~ poziom elelztromagnesdéw &dioczelr "R1 + " D"

- giowice sterujgce " CGIM -~ A" i Gi~"B"

- elelttroansgnes transsortu "ESY

- gilnik "3"

- styeznik sygnalizujgcy konied tadmy "it"

- prgelxinili monipulseyjne "PI5% i W2LTn

Czosé oyprdez zrzelnfnilidw manipuleeyjnyeh zaajduje
sig v ezgfci nechanicznej,

Scaent LoZsoezendl polnzano w zadgezniltu D=lo2, Il'-1
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4,1.2.6, Zesp6: zasgilonia "ZS"

Bziurkarlka D-lo2 wy osazonn jest we winsay
zasilaes sieciowy /220 V, 50 Hz/. Destarcza #a do
ultaddw elelttronicznych nanigé stalych o waptod-
ciach:

- 25V, 15V, =6V, + 12V,

Fapigeies stmle usysizane po édwupoIdwlowyn prosto-
waniuv i wyfiltowvoniun w wiiagach i#C i1 IC o tyou I1.
ko, igeie - 6V, 45V, — 25V sg stobilizowane w wizzo-
dy, Lktére dla elektroungneséw kl + E9 stanowia :

- w aonencie lomutacji osralktyczne idealne drddin
Pradowe sozwalajgce wytworzenla forsujgceych
orgddéw orazyspieszlgeych ich dzisionie.

= 7©no rozicdowaniu ojemmosci Ul + (9 vgraniczenic

onorani .1 ~ RS »raddw spoczynltowych do ustalonych

wartesci,
Diody D=1U + D18 przeciwdziaiajg, rozkiacowon.u
pojemmosci C1l - C9 przez Lrddio -~ 25V,

Diody D1 + DS zwiorajs przepigein na cewlinch
zabezoieczajac tronzystory przed uazliadzenien.
Jrzelninilt P-19 sterowany sutomatyceznie wliczo
swyri stylkomi silnile, Zostosowana autcuantiyla
przediusn Zywotnosé eleuentdwi zmnicjsza zufycis
MOCY .

Kondensatory synetyzujace C9 , Cp i diawilid

D2, D23, D4, tworza filtry przeciv zZakXdcer

v strong sieci o~ ltondensator U5 uf i opornil
33 goezg islry na stylnach rozwiernych w czasie
ronulacjii.

U¢ strony sieci zabez»ieczajg dwa bezpiecznilii
topiltowe po 24,
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Chiodzenie cgzedel elelktrowniczne] o zwiaszeza opornills

na H¥ytce "RO" odbywn sig powietrzen, Itéra w. ruch woroun—
dza wentylatorelk.

Lielttdére elenenty zesnoiu zasilonin polazano w zakgeznilu

D-l02.25,

4,2, Fa dziaXsnia elelttronilii

Fodstaws opisu bgfzie scheumat logiczny polzany w zo-

igezniku D-lo2, Dziurkarin D-lo2 mcze znajdowad sig v
jeényn zntrzech atonewi : s»ecezynlu srocy, bﬁiﬁ Wy=—

czeltivmin, 1

Enzdorazowe wigczeaie znsilanisn spowoduje wytworzenice

aig impulsu w ukIndzie generators iamulsdw zerujgcyéh

24, =téry przez dranlks 513, wyzeruje nrzerzutailzi Y1

- 5 = 210 = 7rzez branzg S1l wyzeruje Jr-zerzutnil =18

- ornz pPrzez brankg S12 i J2U wyzerwuje przerzutailr I-9.

Tym aposoben zapobiega sig dowolnerm ustowieniu sig orze-

ngnilzdw w chwili wZaczenia zagilonin, Stan ten zwany -
lej stonem anoczynliu, pozostnnie 22 do chwili pejnwieni.

gig impulsu "Stort" z wrzadzenia zewngtrznego badl z Mla-

wiatury, zopoezgtlownjacezo stan proey.— Ston wyczeliivon

rézni sig of stanu spoczynizu tylto tan, 2e krgei sig siir

Stan wyczelriwania trwe okolo 15 selz, od nafatniega imoulss
"Start" po czym przechodzi w ston spoczynlu,

dozwnzania rozpocznieny ol nomentu odebrania z urzadzenin
sternjgceso sysnaiu /Start/ czyli jege ujemne zbocze/ glci:
do wvoziomu 1/ po przejdciu przez wiiaé réiniczlujgey L-1
¢aje uwjeumy iupuls, ktdéry przez braslte sumy Si0 wyzwoli

vjemmy impuls =1l o c¢zasie trwania tp-11l-50, usoll z voncev

blilmego przerzutnilin P11, Impulg 211 otwiera braski
iloezynu J1 J8 dla inpulsédw inforaacyinyech /lodowych/ i
1-t8 przechodzacych z ﬁrza,r:‘;zﬂnia sterujgcesp, ttire zuic—
nicjg eton orzerzutnildw 21-28,FPrzerzutnilzd 1 - 08 anja
zn, zndanie pamigtadé debrang informacie po enilmigeiu in 0
211, Koniec inpulsu Y11 rdznezlowyny w ukhadzie i3 faionis

stan arzerzutnilsa 210, Ya wyjsciv T10 nojawiz sig poziou Noh
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ocpowladajaey stanowi zojgtos:ei na wyjsciu "Gotow"

Innyni stowy - od nmomentu pojawienia sig¢ symnoiu

"Start" wrzez 50 us odezytywana byln inforaccjin orze'vi~
zano z urzglzonic gterujgcego i po tyuze czasie nostani
Zniang no wyjSeiu,

"Cotdw" ze stonu "1" nn "D” Jzajetosei/. Zuiana pomictw
syznaiu F-1 z "1" na "B" wyzwola wkiad P12,, kiéry

na przebieg okolo 15 selr, wystartuje przelainilt =15, =
tya saay.a wigezn zasilenin no uvawejeniv silnila,

Ukgod 212 knzdorazovo wrzediuza wysterowaniz 19 o 15 sc'-.
po zoiianie sygnaiu J10 z "1M na YO, ezyli lmsdorazoun

po "3tareie", Jedli kolejny "Start" nie pojowi sig w cial:
15 selt. to wkk¥ad P-12 showoduje przez PF-19 wylgczenie gil-
nika, a wige przejécie ze stanu wyezeliwania w stan
gooczynlu,

foczgtelr ilapulsu 12, ktdry oznacza zowsze mrzejscie ze

nilza monogtabilnego #13, litéry nn czos okolo 3 selr, zaisnd

8i¢ pozien sygnoatu 213 z "1W nes WQY,

rrzez ten czas jotrzebny do veinege rozruchu silniln,
ranke J1U hqdzie zoalmigta dla ewentualnych nienozadonych

zolideen,

<0 updywie oloio 3 selt. a wige po habraniu orzez silanils

ayeh obrotéw pozion syznaiu E—@E zoieni sig z "O" na "1

i Zacznie z sygnaom $1 / opdiniona inwersja I-lo/ otworua

bramicg J10 dla nojbligszeso impulsu 15, ktéry svowoduje

ziiiang przerzutnila 71 z "0 na v1v,

Inpulsy £5 powstajs no uformowaniu w ukiadzie F5 symaldw

z glowicy sterujacej G-if"

Zniana stonu F18 vywoXana iioulsen fﬁ; a wige zuiana oo~

ziomw sygnniu P18 a "1" do "IDV.

~ Zuienia stan przerzutailta P9 i wystartuuje eleltrniinran
transporiu:

stanu spoesynlu do stanu vroey powoduje wyzwolenic uozersn
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- otwiera brawti Jll1 - J18 dla inforacji zojpauigtone
v drzerzutnikach Il-N,
‘I tych sciezliach gdzie przyszia informacja £ "1" zostong
uysterowsne elekdtromnsnesy El-35, czego efeliten becdzie wydziuvr-
"owanie otwordw.
-2 »6% cbrotu ogi nangdowej zostonie wygnerowany gymnx z zxouicy
"3imA", Itéry o uforuownniu w uliZndzie l?ﬁ przez bravgre S11 w1t -
1t =18 w pozycji wyjsciowej tzn. e nn wyjsciu 18 Howstonis o7
nat P18 o poziowie "O", Pozion zerowy 218 spowoduje:
~ zozmiigeie bramet J11 i J18 odeczytujacych stan srzerzutnil=dv
Pl i P-8 ~ a wige przervanie wysgterowania elelttroringnesdw Dl-3..,
- uyzorounnie przerzutnilkdéw I'l-~'8 nrzez S13.
- ziisnie stonu urzerzutnika Y10 /na wyisciu pojawi sig "GOROY,
o ]
-~ otwarcie brani J1U ¢la inpulsdw #5, wyiaczajgcych transport
jesli wx wigdzyczasie nie pojawil si¢ nostemmy "3Stat".
Bral: bowiem "Start" nie przepusci f£5 nrzez brang Jlu, , nle
ziileni stanu FlB, a wige pozostowi otwartsg brouidg J2U, praes
Ftére rzejdzie' inpuls £5 i wyzoruje przerzutnik IS, vwyigczo-
jac transport.
Jyigony eykl »racy vowtorzai sig bgdzie no lazdya odebrany i 1o~
mlgie "Stxart"
S14 tontroli poprovnosci procy dziurlmrii przewicdziane mozli-
wodé sterowania dziurkarici Ilowiszani wiiessesonyiil v oczgdci
aechanicznej. '
_mzyeisniecie lawisza zielonego /i'l/ snpowoduje zsunigeie obwody
sisilnnic przelkognila "P16%, rzez styki, ktérego podaje si¢ do-
ca4ni ghkok nanigeia /+ 12V/ na ulkind P2 initujec czynnoscel
syrmnaiu "Start" woza funkejg odezytu.



-1 &
+ wige nacidnigeie klawisza zielopege spoweduje wydziurlcw .-
nie tylke jednej dziurki prewadzacej.
srzyeidnigeie llwwisza czerweneze Kt spewoduje zauwlmigeie obwol:
zxgilania przekaznika "T15", przez styki, ktérege sysnat "Gotdy"
nostaje zvarty do masy otwierajgc bramﬁ@ JxC c¢la inpulsdw 235,
ez caly czas przyeislmania klawisza dziurkowania jest sciesla
s wadzaea z peing sayelodceis .
_w~yeisnigeie klawisza biaXezo /k5/ svpowoduje zam'migeie obu
~rgilania przelminika P17 orzez styki, Iktorego éodEWane 88
—11igeia ~ AV 'ne Wrauki S1 i 88 imitujgec sygnaly inforaacyjne
zewnatrz.
-~ oyznat £5% indukowany w giowicy "Gi~B" na ukad T2 iaitujae
cr-mat "Start¥,
. vzgledu na ondznienia U, dziurlowanie rzgdka s»ewodowane
wirstanie <o drugim ianulsen 5,
vLasie przyeislkania bizatego klawisza dziurlowane bgds wszystiiic
zone sScilezli Igczenie z nrowdzacg £ polowg szybkosci,
o-dzalegnie od wsplimianych klawissy istnieje preycislc ciggmie; .
::fguww z neing szybkoscia , dzilajgeych sposdb mechaniczny no

srTrz¢sta szézegdiowy opis dziakania podane w onisie mechs -

Jernoczesnie nrrycifnigecie przycisku mechnicznego i bimiego
-iiszn JKS/ swowoduje dziurkowahie sciezki jrowadzone] 2z
‘2 szyblogcig i wszystlich sciezZek co drugi rzadek. lie
sorninje sie prezyeiskania dwu lub wigeej klawiszy manipilherj-
el Jjednoczesnie,
cznofsied czasowe pogzezegldlnych charal-terystycznych przebiegcir

nane w ozafaceniku D-102-FC,

~._\hstusa dziurkarki,

whstuze dziurkarki polega.na wyltonywemiu vastpujaeyen czyn. . -



-~ 20 -

~ argygotowenie dziurlarelr do oracy i sprawdzenie goton.

GO jracy,
- zalttadanie tadny,
- uruchonienie dziurlarisi,

3.1. Przygotowanie cziurlmrlsi do sracy i sprawdzenie

cotowosei do racy

W celu przyzotowania dziurlkarki cdo »racy nalezy ustho-

wié urzadzenie rozwijanin tadny w aoXozeniu procy

W tyn celu nalezy wizozy¢ je w gniazdo 2 prawelr strony

nechanilzi D=l1o02,

FoXozZenie to jest ustalone przy poaoey zatrzasini.
.Pnstanie nalezy wslinoujeeyn unlcen nrewre] roldd
nnciggnaé dowignic 243" Jrys.174/. B

W ten snosdb zostaje zwolniony zaczen diéwigni
ﬁmcrtgzudaiﬂj "Re* Mtdéra ood drsinianien s»hrozyny
powinna wysuwngc.sie z obudowyil.

Ustuwiajge dion jal na rys.l7d nalezy uehwycic

=

Czvignig anoryzujaca nie dopuszezajac do guvattown-ee
uderzenia ciéwigni e zderzak, Poza tya nley sorawd:

cay =
- zbiornilt na onrawki jest onrdzniony.
imegtrzn zbiorniln jest widoczne przez nrzezrocaysta
sscionlt¢ przednia zkiornilm,
Trzy whkindaniu zbiornilta nnlezy swrdeié uwage sby blochks

arzyaiocowana do dnin zbiornilta trafiin w aorowndnice orzy-—

uocowana do pocstawy dziuvrkarli.

Zbiornilt pe usunigeiu jest utrsyaywony przy pomocey zatrzon

5.2, Zalktiacanie tasay
Zntozenie nowego lrgiln z tadun i worowadzenie:
tagny do wechanizmv dziurlar®i nalezy wylonad

W stonie speczynlu dziurlkorXki w nastepujneej lolsin

- wozyé rollg z tadus no tulejke wz rys.2 thlx, aby
przy rozwijaniuv tasoy rolka obrocais si¢ zgodnie
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ze walkazdwlkn zesnya. Proy ar¥ coniu anlagy lelklo
sieisnaé xalke z gory. Lol w viarirmia rolii
vowinna esig¢ oprzed na ranicanch rozwijacEy,
- swoboény konisc tagny -wzeiozye icleine przez
rodkis Le,YiMN, MWe U5V, L 57, I 4
- przez obrét polretin zesnatu LTV rys.6 w kierunin
Zgolfnyn z ruchen weimadugr pesras ranheid s —Aya
déwignig aygnnliz~c i oboanoac: tadoy i wsunod
todue nod prowadricg tadmy
- nacisnné pokretic 2 rys
W celu wsumnie~in steapli = zwioysy ndlefy o nncis
nigeciu pokretio obrdcic go w rierunlm zgodnym
7z ruchon walazdvelr zegurs . obsaryujgc

Jednocrmesnie
czy weszystltie stenple zunjiduln sig v malisyrmlnyn gor--
nyin porozsniu.

Prowadnica taduy 2 rys.2¢ uoze tyd ustawisna w oa-
leznodci od sgerohodcl swoaoua=; taguy W trzech
wozyejoch przy czya ustivistie rrowadnicy odoowia-
dajace szerokodcin tasty, Jsuio severmip Tl
pigeio sciezuowej, Jest sysnalizownne przez cyiry
8,7,6,5, widoczne nn ﬁfﬂwsej gcianie czedei 2.
Aby »rzestwié prowadnice z Jscnegc noioZeniz w
drugie nalegy wyzebid (o = I8z .3ta ajoecego i
vrzegungé w pozodanyn kierunimu,

Prowddnica szostaja uniferucironions W Zodanyd poio—
zeniu przy pouoccy w lzdiln.

¥ przypadku nracy 2z sagng pigcioscireikowa nalesy

;n:y :f-r.':.;u-,-(_a_.{"'. o T ﬂb“"-!“'“'{i
4

o o€ 2% O
. 7 - / ‘-ﬁ_‘
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-~ cdehylié cbsacde prowvadnicy tasay 2 1 wsungd
tadiig W zespbt cziurkownnin.
- po wprowadlzeniu tadiy do zespoiu dziurkovmnin
prowadnice nalezy dosuncé do obsdy stenpli.
- przez krgcenie polrgtied 5 /ffa.?f w lierunlu
nrzecivnyy do ruchu walktnzdvel zegara, odeunad
dociskacz tnsny o2 powierzchni kéilm transporfo-
wegZo i w powstaln szezeling wsunqé tasn,
fnstemmie nalezy dosungé dociskoez tadny do po-
wierzchni todny orzez nolirgecenie nolretien o lot EUO
w lierunltu zgodnya z ruche:l walacdwel: zegora.
Ia rys.2 pokazano wyglsd dziurkarki z prawidIowya

zaXozong todng,

5.3. Uruchomienie dziurlkarki,

Przed uruchonienien dziurkarii powirmy byé wylonanc
czynnodci wyszcgzezdélnione w punktach 5,1., i 5.2,
Poza tya przewdd uzieniajgey powinnien byé pod-
¥aczony pod odjpowiedni zacisk, Czgsé elextroniczng
dziurkarii powinnaeby¢ nolaczonn z czgdcisg nécha-
niczng i z urzqdzenien wepndlprocujoeym pray hoaocy
tnbli zakoriczonym wiykami /wiyki stonowiz z gnizzdnai
jednoczesnie dary /.

W prycie czolowej czgdci elelttronicznej /rys.4/ pray
ponocy polretin 4 nnlesy ustawidé Zgdana ilosc

seiezelr w zaleZnodel stosowanej tasmy i wigezye zasilmnic,
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orecy mechanizi transportu iasny.

W przyaadlu gdy uechaniza tronsportu nie przesun
niewydziurkowane] tasday nilezy pocighnaé za wycho-
dzgee 2 dziurkarki tosny naciskajge Jednoczesnie
Klawiaz "£t". To wykonaniu okreslonych czynnosci

Cziurkarkc jest przygotowana do wiasciwej procy.

5.4, Konserwacjz dziurkorli

5.4.1., So=rownnie

Dziuarkare naleszy samrowaé zgodnie z tabels podona
w "Instrultcji rezulacji i konserwacji cdziurkarli
D=lo2",

5.4.2., Czyagczenie dziurkarki

W czasie procy dziurkarki powsraje oznaczonz ilosé
pyiu papierowego, lttéry przedosiaje sig nigdzy
powierzchnie tansnce, przysplesza ich zugycie,

i/ celu zmniejszenia stomia zanieczyszczenin necha-
niznéw cziurksrri zaleca gig okresowe oczyszczanie
zechanizodw wg instrulteji regulacji i kooperscji

deiurlearki D-lo2.

6. demulacja dziurkarli

i celu uzyskanin na korzystniejszych paranetrdéw -
nracy dziurkesrki przewidziano coly szereg pun—

t6w regulacji. Regulacja dziurlkarki przeprowadzona
srzez wytwéree przy montazu zapewnia ontymdine

werunltl pracy urzgdzenia, Jednn walmutek



- 28 -

zuzycia ez¢sSci, nieodicvied ie;u ubchoudzeri.. ol
2 urzadzenien, uwoze zajsé koniecznosdé regulacjii ie-
chanicznyeh rojocych na celuw Hoprawienie fracy lub
wrecz wuofliwienin podjgein etsploatacji dziuarki.
Zz)res tych regulocji i sposdb ich Drzeprowdzenia
Dodany jest w Instruleji regulancji i ltonserwacji
dziurlmrki D-lo2,

Regulacja to nalezy nowierzyé osobie posidajace]
odguwiadpie wvalifiknecje. |

Aby doltonaé odpowiednich regulacji nalegy zdjaé o -

dow¢g dziurloerlsi,

6.1, Zdejuownnie obudowy czgéci nechaniczpej dziuriinr's

Kolejnosé czynnosci

1, OUdXgezyé wezystl-ie khble poioczeniowe od czifci
nechanicznej dziurlmarii, .

2, 28jgé rolke z tadng i wyjsadé taéng z dziurkarii

3. Wyjaé urzadzenie rozvijania taduay.

4.2djaé pokrgtia 5,8,6, /rys.2/.

5. Zdjsé rollri prowndazgee "Rrl" i "Rr2" /rys.2/.

« W tyn celu nalezy olrgcid wlrety uocujsece vrollist
i uwsungé rolki z osi.

6. Wysunsé zbiornik na wylrowldi.

T. odlkrecidé wkroty mocujace do pﬁdstawy

i msunné obudowe cinangé jo rdéwnolegle hu gorge.
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8, Wyposazenie dziuxlmnrlsi D=1lo02,

Czgséé mechoniecznn

l'l‘

Zeandk dziuriujacy T.4.2.0,

Zespét duiwvigni nopgdom .

wﬁ‘j T—E-U-D-{J-E.l.n.

UE‘LJ.'W]L’.E}. T-Z.U-U.U-E_.U.z.

Sprezyna zadodki T-2,0.0.2.0.4.

Zopacdin j T-2.0.0,2,0.06.
l\t.l‘l}il}-&.‘k s ¢

Konmlet srzotow do wirgtow 172 + L6

Finceta

Penczelelr

9. Flonell:n

lo. 0Olej hydrauliceny 3o0-3ii-64/U535=06c:13
—Hr—FRedsa—<ce—detny-S—aie—feieiikewe;

12, Hﬂ?nlouierz

15. Gruszka gwiova

14. Olejarkn

15. GSoar stoiy 1P

16. Spreiyaa =4,2,0.14,

17. Tasel 7-3.0.0.0,

18, XoZo zaoadlzowe Te2ua0.0,2,0,1.1,

{5 }xL]h qefjjh
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¢ elelttroniczna

$or ASY 36 lub 2397

I

. 'lronzystor T

. Diedy DOG38 lub

. Bezpieczniki 24,

T.~Ironzyator °24B

3
4. varédwka 6,3, VO,3 V
5
6



-0 .,

Cpigs R

Rys.241. Uchwyt zbiornilka
> Klowisz ojedyriggego praesuws t
¥g Elowisz do uvruchouienia przecuosd

z ootows procledei /K3/

4. . Xlawisz do uruchoaienia przesuwu
z wycziurkownsg wyigeznie sconf
town z Jelng predkodeis i,

Se I8lzrqtio do podnoszenia d - lak
do ~owierzchni ko2a trans:

6. Yrzyeisgls 4o mechanicaneso w

tromsasortu to. oy

Ta Zespé: Oroundnicy todny prey zesw. le
dziurlzouania.

B, Tolzrgtlu wails noogdowesp

9. Johretio dzwigni sygnalizacji konea
taduy

Rys.5.1; Li¢Znik godzin pracy dziuvrkerii

2. Gnizzde "LA"

D ' Gniaz&ﬂ sieciewe

4. Uzienienie

e Gtiiazdo "LB"

Rys.4.2. Rezpiecznilr "IL" /2/
24 s Bezpieecznil: /R2/ [18/

e Winczenie sieci
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4',= Przelnczaill deieti-els
yg.B.1l. - Gniazdo "INM
2, = Uzienienie
3., Wty: sieciaﬁy
4., Wiyl "z

5. ltyk siemiowy /poisczanic z‘cﬂqéciﬁ,_m
b. Wiyl ":@h

T« Bezpiecznil: /=254, 6A/
‘8. Bezpiecznil /=15V- 0,84/
9, Bezpiecznik /+ 12V, 0,54/
Bys,9,1. Tiytln D-lo2 - W1
2.. Jrytha D=1lo2 =~ Wiu2
3. Piytka D-lo2 - W3
4, Piytha D-lo2 - WD3
5. Piytka D~lo2 - RD1
6. FPiytka D-lo2 - SK
7., Tiytka D-lo2- KD2
8, TYiytln D-lo2 -~ BG
9, Piytla D=lo2 - VS
10, Zespdl elelstrolitdw
1], Piytlka "GD"
12, Zasilacz
iye,10,.1, Wentylator
2. Piytln pooirowa L
3. Zesnd: eleltrolitéw
4. Uk¥d stabilizntora /-6V/

5. Upornilki redulcyjné
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6. -~ Irzelaznilt 217.
- 7;;' ?rteﬁﬂini? Plé.
8.= Przeknﬁnik Yls
9.~ Zes»é} stabilizatora /=-25V/

ys. 17
l.= Wrgty nocujace

2.~ Werety niocujgce

Ays.1lB 1, = Halkratla rezulacyjna
2.~ Spregyna déwigni 3
3.~ Dewisnia anortyzuisen duza
4,= Devignin auértyzujqca stain
5.= Sorezyna dowigni 4
6.~ Obsadke
7.~ Wrgt regulacyiny

Hys,19 1.—1wqut AOcujqcy rynieukq

| 2,~ Rynienkn

¥8.20 ~l.= Przycisk nechanicznego transportu,
2.~ D wignia ustalacza
.= US regulacyine czwigni ustalaczn
4.~ Miejsce zaczeniani dynaﬂﬂﬁQtru
5.= Spresyna ustalacza
6.~ .Treciimittrotln
Te= Ysunornil-
8.~ Bprezynn deocighajocen

9, Keretly blokujac  provndnice
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Srubs reguLacyjne elelztrownsznesu
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Duwigni~ sypgndlizocji konea toey
Yrowodnies tasoy
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L, Ustawier s oiyty pecwtnwy-zegpoiu eterounnic
2. Ustoawienie nolozenin wsuwelr kodowych
o 13

Ugtawienie ulkiindu dziurltowujgcego

3.1. Ustowianie wspornilee natryey
B.2+ Ustmwic:le giebokodei wchodzeni~ steanli w -intryeq
4. Ustwienie skolru wauwek lrodowych
5. Ustnwicenie ult}andu trnsportu tadny
4.1. Ustawienie polozenin -1k tronspsortowego no osi
transportu
5.2. Ustawienie odlegXosci osi obrotu kéx a trmmsvortovec,
ot osi gkenmpla transnortu
6. Ustowienie zopngld i vetnlaeczn
5.1l. Ustowienie zopadli
6.2, Ustawionie noeciggu ap:qiyny vatalacze
7. Ustawianis zespoiu rierujacezo transportu
T.l. Ustowio..ie sloku wsuwli
T.2. Ustawienie nociasgu sarezyny
3. Ustowienias prowadnicy toduy i dociasknezo
3.1. Ustowienie prowadnicy tasi
8.2, Ustawife ™ naciszu sprozyny docislmezn
G Ustnwin&;* zesmolu sygnalizacji lofien tasuy
9.1, Ustowionde poozZenda dzwigni zespoiuv syganlizecii
do Ikorien faény
9.2, Ustawienie styl-éu

9.%, Ustowienie sily ntcilfgu spresyny



le. Uatowicnis ocwa
lo.1l, Ustowinnie pozozenin lgtovego cewki
10,2, Ustawienie azczeli-y 1iedzmy rdzenien cewki g
AN iseen
s Ustnwinni okyty podstowy sterowanin /rys.l./
Arowgd., odyty oudst oy zesarodil aterowania powinns L .
ustalon, réwaolsgle do kraweisi piyty gbérnej dziuwrkearis
vrzy csy:: odehyiny réwnolesiosci nie powinno przelril
0,02/10u , ¥ dredhduy  nolofeniu ninoddrodka wsuwlri
kodowe nowinny byd rowyrclesic Lo krawedzai  yty gdérne

5 dok¥acnoscia U,02/100 .ui,

2. Ustowic: ie jokoszenis weuvels kodowych /rys. 2/

-

.

Do ustaw:cais réwmosiegosc’. wsuwelt kodowyeh /1/ do
aiyty /2, Ynlezy snstosowad czujnik me snecjalag i
ebéwkn, Tya eczujnilkien ftrzebn gorawdzié rémolegtosd
wesuwel: gérnei i d~lnej zgoinie z rys.2. Réwnclegiosd
uatwawic si¢ nrzer zuicng poiozenin prowadnicy wBuWe
/4/. Dolxndnodé ustawienin rdéwnolegtodei powinno byc
nie gorsze niz 0,02/100L wu. lizlezy jednoczesnie ltontyr -
lowaé czy weuylz lelZte i prowidicwo przesuwgjs sig w
vrowadnicoch /4/ 1 /5/ . ewentualng korektg nrzesrown’
nrzes Ziiiane noXaozenin nvowndaizy J4/.

3. Usdawienie ulindu dziurlmisce o Jryd.3/ .

3.1, Ustowionie waporaik: Lotryey /rye.3./.

Wrieven gvicciowys befzic "M w grzebieniu /1/
¥



-

mesian ten gtanowi do olred! aru "B féo

gérnej piasgezyzny steupla troasoorioweso /2/.

“rzes Zalane grubodei podiacdld /3/ nod wepornmiltieln,
tryey do vodzaiy do lelliieso 1 proawidiowego proe—
suvani sig¢ wozystlich stemli w grzebieniu /1/ zacho-

majac arcstonediodd wsporniln ntryey /4/ do piviy -
/5/ nie gorezc. niz 0,01/50 .,

%.2. Ustawi:nie gigboltosci wohpfzenin stenpli w atryes

/tys.4./. Trzez obrét wiiu nopngdowefo W ITAWO PrEes

ny steuple /1/ w dolny punltt zwrotny. ¥ tya voXozZeniu
strzatln /2/ znajduje sig nanrzeciv znalum T. na /3/ rys..
Przez obrdét walu napglowego ustawinny stenple w noXofenis
0,5 na przed osiormigeien delnego anrtwego sunlztu stosv!
sormwdzin Sr 2455, U tyn polozZeniu odleglodei nigdzy ste.
i 1/ i zatryeg /4/ powinna byé réuama ©,1 . Sprowdzoogy,
przez wiogzenie nigdzy mdtryce 1 stenple piytliie o grubor
0,1 iy proy >rovidlowyn poXozeniu wspornilke antryey 2 za-
chowanien réwnolegosei 0,01/40 iy do przednie] lrawgézi
23yty @dérnej /5/ rys.3/.

ZasXgbienie stewnli powinno wybosié 0,4 + o,02
- o,0L

4. Ustawieris skolm wauwelz kodowyeh /[rys.5./

Weuwli locoue powinny byé tok ustawvione Zeby, odstgn
iedzy steplani /2/ i wsuwzani /1/ byt rémy 0,05 + O
Céatep ustdia sig zderzolkies /3/.

Szczelina vowietrzne nigdsy dswignig /4/ i négnesea /5/



o i ea

wynosi 0,4 + 0,05 ., 0dlezZosé tn mowinna byd uierzonn
w njjvyzecy niejscu azezeliny.

Waeciné Boreayn lodowyeh /5/ jest nastawvicuy orzez
przesunigeic sruby /7/ i wynoéi P~ 0,24 XG.- GOt
regulacja tej sily nastgpuje v czasie pracy cyamiiezne]

Ceiuyiopicsi,

5. Ustawienie ulzxadu transvortu tosny

5.1. Ustawicnie poXosenia le62kn tronsportowego na ool
transportu /rys.6)
Vygokes ' :61kn transnortovego /1/ ustalon: jec
dobiernnie podkindki /2/, ta Zeby od kéiza trome
wego zunjlowd? . si¢ no wysolodei osi atEJﬁlz tros
vego uierzone] od piythki podstawy. DolkXadnosé Do ©
ustawienin + G,00 1n,

5.2. Ustmwienie odlezZosei osi obrotu kézlha +tr-snorto
ogi steinla tranapﬂftowega /~y8.7/.
OdlezZoié osi obrotu loia “aﬁﬁgnrﬁuﬂegc [1/ od osi
steup transgortoweﬁc /2/ noleZy ustalié przy vouocoy
syravézenia Sr 253. waledr zurdeié uwnge aby nowierzehis
walcowa lide P disd transparﬁcera /1) byte styezan do nisgre
czyzny ktdrej czedcig jent powierzchnia rohoecza ont
/3/-

™ LT o - T
. Jatowienie goaddliti

Po ustawieniu odlegosci Id2:n transportowego of
tryey nnlezy sorowdzié czy jest odpowiednia szeozel:

pooigdzy czoten zajadki i z¢boni kéYmm mapadloveso,
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I

W slorajnych poXozeniach. Jegli szegelina nis - =
proviciowd noledy orzy poliocy itedrodle
ustalacza f4/ uvatowié nrowidcowe polozenie zgbdy lddi
zapadlowego v stosunlu do oz -

liplezy s;}rwﬂzié prowidowo. ¢ raesinl tnsly rrzen o
wneje ocbrozu strobaskopowes . * Gy zintiowogie;

Ubraz ten powinien by¥ nicoo .

o Hatalagan

...... ek s g g el 2

Jrovidiowy noeing sureEyay ovinden wynoeic P 1 KE,

T. Ustouienie zespotu sterovanin transporiel rys-

e e gt s A —— . -

Tde Ustavienie sgkolru wesuwind®
tiagres /1/ jest ustnwiony svawidiowo- gdy jwzy
!
preyciggnigte] zworze 'Z/ gomnn lrawednm zaajduie o
0,2 .1 ponigej zZooodiul, Laledy surwdzic czy o
zuolnieniv zwory przez elaitroungnes gérno lorawgos
sl /3/ ustawia sig + 0,2 .m nad Qolng lrawgizs

go oA,

T.2. Ustowinnie unciageu sirezyay /5/ jest ustalona mrac:

obracanie sruby /6/ i wyrcai F=45G,

8. Ustawienie prowadnicy vosuy i docisinezs /rys. liy
8.1, Ustnwienie orowadiicy wiow
Provacaice tasuy /1) powinna byé tak ustavicoo

Zeby odleztosddé nigdzy sowierzchnia prowdnicy 4o

a nowierzeznis, roboear, 63a tronsportovesnn WrLILal:

0.5 + 0L =g

5.2, Ustmienie 'P'j,ﬁ(},'m-r. ) MW,,H_

A ————

81%n necigya jeot wsEdion, D-zez obrocimie druby /
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Je outowienie styl:du syzialismocji lonca tasay /rys.lly

3.1, Ustowienie poozenin deéwigi sysdlizacii korez tociy
Dzuisni~ uogwlizoeii keuen tody povinmn bye ..
do urowadniecy taduy vrzy znchowaniu rdéwmolegiosci
te} oatot-iej do nevierzehni roboczej untryey.
$.2. Qegulacin stykow. '
Po uloie;iu;taSHy wiedoy dewignie, kunca/i/ . -
nies, /2/ styi oowinny byé pewnie razwnrg.
To wyjgeiv tadoy stylti nowinny byl ;EHnié ziarte,
G.3. Ustowienic sily nocigsu ergsyny.

3ila nneiagu shresyny /f4/, oierzona wopozycji pracy

gewigni lediea /1l/powinna wynosié #=30U €,

1U. Ustowienie ceuwki iipulsowyclh.

10.1. Ustowienie noleZenin kotouego cewli
Funlcten wyjseiowyn do ustewienia HoXoZenin cewe's

jea’ 2hredlony w nunleie 8.2. dolny lwriwy punitt
Ju.Tof Zakls "ul" no lole zonwnchowyn bedzie aig
zanjiount wtedy ngorzeciw strzniki f2/. WV oty
petofeniu cewki inpulsowej A i B f3/ ndlezy vsto~
wi¢ aoorzeciw oznoczen no kole zaonochowya.
Cgtotecznego ustawienis cewelt ndlezy doltonn-
nod.czas8 Drocy Cziurlarki »nrzy nouocy oscyloslkonu,

Loe.2. Ustawienie szozeliny oiQdey rdzenien cewlti o linghese .

Cewlsi ivimlsowe /3/ powinmny byé tak ustowione =



B il
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azczeline uigdzy najwysezym punltteu koia sanachoweso

/1/ i rdzeniea cewki byia réwma U,03 + o0,02.

Tabeln ronserwacji dziur'nrlki D-leod

I. Konserweja /eumrownnie i cszyszezenie/,

-.-u-.-::—q- _,_-_., - . r _-_._;-__-_ = 4I -
1 azmta czynnosci Cezasolores Br. | rBg. G563z 192
--I-r-r- . i — h-—
l Zcjeeie i zaXozenie obud, - e N
‘ -
L 05 Iacsnika steipli i ‘ ~ ~
L - in0érée - x x -~ X =
‘I -
y  abryes x L oaXR
I 1 -
1 . q .‘ i
Ug transpartu x X : =X :
4 lotwie osmeadw ! ~X
6] Hozysko weuek lodowych + 1 x X
*{ U obrotuv zespoilum dowimni - g | X X =
Y zamadii - ® 4 -
. ; 1 =
o r toXxa z. --iowego X 3
i :espolu ciwignd ne, x =
q said uetaloeza . X b
Vo b = B
«. Jsawin zgpddki } x
1';5.! fwora eleXktr.tronsp. ; |
P -
L' | -osysko déawigni doeil.taday x x : s
Il czyszezenlt 2 urgu ulkla- | l ’ - -
| ‘u troansportu tosny - - ]L x Z iy
- .i';,su:ii:;c;,a mieszan’si oleju ! 1!' 3 %
;s-w__ru i lnwrzu z ruchoigych 1 s 2
~ngcl » 1‘ X - - - be
i ][ - =
i ! . .
wie s figrozenie \ ’ .
©r2hnmili % T x
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Srodlsi siarownicze : olej hydravliczny - 30 Fh—64/0300-ch
BN.6% /000101~ ¥

Soar P

Rozpusze= . nik : Syirytus, benzyme 1.1.D0.
Czas konserwncji : »o B godzin 10 =in.,
wo 48 " .
o4 30 win.,
Po 90 i 45 -xin,
p0 lo2 " 45 uin,
LI, Czagolorea 43 g, 96 3 L
1. ientrola zZagiebina sterpli | x ¥ T
b WS
2. Xoantrola skolm: wsuwe's Irodowych
L gty paciogy soreézya kadowych x -} Vs .
-« aontrolo ustawienin zanadki l
i derigni uwstavincza x x W:
. rtrola prowndnicy tagny f
i dloeciskoezo > z wgz ol
. 1trola ustowieniz ele-
trouag. tranaportu 5 4 x {6
=. -ontrola dziskonis stykéw
rrenpliz.kodien tosny X t vwg .
satrola sity soresyny
rigni Modea tociy x i
wootrola ustawienia giowie
symalizacyjnych T i
. omtrola powilerzchni tno-
.Jeh stenpl? Xz x |




18 Kentrela moduiu xx : < kont::
wzrek,
nofvE -~
e

11, Xontrcla waszystkish na- ’

: pigé wyideivwych za-

gilacza X b'e WZ Wi,

ko o M
Wil w

P4 usyoiu krawedzd tnacych nalezy wymlenidé woor b 4
Nowe uu: wienia wg »kt.5.2.
Prev ricorroawidlewym module przeprowadzidé ne v

wg kt.5 i 6.
Cze  lkontroli peo 48 zodz.2 gedz.

po 98 g dz. 4 gedz.

Liata koupletn.Sei lziurkarld tasuy
papicr.wej D-122
HTunslet Aziurkarki tasmy oazier wej D=-1.2 akin'a siyg ¢
: l._ngEci mechaniczne] ‘ziurkarki D-12 wg T.0.0.0.0.t,
2, Gzééci eloktryecznej fziurlerki D-1.2 wg T.0O.L. 0.0,
34 Imptrukceji .bstugi, rogulacji i k nserwacji Tziurk- -
L Bl WELY -
4f;ﬁxjuéaﬁcnié:wg zéiﬁcz;nej W instrukeji-cbsiugi. lisi”
| ﬁy?zsﬂﬁenia_igigrkarkiID—laE.
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