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1. Wstep

Praca kanatu sktada si¢ z 2 niezaleinych faz:

1.1, Ustawienie wartosci wyjsciowych nastepujacych parametréw

adres poczgtku pola A1 /16 bitdéw/

adres poczgtku pola A2 /16 bitdw/

adres poczgtku pola Z /16 bitdéw/

adres miejsca B /16 bitéw/

adres miejsca Af /16 bitéw/

diugosé pola A1 /12 bitdw/

diugos$é pola A2 /12 bitéw/

numer bloku pamieci operacyjnej /4 bity/ i humer
procesora /1 bit/.

Wielkosci te podaje si¢ w I argumencie rozkazu OU przy

czym II argument, odpowiadajgcy numerom re jestréw, w ktérych

podawane sg te parametry powinien byé zgodny z tabelg 1,

Ustawienie wartosci wyjsciowych powyzszych parametréw’

musi nastepowaé zawsze po wigczeniu napieé zasilajgcych kanalu,

0d tego momentu kanat jest gotdéw do wykonywania zadan wiasci-

wych,

1.2. Przesytanie do maszyny MERA 400 informacji z urzadzen

specjalizowanych, z realizacjg przy tym funkcji zgodnie

Z

tabelag 2.

deszyfracji typu informacji na podstawie bitéw wskazni-
kowych,

przygotowania adreséw, pod ktdére ma byé przesiana do
pamieci operacyjnej dana informac ja,

wystania sygnaidéw odczytu do wiasciwego rejestru urzag-

dzenia specjalizowanego,
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II ARGUMENT ROZKAZU OU /SZYNY RAD/

- wysylania sygnailéw zapisu do pamieci operacyjnej,
- zgloszenia ewentualnych przerwahn do maszyny w zaleznosci
od typu informacji,

- wyzerowania obsiuzonego bitu wskaZnikowego.

Nalezy zaznaczyé, Ze w maszynie typ przerwania rozréz-

niany jest wedilug jego numeru zgodnie z tabelg 6 p. 7.6.

a przy obstudze przerwania specyfikacja nie jest podawana.
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PABERELA 2
WYKAZ RODZAJOW INFORMACJI

o ! ® o )
?g%ggg Stan bitdéw wskainikowych b midady Soxam

¥ ] /reakcja urzgdzenia/
mac ji Pk&Pk RZ PE Eb I% I% éﬁ%

Przekazaé do pola infor-
I1 0 OYX XTIy X119 macje z rejestru WA1
i rejestru B

Przekazaé do pola infor-
I2 1 oO1X XX} X| 1 macje z rejestru Wﬁprejes-
tru B oraz przekazaé do po-
la A, adres D w polu A1 i
%;énﬁl przerwania /Bk lub

k

3 X 1 X | X0} X| 1] Przekazaé do pola Z odpo-
wiednie bity z rejestru W

Przekazaé do pola Z odpo-
X L X X 1 X 1 wienie bity z rejestru W
oraz sygnail przerwania,Pz

Przekazaé do miejsca pamieg-
X 111X X} X)) X]leiB zawartosé rejestru B
oraz sygnail przerwania 3r

16 X X | X |1 |X]| X| X |Przekazaé do EMC sygnaly
przerwania Pb

I7 X X | X | X |X]| 1| X |Przekazaé¢ do miejsca pamig-
cib¢ zawartosé rejestru Ag

Uwaga: a/ X - Stan danego bitu jest nieistotny /O« 1/.

/¥ przypadku jednoczesnego wystgpienia kilku
rpdza jow informacji pojedynczych /I, - I,/
kolejnosé ich przesytania do EMC jegt naZte-
pujgca:

1/ Iyv IzuvIBV’I4 /moze wystapié tylko jedna
z tych informacji/

2/ 15
3/ I
4/ 1,




2. Wykaz sygnatdw przesylanych miedzy kanalem a urzgdzeniami
spec jalizowanymi
Z urzagdzenia specjalizowanego:

- bity wskazZnikowe: 0Z, P., P.

¢ Ty F

? RZ, P, dostepne

zawsze do kanalu,
- 15 linii informacyjnych, po ktoérych podaje sie infor-

macje do zapisu w pamigci operacyjnej.

Z kanaiu do urzadzen specjalizowanych:

- sygnaly odczytu: Io - sygnat odczytu siowa z rejestru W

Sb - sygnal odczytu siowa z rejestru B

Odezyt D¢ - sygnal odczytu stowa z rejestru.

Sygnaty te maja szergkoéé wymageng przez pamieé operacyjng
maszyny cyfrowej MERA 400. :

- Sygnaly zerujgce: Ko - impuls konca odczytu
ZP, - impuls zerowania wskazZnika P,
ZP.

B = impuls zerowania wskazZnika PB

ZP, - impuls zerowania wskaZnika Ppn.

Impulsy te majg szerokosé > 100 ns.

3, Konwencja sygnatdw przesytanych miedzy kanalem a urzgdze-
niami specjalizowanymi

Sygnaty sg przesytane w konwencji ujemnej, tj. 1 logicznej

odpowiada ~ 0V, O logicznemu ~ + 5V,

4, Usytuowanie informacji w polach pamigci podane jest
w tabeli 3% i 4,

e Budowa‘rejestréw urzadzeh specjalizowanych podana zostaia

na rys. 1.




6. Skrétowe informacje o systemie MERA 400

Minikomputer MERA 400 w standardowe]j wersji wykonania
zawiera dwa rodzaje kanaldéw przeznaczonych do dotgczenia

urzgdzen zewnetrznych:

- kanaty wejscia - wyjscia przewidziane do wspdipracy
z wolnymi urzgdzeniami zewnetrznymi, dla ktérych obsiuga

transmis ji danych odbywa sie na drodze programowej.

- kanaly pamieciowe przewidziane do dotgczania zewnetrz-
nych urzgdzen pamieciowych, w tym pamieci dyskowych lub
tasmowych, zapewniajgce autonomiczng transmis je danych

pomiedzy tymi urzgdzeniami a pamiecig operacyjnsg.

Do interface’u minikomputera na podobnej zasadzie jak
kanaly znakowe i pamigciowe mogag byé doiaczane kanatly spedja-
lizowane /kanaty automatyki, teletransmisji itp./.
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Rys. 1. Organizacja stowa /jednego z czterech/ pamieci

Nr bitu siowa pamieci
buforowej /rejestru W/

1
2-4
5-16

17
18
19-24
25
26-31
32

23
34
35-40
41
42-47
48

49
50
2156
o7
58-63

buforowej w MESH

Zawartosé danego bitu
stowa pamieci buforowe]j
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Schemat blokowy systemu MERA 400 przedstawia rys. 2.

6.1. Opis sygnaitéw interface’u i zasady dotgczania moduldw
do interface’u minikomputera MERA 400.

Interface jest zespotem regut i Srodkéw technicznych
umozliwiajgcych komunikac je miedzy poszczegdlnymi modulami
systenu.

Interface minikomputera MERA 400 przedstawia sobg zespdl |
linii sygnatowych prowadzonych szeregowo przez wszystkie szafy
systemu oraz pakiety interface’u umieszczone w kazdej szafie,
zawierajgce uktady rezerwacji interface’u oraz uktady dopasa-
wujace i wzmacniajgce dla sygnaildéw interface’u rozprowadzonych
w obrebie szafy i sygnatdédw miedzy szafami. W obregbie szaf syg-
naty logiczne przesylane sg liniami jednokierunkowymi, nato-
miast w kablu 2gczacym szafy te same sygnaly przesytane sg po
liniach dwukierunkowych. Peiny wykaz sygnalédw interface’u
zawiera tabela 5., W rubryce 1 podano zbidér sygnaidw przesyta-
nych pomiedzy szafami systemu.

Rubryki 2 i 3 zawierajg wykaz tych samych sygnaldéw interface’u
z rozbiciem na kierunki obowigzujace w obrebie szafy. Literg R
oznaczono odbiornik /receiver/ sygnaiu, literg D - nadajnik
/driver/. Wszystkie moduiy systemu komunikujg sie¢ miedzy sobg
tylko poprzez pakiety interface’u, tzn. kazdy sygnal nadawany
przez modul doprowadzony do pakietu interface’u ulega wzmocnie-
niu i zwrotnie wraca do innych modutéw w obregbie tej samej
szafy oraz poprzez ukiad dopasowujacy zostaje wyprowadzony do
kabla tgczacego szafy i dociera do moduidéw rozmieszczonych we

wszystkich szafach.
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SAPRLE: D

W Oznaczenia
Lp. | kablu Indeks Uwagi
inter4 na wejsciu| na wyjsciuy
face pakietu
interface interface
1 2 > 4 D 6
1 PA ~-DPA ~RPA -
2 CL ~-DCL -RCL - sygnal CL moze byé
—~DM~CL b wysyiany do pakietu
z dwbéch zZrddet
o - -DOFF - - nie jest przesytany
: miedzy szafami
4 W -DW -RW o
2 R -DR -RR o
6 S -DS -RS -
7 F -DF -RF %
8 IN ~DIN -RIN -
9 OK -DOK -ROK -
10 EN ~DEN ~REN -
11 PE ~-DPE -RPE -
12 QB -DQB -RQB -
- PN -DPN -RPN i
14-17 | NB -DNB -RNB 0O+ 3
18=33 | AD -DAD -RAD O ¢+ 15
34-49 | DT -DDT ~RDT O + 15
50 BU - - - nie majg potgczen
51 PR o = & z modutami systemu
52=54 | - ZG - 1 « 3 |sygnaty oznaczajg
zgioszenia checi
zajecia szyny przez
modut okreslony
indeksem
55=57 | - - ZW 3 ~ZW 1 + 3 |sygnaly oznaczajg
zezwolenia na majecie
szyny dla moduiu
okreslonego indeksem,
58-60 | - - 2% - 1 ¢+ 3 |Dostepne sg jednoczes-
nie w dwéch konwen-
cjach = dodatnie]
i ujemnej.
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Przeznaczenie sygnatdéw interface’u jest nastepujace:

PA - alarm zasilaniaj; sygnat generowany przez zasilacz w przy-
padku awarii zasilacza lub zaniku sieci. Sygnat ten po-
woduje przerwanie pracy procesora i rozpoczecie proce-
dury "power fail" /zapamietywanie rejestréw i stanu

jednostki centralnej w pamieci operacyjnej/.

CL - zerowanie ogdlne; sygnal generowany przez procesor lub
pulpit techniczny w przypadku uzycia odpowiedniego przy-
cisku. Powoduje wyzerowanie /przywrdécenie warunkdédw poczgt-

kowych/ wszystkich moduldéw systemu.

DOFF - zasilanie wytaczone, sygnat /zwarcie do masy/ dostarczany
z zasilacza do pakietu interface’u w celu odtgczenia lo- :
gicznego szafy do interface’u prowadzonego migdzy szafami.
Sygnat DOFF jest zdejmowany tylko w przypadku, gdy wszy-
stkie napiecia wyjsciowe zasilacza zachowujg minimalne

wartosci.

W - strob operacji zapisu do pamieci operacyjnej, generowany
przez procesory lub kanaty przy odwoiywaniu sie¢ do pamiegci

operacyjnej.

R - strob operacji odczytu z pamieci operacyjnej, generowany
przez procesory lub kanaly przy odwotywaniu sig¢ do pa-

mieci operacyjnej.

S - strob rozkazu przestania OU /z procesora/ wysylany przez
procesor przy odwotywaniu sig do kanatu lub pamieci

operacyjnej.

F - strob rozkazu pobrania IN /z procesora/ wysytany przez

procesor przy odwolywaniu sie do kanakéw.



OK

PN

DT

Y Y A5

strob przerwania wysyiany przez kanat do procesora

lub z procesora do procesora.

sygnal odpowiedzi pozytywnej na okreslony sygnal
strobujgcy.

sygnat odpowiedzi negatywnej na okreslony sygnat stro-
bujgcy, oznaczajgcy, ze kanal lub urzgdzenie jest

zajete.

btad parzystosci: sygnal odpowiedzi na rozkaz R lub F
w przypadku gdy wczytywana informacja obarczona jest

btedem pabzystosci.

bit Q; sysnat towarzyszacy rozkazom OU i IN okreslajacy

czy rozkaz wysytany jest przez system operacyjny /Q = 0/
czy przez program uzytkowy /Q = 1/. Urzadzenia zewng¢trzne
oprogramowane w syste@ie operacyjnym nie akceptujg rozka-

zow w przypadku Q = 1.
numer procesora,

numer pamieci operacyjnej, do ktérej kierowany Jjest

rozkaz W, R lub S.

adres pamieci operacyjnej w przypadku rozkazéw W i R
lub kod operacji wraz z numerem kanaiu i numerem urzg-

dzenia w kanale w przypadku rozkazéw S i F /OU i IN/.

informacja zapisywana lub odczytywana z pamigci opera-
cyjnej dla rozkazé4w W i R lub informacja przesyiana
miedzy procesorem i kanatem lub PAO podczas realizacji

rozkazédw S i F.
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BU,FPR - sygnaty sterujgce rezerwacjg interface’u; prowadzone
kolejno miedzy szafami przez wszystkie ukitady rezer-

wacji tworzg linie¢ priorytetu geometrycznego.

ZG - sygnal zgloszenia przez kanail lub procesor potrzeby

dostepu do interface’u.
Zw - sygnat zezwolenia na dostep do interface’u,

YA - sygnail ziemi doprowadzony z kanaiu lub procesora do
pakietu interface’u oznaczajgcy fizyczng obecnosé

modutu wspdipracujgcego z danym uktadem rezerwacji.

Moduty dotgczone do interface?u dzielg si¢ na aktywne,
wymagajace rezerwacji interface’u w celu przeprowadzenia trans-
misji lub zgloszenia przerwania /procesory, kanalty/ i pasywne
nie wymagajace rezerwacji interface’u /pamigci operacyjne/;
Rezerwacja interface’u dokonywana jest za posrednictwem uktadéw
rezerwacji, konstrukcyjnie umieszczonych na pakietach interface’u
wchodzgcych w sktad kazdego -fizycznego modulu systemu /szafy/.
Uktady rezerwacji poigczone sygnalami BU i PR tworzg tancuch
priorytetu geometrycznego /patrz rys. 2/, w ktérym geometryczne
miejsce dolgczenia modutu okresla priorytet dostepu moduiu do
interface’u. Modut zgdajgcy dostepu do interface’u wysyla sygnai
zgtoszenia ZG do swojego uktadu rezerwacji. Przydziat interface’u
nastepuje w momencie wysterowania linii zezwolenia ZW.

Wspéipraca modutdéw polega na wysylaniu "pytahd" i otrzymy-
waniu "odpowiedzi". Po dokonaniu rezerwacji modut wysyia
"pytanie" /jeden z sygnaitéw W,R,F,S,IN/ wraz z odpowiednio

wysterowanymi pozostatymi liniami interface’u. Jezeli pytanie
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jest prawidiowe to adresat wysyla "odpowiedi". Zaleznosci
czasowe wystepujgce podczas transmisji pokazane zostaiy

na rys. 4.

Zgloszenie Z;;QH l //'

Zezwolenie

Pytanie

VA@.VAL G 0SS VV.VAL V.Y, |
X R X A ARNANNLXINNN

m— — -———f—
i e b TR

Odpowied?

YA QS ViVAVAVAVAVATATAVAVAYA"
LAAADN XX XX Y X X X X X2

30ns
l| |$Ens —-L—l.—
TRANSMISJA TRANSMISJA

Rys. 4.

Sktad pytah i odpowiedzi dla poszczegdlnych przypadkdw Jest
nastepujgcy:

ZAPIS

Nadawca: procesor, kanait
Odbiorca: pamigé
Pytanie : W

NB - nr bloku pamigci

PN - nr procesora /istotne gdy NB = 0O/
AD -~ adres
DT - informacja

Odpowiedz: OK,
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ODCZYT :

.Nadawca: procesor, kanai
Odbiorca: pamiegé
Pytanie : R
NB - nr bloku paﬁieci
PN - nr procesora /istotne gdy NB = @/
AD - adres
Odpowiedz: OK
DT - informacja
lub gdy bigd: PE.

PRZESLANIE ¢

Nadawca : procesor

Odbiorca : kanax, pamieé

Pytanie : S
PN - nr procesora
NB - nr bloku pamieci /istotne gdy QB = 1/
QB - wskazZnik systemu
ADO - AD?7 - kod operacji

AD15 - rodzaj adresata: @ - kanal, 1 - pamieé
AD11 + AD14 - nr kanalu /gdy AD15 = @/
AD8 + AD1Q

nr urzgdzenia w kanale

DT - informacja

Odpowieds: OK, lub gdy adresat zajety: EN.
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POBRANIE :

Nadawca: procesor

Odbiorca: kanat

Pytanie : F
PN - nr procesora
NB - nr bloku pamieci /istotne gdy QB = 1/
QB - wskaznik systemu
AD@ + AD7 - kod operacji: szczegdlny

przypadek J@@3100@ - pobranie »
specyfikacji przerwania, patrz p.9
AD15 - @
AD11 + AD14 - nr kanaiu
AD8 + AD1§ - nr urzadzenia w kanale
Odpowiedz: OK
DT - informac ja
PE - gdy biad
lub gdy adresat zajety: EN.

ZGLOSZENIE
Nadawca: kanal, procesor
Odbiorca : procesor
Pytanie : 1IN
PN - nr procesora nadajgcego, gdy nadawcg
jest procesor lub nr procesora odbie-
-rajgcego, gdy'nadawca jest kanal
DT15 - rodzaj nadawcy: @ - kanat, 1 - procesor

DT11 + DT14 - nr kanatu
Odpowiedz: OK
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POBRANIE SPECYFIKACJI PRZERWANIA

Nadawca ¢ procesor

Odbiorca : kanat

Pytanie : F
PN - nr procesora
NB - niewykorzystane
QB - @
IDg + AD7 = OPPPIP0P
AD15 =@
AD11 + AD14 - nr kanatu

AD8 + AD1Q - niewykdrzystane
OdpowiedZz: OK

DTO + DT?7 - specyfikacja

DT8 + DT15 - nr urzgdzenia

6+2., Opis sygnatdw interface’u minikomputera MERA 400 wykorzysty-
wanych w specjalizowanym kanale bezposredniego dostepu.

RS - sygnal strobujgcy rozkazu OU /rozkaz przestania/ wysy-
tany z procesora do kanatu wraz z informacjg na liniach
RDTP + 15 i adresem kanatu odpowiadajgcym numerowi
tadowanego rejestru na liniach RAD11 + 15. Zdjecie
sygnaiu RS nastepuje w momencie podania przéz kanat
odpowiedzi po linii DOK sSwiadczgce] o wykorzystaniu

danych z linii RDT i RAD.

RF - sygnat strobujacy rozkazu IN /rozkaz pobrania/ wysylany
z procesora do kanaiu wraz z adresem kanaiu i kodem

rozkazu na liniach RAD@ + 15. W odpowiedzi na rozkaz IN




kanat nie podaje na linie DDT@¥+15 informacji i wyste-
rowuje lini¢ DOK, Procesor zdejmuje sygnat RF co kon-

czy rozkaz typu IN,

DOK - sygnat odpowiedzi pozytywne] wysytany z kanaitu do

procesora,

RDT@+15 = 16 linii stuzgcych do przesytania informacji z reje-
stru uniwersalnego procesora do kanatu /II argument

rozkazu 0OU/.

DDT@+15 - 16 linii siuzgcych do pobrania informacji z kanatu

do rejestru uniwersalnego procesora.

RAD@+15 - 16 linii sluzgcych do przesylania z procesora do kanalu
adresu kanatu i okreslonego kodu rozkazu, zardéwno dla
rozkazéw przestania OU jak i rozkazéw pobrahia IN.
Kanat specjalizowany wykorzystuje tylko bity odpowia-
dajgce numerowi tadowanego rejestru przy rozkazie QU
oraz numerowi przerwania przy rozkazie IN pobierajgacym

specyfikac je¢ przerwania,

RADZ 415 - 16 linii stuzgcych do adresowania pamieci operacyjnej
w przypadku gdy kanat pisze lub czyta stowo do/z

pamigci operacyjnej.

DNB@+3 - czterobitowy nﬁmer bloku pamieci operacyjnej bedsgcy N

przediuzeniem adresu wysytanego na liniach DADZ + 15,

ZG - sygnal zgtoszenia dostepu do interface’u wysyilany

z kanatu do interface’u.
Z7Z ~ sygnal obecnos$ci kanalu.

W - sygnal zezwolenia na doestep do interface’u.
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DW

ROK
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- sygnal zgloszenia przerwania wysytany z kanailu do

procesora wraz z numerem procesora na linii DPN

i numerem kanatu na liniach DDT11 + 15.

sygnat strobujacy operacje zapisu informacji z kanaiu
do pamieci operacyjnej. Po dokonaﬁiu rezerwacji kanat
podaje na linie DDTY - 15 informacje, na linie¢ DAD@+15
i DNBZ + 3 adres pamieci operacyjne] i wyéterowuje
linie DW. Pamieé operacyjna po odeczytaniu informacji

z linii DDT@ - 15 podaje odpowiedz ROK,

sygnal odpowiedzi wysylany z procesora po przyjeciu
przerwania lub z pamieci po wykorzystaniu informacji

z linii DDT@ + 15 podczas operacji zapisu /DW/.

7. Opis funkc jonalny kanatu bezposredniego dostepu

Schemat blokowy kanalu pokazany zostat na rys. 5.

-

7-10 Rejestry kanaluo

o B

Kanal zawiera nastepujgace rejestry:

- Rejestr adreséw skiadajacy sie z 4 rejestréw 16-bito-
wych, z ktérych pamigtany jest poczgtek pél A1, A2, Z
oraz adres miejsca, pod ktére nalezy przesitaé informacje
z rejestru B. Rejestr ten jest ladowany rozkazami OU

kierowanymi zgodnie z tabelg 1.

- RKP - Rejestr kohca transmisji w polu, do ktérego tadowana

jest zmodyfikowana zawarto$é licznika adres6éw LA po
wystaniu kazdego stowa do pamigci. W momencie zakoncze-
nia transmisji w RKP zostaje zapamigtany adres, od kt6-

rego nalezy rozpoczaé nastepng transmisje w danym polu.
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Fizycznie rejestr ten sktada si¢ z 4 rejestrow,

z ktérych pierwszy Jjest przediuzZeniem rejestru RA
dla informacjiA¢ a pozostale zawierajg zgodnie

Z powyzszym opisem adresy nastepnej transmisji

w polu A1, A2 i Z,

S5-bitowy rejestr pamietajgcy numer bloku pamieci
operacyjnej /4 mtodsze bity/ oraz nr procesora

/najstarszy bit/.

- RDP - Rejestr diugosci pola skiada si¢ z rejestru diugosci

pola A1, rejestru dtugosci pola A2 oraz rejestréw
koﬁcowéj dtugosci /RKD/: pola A1 pozostalej do Wyko-
rzystania dla nastepnych transmisji i to samo dla
pola A2. Dwa ostatnie rejestry tadowane sg zmodyfiko-
wang zawartosciag licznika dlugosci transmisji LDT-po

wyczytaniu do pamieci kazdego siowa.

7.2, Liczniki kanaiu

Kanal zawiera nastgpujgce liczniki:

- LA

- LDP

- licznik adresu siuzgcy do modyfikacji adresu pamieci

operacyjnej, pod ktéry dokonuje sie transmisji. Licznik
ten moze byé tadowany z RA lub RKP, w zaleznosci od
wskaznika PKP, opisanych nizej. Zawartosé jego po doda-
niu Jjedynki przegylana jest do RKP po wpisaniu kazdego
stowa do pamieci.

licznik dlugoééi pola, od ktdrego odejmowané jest

jedynka po przetransmitowaniu do pamieci operacyjnej

kazdego stowa. Licznik ten tadowany jest z RDP lub RKD

w zaleznodci od wskaznika PKP. Zawartosé jego po odjeciu
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pamigtana jest w RKD, Licznik ten Jest wykorzysty-
wany dla pél A1 i A2, natomiast dla pola Z, ktére

ma stalg diugosé wynoszgcg 24 siowa wykorzystywany
jest odrebny licznik do 4 - IDPZ, do ktérego Jjest
dodawana 1 po ;akoﬁczeniu calej transmisji informacji

typu J3 lub J4,

licznik diugodci transmisji, ktdérego zawartosé po-
czgtkowa zalezy od rodzaju informacji, t.Jj. dla J1
wynosi 8, dla J2 przesytanej do pola A1 - 6, do ;
pola A2 - 1, dla J3 i J4 - 6, dla J4, J5 i J7 - 1.

jednobitowy licznikoéw krokéw, zapalany po przetrans-
mitowaniu stowa. Stuzy on do wyrdzniania transmisji

do pola A2 adresu zawartosci rejestru Dw polu A1

w czasie transmisji informacji typu J2, Po zapaléniu
tego licznika bedzie sig¢ odbywata transmisja infor-

macji J2 do pola A1.

Licznik kolejnych siéw transmisji informacji typu J2
pozwalajacy na zapamietanie bitdw Py - Py pobiera-
nych z rejestru W,

7 . 5 » Wska énik kanatu

Kanal zawiera nastepujgce wskazZniki:

- TR -

A o

wskaznik transmisji odrézniajgcy faze przesytania

danych od fazy zglaszania przerwan.

wskaznik &larmu, zapalany przy braku odpowiedzi
pamieci operacyjnej. WskaZnik ten powoduje zgilosze-

nie przerwania zgodnie z tabelg 6, p. 7.6.
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AT AT

- wskaZnik konca pola wskazujgcy na zapeinienie

danego pola w pamigeci operacyjnej. Kolejnym
polom odpowiadajg wskaZniki: A1 - PKP1, A2 - PKP2,
Z-PKPZ.

- LAD ,REJ - wskaZnik tadowania rejestréw RKP, RDP z licznikéw

LA i ID umozliwiajgcy wczesniejsze otwarcie prze-

tgcznic oraz wczesniejsze ustawienie adresdw,

- LAD LICZN1, ZAD LICZ2 - wskaznik ladowania licznikéw, umozli-

wiajgce wczesdniejsze ustawienie adresdéw wyjsé

z odpowiednich rejestrpw.

7.4. Uklad przyjmowania rozkazbw

Ukzad ten przyjmuje 2 rodzaje rozkazdw:

- OU

- IN

- rozkazy ladujqce rejestry zgodnie z p. 1.1.

i tabelg 1. Kazdy rozkaz OUT, ktdérego numer
zostanie rozpoznany przez kanatr Jjest kwitowany
odpowiednig OK.

Nalezy przy tym dodaé, Ze adres poczgtku pola A1
jest pamietany w dwéch miejscach: w rejestrze RA
oraz rejestrze RKP, Zapamietanie poczgtku pola A1
w RKP umozliwia przesitanie do pola A2 adresu
informacji D w polu A1 przy transmisji typu J2
/przy 1K = 0O/.

rozkazy pobierajgce specyfikacje¢ przerwania. Kanai
po rozpoznaniu numeru obsitugiwanego przerwanie
kwituje rozkaz zawsze odpowiednig OK, przy czym
linie DT nie sg wysterowane tj. specyfikacja nie

Jjest przesytana.
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7.5. Uklad sterowania wysyianiem informacji

Uktad ten skilada sie z automatu umozliwiajgcego realizacje

petli przedstawionej na rys. 6 oraz dekoderdw realizujacych

funkc je sterujgce. Realizacja petli przebiega nastegpujaco:

Faza 1

Faza 2

Faza 3

Faza 4

Faza 5

Faza 6

Wybrahe zostaje najstarsze zgloszenie i zablokowane:

przyjmowanie pozostatych.,

Zostajg ustawione adresy wyjsciowe rejestroéw RA
lub RKP oraz RDP lub RKD, wyzerowany licznik IK,
a dla J3 % J4 - ustawiony licznik ilosci transmisji

do pdla Z,.

Zostaja zatadowane liczniki: adresédw LA, diugosci
pola LDP, diugosci transmisji LDT obaz zapalony

wskaznik transmisji TR,

Zostaja zamkniete bramki adreséw wyjsciowych reje=-
stréw RA, RDP, RKP, RKD,

Zostaje wystany sygnal ZG, na podstawie ktérego
mozna zajgé interface systemu. Kanal oczekuje na
sygnal ZW zawiadamiajgcy go, Ze moze korzystaé

z interface.

Rozpoczyna sie w momencie przyjscia sygnaiu ZW.
W zaleznosci od stanu wskaZnika TR w fazie tej
nastepuje badz przestanie informacJji do pamieci'
operacyjnej badZz zgloszenie przerwania.

W przypadku pierwszym nastepuje wystanie sygnaiu
odezytu do rejestru urzgdzenia specjalnego. Faza

moze sie zakoAczyé pokwitowaniem przez pamieé



Faza 7 -

Faza 8 -

Faza 9 =

Faza 10 =
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informacji sygnatu OK - co powoduje przejsécie do
fazy 7, badZ wygenerowaniem przez kanal impulsu
alarmu, co powoduje powrdét do fazy 5 i zapalenie
sygnaiu Z2G do interface i w konsekwencji spowoduje
wysianie przerwania. W przypadku drugim - zgaszony
wskazZnik TR - nastepuje wysianie przerwania do pro-
cesora i wyzerowanie wskaznika alarmu AL, Zaktada
sie przy tym, Ze procesor zawsze odpowie na zgto-
szenie przerwania sygnatem OK. Po zgitoszeniu przer-
wania nastepuje bezwarunkowe przejscie do fazy 13

opisanej nizej.

Po pokwitowaniu informacji przez pamieé, kanal zwal-
nia interface zdejmujac sygnaty W, AD, DT oraz mody-
fikuje zawartosé licznikéw LDP, IDT lub LDPZ.

W fazie 8 odbywa sig¢ modyfikowanie zawartosci licz-
nika adreséw LA oraz ustawienie adreséw wejsciowych

rejestrow RKP i RKD.,

Zosta je zapamietana wartosé modyfikowanego adresu
w RKP oraz modyfikowanej diugosci pola w RKD, oraz
ewentualnie zapalony ktérys ze wskaznikdéw kohca

pola PKP.

JeZeli licznik diugosci transmisji LDT Jjest wyzero-
wany 1 transmisja nie obejmowaia przesytania do
pola A2 adresu informacji D w polu A1, to.zostaje
zgaszony wskaZnik transmisji TR zdjete adresy wejs-
ciowe rejestréw, dla J3 i J4 - dodana 1 do LDPZ

i przejécie bgdz do zgtaszania przerwah poprzez

za jmowanie interface, bgdz do fazy 13.



Faza 11

Faza 12

Faza 13

Faza 14

W T

- Jezeli przy LDT wyzerowanym zgaszony Jest licznik

krokéw dla informacji J2, to nastegpuje przejscie

do transmitowania informacji J2 do pola A1,

tj. ustawienie adresédw wyjsciowych rejestréw umozli-
wiajgcy zatadowanie wartosci poczatkowych transmisji:
adresu, diugosci pola i dlugoédi transmis ji oraz
zdjecie adreséw wejsciowych rejestréw otwartych

w fazie 8.

Jezeli licznik diugos$ci transmisji nie jest wyzero-
wany to bada sie licznik diugosci pola.

Jezeli nie jest on wyzerowany to nastepuje przejscie
do fazy 12. Jezeli znaleflismy sie¢ na koicu pola,

to odbywa sie¢ ustawienie adreséw wyjsciowych reje-
stréw RA i RDP w celu umozliwienia przygotowania

adresu i diugosci nastepnej transmisji.

Odbywa sie¢ zatadowanie licznika adresu LA oraz

licznika diugosci pola LDP,.

Nastepuje zdjecie adresédw ustawionych w fazie 10,

wyzerowanie wskazZnika PKPZ oraz dodanie 1 do EK.

Zostaje wysitany do rejestru zgloszen impuls zero-
wania zgioszenia wybranego w fazie 1 i wyzerowanie

rejestru przyjmowania zgloszehn w kanale.

W fazie tej nastepuje zdjecie blokady zgloszen
i kanat jest przygotowany na przyjecie nastepnego

zgioszenia,
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7.6, Uklad zgtaszania przerwan

Poszczegbdlnym przerwaniom zostaly -przyporzgdkowane numery

odpowiadajgce numerom kanalu w sposdéb nastepujacy:

s e e o s o e e S ey i o e | o e s o e S+ oo e e e e o e e
S == —._-———-—-TP——-—— e =y

TYP PRZERWANIA | p | 2 | 2, | Pp | Pp |2 BRAK PAO

i
1l
T
i

Ul
0)]
~3

NUMER DZIESIETNY 1 2 3 4

7.7+ Przebiegi czasowe wspéipracy kanalu z minikomputerem MERA 400

gy %0y o
RAD . | ) ZW T

RDT I DIN
RS I ’r DPN
T1 l l DDT

ZAPIS

DO REJESTRU | I ROK
DOK Rys.7. Przebiegi czasowe zglaszania
przerwania
Rys.6., Przebiegi czasowe przyjmowania
rozkazu
DPN,DNB l d
RAD l 'I
RDT I
RF I /fR‘

71
DOK :

Rys.8. Przebiegi czasowe wysyla-
nia specyfikacji przerwa-
nia
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