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Wiadomosci ogolne



WIADOMOSCI OGOLNE

System mikrokomputerowy MERA-80 opracowany zostat przez
Instytut Systeméw Sterowania w Katowicach.

System produkowany jest przez Zaktad DosSwiadczalny MERA-STER
w Zabrzu.

Centrum Naukowo-Produkcyjne Systemow Sterowania MERA-STER
1 Instytut Systeméw Sterowania sSwiadczg ustugi w zakresie:

e szkolenia uzytkownikow

e opracowania specjalizowanego oprogramowania
o konfigurowania systemow

e testowania systemow i urzadzen

0O Serwisu gwarancyjnego 1 pogwarancyjnego.
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OPIS SYSTEMU

Mikrokomputerowy System Automatyzacji Pomiarow i Sterowania
MERA*=80 jest zbiorem moduddéw sprzetowych I programowychD umoz-
liwiajacych konfigurowanie licznej rodziny systemow obiekto-
wychr bazujacych na ujednoliconych zasadach wymiany informacjio
Dzieki gteboko posunietej modulamosci systemu MERA-80C mozna
tworzy¢ réznorodne systemy kontrolno - pomiarowe,, a mianowicie?

programowane sterowniki pekwencyjne
programowane regulatory wielko$ci analogowych
systemy automatyzacji pomiarow

systemy automatyzacji eksperymentu

systemy rozproszone "

mikrokomputery ogélnego przeznaczenia

systemy wspomagania projektowania.

O © © ® © 0o o

Modulamos$¢é systemu MERA-80 pozwala na rozszerzanie zaréwno
repertuaru modudow; Jjak I zakresu zastosowan.

W systemie MERA-80 wykorzystane zostaty uktady scalone duzej
skalt integracji - mikroprocesor 8080 1 inne elementy rodziny
MCS-800 Moduty funkcjonalne systemu pot#gczone sg ze sobg
magistrala BISS /rys.1-1/p zblizong pod wzgledem logicznym do
magistralt MUTLIBUS firmy INTEL. Liniami magistrali przesytane
sg adresy9 dane,,madania obstugi oraz sygaaty sterujac® 1 zasi-
lanie o Adresowane moduty zawierajg w sobie dekodery adresow0
dzieki czemu moga sie znajdowa¢ na dowolnym polu w kasecie«

Jako urzadzenia zewnetrzne mogg by¢ stosowane;

0 monitor ekranowy 7952/7953

e iInne urzadzenia pracujace w standardzie Y24
drukarka mozaitkowa DZM 180 KSR

czytnik tasmy CT 2100

perforator DT105S

programator pamieci EPROM PRISS10

.pamie¢ na dyskach elastycznych ?Lse45D
osgdzenia pracujgce w standardfci® IEC-625.

o o9
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Ponadto system umozliwia bezpoSrednie sprzezenie z obiektem

poprzez:

o wejscia cyfrowe w 3tandardzie pradowym 4...20 mA
o wyjscia cyfrowe w standardzie 12V 1 24V /napiecie state

zmienne/*

Zarowno wejscia jak i wyjsScia posiadajag izolacje galwaniczng
od sygnatow obiektowych.

Podstawowe parametry techniczne systemu:

@

© ®©® & © O ® ©®

dtugosé stowa danych - 8 bitdw

pojemno$¢ pamieci operacyjnej w maksymalnej konfiguracji
- 64 kB

lista rozkazéw - INTEL 8080

mozliwos¢ wymiany informacji w trybie DMA

podstawowa czestotliwoSC¢ zegara - 1536 kHz

zakres temperatury pracy +< ... +45<C
wilgotnos¢ wzgledna 20 ... 80%
zakres temperatury sktadowania - 3H= ... + 60<C

udary /w opakowaniu transportowym/ 15g przy 0e5 &0 2Hz

wibracje /w opakowaniu transportowym/ 0,15 mm przy
10 ooo 55 Hz.



Ponizej podano wykaz modutdéw systemu MERA-809 ktdére sa juz obecnie
produkowane lub znajduja sie w koncowej fazie opracowania?

MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS

1001
1002
1101
1111
1113
1114
1159
1164
1165
1169
1171
1172
1173
1181
1192
1193
1305
1306
1313
1326
1327
1341
1391
1396
1441
144171
1512
1551
1552
1801
1811
1821
1822

Procesor /wspolny system adreaacji pamieci 1 we/wy /
Procesor /rozdzielny system adresacji pamieci 1 we/wy /
Adapter drukarki DzZM 180

Adapter czytnika CT 1001

Adapter perforatora DT 105S 1 czytnika CT 2100
Adapter stacji SPTP-3

Adapter pamieci kasetowej MPK 60

Kontroler dysku elastycznego PLx45D

Kontroler dysku elastycznego PLx45

Kontroler dysku 5 Mbajtéw

Pamie¢ RAM 2kB

Pamie¢ RAM 4kB /z buforowym zasilaniem/

Pamie¢ RAM 16kB

Pamie¢ ROM 2kBmm A
Pamie¢ ROM 2kB/RAM IkB

Pamie¢ przetaczalna ROM 256B/RAM 2kB

WejScia statyczne 16x1 /12?/

WejScia statyczne 16x1 /24V/

Uniwersalny adapter we/wy

Wyjscia statyczne 16x1 /12V/

Wyjscia statyczne 16x1 /24V/

Wejscie licznikowe 9x16 bitow

Panel wejsSciowy 64x1

Panel wyjsSciowy 16x1

Adapter terminalu numerycznego

Terminal numeryczny

Bezmodemowe urzgdzenie transmisji Szeregowej
Adapter interfejsu IEC 625

Adapter interfejsu Y-24

Pulpit techniczny

Uktad bezposSredniego dostepu do pamieci /DMA/
Uk¥ad p»zerwan

Ekspander przerwan 16x1



MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS
MKS

MKS
MKS
MKS
MKS
MKS

1851
1852
1881
1883
1898
1899
1902

1903
1921
1924
1991
1999

1- 5

Generator zegarowy /nie wymaga ukdadu przerwan/

Generator zegarowy /do wspodpracy z uktadem przerwan/

Adapter programatora PRISS-10

Pulpit testujacy

Klawiatura interfejsowa

Putapka adresowa

Zasilacz /+5V/40A; -12V/20A; -9V/1A; -5V/0,1A;
+12V/0,1A /

Zasilacz /+12V/20A; +48T/5A /

Kaseta modutdéw cyfrowych 74U/

Kaseta zasilacza

Przedtuzacz pakietu

Terminator



Magistrala
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MAGISTRALA

Magistrala BISS jest lokalnym interfejsem systemu MERA-80
umozliwiajacym konfigurowanie systemow o roznej ztozonosci

w oparciu o standardowe moduty Tfunkcjonalne.

Zapewnia wymiane informacji miedzy modutami systemu umieszczo-
nymi we wspOlnej kasecie lub szafie.

organizacja magistrali 1 opis sygnatow

Linie interfejsu BISS tworzg pie¢ grup funkcjonalnych: f
- Magistrala adresowa 16 linii

- Magistrala danych 16 linii

- Magistrala przerwan 8 linii

- Magistrala sterowania 19 linii

- Magistrala zasilania lo linii

Wykaz sygnatow wraz z numerami odpowiadajgcych im kontaktow
na ztaczu interfejsowym podaje tablica 2-1.

Wszystkie sygnaty przekazywane sg po liniach interfejsowych
w negacji, tzn. poziomem aktywnym jest poziom niski.

e Magistrala adresowa

ADR$ + ADRI15

16 linii adresowych, po ktorych przesytany jest adres
komérki pamieci lub adres we/wy. ADR15 jest najbardziej
znaczacym bitem.

e Magistrala danych

DINJJ + DIN7Y

8 linii danych wejsSciowych. Po liniach tych przesytana
jest informacja z pamieci 1 we/wy, DIN7 jest najbardziej
znaczacym bi m—-m



Tablica 2-i

WYKAZ SYGNALOW INTERFEJSU BISS NA tACZOWCE

STRONA DRUKU Jj STRONA ELEMENTOW

NR KONTAKTU NR KONTAKTU
SYGNAL J sygnat#
MAGISTRALA i +5V 2 GND
ZASTLANITA 3 -12V 4 -9V
5 ADR 15 6 ADR 14
MAGISTRALA 7 ADR 13 8 ADR 12
ADRESOWA 9 ADR 11 10 ADR 10
ii ADR 9 12 ADR 8
13 ADR 7 14 ADR 6
15 ADR 5 16 ADR 4
17 ADR 3 18 ADR 2
19 ADR 1 20 ADR 0
21 DIN 7 22 DIN 6
MAGISTRALA DANYCH 23 DIN 5 24 DIN 4
WEJSCIOWYCH 25 DIN 3 26 DIN 2
27 DIN 1 28 DIN O
29 DOUT 7 30 DOUT 6
MAGISTRALA DANYCH 31 DOUT 5 32 .DOUT 4
WYJSCIOWYCH 33 DOUT 3 34 DOUT 2
35 DOUT 1 36 DOUT O
37 MEMR 38 1/0R
39 MEMW 40 1/0tf
41 RESIN 42 RESET
MAGISTRALA 43 J?ITTL 44 .02TTL
STEROWANTA 45 ADRVAL 46 SYNC
47 WAITTREQ 48 INT
49 INTE 50 INTACK
ol HLDREQ 52 HLDACK
53 alarm 54 HLTA
95 REZERWA 56 WAIT
o7 I 58 REZERWA
59 I 60 i
61 d 62 d
63 . 64 it
65 i 66 u
MAGISTRALA 67 I 68 d
PRZERWAN 69 REZERWA 70 REZERWA
71 INTREQ 7 72 INTREQ 6
73 intheq s 74 INTREQ 4
75 INTREQ 3 76 INTREQ 2
77 INTUEC) 1 78 INTREO O
A N
MAG I STRALA oo o Iy
zasilania 83  GND 84 +5V

Wszystkie sygnaty interfejsu wystepujg w negacjach.



DOUTF? - DOUTY

8 linii danych wyjsciowych. Po liniach tych przesytana jest
informacja do pamieoi 1 we/wy. DOUT7 jest najbardziej znaczacym
bitem.

Magistrala przerwan

INTREQ$ - INTREQ7

8 linii zgtoszen rownolegtych, z ktérych kazda odpowiada jednemu
poziomowi przerwan. INTREQ™ odpowiada poziomowi 0 najwyzszym
prioryteoie.

Magistrala sterowania

MEMR

Rozkaz czytania z pamieci. Oznacza, ze adres komdérki pamieoi
znajduje sie na magistrali adresowej 1 ze zawarto$¢ komorki
pamieci okresSlonej przez ten adres ma by6 wystawiona na magis-
trale danyoh wejsSciowych.

TOEMW

Rozkaz pisania do pamieci. Oznacza, ze adres komorki pamieoi
znajduje sie na magistrali adresowej 1 ze informaoja znajdujgoa
sie na magistrali danych wyjSciowych ma by¢ wpisana do komorki
pamieci okreslonej przez ten adres.

170R

Rozkaz czytania z urzadzen wejsSciowyoh. Oznacza, ze adres
portu wejsciowego znajduje sie na magistrali adresowej,

i ze informacja z tego portu ma bydé wystawiona aa magistrale
danych wejs$ciowych.
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1/70W

Rozkaz pisania do urzadzen wyjSciowych. Oznacza, ze adres portu

wyjsciowego znajduje sie na magistrali adresowej 1 ze informacja
znajdujaca sie na magistrali danych wyjsciowych ma by¢ wyprowa-

dzona przez zaadresowany port.

RESIN

Zadanie zerowania systemu. Moze byé generowany przez np.
przycisk zerowania na ptycie czotowej.

RESET

Zerowanie o0goOlne systemu. Sprowadza caty system do stanu
poczatkowego,"

JEFITIL

Impulsy zegarowe synfazowe z negacjg impulséw zegarowyoh 01
mikroprooesora 8080 w sterowniku /procesorze/.

iapulsy zegarowe syafazowe z negaoja impulséw zegarowyoh 02
mikroprocesora 8080 w sterowniku /procesorze/.

ADRVAL

Potwierdzenie legalnosSci adresu. Generowany jest przez zaadreso-
wany modud 1 oznacza, ze adres zostat zdekodowany w tym module
przy jednoczesnej obecnosSci odpowiedniego dla modudu sygnatu
rozkazowego MEMR, MEMW, 1/0R, 1/0W.
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SYNC

Sygnat synchronizacji generowany przez sterownik w kazdym
pierwszym takcie cyklu maszynowego.

WAITREQ

Zadanie zatrzymania procesora. Sens logiczny tego sygnatu
jest odwrotny do sensu sygnatu READY w mikroprocesorze 8080.
W przypadku wolnych pamieci i urzadzen we/wy pozwala na prace
asynchroniczng a takze umozliwia prace krokowg.

INT

Przerwanie gtowne. Niemaskowany sygnat przerwania o0 najwyzszym
priorytecie.

INTE

Zezwolenie na przerwanie. Oznacza, ze ukdad przerwan w proce-
sorze jest odblokowany.

INTACK

Potwierdzenie przerwania. Oznacza, ze procesor przystgpit

do obstugi przerwania 1 z magistrali danyoh wejSciowych po-
biera kod 1instrukcji, podobnie jak przy pobieraniu kodu
instrukcji z pamieci programu w cyklu FETCH. Dla mikroproce-
sora 8080 kodem tym moze byC np. RST lub CALL.
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HI.DIi3”

Zadanie dostepu do magistrali. Powoduje, ze procesor zawie-
Sza swoje operacje na magistrali 1 pozostawia ja w stanie
pozwalajgcym na wysterowanie jei przez ukdad bezpoSredniego
dostepu do pamieci lub iInny procesor.

1 ILDACK

Potwierdzenie zawieszenia operacji na magistrali przez pro-
cesor. Jest reakcjg procesora na sygnat I11LDUEQ.

ALAUW

Awaria systemu. Oznacza, ¢e uktady kontroli poprawnosci
dziatania systemu wykryty biad.

HLTA

Potwierdzenie zatrzymania procesora w stanie HALT.

WAIT

Potwierdzenie zatrzymania procesora w stanie 1".All.

Magistrala zasilania

Magistrala zasilania zawiera linie masy /GND/ oraz linie
rozprowadzajgce napiecia zasilania:

+5V, -5V, -9v, +12v, -12V



CHAIIAICFERYSTYKA FUNKCJONALNA
Ponizej podano przebiegi czasowe nastepujacych operacji:

- wprowadzanie informacji ~ pamieci lub portdéw wejSciowych/;

- wyprowadzanie informacji /do pamieci lub portow wyjsScio-
wych/;

- obstuga przerwan zewnetrznych

- bezpos$redni dostep do pamieci /DMA/

CHARAKTERYSTYKA ELEKTRYCZNA

Linie interfejsu tworza z nadajnikami 1 odbiornikami modutdw
uktad "sumy na drucie”. Kazda linia potgczona jest ze Zzrodiem
+5V przez rezystor 390A+ 5%. Nadajnikiem moze by¢ element

z otwartem kolektorem o wydajno$ci co najmniej 48 mA.

Modut powinien obcigza¢ kazdg linie co najwyzej jednym wyjsciem
OC 1 jednym wejSciem wnoszgcym obcigzenie 1,6 mA.

Maksymalna liczba modutdéw przytaczonych bezposSrednio do inter-
fejsu powinna by¢ <22.

Poziomy logiczne napie¢ - jak dla elementéw TTL serii 74.
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ADRES
tACC
DANE WEJSCIOWE
ROZKAZ

TACK

POW/ERDZENIE

icMD CtRA

ADRO H5
tDH

DIN(S*7
MEMVR ..
im lub

TACKH

MMI

WPROWADZANIE DANYCH (SYNCHRONICZNE)

WYPROWADZANIE DANYCH (SYNCHRONICZNE)



ADRES

DANE WEJSCIOWE

ROZKAZ

WPROWADZANIE DANYCH (ASYNCHRONICZNE)

VW15

DINO*7

MENR
I/OR

lub



ZGtOSZENIE

POTWIERDZENIE
przyjécia Zet.

KOD
ROZKAZOM

ZADANIE
DOSTEPU

1

tACC tML

OBSLUGA PRZERWANIA

OBSLUGA DMA

INT

J  NrREQ$T\

INTACK

HOLD

HLDACK

MEMR.DIN
MEMH, DOUT
It.d.
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MECHANIKA

Podstawowym modudtem w systemie MERA.-80 jest pakiet sktadajacy
sie z ptytki montazowej o potaczeniach drukowanych™ zakonczo-
nej z jednej strony wtykiem zdgcza posredniego 84~stykQwegof
a z drugiej strony - maskownicg /rys.3-1/o0 Wtyk stuzy do
potaczenia modutu z magistralg, natomiast maskownica pe#ni
role ptytki czotowej modudu i1 moze zawiera¢ elementy sygna-
lizacyjne 1 sterownicze, a takze ztgcza wielostykowe stuzace
do potgczenia systemu ze Swiatem zewnetrznym.

Do powigzania konstrukcyjnego modu#déw ze sobg stuzy kaseta
.zaopatrzona w prowadnice dla modu4éw 1 gniazda z#acz
84-stykowych magistrali. Kaseta wykonana jest w.standardzie
IE0-297 /19"/» ma wysokoSC 4U 1 moze pomieSci¢ 24 moduty.
Przewidziana jest do zamontowania w szafie sped#niajgcej wyma-
gania tego samego standardu. Wyglad kasety przedstawia iysi 3-27
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M ERR-STE R SYSTEM MERA 80

PROCESOR MKS 1001

PRZEZNACZENIE

Procesor MKS1001 jest programowanym urzgdzeniem
mikrokomputerowym sduzgcym do koordynacji pracy pozostatych
modudow systemu, sterowania wymiang informacji miedzy nimi
oraz przetwarzania informacji.

Wspdétpracuje z innymi modutami systemu za posSrednictwem
magistrali BISS.

PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

e 8-bitowy mikroprocesor 8080A
e cykl rozkazowy: 651 ns /1536 kHz/
e wspolny system adresacji pamieci 1 we/wy:
zakres adresacji pamieci: 0000 - FDFFH ;
zakres adresacji we/wy: FEOO - FFFFA
e zegar stabilizowany kwarcem
e parametry sygnatow wejsSciowych i wyjsSciowych:
obcigzenie wnoszone przez kazde wejscie:
ekwiwalent 1 wejScia TT1 serii 74;
obcigzalnos¢ kazdego wyjscia: 48 mA /otwarty kolektor/



AEL s

REALIZOWANE FUNKCJE

e realizacja wszystkich
instrukcji mikroprocesora
8080

o sygnalizacja standéw RUN
i HALT

a zerowanie ogolne systemu
uruchamiane przyciskiem
znajdujacym sie na
maskownicy modutu
1 samoczynnie po
zatgczeniu zasilania

© prace w trybie DMA - stan
HOLD zwalniajacy
sterowanie magistralg dla
innego modudu typu master

OPRACOWANIE

Instytut Systeméw Sterowania
pf ul. Armii Czerwonej 101, 40-161 KATOWICE

M EHR-5 TER

imimmm PRODUCENT

Zaktad Doswiadczalny MERA-STER
ul. Roosevelta 120, 41-800 ZABRZE
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ADAPTER DRUKARKI DZM 180 MKS 1101

PRZEZNACZENIE

Modut+ MKS 1101 umozliwia podtgczenie do systemu MERA-80
drukarki mozaikowej DZM180. WspoOdpracuje z systemem za
poSrednictwem magistrali BISS.

PODSTAWOWE ,PARAMETRY TECHNICZNE

0 poziom sygnatow wejsSciowych i1 wyjSciowych; jak dla TTL
serii 74

e ustawialny adres modutu

© wymiana informacji - bajtami



REALIZOWANE FUNKCJE

9 posredniczenie przy
przesytaniu informacji
z systemu MERA-80 do
drukarki DZM180

© sygnalizacja 1 detekcja
btedow

« generowanie sygnatu
potwierdzajgcego
legalnos¢, adresu

OPRACOWANIE

Instytut Systemow Sterowania
. ul. Armii Czerwonej 101, 40-161 KATOWICE
I
MERR-STER

I -mm oL PRODUCENT

Zaktad Doswiadczalny MERA-STER
ul. Roosevelta 120, 41-800 ZABRZE



MERR-ST ER SYSTEM MERA 80

u: IMIS! HIiE

ADAPTER DT 105/CT2100 MKS 1113

PRZEZNACZENIE

Modu+ MKS1113 umozliwia podtgczenie do systemu MERA-80
perforatora DT105 1 czytnika CT2100.
Wspotpracuje z systemem za poSrednictwem magistrali BISS.

PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

e poziomy sygnatow wejsSciowych 1 wyjSciowych:
jak dla TTL serii 74

e Jliczba lini1 danych czytnika: 8

e Jliczba linii danych perforatora: 8



6ND

DC

wyprowadzaniu informacji

REALIZOWANE FUNKCJE

poSredniczenie przy

Sor * * ¢ 500 z systemu MERA-80 do

perforatora DT105

0 poSredniczenie przy

wprowadzaniu informacji

do

< systemu MERA-80 z czytnika
CT2100

e generowanie sygnatu

potwierdzajgcego legalnosé

adresu

ACP. AOP

OPRACOWANIE

Instytut Systeméw Sterowania
ul. Armii Czerwonej 101, 40-161 KATOWICE

PRODUCENT

Zaktad DosSwiadczalny MERA-STER

ul.

Rooseyelta 120,

41-800 ZABRZE



ADAPTER PAMEC8 KASETOWEJ MKS 1159

PRZEZNACZENIE

Modu4+ MKS1159 umozliwia podtaczenie do systemu MERA.-80
dwuprzewi jakowej pamieci kasetowej MPK-60. Z systemem
MERA-80 wspdtpracuje za posSrednictwem magistrali BISS.

PODSTAWOWE PQRAMETRY TECHNICZNE

« poziomy sygnatéw: jak dla TTL serii 74

wymiana informacji bajtami

buforowanie informacji wejsSciowej 1 wyjsSciowej
16-bltowe stowo statusowe 1 sterujace
synchronizaoja transmisji z wykorzystaniem przerwan

O © O O



u

ttsil 1

ADS4..7 i

.1
770 mooct

I'It')i 1 meson
mtM W -

MUripaeg

eint...7

ERfI-5TER
B

ano

tejisrg
STATUSU
I Sto*A
srftujACiso

sufog
DANYCH

X1ADOB
Sil u3

IOALIOi
jirtir

T

umr t.}

il
K

Ktirc ioa
rHwinot

%iUNi

REALIZOWANE FUNKCJE

wymiana informacji pomiedzy
systemem MERA-80 a pamiecig
kasetowg MPK-60

sterowanie przewijaniem
tasmy

buforowanie informacji
wejsciowej 1 wyjsciowej
detekcja 1 sygnalizacja
btedow transmisji
generowanie sygnatu
potwierdzajgcego legalnosc¢
adresu

OPRACOWANIE

Instytut Systeméw Sterowania

ul. Armii Czerwonej 101,

PRODUCENT

40-161 KATOWICE

Zaktad Doswiadczalny MERA-STER

ul. Roosevelta 120,

41-800 ZABRZE



MERR'STER SYSTEM MERA 80

) HTHIEISS

KONTROLER DYSKU PLx45D MKS 1165

PRZEZNACZENIE

Modu# MKS1165 “umozliwia sterowanie pracg dwoch mechanizméw
PLx45D oraz prowadzenie transmisji danych pomiedzy pamiecig
operacyjng systemu MERA-80 i dyskiem. Z systemem wspoOdpracuje
poprzez magistrale BISS. W czasie transmisji wspodpracuje

z modutem DMA /MKS1811/ poprzez magistrale DMA.

PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

e format zapisu: IBM 3740

e typ mechanizmu: PLx45D

e Jliczba sterowanych mechanizmow: 2 szt.

e maksymalna pojemno$S¢ pamieci: 1,8 Mbajtow
e czestotliwo$C¢ zapisu zegara: 250 kHz

e ustawialne adresy modutu i1 kanatu

e wymagane zasilanie dodatkowe: + 48V



REALIZOWANE FUNKCJE

e sterowanie zapisem
informacji pobieranych
Z pamieci operacyjnej
systemu MERA-80 na dysk
elastyczny przy pomocy
mechanizmu PLx45D

e sterowanie odczytem
informacji z dysku
elastycznego przy pomocy
mechanizmu PLx45D
I wprowadzeniem jej do
pamieci operacyjnej
systemu MERA.-80

e generowanie sygnatu
kontroli legalnosSci
adresu

e kontrola poprawnosci
transmisji

OPRACOWANIE

Instytut Systemow Sterowania
ul. Armii Czerwonej 101, 40-161 KATOWICE

\f EEF1IR-5TER PRODUCENT
n Imiini u

Zaktad DosSwiadczalny MERA-STER
ul. Rooseyelta 120, 41-800 ZABRZE
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SYSTEM

PAMIEC RAM 4 KB MKS 1172

PRZEZNACZENIE

Modut MKS1172 jest blokiem pamieciowym systemu MERA-800
Konstrukcja modudu umozliwia podtrzymanie zawartosSoi pamieci
zasilaniem akumulatorowym w przypadku zaniku zasilania
sieoiowego. Modut wspddpracuje z systemem MERA-80 za
poSrednictwem magistrali BISS.

PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

0 pojemno$¢: 4096 bajtéw pamieci RAM

e mozliwos¢ ustawienia dowolnego adresu: mod. 4 kB
9 czas dostepu: 350 ns

© poziomy sygnatéw: jak dla TTL serii 74
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REALIZOWANE FUNKCJE

1
m AORISOH

e mozliwosS¢ zapisu
i odczytu informacji pod

UttAo dowolnym adresem
AMLGHL i, i :
AMESU e generowanie sygnatu
S potwierdzajgcego legalnosé
MAI
r
oM Wt adresu

e przechowywanie zawarto$ci po
zaniku zasilania sieciowego
za poSrednictwem
akumulatorow

OPRACOWANIE

Instytut Systeméw Sterowania
ul. Armii Czerwonej 101, 40-161 KATOWICE
Pili
WERH-5T PRODUCENT
N =HM I
Zaktad Doswiadczalny MERA-STER

tiW Rooseyelta 120, 41-800 ZABRZE



PAMIEC ROM 2 KB MKS 1181

PRZEZNACZENIE

Modu# MKS1181 jest blokiem pamieci statej w systemie MERA-80,
z ktorym wspétpracuje za posrednictwem magistrali BISSo

PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

e pojemnoS¢ : 2048 bajtéow pamieci ROM

0 stosowane elementy: pamie¢ EPROM typu 1702A firmy INTEL
lub analog

e czas dostepu: 1,0)xb

9 ustawialny adres poczgtkowy modutu
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sneoMutic REAL'ZOWANE FUNKCJE
Iemu
ecpeo - trwate przechowywanie
e informacji
t H e generowanie sygnatu
potwierdzajgcego legalnosé
o adresu
'S
SCM M 02 mu
o<
»6
Mt
OPRACOWANIE
Instytut Systeméw Sterowania
ul. Armii Czerwonej 101, 40-161 KATOWICE
ERR-5TE

wmmiiulil

jj PRODUCENT

Zaktad Doswiadczalny MERA-STER
ul. Roosevelta 120, 41-800 ZABRZE



ME RR-ST SYSTEM M ER A 8 0
IHLIMISSMULL. U

PAMIEC PRZELACZALNA 2 KB MKS 1193

PRZEZNACZENIE

Modu# MKS1193 jest blokiem pamieciowym systemu MERA-80P
z ktorym wspodpraouje za posSrednictwem magistrali BISSe
Umozliwia uruchamianie programéw uzytkownika do adresu
zerowego przy dziatajacym systemie operacyjnym.

PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

pojemnoS¢ pamieci ROM /1702A/: 256 bajtéw

pojemnosS¢ pamieci RAM /2102A/: 2048 bajtéw

czas dostepu do pamieci ROM: 1,078

czas dostepu do pamieci RAM: 350 ns

wybor rodzaju pamieci za pomocag przetgcznika

potozenie przetacznika moze byC analizowane programowo

O ® O O O o
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W ERR-5TE

.REALIZOWANE FUNKCJE

OPRACOWANIE

pamie¢ ROM lub RAM
wybierana przetacznikiem
dla operacji czytania
pamie¢ RAM dostepna dla
operacji pisania
niezaleznie od potozenia
przetacznika

generacja sygnatu
potwierdzenia legalnosSci
adresu

mozliwo$¢ wsplipracy

z innymi pamieciami RAM
/0 wiekszej pojemnosci/

Instytut Systemdéw Sterowania

ul. Armit Czerwonej 101,

PRODUCENT

40-161 KATOWICE

Zaktad Doswiadczalny MERA-STER

ul. Rooseyelta 120,

41-800 ZABRZE



W ERR-STE R SYSTEM MERA 80
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WEJSCIA STATYCZNE 16x1 MKS 1306

PRZEZNACZENIE

Modut MKS1306 umozliwia wprowadzanie do oystemu MERA-80

16 niezaleznych sygnatéw dwustanowych. Wspddpracuje z systemem
za posSrednictwem interfejsu BISS. Wszystkie wejsSoia sa
optoelektronicznie i1zolowane od interfejsu BISS oraz pomiedzy

sobg.

PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

© liczba wejsc: 16

© rodzaj izolacji wejs¢: transoptorowa p*—
0 poziom sygnatéw wejSciowych: 24V

© obcigzenie wnoszone przez wejscie: 10 mA
o wytrzymato$c¢ izolacji galwanicznej: 500V
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OPRACOWANIE

®

REALIZOWANE FUNKCJE

wprowadzenie 16 niezaleznych
sygnatow dwustanowych
indykacja standw logieznych
wejsc

separacja galwaniczna wejsé
miedzy sobg 1 od systemu
generacja sygnatu
potwierdzenia legalnosci
adresu

filtracja sygnatow

wejS¢ fowych

Instytut Systeméw Sterowania
ul. Armii1 Czerwonej 101, 40-161 KATOWICE

PRODUCENT

Zaktad DosSwiadczalny MERA-STER

ul .

Rooseyelta 120,

41-800 ZABRZE
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UNIWERSALNY ADAPTER WE/WY MKS 1313

PRZEZNACZENIE

Modli4 MKS1313 umozliwia podtaczenie roznorodnych urzadzen
we/wy do systemu MERA-80, z ktorym wspéipracuje za
posrednictwem magistrali BISS.

PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

e praoa w trybie programowym z wykorzystaniem przerwan
lub bez przerwan

e otwarta lub zamknieta /hand-shake/ petla przesytania
baj tu danych

e mozliwo$¢ wyboru polaryzacji danych, zerowania i1 sygnatow
sterujacych

e 8 linii danych wejsSciowych 1 8 linii danych wyjsSciowych

e 2 dodatkowe definiowane przez uzytkownika linie we/wy

e ustawialny adres modutu



WE  mom REALIZOWANE FUNKCJE
mw —JT 1

w -pu m =i
© posSredniczenie w przesytaniu
M -X Uj - - .
4% informacji pomiedzy
iiCH /A nu “ o s systemem MERA-80 a
i-jj_JL &> urzadzeniem zewnetrznym
WH T 4 3M « dopasowanie pod wzgledem
I
L L g logicznym do interfejsu
-— 8 I Tdﬁh urzadzenia zewnetrznego
mrr i&- ol 0 generowanie sygnatu

kontroli legalnoSci adresu

OPRACOWANIE

Instytut Systemdédw Sterowania
ul. Armii Czerwonej 101, 40-161 KATOWICE

ERR-STE R PRODUCENT
i V. mumu 1l

Zaktad Doswiadczalny MERA-STER
ul. Roosevelta 120, 41-800 ZABRZE
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WIERR-STER SYSTEM MERA 80

WYJSCIA STATYCZNE 16x1 MKS 1327

PRZEZNACZENIE

Modut MKS 1327 umozliwia wyprowadzanie z systemu MERA-80
16 niezaleznych sygnatéw dwustanowych.

Wspodpracuje z systemem ze posSrednictwem interfejsu BISS,
Wszystkie wyjscia sg optoelektronicznie izolowane od
interfejsu BISS.

PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

e liczba wyjsc dwustanowych: 16
e rodzaj izolacji wyjs¢: transoptory; wyjsScia nie sg
izolowane miedzy sobg

e poziom sygnatow wyjSciowych: 24V, 12V lub 5V; ustawiony

na pakiecie

e obcigzalnoS¢ wyjsc¢: 400 mA przy 24V i 12Y; 150mA przy 5V

e wytrzymatoS¢ izolacji galwanicznej: 500Y



REALIZOWANE FUNKCJE

e wyprowadzanie 16 sygnatow
dwustanowych

e indykacja stanow logicznych
wyjsé

e separacja galwaniczna
wyjs¢ od systemu

@ generacja sygnatu
potwierdzenia legalnosci
adresu

9 sprowadzenie wyjs¢ do
stanu bezpiecznego
w przypadku awarii
zasilania

opracowanie

Instytut SystemOow Sterowania
ul. Armit Czerwonej 101, 40-161 KATOWICE

MERR-STER PRODUCENT

hi fi iHimim |1
Zaktad Doswiadczalny MERA-STER
ul. Rooseyelta 120, 41-800 ZABRZE



MERH-BTER SYSTEM MERA 80
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TERMINAL NUMERYCZNY MKS 1441/1
ADAPTER TERMINALU MKS 1441

PRZEZNACZENIE

Adapter MKS1441 wraz z terminalem MKS1441/1 umozliwiaja
wySwietlanie informacji numerycznej wyprowadzanej z systemu
MERA~80 oraz wprowadzanie informacji do systemu MERA-80

z klawiatury.

PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

liczba pozycji wysSwietlacza: 8

e liczba klawiszy: 30

e funkcje klawiszy: ustalone programowo
rodzaj wyswietlacza: siedmiosegmentowy typu LED:-z kropka
wyswietlanie: dynamiczne

e mozliwo$¢ obstugi z wykorzystaniem przerwan

e ustawialne adresy modutu
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opracowanie

REALIZOWANE FUNKCJE

e wySwietlanie informacji
przesytanej z systemu

e wprowadzenie do systemu
informacji z klawiatury

e generowanie sygnatu

kontroli
adresu

Instytut Systeméw Sterowania
I ul. Armii Czerwonej 101, 40-161 KATOWICE

vii 1
| ERR.SI'I’EFR PRODUCENT
HERsEE il

Zaktad Doswiadczalny MERA-STER

ul. Roosevelta 120,

legalnosSci

41-800 ZABRZE



MERR-ST ER SYSTEM MERA 80
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ADAPTER INTERFEJSU V -24 MKS 1552

PRZEZNACZENIE

Modu+ MKS 1552 umozliwia przytaczenie do systemu MERA-80
urzadzen, wyposazonych w interfejs V~24 lub interfejs pradowy

20 mA oraz dwukierunkowg wymiane informacji z tymi urzadzeniami.
tgcznos¢ na duze odlegtosSci moze sie odbywaC za posSrednictwem
modemow .

PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

e szybkos¢ transmisji: do 9600 bitow/s przy transmisji
asynchronicznej; do 56000 bitéw/s przy transmisji
synchronicznej 1 synchronizacji zewnetrznej

. synchronizacja transmisji: wewnetrzna lub zewnetrzna

® kod: dowolny 5-8 bitowy

e automatyczna generacja znakdéw synchronizacji przy
transmisji synchronicznej

e mozliwos¢ wyboru liczby bitéw stopu /1, 1,5, 2/

e .wykrywanie faltszywego bitu startu i innych bdeddw
transmisji tj.: parzystosci, nienadgzania za
transmi®sja i niepoprawnego formatu stdéw

e dodatkowy interfejs pradowy 20 mA z izolacja
optoelektroniczng

e parametry sygnatdéw wejSciowych 1 wyjSciowych: zgodne
ze standardem V~24 CCITT

e wykorzystany kontroler - 8251 firmy INTEL lub analog.
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OPRACOWANIE

REALIZOWANE FUNKCJE

posSredniczenie

w dwukierunkowej
potdupleksowej wymianie
informacji pomiedzy systemem
MERA-80 a urzadzeniem
wyposazonym w interfejs V-24
lub interfejs pradowy 20 mA
transmisja danych w trybie
synchronicznym lub
asynchronic znym

wykrywanie bteddw transmisji
generowanie sygnatu
potwierdzajacego legalnoscé
adresu

Instytut Systeméw Sterowania
ul. Armii Czerwonej 101, 40-161 KATOWICE

I B

ERRST ER PRODUCENT
Hillll

Zaktad DosSwiadczalny MERA-STER

ul.

Roosevelta 120,

41-800 ZABRZE
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KANAL DMA M&S 1811

PRZEZNACZENIE
Modu# MKS1811 umozliwia blokowg wymiane informacji pomiedzy

szybkimi urzadzeniami wejsScia/wyjscia a pamieoig-operacyjng
systemu MERA-80 bez udziatu procesora.

PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

liczba kanatdw bezpoSredniego dostep«: 4

maksymalna ddugos¢ transmitowanego bloku: 16 kbajtoéw
maksymalna szybko$¢ transmisji: 1 Mbajt/s

poziomy sygnatéw w kanataoh: jak dla TTL serii 74
ustawialne adresy modutu

O O O O



OPRACOWANIE

REALIZOWANE FUNKCJE

sterowanie transmisjg
informacji przy
bezposSrednim dostepie do
pamieci operacyjnej
systemu MERA-80 dla
czterech kanatdw
przyjmowanie z systemu
instrukcji dotyczacych
dziatania modudu oraz
wydawania do systemu
informacji statusowych
generowanie sygnatu
kontroli lojalnosci
adresu

Instytut Systeméw Sterowania
-——— unmm D ul. Armii Czerwonej 101, 40-161 KATOWICE

M ERH-5TER PRODUCENT

Zaktad DosSwiadczalny MERA-STER
ul, Rooseyelta 120, 41-800 ZABRZE
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UKLAD PRZERWAN MKS 1821

PRZEZNACZENIE

Modu+ MKS1821 umozliwia organizowanie obstugi urzagdzen
zewnetrznych przyt4aczonych do systemu MERA-80 z wykorzystaniem

przerwan.

PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

© 8 pozioméw przerwan

asynchroniczny dekoder priorytetow
uaktywniany programowo komparator pozioméw
programowa blokada przerwan

programowe ustawianie rejestru maski
ustawialny adres modutu

©@ © ® © o
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0 przyjmowanie znoszen
przerwan z linii
magi strali

© analiza zgtoszen
z uwzglednieniem
priorytetéw i maski

© generacja sygnatu
przerwania g#déwnego

® generacja sygnatu kontroli
legalnosci adresu

OPRACOWANIE

Instytut SystemOw Sterowania
ul. Armit Czerwonej 101, 40-161 KATOWICE
R PRODUCENT

Zaktad Doswiadczalny MERA-STER
ulo Rooseyelta 120, 41-800 ZABRZE



ERRST system MERA 80

GENERATOR ZEGAROWY IVIKS 1852

PRZEZNACZENIE

Modu# MKS1852 przeznaczony jest do generacji zgtoszen przerwaé
z wybranym interwatem czasu oraz do kontroli pracy systemu
MERA-80.

PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

o mozliwos¢ ustawienia jednego z czterech interwatow
czasowych przerwan: 1, 10, 100, 1000 ms

o uktad kontroli legalnosci adresdéw

© uktad detekcji stanu zawieszenia procesora



OPRACOWANIE

REALIZOWANE FUNKCJE

a generacja zgtoszen

przerwan z wybranym
interwatem

kontrola legalnosci
adreséw 1 generacja
przerwania w razie
stwierdzenia nielegalnego
adresu

generacja ¢orgsatu kontroli
legalnos$ci adresu
detekcja stanu zawieszania
procesora 1 generacja
sygnatu ALARM

Instytut Systemow Sterowania
Armi1 Czerwonej 101, 40-161 KATOWICE

. ul.
m ulim
MERR-5T
ImES

ZSmmim i]l PRODUCENT

Zaktad Doswiadczalny MERA-STER

ul .

Rooseyelta 120,

41-800 ZABRZE



I' (Vs

i ,
WERR-5TE R SYSTEM S\/1 8 0
K MSmuillll tH

ADAPTER PROGRAMATORA 3S/3<S 1881

PRZEZNACZENIE

Modu4 MKS1881 umozliwia podtgczenie do systemu MERA-80
programatora PRISS10, stuzgacego do programowania pamieci
EPROM 1702A. Eliminuje koniecznos¢ stosowania perforatora
i czytnika oraz tasmy papierowej jako posSredniego nos$nika
informacji.

PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

bezposSrednie pod#gczenie programatora

przesytanie informacji bajtami, asynchronicznie
mozliwoSC pracy z przerwaniami

ustawialny adres modutu

poziomy sygnatow wejsciowych i wyjsciowych: jak dla TTL
serii 74

o O O O O
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REALIZOWANE FUNKCJE

e posredniczenie
w przesytaniu informacji
z systemu MERA-80 do
bufora programatora
PRISS10

e generacja sygnatu kontroli
legalnosci adresu

OPRACOWANIE

Instytut Systemow Sterowania
ul. Armii Czerwonej 101, 40-161 KATOWICE

M ERR-5TE |
nl mmum il  PRODUCENT

Zaktad Doswiadczalny MERA-STER
ul. Rooseyelta 120, 41-800 ZABRZE
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OPROGRAMOWANIE

1. OPROGRAMOWANIE SYSTEMOWE

Oprogramowanie systemu dzieli sie na dwie grupy programow;

e oprogramowanie bazowe
e Zaawansowane oprogramowanie systemowe.

Oprogramowanie bazowe jest uwazane za standardowe wyposazenie
kazdego zestawu sprzetowego - natomiast zaawansowane oprogra-
mowanie systemowe rozszerza mozliwosci funkcjonalne zestawu.
Stanowi opcje, Ictéora dodawana jest na zyczenie uzytkownika

za oddzielng optatsy.

1.1. Oprogramowanie bazowe
W sktad oprogramowania bazowego wchodzg:

t monitor B0SS-80

e makroassembler MAS 8080/85
e edytor tekstow, TEXT-80

e interpretator MIKROBaSIC.

1.2. Zaawansowane oprogramowanie systemowe

W sktad zaawansowanego oprogramowania systemowego wchodzja:

" system operacyjny BOSMAN
e makroassembler BOMAS

e edytor tekstéw BOTEXT

e program debuggera BODDT

f program dgczenia programéw BOLINK.
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2. oprogramowanie podstawowe sterownikow

Dla realizacji funkcji sterowania procesami sekwencyjnymi
sterownik MERA-80-16 posiada specjalizowane oprogramowanie,
w skt#ad ktoregp wchodzi:

e system operacyjny BOSMAN-S

specjalizowany jezyk LOGEL
wraz z cross-kompilatorem.

System operacyjny BOSMAN-S jest dedykowanym, zminimalizowanym
pod wzgledem objetosSci 1 czasu tzw. narzutu, systeman operacyjnym,
przeznaczonym tylko dla tych zestawow, ktore przewidujg tworze-
nie programéw uzytkowych o strukturze zgodnej ze strukturg
programow tworzonych za poraoeg jezyka LOGEL;

BOSMAN-S jest systemem wielozadaniowym realizujgcym jednoczesnie,
program uzytkownika /Zalgorytm regulacji/ 1 pewne zadania Sys-
temowe. W pamieci operacyjnej zajmuje spojny obszar typu ROM

; rosowany od 0 do 768. Do swej pracy potrzebuje niewielkie]j
iloSci pamie“ci RAM przydzielonej dynamicznie w zaleznosci od
objetosci programu realizujgcego algorytm regulacji.

Ze wzgledu na zastosowanie regulatora w instalacjach przemysto-
wych jak najnizszego szczebla procesu przetwarzania danych,
system BOSMAN-S nie przewiduje uzycia pamieci masowych.
Potwierdzajg to proporcje uzytej w regulatorze pamieci typu

RAM, w stosunku do iloSci pamieci typu ROM.

Jezyk LOGEL jest przeznaczony do zapisania programow sterowania
procesami sekwencyjnymi dla mikrokomputerowych ukdadow steru-
jacych, w oparciu o tradycyjne metody opisu dziatania uktaddw
przekaznikowych /schematy logiczne, tablice zero-jedynkowe

lub réwnania logiczne/.

Daje on uzytkownikowi nastepujgce mozliwosci:

- adresowanie symboliczne zmiennych wystepujacych w programie,
- adresowanie symboliczne wej$¢ binarnych,

- adresowanie symboliczne wyjS¢ binarnych,
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- przesytanie obliczonych wielkoSci binarnych na wyj$cia
do komdrek roboczyoh,

- pobieranie wielkosci binarnych z wejsc,
- generowanie opoOznien czasowych o wskazang liczbe taktow,
- obliczenie wartosSci binarnych wyrazen logicznych,

-operowanie notacjg nawiasowg /do 16 poziomdw/.

Translator jezyka LOGEL jest translatorem posSrednim dziaktajgoym
na komputerach JS EMC w trybie wsadowym. Wynikiem translacji
jest tasma papierowa wyperforowana w kodzie BNPF umozliwiajgoa
programowanie ukdaddéw scalonych pamieci statej EPROM.

Dodatkowo translator drukuje binarng postaé programu uzytkowego,
tekst programu zrodfowego oraz informacje o ivykrytych w procesie
translacji btedaoh.

3. OPROGRAMOWANIE SPECJALISTYCZNE MIKROKOMPUTEROW

3.1. business” Basic

BUSINESS BASIC jest konwersacyjnym systemem umozliwiajgcym
szybkie tworzenie BUSINESS - systemow dla szerokiego zakresu
zastosowan, jak rowniez wykonywania dowolnych obliczen numej™-
rycznyoh.

System zawiera:

podsystem obstugi monitora i1 klawiatury - VIDEO0/200

podsystem obstugi zbiorow - FILES/200
jezyk - BUSINESS BASIC/200.

3.1.1. VIDEO/20G

Podstawowe cechy:

e programowe klucze sterujgce /softkeys/; osiem klawiszy

sterujacych z etykietami definiowanymi przez uzytkownika lub
system,
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e okna /windows/; mozliwo$S¢ automatycznego przechowywania
zawartosci ekranu jako zbioru typu WINDOWS; mozliwosé
jednoczesnego przechowywania lo okien uzytkownika,

a przewijanie ekranu /scrolling/; mozliwosS¢ przesuwania
kazdej 1instrukcji w prawo lub w lewo.
Przesuwanie catej zawartosci ekranu w gore lub w dét,

e klawiatura; klawisze sterujgce /softkeys/; klawisze kon-
trolne, klawisz przerwania, klawisz accept, klawisze edyoji
ekranu, klawisze numeryczne, klawisze znakéw graficznyoh
kodu ASCII,

e edycja ekranu /screen editting/ - funkcje klawiszy edycji
ekranu zawarte sg w ped#ni w oprogramowaniu uzytkowym.
Ponadto istnieje mozliwo$¢ definiowania na ekranie pol
specjalnych; numerycznych, alfanumerycznych, chronionych,
niechronionych, migajacych, za podkresleniem, odwrotne video
/pola biate z czarnym tekstem/.

3,1.2. FILES/200

Podsystem obstugi zbioréw systemuBUSINESS BASIC zapewnia
uzytkownikowi dostep do roboczych zbiordéw prywatnyoh, bibliotek
a takze pedne wykorzystanie urzadzen WE/WY.

Podstawowe cechy:

v,

sekwencyjne /SEQUENTIAL/,

- indeksowe /KEYED/,

- iIndeksowo-sekwencyjne /KEYED SEQUENTIAL/,

- indeksowo-sekwencyjne sformatowane /FORMATTED/
* biblioteki /LIBRARY/,

- systemowe WE/WY - /DISPLAY, PRINTER, KEYBOARD/,

e typ zbiorow

sekwencyjna, 1indeksowa i bezposSrednia metoda dostepu,

rekordy statej 1 zmiennej d¥ugosci,

dostep do zbiordw na poziomie programu w jezyku BASIC,
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e dostep do zbiordéw przy pomocy zlecen systemowych,

e dostep do zdefiniowanych czeSci rekordu dla zbioru .
FORMATTED,

e pedna obstuga bibliotek programéw uzytkownika,
e maksymalna dtugos¢ rekordu w zbiorze roboczym - 512 bajtow,

e maksymalna liczba bajtow w zbiorze roboczym - 32000.

3.1.3. Jezyk BUSINESS-BASIC/200

Stanowi rozszerzong implementacje standardu ANSII X3,60.
Posiada rozbudowane mozliwoSci przetwarzania danych w tryhie®
on-line dla zastosowan komercyjnych.

Podstawowe cechy:

e edycja tekstu programu zrodfowego poprzez VIDE0/200
1 programowe klucze sterujace /softkeys/,

» pedna kontrola syntaktyczna w czasie wprowadzenia
instrukcjl,
o niezalezne wprowadzanie podprogramow sparametryzowany eh,

e trzy typy danych /2 bajty INTEGER, 4 bajty REAL, 1-255
STRING/,

e dostep do procedur systemowych poprzez instrukcje ICall,

e formatowanie wyjscia /PRINT USING/ ze statg lub zmienng
specyfikacjg formatu,

a przetwarzanie +tancuchdéw zawierajace konkatencje 1 operacje
na podtancuchach, IhnhJ

e mieszana arytmetyka z automatyczng konwersja danych.
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3.2. Elektroniczna kartoteka - ELKA
Parametryczny system obstugi dowolnych kartotek pozwala nas

tworzenie 1 utrzymanie kartotek,

(o]

wyszukiwanie informacji bezposrednio 1 selektywnie,

e o

otrzymanie pednej gamy wydrukéw i raportow,

* wykonywanie dowolnych obliczen na polach numerycznych
1 prowadzenie statystyk.

Zastosowanie:

w dziatach dokumentacji 1 administracji przedsiebiorstwem,

e w szpitalach 1 sanatoriach dla ewidencji pacjentéw,

® w aptekach w celu wyszukiwania lekow i kontroli stanu
zapasow,

e w hotelach dla rozliczania gosci hotelowych,
e w dziatach osobowych w celu automatyzacji ewidencji kadr,
e w wypozyczalniach czes$ci maszyn,

©, w bibliotekach w celu wyszukiwania ksigzek 1 rejestracji
wypozyczen,

© w administracjach budynkow i osiedli.

Na zadanie uzytkownika generowana jest wymagana wersja systemu.
Uzytkownik okresla formaty dokumentéw 1 transakcji, postad
wydrukéw 1 sposoby obliczen.

System moze obstugiwaé do pieciu dowolnych roztgoznych karto-
tek o Sredniej pojemnosci do 25000 dokumentow kazda.

Z kazdg z kartotek mozna zwigzaC do pieoiu typow transakcji
wykonywanych na dokumentach kartoteki. Transakoje grupowe

sg w obrebie listy /wedtug ich typu/ zwigzane z dokumentem,
ktérego dotyczj.



W chwili wprowadzenia transakcji uzytkownik moze wykonac
przetworzenie, wynikiem ktorego bedzie odpowiedni wydruk i/lub
modyfikacja wybranych pdl dokumentu. W kazdej chwili uzytkownik
moze przetworzy¢ pedng liste transakcji zwigzanych z dokumentem
lub grupag dokumentéw, a w przypadku jej zdeaktualizowania ska-
sowa¢ ja odzyskujac miejsce na nosnikach magnetycznych.

System zapewnia dwa rodzaje dostepu do dokumentu:

- tlostep bezposSredni - poprzez podanie identyfikatora dokumentu
/indeksu,numeru kolejnego itp./,

- dostep selektywny - poprzez okreslenie cech dokumentu tzn«®
okreslenie warunkow na zawartos¢ pol dokumentu za pomoca
relacji<, >,= , [/ i operatorow logicznych "lub™ oraz "i".

V tym przypadku uzytkownik otrzymuje wszystkie dokumenty, Kktore
spetniaja zadany warunek.

Z odszukanych dokumentéw mozna utworzy¢ podzbidor kartoteki, na
ktérym mozna realizowaC kolejne kroki wyszukiwania lub przetwa-
rzania. Dzieki prostym Srodkom w jakie wyposazony jest system,
uzytkownik moze w razie potrzeby samodzielnie zmienia¢ formaty
wydrukow 1 sposoby obliczen. Moze takze samodzielnie w trakcie
eksploatacji systemu rozbudowywa¢ go w nowe kartoteki /max 5/,
a te z kolei uzupedniaC¢ o nowe typy transakcji /takze max 5/.
Wszystkie funkcje systemu, wielko$¢ oraz +tatwosé obstugi sprawia,
ze jest on efektywnym narzedziem wspomagajgcym prace adminis-
tracji przedsiebiorstwa, szpitali, hoteli, Srednich magazynow,
bibliotek i wszelkich innych instytucji, w ktérych kartoteki
stanowig baze informacyjng. L

Funkcje systemu:

e ekspozycja dokumentu,
e modyfikacja dokumentu,
e przegladanie transakcji zwigzanych z dokumentem,

e wprowadzenie transakcji,
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przetworzenie pojedynczej listy transakcji z mozliwosScia
raportu,

kasowanie listy transakcji,
wprowadzenie dokumentu,

przetworzenie pojedynczego dokumentu lub grupy
z mozliwosScig raportu,

wyszukiwanie bezposSrednie i selektywne,
definiowanie formatow transakcji,

definiowanie formatow wydrukéw i1 sposobu obliozen,
zaktadanie kolejnej kartoteki,

raporty stanu systemu i poszczeg6lnych kartotek oraz
inne funkcje niezbedne dla utrzymywania zbiordéw danych
1 ciggtej eksploatacji systemu.
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Sposob zamawiania



SPOSOB ZAMAWIANIA
Informacji dotyczacych:

e konfiguracji systemu
e modu4dw sprzetowych
e oprogramowania

e sposobu zamawiania

udziela Instytut Systeméw Sterowania
ul. Armii Czerwonej 101, 40-161 Katowice
tel.: 585-671
telex: 031-5293

Dostawcag systemu MERA-80 jest:

Zaktad Doswiadczalny MERA-STER
ul. Roosevelta 120, 41-800 Zabrze
tel .: 716-231






