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X Konferencja uzytkownikoéw minikomputera HERMOO odbita
si* w dniach 10 i 11 listopada 19S3 r. r. Oc¢aasku w budynku ;I0I-u
oraz B dniu 12 listopada v. budynkach Instytutu Okretowego i Wy-
dziatu elektroniki Politechniki Gdanskiej.

U dniu 11 listopada odbyt 3ie takze pokaz zastosowania ":KRi
400 w Stoczni Remontowej "Radunia".

Konferencja zgromadzita okoto 250 uczestnikoéw i obserwato-
réw. Obrady Konferencji miaty charakter posiedzen plenarnych
oraz sesji tematycznych.

W trakcie konferencji odbyty sie dwie spacjalne dyskusje
plenarne dotyczace spraw organizacyjnych uzytkormikéw UKRX400.

Konferencja wykazata:

1/ Duzy dorobek programistyczny poszczeg6lnych osSrodkéw i insty-
tucji - uzytkownikow HIIRY400.

2/ Powszechne wystepowanie trudnosci sprzetowych /skandaliczny
serwis, brak urzadzen peryferyjnych itp./, a takze brak wy-
raznych perspektyw rozwojowych systemu "JiRA400.

3/ Celowos¢ wspotdziatania uzytkownikow lilEeY400 w zakresie opro-
gramowania i sprzety oraz potrzebe koordynacji dziaktan uzyt-
kownikéw .

- ila podstawie wynikow 1 konferencji Rada Programowa Konfe-

rencji opracowata propozycje rozwigzan organizacyjnych integruja-

cych Srodowisko uzytkownikéw minikomputera i'ERA400. Propozycje te
uczestnicy otrzymaj?, razem z niniejszymi materiatami.

Przebieg i wyniki Konferencji wykazaty celowo$¢ organizowa-
nia corocznie Konferencji Uzytkownikoéw Minikomputera ZISRA.400.
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LIS - SYSTiii OPROGRALIOWAKIA CBD I STEROWANIA NA ZKSTAV.
1aiHKOKHJTSEOWY tLnRA 400 - IUTFILDIGIT PI

Dr inz.Krzysztof Arnold, mgr Adam Kaczmarek, mgr Marek Kowalski
Resortowy Osrodek Badawczo-Rozwojowy Automatyzacji Proceséw Che-
micznych "Chemoautomatykan w Warszawie

1. INFORMACJE WSTSPKE .

SysteD CRD i sterowania "LIS" jest pakietem oprogramowania prze-
znaczonego do obstugi funkcji- zbierania, przetwarzania i wypro-
wadzania sygnatow procesu przemystowego poprzez kanat przemysto-
wy TNTKt.DTbtt Pl. System zapewnia takze komunikacje z operatorem
procesu poprzez standardowe urzadzenia wejscia / wyjscia zesta-
wu EIiiRA 400.

Przystosowanie systemu "LIS"™ do potrzeb konkretnego procesu
odbywa sie na etapie generacji systemu. Natomiast odpowiednio
oprogramowane komendy komunikacji operatorskiej umozliwiajg da-
leko idaca elastycznos¢ w manipulowaniu parametrami przetwarza-
nia podczas "on-line" pracy systemu. Przetwarzanie w systemie
odbywa sie pod kontrolg standardowego dla zestawu HiiRA 400 sys-
temu operacyjnego S0i!-3 wzbogaconego o nadbudowe symulujgog wie-
lozadaniowo$s¢ systemu. Operacje wejscia/wyjscia realizowane sa
w tzw. rezimie "quick return™ i w powigzaniu ze" wspomniang nad-
budowg pozwalaja na rozdzielenie funkcji systemu na zadania pra-
cujagce niezaleznie od siebie w czasie rzeczywistym.

W przedstawionej tu wersji systemu "LIS" mozliwe jest dota-
czanie na etapie generacji systemu programéw fortranowskich
uzytkownika, macznikiem miedzy poszczegdlnymi zadaniami /moduta-
mi/ systemu jest baza danych_ zawierajaca zbi6r informacji dos-
tepnej dla wszystkich moduddw.
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2. CHAIIAKTIiECSTiKA PUTiKCJOUALNA SYSTiliU

Systcta "LIS" wzorowany jest na podobnych 3ystemach, takich
Jjak, "SZPAK" /opracowany w t1ERA-PIAP [i] dla zestawu LUiHA 400-P1/
ozy PKR /opracov,iany przez '"Chemoautomatyke"™ [2J dla zestawdw
opartych na komputerach serii i/, dla ktdérych yjzoren byi 31CKPS
firmy General Electric (3]« iAkorzystano takze najnowsze publi-
kacje firmy KiillT [4], HOHhWELL [5], czy HITACHI [6]. w odr6z- e
nietiiu od systemu "SZPAK" cméwiony tu "LIS" oferuje do$¢ sze-
rokg game standardowych rozwiazan w zakresie mozliwos$ci syntezy
uktaddéw regulacji cyfroiiej /DDC/ w sposoéb podobny do rozwiazywa-
nia konwencjonalnych uktadoéw regulacji. Nastepna z réznic to
inna organizacja bazy danych pozwalajgca na efektywniejsze "wyko-
rzystywanie pamieci.

Zastosowana w systemie "LIS" terminologia jest podobna do
wprowadzonej przy opisie systemu "SZPAK"™ [1]. W szczeg6lnosci
za podstawowe pojecie w systemie przyjeto zmienna procesowa/ZP/,
za ktérg uznaje sie kazdy sygnat wprowadzony przez kanat prze-
mystowy lub urzadzenie wejsScia operatorskiego. Zmienna proceso-
wa moze w Z.Tazku i tym przybiera¢ wartosci dwustanowe, analogo-
we, logiczne, moze by¢ odczytywana z pakietdw wejsSciowych zesta-
wu, jak rowniez tworzona na podstawie obliczen w systemie.

W systemie rozrézniono dwa zrédta sygnatéw wprowadzanych
do systemu:
- kanat przemystowy, sygnaty mierzone bezposrednio z procesu
technologicznego i
- urzadzenia operatorskie /klawiatura/, ktérymi operator wprowa-
dza dodatkowe informacje o procesie lub polecenia dotyczace
sposobu przetwarzania.

Wyniki przetwarzania wyprowadzane sg na zewngtrz w podob-
nym rozréznieniu, jak wprowadzanie informacji:
- kanat przemystowy, poprzez ktéry wyprowadza sie sygnaty ste-
rujace na proces technologiczny;
- urzadzenia operatorskie /monitor, drukarka itp/, ktdre zapew-
niajg drukowane polecenia dla operatora lub raporty z przebie-
gu procesu.

Proces przetwarzania w systemie zorganizowano w nastepujace
moduty funkcjonalne:



1/ Llodut zegara /data i czas/,
2/ modut odczyta przetwornikoéw analogowo-cyfrowych, ,
3/ modut odczytu i obstugi wejs$¢é dwustanowyeh,
4/ nodut obstugi wyjs¢ dwustanowych,
5/ modut obstugi wejs¢ analogowych /CRPD/,
6/ modut obstugi wyjs¢ analogowych /DDC/,
7/ modut odczytu i obstugi wejs¢ impulsowych,
3/ modut komunikacji operatorskiej, *
9/ modut wydrukow,
10/ modut przepisywania zawartosci bazy danych na dysk,
11/ nodut inicjacji.
Jako najbardziej charakterystyczne dla systemu oméwione
zostang tu moduty 3/, 4/, 5/, e/, 8/, 9/, 11/.

Przetwarzanie 3yfinatéw dwustanowych. Jest ono realizowano n mo-
dutach 37/ i 4/. Proces sterowania v oparciu o dwustanowe sygnaty
wejscia 1 wjjscia, zwany powszechnie sterowaniem sekwencyjnym
Iub logicznym, polega na badaniu stanéw zasuw, czujnikdéw pozio-
mu, standw pracy urzadzen®, uptyniecia okreslonego czasu oraz ba-
daniu progowych wartosci analogowych i na tej podstawie wysyta-
niu odpowiednich sygnat6p sterujacych dwustanowych na np.: zasu-
wy, pompy czy ukdady regulacji. V& wszystkich tych przypadkach
many do czynienia z wartosciami dwustanowymi, a wiec w przypadku
wartosci analogowych interesuje nas tylko, czy-jakas wartosé
progowa zostata przekroczona, czy tez nie. W przypadku czasu py-
tany o uptyniecie zadanego odcinka, 1iireszcze w przypadku stero-
wania wartosciani analogowymi wysytany jest na ukdtad zasilania
regulatora sygnat zatacz/wykacz.

Wartosci zmiennej procesowej dwustanowej mogg byc¢ z:
- pomiaru,

- obliczane, .

- wprowadzone przez operatora.

Wynik przetwarzania zmiennej procesowej dwustanowej moze by¢ wy-
prowadzony:

- na obiekt /via kanat przemystowy/,

- do.tablic przetwarzania innych zmiennych,

- na urzadzenia drukujgce w postaci komunikatu.
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Proces przetwarzania zmiennej dwustanowej podzielono na dwa blo-
ki funkcjonalne:

- blok centralnej rejestracji danych /CBD/,

- blok sterowania sekwencyjnego /S8/.

Dla bloku CRD istniejg n systemiemdLIS" rozwigzania standardowo,
natomiast w przypadku bloku SS wszystkie proby standaryzacji
koncza sie zwykle w postaci opracowania catego podsystemu skia-
dajgcego sie z egzekutora oraz specjalizowanego jezyka kodowania
proces6w sterowania sekwencyjnego. Celem systemu "LIS" jest stwo-
rzenie bazy, na. ktérej mozna bedzie w przysztosci zorganizowaé
sterowanie sekwencyjne w jego konkretnej realizacji. Wychodzac

z powyzszego i majac na wzgledzie prostote systemu, w zakre-
sie przetwarzania zmiennych dwustanowych, system "LIS" realizu-
je nastepujace funkcje w module obstugi wejsc;

bloku CRD:

odczyt wartosci zmiennej,

test na zmiane stanu urzadzen,

test uptyniecia czasu,

test osiggniecia zadanych wartosci analogowych,
li. test zliczenia zadanej liczby impulsowej,

?. przeksztatcenie odczytanych wartosci,

bloku SS:
G. operacja pusta,

IUOIWJ>§

1
=

il module obstugi wyj$¢ sa trzy funkcje:

. wyprowadzenie sterowan na pakiety,

I. zapis sterowan do tablic /wejscia dla innych zmiennych/,
J. wydruk.

i

Odpowiednie uszeregowanie przetwarzania oraz wkaczenie do sche-
matu operacji pustej pozwalaja n jej miejsce dotgczyn dowolny
program sterowania sekwencyjnego napisany przez Uzytkownika.

Przetwarzanie sygnatow analogowych. Proces przetwarzania sygna-
+éw analogowych polega na wykonaniu ciggu prostych funkcji prze-
twarzania tych sygnatéw. Ciag ten zostat tak dobrany, aby poza
prostym zbieraniem i przetwarzaniem danych mozna byto takze rea-
lizowa¢ obwody regulacji zaréwno proste jak i ztozone: uktady
kaskadowe, regulacja stosunku itp. Przykiady uktadoéw regulacji
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oozliwe do pyntezy z wykorzyatanien systemu "LIS" podaja rysunki

1, 21 3.

PS~yortoi¢ zodono

PC-regul.ci™nienio
EF PT-pr2etw.c i$nienio

SS-seleWor sygnolu

EF-wewnetrzne ip r Z2la-
-nie

SS
EF

Rys.2 Uktod regulocji sprzezonej

TO

TS TC TS-woriosc zodono
_TT-przetw-temperot.
TC-regulotor temperot..

TT2

o- ZZ-sumotor
K (T1-T2)-wyliczenie
ciepto reakcji

TC

Y A— \
HKIT1-T2) \

Rys.3 Ukiod regulocji koskodowej z torem predykcji
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Podobnie jak dla zmiennej dwustanowej, dla zmiennej analogowej
zrodtem moze by¢ pomiar, obliczenie lub operator. Analogia taka
dotyczy takze i kierunkéw wyprowadzenia wynikéw przetwarzania
zmiennej analogowej tzn. na obiekt, do tabliceinnych zmiennych
oraz wydruk dla operatora.

Jak wczesniej wspomniano ciag funkcji przetwarzania sygna-
+o6w analogowych zostat podzielony na dwa moduty funkcjonalne:
- modut CRPD /5/,
- modut DDC /6/.

Z kolei moduty podzielono na bloki funkcjonalne, i tak w nodule
CRPD wyrézniono!

- blok odczytu surowej zmiennej /RD/,

- blok przetwarzania /PD/.

Hlatomiast w module DDC sklasyfikowano:

blok spowolnienia regulacji /REG/,

blok sterowania nadrzednego /SPC/,

- blok bezposredniej regulacji cyfrowej /DDC/,
- blok pomocniczy /AUX/,

- blok obstugi wyjs¢ analogowych /0UT/.

Algorytm przetwarzania zmiennej pomiarowej analogowej moze skta-

da¢ sie z: ~

- modu4u CRPD /bloki SD i -PD/, .

- modudu CRPD oraz modudu DDC z blokami REG, SPC i OUT /realiza-
cja sterowania nadrzednego/,

- modudu CRPD oraz modud4u DDC z blokami R2G, SPC, DDC i OUT /re-
alizacja bezposredniej regulacji cyfrowej/,

- modudu CRPD i modudu DDC z blokami RiG, AUT i OUT /realizacja
specjalnej rejestracji/.

y ramach jednego bloku proces przetwarzania podzielono na funk-

cje i tak:

- w bloku HD wyréznia sie funkcje:
A. odczyt surowej zmiennej,

ii. sprawdzanie wiarygodnosci odczytu,
C. korekcja dryftu przetwornika,

- w bloku PD wyréznia sie funkcje:
D. konwersja na jednostki fizyczne,
i. filtracja cyfrowa,
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S. sprawdzanie technologicznych ograniczen_bezwzglednych,
G. sprawdzanie technologicznych ograniczen na szybko$¢ zmian,
- w bloku RiiG wyréznia sie funkcje:

i. spowolnienie cyklu regulacji wzgladem modutu CRKi,

bloku SPC wyréznia sie funkcje:

. sterowanie z predykcjg w torze wartosci zadanej,
sprawdzanie ograniczenn bezwzglednych na warto$¢ zadana,
sprawdzanie ograniczen na szybko$¢ zmian wartosci zadanej,
realizacja specjalnej procedury sterowania nadrzednego,

i. sprawdzenie ograniczen na uchyb regulacji,

X G o-=

bloku DDC wyro6znia si” funkcje:

realizacja algorytméw regulacji,

kompensacja op6znienia,
. sterowanie z predykcjg w torze sterowania, .
. sprawdzanie bezwzglednych ograniczen na wyjsciu,
sprawdzanie ograniczen na szybko$¢ zmian wyjscia,
. selektor sygnatu mniejszego lub wiekszego,

bloku AUX wyro6znia sie funkcje:
wzmocnienie /regulacja stosunku/, .
kompensacja opéznienia,
filtracja dynamiczna,
bloku OUT wyréznia s”™e funkcje:
obstuga stacyjek sterowania nadrzednego i bezposredniego,
obstuga wyj$¢ do tablic parametrpw przetwarzania zmiennych,.
obstuga wydruku.

1
N<Ns =9®m=s 40z 9O =

Przedstawiony tu ciag funkcji zwiazanych z przetwarzaniem zmien-
nej procesowej analogowej jest w systemie "LIS" wykonawyna w ko-
lejnosci od A do Z i nie innej. Uzytkowni."; moze z podanego cig-
gu wybra¢ go interesujace, a pozostate sg przeskakiwane. Funkcje
takie jak: selektor /T/, sterowanie z predykcjag /X i P/ oraz od-
powiednia organizacja algorytméw regulatoréw i wejscia do bloku
SPC, pozwalajg na realizacje ztozonych uktadéw regulacji. Przy-
k#ad konfiguracji modutdéw CHPD i DDC dla realizacji uktadu

z rys.3 podaje rys.4«
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Rys.i. Przy Wod kontigurocjj modutéw CRPO i ODC dlo reolizocji
uktodu z rys.3
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Dla ilustracji funkcjonalnosci systenu "LIS" wybrano do
bardziej szczeg6towego oméwienia funkcje A, F i 3.

A. Odczyt zmiennej analogowej. Prdbkowane zmienne podzielono na
klasy. Wszystkie zmienne nalezace do jednej klasy obstugiwa-
ne sg w tym samym podstawowym cyklu przetwarzania. Przez pod-

. stawowy cykl przetwarzania rozumie sie cykl bedacy najwiek-
szym wspélnym podzielnikiem wszystkich réznych cykli przetwa-
rsani6 zmiennych analogowych. System."LIS" dopuszcza wyro6z-
nienie 64 klas, kazda z klas charakteryzowana jest porg para-
metrow: cyklem przetwarzania i przesunieciem. Parametry te sg
wyrazone w wielokrotnosciach podstawowego cyklu przetnarzania,
ktéry z kolei jest wielokrotnoscig 1 sek. Jesli dla przykkadu,
z klasami 1, 2 i 3 sa odpowiednio zwigzane pary /5,0/, /5,2/
i /10,1/ a podstawowy cykl przetwarzania wynosi 2 sek, to od-
powiednie zmienne sg przetwarzane /patrz rys.5/:

- co 10 sek,
- co 10 sek z przesunieciem o 4 Bek wzgledem pierwszej,
- €0 20 sek z przesunieciem o 2 sek wzgledem pierwszej.

nr. przetworzonej klosy

podstawowy cykl przetwononio
|

13,3

~
=N~

3 2 i 6 8 10.-- sek

Rys! 5 Przy klodowy wykres czosowy -przetworzonio zmiennych
trzech kifos

F. Sprawdzanie technologicznych ograniczen bezwzglednych. Dla
detekcji, czy proces technologiczny przebiega wg przewidywa-
nego rezimu, sprawdza sie, czy wartosci probkowanych zmien-
nych mieszczg sie wewngtrz ograniczen zadanych przez obstuge
technologiczng procesu. Ograniczenia nogg by¢ zadawane na
dwéch poziomach: stan poakrytyczny i stan alarmowy. Praca
tej funkcji jest wysterowywana przez odpowiedni kod, zdefi-
niowany nastepujaco:

"0" - baz sprawdzania ograniczen,
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"1" - sprawdzanie ograniczen w celu generacji osttzezenia,

"2” - sprawdzanie ograniczen w celu generacji alarmu,

3" - sprawdzanie ograniczen na dwoéch poziomach z generacja
alarmu i ostrzezenia. .

Zastosowanie przypadku "3" pokazano na rys.6.

powrdét do slonu normolnego-wydruk

gbrne ogron. olorm

streto mortwo

gorne ogron.ostr/eg

przebieg wortosciZP
wortosé zodono ZP

ogron. ostrz eg

strefo mortwo

// /<777 s v . f [/ [/ / / [ 7:3
- dolne ogroaoform

Rys.6 llustrocjo dziofonio tunkcji sprowd2onio technologicznych
ogroniczen bewzglednych

Realizacja algorytméw, regulacji. Jest to najwazniejsza funk-
cja w bloku DDC. Przyjeto, ze uzytkownik w ramach tej funkcji
na mozliwos$¢ wyboru jednego sposrod algorytmoéw;

- konwencjonalnych typu PID,

- op-tymalnych samoprzestrajajacych sie,

- zdefiniowanych przez uzytkownika i doktaczonych w momencie

. generacji.

*«."&ad algorytméw konwencjonalnych mozliwe sa:

- przyrostowe: 1, Pl, PD, PID,

- pozycyjne: . P, PI, PD, PID.
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Algorytm optymalny jest algorytmem adaptacyjnego regulatora
saraoprzestrajajacego sie wg CLARKE a [7J.

m [ czbonach roézniczkujacych w/w algorytméw typu PID zastosowa-
no jako argumentu zmiany zmiennej procesowej, a nie uchybu
regulacji, abyUnikng¢ nadmiernego wptywu czdonu rézniczkuja-
cego w przypadku regulacji nadaznej. tlozliwe sg takze ws$rdéd
algorytméw konwencjonalnych.opcje regulatora kwadratowego,
regulatora odwrotnego dziatania oraz regulatoréw z wewnetrz-
nymi sprzezeniami zwrotnymi dla unikniecia saturacji cztonu
catkowania.

Komunikacja z operatorem. Funkcja ta jest realizowana w oodule
8. Standardowo przyjeto jedno urzadzenie wejsciowe, ktdrym jest
systemowe urzadzenie we/wy tzn. monitor ekranowy lub drukarka
DZli KSB.

Inicjacja czytania komendy operatorskiej powoduje roéwnocze-
sng programowg blokade urzadzenia na czas zdefiniowany podczas
generacji systemu /np. 3 sek/. Je$Sli operator nie wprowadzi
w tym czasie zadnego znaku, nastepuje odblokowanie urzadzenia
w celu umozliwienia zrealizowania ewentualnych wydrukéw oraz po-
nowna inicjacja czytania i blokada urzadzenia. JeSli operator
wprowadzi cho¢ jeden znak, urzadzenie wejsSciowe pozostanie za-
blokowane do czasi wcisniecia znaku konca komendy méklawisz "CK'/.
2 wyjatkiem zatem chwili gdy realizowany jest wydruk urzadzenie
stuzace do komunikacji jest caty czas dostepne dla operatora bez
koniecznosci wciskania dodatkowych klawiszy /typu "BREAK"/«

m Mozliwo$¢ czytania komendy operatorskiej system zgtasza
drukujac tekst Komenda sk#ada sie z 3-znakowego kodu i pa-
rametrow, jesli wystepuja. Wprowadzenie bk;-dnej komendy powoduje
wydruk postaci "BO XX'", gdzie XX jest kodem b¥edu.

Komendy moga by¢ trojakiego "rodzaju:
A. generujace wydruki ogélne, przekrojone,
B. generujace wydruki opisujace parametry konkretnego ob|ektu
/zmiennej/, .
C. umozliwiajgce zmiane wartosci parametrdéw wytypowanych obiek-
tow.

Przyktady komend typu A.
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CZS - podaj aktualny czas i date .
KObi, ii....i1 - skopiuj tekst "XX...i" na drukarce jako konentarz
operatora. -
ALH, n - wyprowadZz wydruk alarmowy nr n /np. dla n=1 wykaz
. zmiennych procesowych bedacych w stanie alarmowym/

LOG, 1,120S, + TCA001, - TR3152, + UAH20 - prowadz rejestracje
wartosci co 120 sek na urzadzenie nr 1. Zbiér "jartosci
tworzg wartosci zmiennych rejestrowanych uprzednio
z wyjatkiem zmiennej TR3152 oraz dodatkowo zmienne
TCA001 i LIAH20.

Przyktady komend typu B.

WM, TCA001 - podaj opis parametrow zmiennej procesowej analogo-
wej

SPC, TCA001 - podaj opis parametrow, w zakresie przetwarzania
wartosci zadanej, zmiennej procesowej

>YXA, TCAOO1 - podaj opis parametrow, w zakresie realizacji wyjsé
na obiekt, zmiennej procesowej.

, Przyktady komend typu 0, .ktérych realizacja potwierdzona jest
wkasciwym wydrukiem.

WKA,TCAOO1 1 VB a 25 - nadaj zmiennej procesowej warto$¢ hiezg-
cy /gdy jest nieaktywna/

SPC.TCAO01 $WZ a 15 - zmien warto$¢ zadang zmiennej procesowej
SPC.TCAOOn i AK - 1 - uaktywnij obstuge bloku SPC dla zmiennej
procesowej -

SPC.TCA001 i An a 0 - zdezaktywuj funkcje n w bloku SPC zmien-
nej procesowej /np. dla n=1 - predykcja,
. n=2 - ograniczenie bezwzgledne/
WXA,TCAO0O1 t An = 1 - aktywuj wyjsScie wartosci zmiennej proce-
sowej na stacyjke /n=1/, inng petla
/n=2/ lub wydruk /n»3/«

Wydruki. YJsZystkie wydruki realizowane sg przez modut 9. Zada-
nie wydruku moze zgtosi¢ dowolny z modutdw, takze sam modut wy-
druku. Zadanie takie nie jest realizowane natychmiast lecz ko-
lejkowane do programowych buforéw o numerach logicznych 1,2,3,4,
ktorych pojemnosci /maksymalna liczba zgdan wydrukéw jaka moze
by¢ upakowana/ sa ustalone w momencie generacji systemu. Stan-
dardowe przeznaczenie buforéw jest nastepujace:



1 ,- komunikacja z operatorenm,

2 - rejestracja zdarzen na obiekcie,

3,4 - wydruki uzytkownika.

Réwniez podtgczone urzagdzenia drukujgce maja swoje numery lo-
giczne:

0 - urzadzenie puste, wydruki sg ignorowane,

1 - urzadzenie systemowe we/wy - urzadzenie operatorskie,

2 - drukarka nr 1, *
3 - drukarka nr 2,
4 - drukarka nr 3.

Przyporzadkowania buforéw do urzadzen dokonuje operator komenda
postaci 1iRJ,1,2,0,1 podajaca na jakie urzadzenie wyprowadzone
bedg wydruki z kolejnych buforéw. W przyktadzie wydruki z bufo-
ru 3 sa ignorowane.

Jesli zachodzi konieczno$¢ automatycznego przedgczenia wy-
druku w przypadku awarii urzadzenia, wystarczy dokona¢ dodatko-
wych przywigzan na identycznej zasadzie.

Modut wydruku przebiega cyklicznie wszystkie bufory i rea-
lizuje zakolejkowane tam zgdania wydruku, o ile jest to mozliwe,
tzn. o ile urzadzenie jest sprawne lub w przypadku monitora sys-
temowego niezablokowane. Awaria urzadzenia, sygnalizowana odpo-
wiednim wydrukiem, nie powoduje zatem utraty wydruku, a tylko
op6znia jego realizacje. Op6znienie takie moze by¢ réwniez spo-
wodowane nagromadzeniem sie zgdan wydrukéow w krotkim czasie.
Zatem czas pojawienia sie wydruku nie musi by¢ zbiezny z czasem
jego zadania. W standardzie.systemu nie przewiduje sie wydrukow
priorytetowych wychodzac z zatozenia, ze jest wazniejsze aby
system Zt-eagowat prawidtowo i natychmiast na zaistnialg sytua-
cje alarmowg niz aby przyspieszy¢ wydruk o kilka sekund, co
praktycznie nie ma istotnego znaczenia.

Wydruki moga by¢ niestandardowe /uzytkownika/, standardowe
typu informacyjnego® /na zadanie/ oraz standardowe rejestrujace
zachodzgce na obiekcie zdarzenia. Posta¢ tych ostatnich jest
nastepujaca:

- czas z dok#adnoscig do 2 sek,
- typ wydruku : O - ingerencja operatora, A - alarm, 3 - powrot
do normy,
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- wejscie /spacje/ lub wyjscie /YFIEWZ,S/,
- tres¢ wydruku.
Odpowiednie symbole drukowane sg w osobnych kolumnach, dzieki

czemu datwo wyréznié np. 7iydruki alarmowe, dotyczace sterowania
itp. Oto kilka przyktadow:

12 - 15 : 20 0 KOH AWARIA ZAWORU KC V 12

12 15 : 32 li Wz 2CA001 = 125 . 1 St

12 s 15 : 32 A S TCA001 PEILA NA RECZ

12 s 5 s 34 A TCPOO1 3LAD

12 - 15 i1 34 S TR3221 REGULATOR PID /PIl/

Inicjacja. Inicjacja pracy systemu sktada sie z trzech etapow:

- wczytanie bazy danych w czesci systemowej,

- wczytanie bazy danych w czesci uzytkownika /dane typu nalicza-
nia/,

- realizacja procedury uzytkownika.

W dwoch pierwszych przypadkach operator decyduje czy odno$-
ne dane zostang zczytane z dysku /tzw. kontynuacja/, gdzie byty
cyklicznie zapisywane, czy pozostang bez z~ian /dane generacyj-
ne/. il przypadku trzecia, po wykonaniu dwoch pierwszych operacji,
wkasciwa procedura dokonuje korekty wybranych danych /np. czyta-
nie z monitora/. Inicjacje konczy arbitralne nadanie wartosci
tym danym, ktére muszag by¢ bezwzglednie inicjowane r.p. liczniki
czasu, aktywno$¢ sterowania.

3. ORGANIZACJA OPROGRALIOWAIHA SXSTBSiU

Z punktu, widzenia systemu operacyjnego SOU-3 oprogramowanie
systemu "LIS"™ jest jednym programem startowanym standardowo
przez procesor JXjj.COHTROL /jako jego overlay/, a kontaktujgcym
sie z systemem SOM-3 poprzez jego ekstrakody, w tym Tkstrakody
“EMTi i odczytu zegara systemowego.

Program ten /o nazwie "LIS"/ skkada sie z trzech czesci:
- nadbudowy systemu operacyjnego SChi-3 symulujacej wielozadanio-
wos¢ /egzekutor OKOPER/,
- whasciwych modutéw programowych, ktére z punktu widzenia sys-
temu "LIS" sg niezaleznymi zadaniami czasu rzeczywistego,
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- globalnej bazy danych, dostepnej dla wszystkich modutéw pro-
gramowych systemu "LIS"™ /poszczeg6lne moduty mogg takze ko-
rzysta¢ z lokalnych dla siebie baz danych/»

Zadania przekazuja sterowanie pracami systemu do egzekutora
poprzez jedno z 2-u wejsc¢s
- wejécie HOLD - w przypadku, gdy zadanie zakoriczyto swojg prace,
- wejscie WAIT - w przypadku, gdy zadanie zainicjowato operacje
WE/WY i czeka na jej zakoriczenie dva operacji
w rezimie QUICK-RETUEH.

Przy pomocy tego mechanizmu zrealizowana zostata bezpriorytetowa
technika obstugi zadan "round-robin", tzn. ze zadanie pracuja
cyklicznie w ustalonym porzadku. Synchronizacja poszczeg6lnych
zadan w egzekutorze polega na cyklicznym przegladzie stanu "go-
towosci" poszczeg6lnych zadan do wystartowania oraz wystartowa-
niu pierwszego '"gotowego" zadania od adresu z momentu odwotania
eie tego zadania do egzekutora poprzez jedno z wymienionych wy-
zej wejsc. -
Przez gotowo$¢ zadania do wystartowania lub kontynuacji

pracy przyjeto w systemie "LIS" spednienie dwoch warunkow:
- czasowego, tzn. uptyniecia interwatu czasowego ustalonego na

etapie generacji okreslajacego czesto$¢ startowania modutu

» czasie rzeczywistym /w sekundach/,
- zdjecie stanu blokady absolutnej, o lle dane zadanie zostato

zablokowane przez inne zadanie w systemie.

W przypadku odwotania sie zadania do egzekutora przez wejscie
typu HOLD dane zadanie zostanie wystartowane po uzyskaniu stanu
gotowosci. W przypadku odwotania sie przez zadanie do wejScia m
typu WAIT egzekutor dodatkowo kontroluje przebieg oraz moment
zakonczenia sie operacji tfUMWY lub przerywa dang operacje o ile
nie zachodzi lub przestata zachodzi¢ transmisja w zaleznosci od
rodzaju obstugiwanego urzadzenia WE/WY. Zaistniate bledy sg syg-
nalizowane zadaniu realizujgcemu dana operacje WE/iY.

W systemie ."LIS" istniejg 4«zadania /rys.7/*
inicjacji IUIC,
podsystemu modukéw przetwarzania OBLICZ,
- czytanie i realizacja komend operatorskich OPEHAT,
-.realizacja wydrukéw standardowych TYDRUK.
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Uzytkownik moze dotgczy¢ do standardu systemu wikasne zada-
nia, takze napisane w jezyku FORTRANe System nLXSH napisany jest
w jezyku HACROASSKSIBLBR]

Zadanie IMC startuje tylko jeden raz na poczatku pracy

tosciami poczatkowymi*

Zadanie OBLICZ /rys.8/ integruje wszystkie standardowe mo-
duty przetwarzania dla realizacji celéow CRPD i sterowania syste-
mu "LIS"e
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Kolejnos¢ obstugi przetwarzania jest nastepujaca:

- modut ZKGAB /obstuga daty 1 czasu oraz licznikow systemowych
czasu/,

- modut UKAii/LH /Zinicjacja i odczyt przetwornikéw A/C/,

- nodut WECYF /odczyt i obstuga wejs¢ cyfrowych/,

- moduk- WiLCZ /odczyt i obstuga wejs$¢ impulsowych/,

- modut WSA2A /obstuga wejs¢ analogowych/,

- modut O03SLSP /realizacja funkcji specjalnych/,
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- modut SEKW /obstuga sterowania sekwenoyjnego/,

- modut RJEG /obstuga wyjs¢ analogowych i pakietu DDC/,
- modut ii'ic1? /obstuga wyjsé cyfrowych/,

» modud DISK /zapis bazy danych na dyak/.

Kolejnos¢ i funkcje poszczeg6lnych modutdw mogag byé zmody-
fikowane na zycjenie Uzytkownika. Funkcje modutu QBS1SP oraz
SEKS? definiuje w catosci Uzytkownik. .

Zadanie OPERAS realizuje czytanie z monitora systemowego
komend wprowadzonych przez operatora, ich interpretacje, testo-
wanie i wotanie odpowiedniego programu realizujgcego wykonanie
komendy .

Zadanie YFiiDRK realizuje wszystkie standardowa wyaruki sys-
temu ?LISn na urzadzenie drukujace poprzez wywodanie odpowied- .
niego podprogramu.
Jen sam wydruk moze by¢é wyprowadzony na dowolne, dynamicznie
jmieniane urzadzerUje.

'

W .
Organizacja bazy danych. Baza danych to wydzielony obszar, pa-

mieci operacyjnej, posiadajacy swag kopie na dysku /uaktualniang
z zadang czestotliwo$Scig/, przechowujacy absolutnie wszystkie
dane, na ktorych operuja zadania systemu "LIS". Dane te sg za-
rowno parametrami sterujacymi proces przetwarzania zmiennych
procesowych jak i parametrami przetwarzania. Doktadna znajomosé
struktura bazy danych pozwala, przy uzyciu komendy operatorskiej
PAO, dokonywaé dowolnych zmian w bazie danych, a tym samym mody-
fikowaé dowolne z parametrdéw przetwarzania i sterowania, ktore
nie sg przewidywane do zmian przy pomocy standardowych komend
operatorskich.

3aza danych ma strukture dwu-poziomowg, przy czym z zasady
na pierwszym poziomie przechowywane 33 parametry lub ich kody
sterujace przebiegiem procesu przetwarzania oraz indeksy do po-
ziomu drugiego» natomiast poziom drugi stanowig wartosci para-
metréw przetwarzania przechowywane w tablicach okreslonego typu.
Indeks poziomu pierwszego wskazuje na pozycje pod jaka znajduja
sie wartosci parametréw w okreslonej tablicy poziomu drugiego.
Dostep do parametréw poziomu drugiego moze byé dwojakis e
- bezpos$redni, poprzez okred poczatku tablicy, zmodyfikowany od-*

poslednim indeksem, .

- posredni, przy uzyciu standardowych procedur dostepnych.
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Parametrami drugiego poziomu og przyktadowo nr-wy Jednostek
fizycznych, wartosci ograniczen technologicznych!, parametry fil-
tracji, czy nastawy regulatora PID.

Drugi poziom danych wystepuje szczeg6lnie tam, gdzie do jednego
parametru moze odwotac¢ sig kilka zmie"nnych.

Organizacja bazy danych zostanie zilustrowana na przykta-
dzie wycinka bazy zwigzanego z przetwarzaniem zmiennej analogo-
wej /rys.9/. Rekord danych pierwszego poziomu dla modudu CRPD
moze by¢ przedtuzony o pola zwigzane z modutem DDC dla tej
zmiennej, jesli taka potrzeba istnieje. Z kolei wskaznik w tej
tablicy pokazuje indeks w tablicy drugiego poziomu zawierajacej
parametry regulatora PID.

B
1
f
- r 2
rzz 3
b d u
rr-
_*_§
rr~J
c51
3
e I

A-Tobtice opisu zmiennych wmodule CRPD
B— *— — > DDC/przeduzenie tob. A /
C-Toblicoz porometromi regulatoro P10

i 1.2- numery kolejnych pozycji wioblicoch AB,C

- Rys.90rgonizocjo dwupoziomowej struktury baz)
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4. ZASADY GMEEACJI

Generacja systemu "LIS" odbywa sie na podstawie dostarczo-
nych przez Uzytkownika wymagan po zapoznaniu Sig ze szczeg6towynm
opisem systemu. W celu utatwienia opisu procesu technologicznego
pod katem zastosowania komputera, opracowane zostaly specjalne
formularze, wypednienie ktérych powinno utatwii Uzytkownikowi
postawienie wymagan, formularze te definiujg wszystkie standar-
dowe parametry tworzace cato$¢ bazy danych tzw. systemowej.
Warto zaznaczy¢, ze wiekszo$¢ z tych parametréw moze by¢ nastep-
nie zmodyfikowana w czasie pracy on-line systemu. Je$li brak
w standardzie odpowiednich komend mogag by¢ one na zyczenie dopi-
sane. Modyfikacji podlega¢ moze np. konfiguracja kanatu przemy-
stowego,nie zaleca sie natomiast zmian zadnych parametrow syn-
chronizujacych prace systemu. Uzytkownik powinien ponadto zde-
finiowa¢ dane tworzace tzw. baze uzytkownika, niestandardowe wy-
druki, komendy operatorskie i specjalne procedury. Procedury te,
bedace niestandardowymi algorytmami dziaktania wybranych czesci
procesu, moga by¢ na zlecenie wykonane w pierwszej fazie genera-
cji /algorytmizacja procesu/. Mozliwe jest tez rozwigzanie,

w ktorym Uzytkownik dostarcza gotowe programy /pisane np. w POH-
THAITi!/ w postaci potskompilowanej.

W czasie generacji mozliwe sa réwniez w pewnych zakresach
zmiany filozofii systemu* jesli standardowe rozwigzania sg dla
Uzytkownika nie do przyjecia. Przyktadami tego moga by¢ zadania
automatycznej zmiany drukujgcego urzadzenia przy Jego awarii
lub istnienie wydrukéw priorytetowych przerywajacych bezwzgled-
nie prace modutu operatorskiego.

5..PRZYKLADY ZASTOSOWAN

System zastosowano do kaskadowej regulacji temperatury
w autoklawie PCW w Zaktadach Azotowych w Tarnowie, przy czym by-
+o to zastosowanie pilotowe. Obecnie prowadzony jest rozruch
systemu do sterowania baterig reaktoréw polimeryzacji kauczukéw
ui Zaktadach Chemicznych w OSwiecimiu.
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MINIKOMPUTKRO®"« SiSTEH ANALIZY PHOLKSOW SPALANIA
W SILNIKACH TLOKOHNCCH

Karol Cupiat, Janusz Domanski. Politechnika czestochowska

W Instytucie Maszyn Cieplnych Politechniki Czestochowskiej,
zostat opracowany 1 zrealizowany minikomputerowy system pomiaro-
wy stuzacy do rejestracji i analizy wykresow indykatorowych sil-
nikow tdokowych. -

W sktad systemu wchodzaj szybki przetwornik analogowo-cyfro-
wy wspotpracujacy ze statyczng pamigoig buforowag typu MOS oraz
minikomputer MJSHA400. Podstawowym sygnatem pomiarowym systemu
jest sygnat z piezoelektrycznego ozujnika cisnienia umieszczonego
w komorze spalania silnika. Sygnat ten jest probkowany w chwilach
okreslonych przez potozenie, watu korbowego silnika, przetwarzany
na postac¢ cyfrowg i zapisywany do pamieci buforowej. Czestotli-
wos¢ probkowania jest zalezna od predkosoi obrotowej silnika
i liczby prébek w jednym cyklu. Po zapednieniu pamieci buforowej
jej zawarto$¢ jest przesytana do minikomputera, gdzie nastepuje
wkasciwa obrébka danych zaréwno pod wzgledem statycznym jak
i analizy proceséw zachodzacych w silniku.

1. OPIS SPRZETU

GHownym elementem systemu jest przetwornik analogowo-cyfro-
wy . Przetwarza on sygnat napieciowy z piezoelektrycznego czujni-
ka cisnienia umieszczonego w komorze spalania silnika.

W torze analogowym pomiedzy czujnikiem cisnienia a przetworni-

kiem A/C znajduje sie wzmacniacz o duzej impedancji wejsciowe]

zbudowany w oparciu o tranzystory MOS PET dopasowujacy duzg im-
pedancje wyjsciowg piezoelektrycznego czujnika cisnienia do ma-
tej impedancji wejsciowej przetwornika A/C. Dostosowuje on
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rowniez amplitude zmian napiecia na wyjsciu czujnika cisnienia

do zakresu napiec¢ przetwarzanych przez przetwornik A/C.
Przetwornik A/C jest typu kompensacyjnego z wyjsciem réwno- e

iegtym. Maksymalna czestotliwo$¢ prébkowania wynosi 40 kHz.

Synchronizacja przetwornika A/C z pracg Bilnika spalinowego
jest zapewniona poprzez czujniki optoelektroniczne potozenia waku
korbowego i zewnetrznego zwrotnego potozenia. Jako przetworniki
zostaty zastosowane transoptory wspédpracujgce z umocowang na wa-
le korbowym silnika tarczg z nacieciami. Tarcza przerywa strumien
Swiatta pomiedzy Swiecacg dioda elektroluminescencyjng i foto-
tranzystorem zgodnie z obrotem watu korbowego silnika. Pulsujacy
sygnat z fototranzystora Jest podawany na wejscie licznika binar-
nego, ktérego zawartos$¢ jednoznacznie okre$la potozenie watu kor-
bowego.Licznik Jest zerowany w chwili osiagniecia przez thok zew-
netrznego zwrotnego potozenia po suwie wydechu. Zapewnia to uktad
logiczny, ktéry eliminuje impulsy z czujnika zewnetrznego zwrot-
nego potozenia wystepujace podczas spalania mieszanki w cylindrze.

Probki cisnienia po przetworzeniu przez przetwornik A/C zo-
stajg umieszczone w cyfrowej pamieci buforowej zbudowanej z ele-
mentéw MOS. Czestotliwo$¢ zapisywania do pamieci jest rowna czes-
totliwosci probkowania i zalezy zaréwno od predkosci obrotowej
jak i od wstepnej ustalonej ilosSci probek w jednym cyklu pracy
silnika. Pojemno$¢ pamigci buforowej pozwala na umieszczenie
w niej proébek cisnienia z jednego cyklu pracy. Po zapeknieniu
pamieci buforowej jej zawarto$¢ jest przesytana poprzez uktad
asynchronicznego interfejsu rownolegtego do minikomputera HKRA
400. Wykorzystano w tym celu standardowy interfejs czytnika tas-
my papierciej "o statej szybkosSci transmisji danych.

Organizacja pracy systemu wyglada nastepujaco.

Po otrzymaniu wysytanego przez minikomputer sygnatu zadania da-
nych, pamiec¢ buforowa zostaje przetgczona na zapis i aystem
oczekuje na sygnat z czujnika zewnetrznego zwrotnego potozenia
/7Z7ZP/ Po otrzymaniu sygnatu XEP system sprawdza wielko$¢ sygna-
+u z czujnika cisnienia» Jezeli sygnat z czujnika cis$nienia ma
duza warto$¢ co oznacza, ze w cylindrze nastepuje spalanie mie-
szanki, wtedy sygnat ZZP jest ignorowany. W przeciwnym przypadku,
gdy w silniku zachodzi proces wymiany #adunku, sygnat ZZP oznacza
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poczatek: cyklu pracy silnika. System od tej chwili oczekuje na
impulsy z czujnika potozenia watu korbowego. Kazdy impuls z tego
czujnika powoduje uruchomienie przetwornika A/C a po zakonczeniu
przetwarzania prébka cis$nienia zostaje umieszczona w kolejnej
komérce pamieci buforowej, nastepnie ayatem pobigra kolejne
probki cisnienia, az do zapeinienia pamieci buforowej. Po za-
petnieniu pamieci jest ona przetaczana na odczyt i probki cis-
nienia dotyczace jednego cyklu pracy silnika sg przesytane do
minikomputera. Po zakonczeniu transmisji ukdad gotowy jest do
prébkowania nastepnego niekolejnego cyklu pracy silnika.

2. OPIS OPHOGRAMOWAHIA

Przedstawiony system minikomputerowy moze pracowaé w dwoch
trybach. W trybie czasu rzeczywistego nastepuje probkowanie syg-
natu cisnienia, przesytanie danych z pamigci buforowej do mini-
komputera i wyswietlanie ich na ekranie monitora bez dalszej ob-
rébki, Odpowiada to rysowaniu rozwinigtego wykresu indykatorowe-
go dla pojedynczego cyklu praoy silnika spalinowego. Pozwala to
na wizualng ocene poprawnosci pracy silnika. Otrzymane dane moga
by¢ réwniez umieszczane w pamieci dyskowej systemu.

Pracujac w trybie czasu maszynowego oprogramowania napisane
w jezyku Portran pozwala na petnag analize danych zgromadzonych
w pamieci dyskowej.

Program wymaga dostarczania dodatkowych danych dotyczacych
badanego silnika: skoku tkoka, S$rednicy cylindra, stosunku wy-
korbienia do dtugosci korhowodu, stopnia sprezania, katéw poczat-
kow i koncow suwoéw SBania i wydechu, S$rednich temperatur glowicy,
cylindra i tdoka, dawki paliwa na 1 cykl, gestosci i wartosci
opatowej paliwa, czestotliwosci obrotéw, pracy efektywnej z ha-
mulca, udziatu tlenu, azotu, wody, dwutlenku wegla, tlenku wegla
w spalinach 1 dodatkowych danych wyrazajacych zadania uzytkowni-
ka systemu.

Program aprokaymuje proces wydzielania ciepta w cylindrze
pierwsza zasade termidynamiki z uwzglednieniem zmiany skdadu
chemicznego medium w cylindrze. Poszczeg6lne sktadniki medium
/Nji Og, COg, CO/ potraktowano jako gazy potdoskonate



i uwzgledniono im-imiy ich ciepta wkasciwego w zaleznosci od tem-
peratur?. Zaniedbano objetos¢ niespalonego paliwa.

Program pozwala dla kazdego zarejestrowanego cyklu obliczy¢
prace Indykowang dla poszczeg6lnych suwoéw i1 dla catego cyklu,
przebiegi cisnienia, temperatury, procesu wydzielania ciepta,.
sprawnosci silnika, Btraty chtodzenia i strate wylotowg, strate
niepetnej ekspansji medium w cylindrze, udziatu thoka, cylindra
i glowicy w stracie chtodzenia, wspétczynnika przejmowania ciep-
ta przez Scianki komory spalania. Powyzsze wielkoSci mogg byc¢
obliczone dla poszczeg6lnych cykli, jak i dla cyklu usSrednionego
stanowigcego przyblizong reprezentacje poszczeg6lnych cykli. Wy-
niki obliczen sg opracowywane statystycznie 1 wyprowadzane w po-
staci tabelarycznej oraz w postaci wykreséw rysowanych przez
standardowg" drukarke mozaikowg minikomputera. Program dostarcza
rowniez statycznych danych o niepowtarzalnosci réznych wartosci
charakterystycznych w poszczeg6lnych cyklach pracy Bilnika.

3. PODSULIOWANIE

Zaprezentowany system pozwala znacznie przyspieszy¢ obrobke
numeryczna wykresu indykatorowego i znacznie rozszerza mozliwos-
ci numerycznej interpretacji wynikow indykacjl. Modutowa ins-
trukcja systemu pozwala dotgczy¢ go do dowolnego juz posiadanego
komputera.



PLP - SYSTEM PODPHDGRAMOW DO GEHERLCJI RYSUHKOW HA PLOTTKR7.K
DO UZYTKU W POKTRAKLB /MESA-400,. 3YSTHI OPKRACYJHY SOM-3/

Mgr Leszek Ozerwosz. Cantrum Medycyny Doswiadczalnej i Klinicz-
nej FAN w Warszawie m

PLP jest systemem podprograméw do generacji rysunkow wyko-
nywanych przez pisak XY - plotter. Umozliwia prostg obstuge
plottera z poziomu zadania uzytkownika«

Bazg systemu jest podprogram sterowania potozeniem pidra
/PLOUT/ na ptaszczyznie XY oraz ruchem pionowym piora. W CMDiK
PAH system MERA-400 wyposazony zostat w plotter niestandardowo.
Plotter wkaczony zostat poprzez intarfaca do kanatu perforatora.
Do okreSlenia potozenia pidra - adresu 1Y 1 rozkazu géra-dét po-
trzeba przestania 4 bajtoéw. Wspomniany podprogram PLOUT generu-
je potrzebne kody dla uzyskania wkasciwej reakcji. Uzytkownik
systemu PLP moze oczywiscie uzywaé go bezposrednio, bez posred-
nictwa reszty systemu ale jest to nieefektywny spos6b programo-
wania rysunkow. -

Implementacja PLP do systemdéw zawierajacych plotter inaczej
podtaczony sprowadza sie w zasadzie do wymiany podprogramu in-
terpretujgcego PLOUT na inny dopasowany do sprzetu.

Ha bazie programu PLOUT zbudowano generator liter /tylko
duze litery/, cyfr i kilku czesto uzywanych znakéw kodu 1SO-7
oraz generator odcinkéw. Znaki rysowane sg w oparciu o matryce
5x7 punktow. Rysowanie znakow moze odbywa¢ sie poziomo, pionowo
w gore i pionowo w dot. Pojedyncze .wywokanie podprogramu PLCHA
generuje jeden znak, ponowne wywotanie ustawia znak za poprzed-
nim, mozna w ten Bposéb Fformowaé napisy. Formowanie napisow
upraszcza sie przez uzycie podprogramu PLTKC, ktdéry uzywa sek-
wencyjnie generatora znakéw. Wielkos¢ znakéw i1 ewentualne "roz-
strzelenie" tekstu regulowane sg odpowiedniki zmiennymi.

So rysowania odcinkéw uzywany jest podprogram PLLIH.
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Odcinki ukosne dzielone"sa w czacie rysowania na pododcinki tak,
ze we wspdtrzednej wolniej zmieniajacej sie pododcinek ma dtu-
gos¢ rowng elementarnemu, najmniejszemu krokowi plottera. Wiel-
kos¢ elementarnego kroku plottera zalezy od rodzaju przetworni-
ka cyfrowo-analogowego uzytego w konstrukcji plottera, dla prze-
twornikéw 10 bitowych mamy 1024 adreséw we wspodrzednych x lub
y. Oba wspomniane generatory: PLLIB i PLCHA jak i podprogram
PioUT postuguja sie wspotrzednymi- x,y z zakresu 0-1023» przekro-
czenie tego zakreBU przez ktoragkolwiek ze wspétrzednych jest wy-
krywane i zaleznie od opcji dziatania systemu, powoduje: wydruk
informacyjny, odrzucenie zadania /ABORT/ lub tylko zliczenie
faktu przekroczenia. Podsumowanie ilosci wykrytych btedoéw druko-
wane jest wtedy przy wyjsciu z systemu ELP. To samo dotyczy
wszystkich innych btedéw wykrywanych przez BLP, dotyczacych spo-
sobu wotania, argumentdw roznych podprograméw systemu* Diagnos-
tyka btedéw wykonania bardzo pomaga w uruchamianiu programéw,
nawet bez koniecznosci wykonywania za kazdg probg fizycznego
rysunku.

Maturalna skala pomiarowa plottera nosi nazwe DISPLAY i wy-
raza adres na ptaszczyznie zy z maksymalng doktadnoscig. System
PLP wyposazony zostat w automatyczny sposéb przeliczania dowol-
nej innej, zdefiniowanej przez uzytkownika skali wspdtrzednych
prostokatnych - skali noszacej nazwe USER, na wspO4rzedne wewne-
trzne w skali DISPLAY. Wszystkie nizej opisane podprogramy do
generacji roznych, bardziej wyrafinowanych elementéw rysunku
uzywaja akal USER lub DISPLAY w zalezno$ci od woli uzytkownika.
Definiowanie skali USER lub nowej, nie standardowej skali
DISPLAY odbywa sie z uzyciem podprogramu PLRNG. Mozliwo$¢ rada-
finiowania skali DISPLAY stuzy udatwieniu tworzenia, rysunkéw na
pewnej tylko czesci dostepnej ptaszczyzny, powoduje to jednak
zmniejszenie doktadnosci rysunku.

System PLP przeznaczony jest do tworzenia rysunkow majacych
zastosowanie w wizualizacji wynikéw obliczen naukowo-technicz-
nych, statystycznych itp., stad ukierunkowanie systemu na ryso-
wanie wykreséw z mozliwoScig wykresSlania krzywych, ciagéw punk-
tow /kropek/ lub ciggéw oznaczanych dowolnym znakiem. Wykresy
takie zaopatrywane mof£& by¢ w osie liczbowe opisane podziatka
i nazwami osi. Oczywiscie mozliwe jest umieszczanie dowolnych
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napisé« n tym wartosci liczbowych zmiennych programu uzytkownika
typu REAL, IHTEGER lub LOGICAL z zastosowaniem standardowego lub
zadanego formatu.

ELTIL generuje napis wg zawartosci tablicy, zmiennej lub
statej tekstowej w kodzie 1S0-7.

Podprogram PLHUMB generuje napis zadanej liczby - statej,
zmiennej lub elementu tablicy. Uzywa podprogramu PLTKL i fortra-
nowskiej funkoji ENCODE.

PLtiCIS jest podprogramem do rysowania osi liczbowych. *W za-
leznosci od wywotania ryBuje o$ ~"-poziomo lub 0§ ~"-pionowo.
08 liczbowa jest odcinkiem zaopatrzonym w prostopadte do niej
krotkie kreseczki umieszczane oo jednakowa odlegtos¢ od poczatku
osi. llos¢ tych kreseczek jak i dtugos¢ i kierunek rysowania za-
leza od odpowiednich wartosci zmiennych kontrolnych. .

PLLBL opisuje o$ liczbowg za pomocg liczb typu RBAL co sta-
ty odcinek, Mozna regulowa¢ iloscig opiséw, tym w jakim kierunku
i w jakiej wielkosci maja byé umieszczone, formatem konwersji do
postaci tekstowej. Opisy osi mogg by¢ umieszczane nad lub pod
osig /X/, na prawo lub na lewo od osi /¥/.

PLPLOT jest podprogramem do rysowania krzywych - wykresow.
Wspdtrzedne xy punktow zadawane sg poprzez tablice REAL. Dla
funkcji zmiennej x mozna korzysta¢ z opcji tego podprogramu /do-
datkowe BNTH1/, x musi zmieniaé¢ alg jednostajnie, przyrost i po-
czatek i sg argumentami wywodania. Ha linii rysowanej przy uzy-
ciu podprogramu PLPLOT mozna co ktory$ punkt umiesci¢ dowolny
znak identyfikujacy dang linie. W normalnej sytuacji punkty xy
zadawane przez tablice sa taczone linig. Mozna korzysta¢ jednak-
ze z opcji z podnoszeniem piora pomiedzy punktami.

Wszystkie zmienne stuzace do sterowania pracag systemu PLP
umieszczone sg w blokach COMMOH, ktorych nazwy podobnie jak naz-
wy podprograméw zaczynaja sig od liter EL. Zazwyczaj zmienne
kontrolujace prace danego podprogramu umieszczone sg w bloku
OCSIHOlI o0 takiej samej nazwie. Zmienne kontrtilne maja zdefinio-
wane wartosci /poprzez inicjalizacje DATA/. Uzytkownik moze je
samodzielnie modyfikowa¢ zgodnie ze szczeg6towym opisem systemu
PLP. Przywrécenie standardowych wariosci mozna uzyska¢ wywotujac
podprogram PLSSAH.
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Do zdefiniowania strumienia wyjSciowego - przypisanego
w systemie S0Ji-3 do urzadzenia rysujgcego widzianego z komputera /
jako perforator stuzy podprogram PLBGE. Dodatkowo wykonuje on
ustalenia wartosci pewnych zmiennych kontrolnych oraz wstrzymuje
wykonanie programu az do wprowadzania z klawiatury znaku "CR".
Pozwala to na ustawienie plottera w stan gotowosSci, zatozenie
papieru. Po zakonczeniu rysunku nalezy uzy¢ podprogramu PLHBIT
jesli ma byc rysowany nastepny rasunek w tych samych warunkach,
z tg samg skalg. PLHHC.T wstrzymuje réwniez wykonanie programu

/klawisz "CR"/. -
TEST PLOTTERA - ,-=/"?
120 . 160 .

KM/H
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W przygotowaniu jest roztaczenie fazy generacji rysunku od
jego fizycznego rysowania. Moze sie to odbywa¢ wtedy gdy infor-
macja dotyczaca potozenia pidra zamiast kodowana przeptywaé do
plottera, bykaby zapamietywana na dysku a nastepnie osobnym pro-
gramem interpretowana /0Pi-LIUE/. Ua to znaczenie dla skompliko-
wanych i ddtugotrwatych rysunkow.

niniejszy tekst jest jedynie ideowym opisem systemu PLi
i nie umozliwia postugiwania sie nim. Szczegétowy opi3 systemu
znajduje sie na dysku i moze by¢ wydrukowany zainteresowanemu
albo tez skopiowany na inny dyBk lub tasme perforowang.
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PHS - SYSTEM GROMADZEKLA X PRZECHOWYWANIA
ZBIOROW BIBLIOTECZNYCH W SYST341E OPURLGXJUYU SOM-3

Mgr Leszek Czerwosz. Centrum Medycyny Doswiadczalnej 1 Klinicz-

nej PAH w Warszawie| mgr Piotr Pranaszczuk. Instytut Fizyki Do$-
wiadczalnej UWj mgr inz. Janusz Olton. Wojskowy Instytut Medycy-
ny Lotniczej w Warszawie

Procesor PHS pracuje Jako Job-Control w Bystemie SOM-3
/MERA-400/ tzn. Jest to samotadujgca sie naktadka zadania uzyt-
kownika.

PHS umozliwiat

- katalogowanie dowolnego zbioru do specjalnej biblioteki /SAVE/
z mozliwoScig uzyskania jego kopii na lokalnych strumieniach
poprzez zadeklarowanie nazw zbioru /GET/j

- usuwanie zbioréw /PURGE/|

- manipulacje nazwami zbioréw /RENAME/)

- tadowanie innych programéw/procesoréw z z biblioteki
PHS lub z dowolnego strumienia)

- manipulowanie strumieniami tj.i przewijanie /REUIIHD/, posuwa-
nie do przodu i do tyku /SKIP/, przypisywanie strumieni do
urzadzen, peeudourzadzen®lub innych.strumieni /ASSIGH/, sta-
wianie znacznikdéw korica zbioru /EOP/i

- wykonywanie procedur /makrokomend/ tj. sekwenoyjne wykonywanie
ciggu dyrektyw PHS-u lub dyrektyw wewnetrznych innych proceso-
réw.

Wykonanie nowego procesora Job-Control podyktowane zostato po-

trzebg optymalnego wykorzystania powierzchni dysku i wyelimino-

wania konieczno$ci porzadkowania kasety dyskowej. Diugotrwata

praca z procesorem potwierdza spednienie tych warunkéw. Jedno-
cze$nie zapewniono minimum zmian w systemie operacyjnym, co nie
wymaga od uzytkownika przerobienia miesigcami niekiedy pisanych
programéw. Przeniesienie sie do standard! PHS jest bardzo #tatwe

i mozliwe do przeprowadzenia etapami. Uzytkownik PHS-u znacznie

mniej marnuje czasu na tzw. "palcowki", szczegOlnie gdy.
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w zdenerwowaniu myli sie. Uszkodzenie zbiordow jest zawsze mozli-
we, ale uzywajac PES-u trzeba wysili¢ sie aby je .skutecznie usu-
nac.

Kazda dyrektywa sktada sie ze stowa kluczowego /dwulitero-
wej nazwy/ oraz parametrow. Pomiedzy nazwg dyrektywy i pomiedzy
parametrami stawia¢ nalezy ograniczniki, niektére z nich maja
znaozenie specjalne.

, Podstawowa ceohg PHS-u jest istnienie bibliotek zbioroéw
statych. Ha biblioteke mozna przeznaczy¢ dowolng sekcje dyskowg.
Biblioteka zorganizowana jest stownikowo, tzn., ze z kazdym
zbiorem biblioteki skojarzona jest metryka zbioru w katalogu.
Metryka sktada sie z nastepujacych parametréw zbioru: nazwa gru-
py zbiordéw /maksymalnie 3 znaki CAU/, nazwa zbioru /maksymalnie
6 znakéw CAN/, numer cyklu /0-255/, data, adres dyskowy, d4ugosc
zbioru /maksymalnie 255 sektorow/. Stownik, czyli zbior metryk
jest umieszczony na tej samej sekcji co zbiory biblioteczne.
Kazdy zbiér jest jednoznacznie identyfikowany /w obrebie jednej
biblioteki/ przez nazwe grupy zbioréw, nazwe zbioru i jego nu-
mer cyklu. .

y systemie FHS mozna wytworzy¢ kilka bibliotek, kazda na
innej sekcji dyskowej. Biblioteka jest z punktu widzenia FHS-u
zbiorem typu RAHDOK, tj. poszczegélne jej elementy - zbiory bi-
blioteczne zapisywane sg na obszarze sekcji dyskowej, a zasadzie
w dowolnych miejscach, jedynie w poczatkowym okresie sekwencyj-
nie. Skasowanie zbioru usuwa jego metryke ee bdownika, udostep-
niajac jednocze$nie obszar usunietego zbioru na nowy zapis. Kaz-
dy zbidr zajmuje spdjny obszar bez znaczi.*ua konca zbioru /KOP/.

Zapisywanie zbioru do biblioteki odby.i sie przez fizyczne
kopiowanie go z sekcji lokalnej. Uzytkowr.i>: nia ca wpdywu na fi-
zyczne potozenie zbioru, decyduje o tyr. syutfia ?dS przydzielajac
najkrotszy obszar mieszczacy dany zbiér s ..uli. wolnych obszaréw.
Zbedne staje sie porzadkowanie bibliotepolegajace na przesu-
waniu zbioréw. .

Do sekcji wejsciowej przypisany ¢esi utrunien "1", kopiowa-
nie rozpoczyna sie zawsze od biezacej pc-ycji togo strumienia.
- Pobieranie zbioru z biblioteki jsst kopiowaniem go na sek-
cje wyjsciowg, tj. na te do ktdérej przyr.iaany je3t w denyu cza-
sie struniien "0". Mozliwe jest, sekwencyjne pobranie kilku
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zbioréw bez rozdzielania ich znacznikami lub z rozdzielaniem
znacznikami konica zbioru.

System FHS wyposazony jest w kilka procesorow pomocniczych«

- jun) /AUDIT/ - program do drukowania zawartosci biblioteki, ca-
+ej lub wybranych grup .zbioréwj

- cm) /DUMP lub E4STOHE/ - program do zapisu stownika na obsza-
rze zapasowym, lub do odtworzenia stownika z obszaru zapasowe-
go w przypadku zniszczenia oryginatu]

- CRE /CREATE 7.TRRARY/ - tworzenie biblioteki w standardzie
FHS-u na wybranej sekcji. -

Erzyktadowe zadanie translacji i wykonania programu o nazwie
TUCIO w Fortranie«

+ST - standaryzacja strumieni, cze$ciowy odpowiednik
#J0B, fhs zgtasza sie plusem.

+AD4 i - deklaracja biblioteki FHS-u na sekcji AD4.

+TES" - deklaracja grupy zbiorow.

+AS SO ASA - ASSI&H strumienia SO do sekcji ASA, strumien SI
przypisany jest standardowo do sekcji ASB.

+GT TUCIO - pobranie zbioru zr6dtowego programu TUCIO z bi-

blioteki FBS-u.
AGT TJSSJTUCIO 1 /data/ adres/d¥ugos¢ - potwierdzenie przekopio-
wania zbioru.

+FOH - wywodanie translatora FOB /bez opcji LO i HA/.

+¥4i SO - znacznik korica zbioru na strumieniu SO.

+AS SI ASA - strumien wejSciowy procesora t1AC, strumien BO
przypisany jest standardowo do ASA.

+UAC - wywotanie malcroassemblera. .

HIJS BO - EOF

+ST EDI LO - ST jw. i wywokanie procesora EDI z opcja LO.
Dwie dyrektywy na jednej linii i

+LIH Bl - dyrektywa EDI. *

+KSI - -« -

+ST SV - ST jw. 1 dyrektywa SAVE bez argumentow.

ASY TilS_TUCIO 2 /nowa data/ adres/dtugosé — potwierdzenie wpisu
zbioru o nazwie TUCIO pobranej automatycznie ze
zbioru do deklarowanej biblioteki w deklarowanej

. grupie zbioréw. Humer cyklu réwna sie 2 gdyz
zbi6r TESJTUCIO juz byt obecny.
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+S1 - ST jw. -
- deklaracja programu binarnego do zatadowania ze
igﬁ[i strumienia Bl do wykonania. Nazwa programu po-

bierana jest automatycznie z deklarowanego stru-
mienia /defoult Bl/. Standardowo ustawione sg
opcje SC,B0,JO.

+SV=ASA TTTJTUCIOB - deklaracja nazwy grupy i nazwy zbioru.
Pierwszy zbidr z sekcji ASA wpisywany jest wg
powyzszej deklaracji do biblioteki.

8AS 1MASAL "- potwierdzenie przypisania strumienia "I" do sek-

<$RE8 1 J cji ASA i przewinigcie do poczatku.

asv TTTATUCIOB 1 /aktualna data/ adres/dtugo$¢ - potwierdzenie
wpisu zbioru. Humer cyklu 1 jesSli takiego zbio-
ru jeszcze nie byto.

Implementacja systemu PHS wymaga niewielkich zmian w standardo-
wym przydziale strumieni zadania JOB. Najwygodniej" strumienie
»l«, BOB> nSI>> X80» przypisa¢ do ASB, "BI" i1 "B0O" do sekcji
ASA, "SC" do ASC. Strumienie "I, "0" oraz "PK" nalezy utworzyé
w systemie SOU na state przez modyfikacje naswy trzech dowolnych
rzadko uzywanych strumieni. Modyfikacji #atwo dokona¢ odszukujac
w ciele systemu odpowiednie tablice strumieni. Szczegétowy opis
systemu PHS autorzy udostepnig zainteresowanym.
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ZDALNA STACJA WSADOWA SXST==hiU ODRA 1305
ZREAUZOWASA HA MINIKOMPUTERZE HERA 400

Mgr ini. Jerzy Prgczak, mgr inz. Roman Janecki. O$rodek Informa-
tyki Politechniki Poznanskiej.

1. PUHKCJE PODSiSTStU* KOMUNIKACYJINEGO ZTW400

Podsystem komunikacyjny ZTW400 umozliwia podigczenie zesta-
wu minikomputera MrJ¥A 400 do m.c. ODRA1305 wyposazonej n system
komunikacyjny z buforowaniem komunikatéw /typu ICL7903/* Z punk-
tu widzenia systemu operacyjnego /s.o./ GEORGE3, pracujacego
w m.c. ODHA1305, ZTn"400 widziany jest jako zdalna stacja wsadowa
/odpowiednik 1CL7020/.

Podsystem komunikacyjny ZTW400 umozliwia:

- zdalne wprowadzanie informacji do systemu ODRA1305,

- zdalne»wyprowadzanie informacji z systemu ODRA1305,

- sterowanie przebiegiem zaaan w systemie ODRA1305 przy wykorzys-
taniu komend s.o. GEORGE3 dostepnych w kontekScie REUOTE i
OPERATOR.

Zbior komend lokalnych-umozliwia konwerBaoyjne ustalenie aktual-
nej w danej chwili konfiguracji stacji wsadowej "widzianej"
przez s.o. GEORCE3» -

2, ELFUENTY PODSYSTiUU ZTW400

W sktad podsystemu komunikacyjnego ZTW400 wchodzg /rys.1/i
- synchroniczny adapter linii /SAMOO/, .
- modut wspotpracy z systemem ODRA1305 /KK400/.

SAL400 jest zrealizowany w postaci pakietu wykonanego w standar-
dzie odpowiadajgcym wymogom kanatu znakowego minikomputera MERA

4001 MK400 jest programem, ktory zajmuje okoto 4K PAO 1 pracuje
pod standardowym systemem operacyjnym SOM3.
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MERA 400 ODRA1305

3. KOHPIGURACJA SPHLgTOWA

Minimalna konfiguracja sprzetowa minikomputera ILtHMGO po-
trzebna do zainstalowania podsystemu ZTW40G toj
- minikomputer 1Lt&A400 z PAO 32K,
- jednostka pamieci dyskowej Kki£RA9425 lub 9450,
- czytnik tasmy papierowej CT200G,
- dziurkarka tasmy papierowej DT105S,
- drukarka znakowo-mozaikowa DZ21160,
- monitor operatorski /DZU1SOKSE lub monitory: KIiKA7952, 7952vgd
lub 7953vgd/.

Powyzszy zestaw urzadzen przeznaczony do pracy zdalnej musi byc¢
rozszerzony oi .
- model synchroniczny 1200/2400,

- tacze telefoniczne. -



4. PODSTAHOEFiS MOZLIWOSCI WHC02ZXStL4UIA PODSICSTiSal KOMUNIKACHINIE. "GO
ZTW JAKO ZDALNEGO TiSMITIALA 11.C. ODRA13C5

W systemie operacyjnym GjSORGIS3 zdalny terminal typu ICL702G
jest traktovjany jako grono urzadzen zewnetrznych /urzadzenia wej-
Scia-wyjscia/ zawierajace Konsole operatorska, przeznaczong do
sterowania tymi urzadzeniami. Konfiola ta pedni funkcje podobng do
centralnej konsoli operatorskiej m.c. ODRA1305 .w zajcresie stero-
wania zadaniami uruchomionymi z tego terminala. Zestaw urzadzen
terminala /urzadzenia we/wy minikomputera L1ifRAM00/ jest trakto-
wany podobnie jak odpowiadajace im urzadzenia we/wy podtaczone
bezposrednio do procesora centralnego ODRA1305. System operacyj-
ny Gi»SGJS3. nie wymaga zadnych specjalnych czynnosci przy obstu-
dze tych urzadzen jak i przy realizacji zadan wprowadzanych
i uruchamianych z terminala. Wszelkie informacje wyprowadzane
przez s.o. GINIIGI3 w zwigzku z realizacjg zadania zainicjowanego
z tego terminala, sa automatycznie wyprowadzane na jego urzadze-
nia, chyba ze uzytkownik okreslit to inaczej w opisie zadania.

Zbiory uzytkownika 1 opisy zadah mogg by¢ wprowadzane do
pamieci zbioréw systemu /PZS/ m.c. ODRA1305 z czytnika tasmy
HJSRK400, przy wykorzystaniu standardowej komendy IHPUT 8.0.
GRORGB3. Ponadto z tego terminala /uzywajac tasmy lub monitora
ekranowego 1iKHi400/ mozna inicjowa¢ zadania drugoplanowe w m.o.
ODRA1305 uzywajac komend JOB i.RUHJOB. Komenda JOB ma format
identyczny jak przy zadaniach wsadowych wprowadzanych z bliskich
urzadzen wejscia m.c. ODRA1305. Natomiast charakterystyczne dla
terminala tego typu jest biezace inicjowanie i Sledzenie reali-
zacji zadania drugoplanbwego przez wydanie z monitora ekranowe-
go 'LbKY400 komendy RUNJOB w postaci:

RUHJOB nazwa uzytkownika,nazwa zadania,nazwa zbioru opisu zadania

Komenda ta umozliwia zdalne uruchomienie zadania, ktdérego opis
zostat uprzednio wprowadzony do PZS /np.; z czytnika tasmy papie-
rowej HERX400 przy wykorzystaniu komendy INIUT/.

Terminal ten moze uzyska¢ specjalng ceche, mu przez
menagera s.o. GbORGE3t ktdéra pozwala na identyfikacje go wsradd
innych terminali m.c. ODRA1305. Pakt ten mozna wykorzysta¢ przy
komendach s.o. GEORGIO, miedzy innymi LISTPUJS. W takim przy-
padku strumien danych wyprowadzanych przez zadanie bedzie
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kierowany do urzadzenia posiadajacego »skazang ceche po nazwie
PBOP.EHSY w w/w komendach. Zwykle jednak zadania wsadowe komuni-
kuja 8ig z urzadzeniami zewnetrznymi zwigzanymi ze zrodiem, kté-
re to zadanie uruc@omi%o. Ponadto konsola operatorska podsystemu
ZTW400 moze by¢ wykorzystana do przesytania komunikatow, pytan

i odpowiedzi na pytania generowane zar6wno przez s.o. LEOHGB3
lub tez bezposSrednio przez samo zadanie. W tym drugim przypadku
komendy QUESTION i DISPLAY uzyte w zadaniu powinny miec¢ parametr
kierunkOYiy 1 lub 3* Wowczas zapytania z zadania bedg kierowane
na monitor ekranowy UEHY400 i stad mozna udzieli¢ odpowiedzi ko-
menda ANSWEFi. -

Przedstawione najbardziej charakterystyczne i najczesciej
wykorzystane mozliwosci zdalnego terminala wsadowego- typu ICL7020
udostepnione uzytkownikowi dzieki podsystemowi ZTW400 mogag byc
rozszerzone przez uzytkownika po zapoznaniu sie z dokumentacja
uzytkowag systemu operacyjnego GJSOBGE3 oraz przy wykorzystaniu
standardowych mozliwosci eksplp&taeyjnych minikomputera 1tBRA400.

UIIAGA 1 Dysponujemy opcja rozbudowy podsystemu komunikacyjnego
ZTW400 umozliwiajacag przesytanie informacji bezposrednio
/on-line/ miedzy programem pracujacym w minikomputerze
KERA400 a programem pracujacym w m.c. ODRA1305. -



KOMPILATOR JEZYKA FORTRAN W S*iSIKil£ CROOK-4

Janusz Gocatek, Jacek Klauzinski. Politechnika Poznauska

Kompilator jezyka FORTRAN - CROOK zostat opracowany w Ins-
tytucie Technologii i Konstrukcji Budowlanych Politechniki Poz-
nanskiej. Jest to ulepszona wersja kompilatora pracujgcego w sy-
stemie CROOK-3. Jest kompilatorem jednoprzebiegowym. V wyniku®
kompilacji generowany jest kod w"postaci rozkazow jezyka symbo-
licznego ASS» [i]. Assembler nastepnie dokonuje t#umaczenia na
posta¢ binarng. Faza konsolidacji zawarta jest w tym samym prze-
biegu. Kompilator w swej wersji podstawowej zajmuje 20K s4déw PAO.

Jezyk kompilatora FORTRAN - CROOK jest implementacjag jezyka
FORTRAH 1Y dla minikomputera KSRA400. Jezyk ten oprécz wszyst-
kich instrukcji FORTRANU IV /rownowainego jezykowi PORTRAIT -

- STAIJDARD [2]/ zawiera dodatkowe mozliwoSci. Sg one w pedni
akceptowane w FORTRANIE-19G0 [3] wersja podstawowa. Posiada pe-
ten zestaw funkcji standardowych wewnetrznych i zewnetrznych [3]
oraz logicznych.

Kompilator jest wyposazony w dyrektywy. Skuzg one do stero-
wania pracg kompilatora oraz ustawiaja odpowiednie opcje dla
programéw wynikowych. Kazda dyrektywa musi miesci¢ sie w jednym
wierszu i rozpoczyna¢ sie od pierwszej kolumny wiersza. liazwa
dyrektywy jest poprzedzona znakiem , ktory wyrdznia jag od in-
strukcji fortranowskich. Jlozliwe jest $ledzenie programow wyni-
kowych. Wyréznia sie trey poziomy $ledzenia. Sledzié mozna cate
programy, segmenty lub poszczeg6lne fragmenty segmentéw. Scala-
nie seyaentéw fortranowskich Napisanych w réznych zbiorach uzyt-
kownika a nawet talerzach jest mozliwa dzieki dyrektywie SWITCH.
Posiada ona charakter stosowy i iloS¢ zagtebien jest nieograni-
czona. Btedy fazy kompilacji oraz wykonania sg sygnalizowane
przez kompilator w postaci dwuliterowego identyfikatora i numeru
btedu. Kompilator posiada wkasng obstuge biedéw systemowych oraz
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przystawki zmiennoprzecinkowej. Kie sygnalizowany jest biad pod-
miana w programach uzytkowych.

Kompilator posiada biblioteki standardowe i uzytkowe, ktore
przeszukiwane sa na etapie kompilacji Assemblerem. W trakcie
przeszukiwania bibliotek wybierane sa i dotgczane do programu
wynikowego tylko te podprogramy, do ktérych wystapito odwotanie
w programie zroddowym. Przeszukiwanie to odbywa sie w kofcowej
fazie kompilacji Assemblerem, co stwarza mozliwo$¢ przekrywania
funkcji standardowych przez funkcje,deklarowane w programie uzyt-
kownika, tzn. zdefiniowania funkcji o tej samej nazwite w ciele
programu fortranowskiego. Dotaczanie i przeszukiwanie bibliotek
standardowych odbywa sie automatycznie bez dodatkowych deklara-
cji, natomiast biblioteki uzytkowe dotgczane sa do programéw za
pomocg dyrektywy txb.

Autorzy kompilatora opracowali duzg biblioteke uzytkowg
podprograméw matematycznych £4] wspétpracujaca z kompilatorem
FORTRAN - CROOK. Zostata ona opracowana na podstawie bibliotek
takich komputerdow jak PDP, IBli, ICL. Wszystkie podprogramy zos-
taty napisane w jezyku Assembler i podzielone tematycznie. Kazdy
temat stanowi oddzielny zbidér. Poszczegélne zbiory tematyczne
biblioteki moga byc dowolnie modyfikowane /zwiekszane o nowe
podprogramy/ przez uzytkownikéw. Szczegdétowy opis kazdej czesci
tematycznej biblioteki zawarty jest w osobnym tomie. Biblioteka
zawiera okoto 350 podprograméw. Wraz z"bibliotekg autorzy dota-
czaja catkowitg dokumentacje w postaci zbiorow na dysku. Pozy/a-
la to na powielanie opiséw w osrodkach.

Generowany przez kompilator optymalny kod wynikowy w posta-
ci kodéw symbolicznych pozwolit na znaczne skrécenie czasu kom-
pilacji programéw i"ortranow3kich, w stosunku do firmowego kompi-
latora w systemie 30JA-3. Przyktadowo na skompilowanie programu
wielkosci 2 tys. rekordow fortranowskich /bez linii komentarza/
kompilatorem FORTRAN - CROOK i Assemblerem z jednoczesnym prze-
szukaniem odpowiednich bibliotek do momentu otrzymania gotowego
modudu wynikowego /posta¢ binarna/ potrzeba 4 minut tj. okoto 10
krotnie szyociej niz w firmowym systemie SCU-3. Natomiast gotowe

programy oinarne sa wykonywane Srednio okoto 40  szybciej niz
w SOtl-ie.
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Podane wyzej liczby sa Srednimi wynikami a przyktadowy program
jest jednym z losowo wybranych, programéw wykonywanych na Poli-
technice Poznanskiej.
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JSZYKI PROGRAMOWANIA W SYSTHdAIE CROOK-4

Janusz Gocaiek, Jacek Klauzinski. Politechnika Poznanska.

W Instytucie Technologii i Konstrukcji Budowlanych Poli-
techniki Poznanskiej opracowano implementacje nastepujacych je-
zykéw programowania na minikomputer £LERA400 pod. systemem opera-
cyjnym CROOK-4:

Translator Jezyka Symulacji Cyfrowej CSL /Control and Simula-
tion Language/,

System programowania w jezyku USP 1.5«

Symulator KLIC 0DRA1204 dla minikomputera 1U2RA400.

1. TRANSLATOR JEZYKA CSL-CROOK
- \

Jezyk CSL ma szczegblne znaczenia zwkaszcza w kregu zagad-
nien dotyczacych badan oparacyjrfych i teorii zarzadzania. Dos-
tepny jedynie na duzych komputerach takich jak ODRA [2] ICL
i Honeywell [3]. Translator tego jezyka opracowano na minikompu-
ter li£RA40Q 1 zmodyfikowano na podstawie rozbudowanej wersji
translatora dostosowanego do maszyny ODRA13C5. Jest translatorem
jednoprzobiegowym i tworzy program posredni zawierajacy instruk-
cje i wyrazenia jezyka FORTRAN 1Y, ktdéry nastepnie jest kompilo-
wany standardowo przez kompilator PORTRAN-CROOK [1J.

System tran3lacyjny i zarzadzajgcy w translatorze posiada
dyrektywy, ktdére umozliwiajg starowanie przebiegiem translacji.
Jezyk CSL posiada, strukture podobng do jezyka FORTRAN i zawiera
wiekscos¢ jego whasnosci. « szczeg6lnosci CSL posiada instrukcje
we/uy oraz instrukcje arytmetyczne niemal identyczne jak w jezy-
ku FGRTRAiJ-CKCGK.
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2. SiSTIfii PEGGRALIOWANIA W JSZYKD LISP-CROOK

Jezyk LISP /LISt Processor/ [5] jest przeznaczony przede
wszystkim do przetwarzania danych symbolicznych i rézni sie od
powszechnie znanych jezykéw programowania kilkoma specyficznymi
cechami. WSrod nich sposob zapisu programow moze byé najbardziej
szokujacy dla programistéw nie znajacych LISP-u.

Autorem jezyka LISP jest John McCarthy, ktory takze, wraz
z grupg wspoOdpracownikéw, dokonat pierwszych jego implementacji .
W Polsce opracowano implementacje tego jezyka w Politechnice Po-
znanskiej na maszyny £-202 i ODRjil2Q4. Implementacja jezyka
LISP-CROOK zostata opracowana dla minikomputera tLKRA400 poczat-
kowo pod systemem CROOK-3 a obecnie pod systemem CROOK-4. Przy
opracowaniu tych implementacji wykorzystano przede wszystkim ma-
teriat zawarty w najbardziej znanym zrédle [4].

Znaczenie LISP-u Jest duze i niektorzy autorzy uwazajg go
na réwni z ALGOL-em 60 za najwazniejszy z powstatych dotychczas
jezykow programowania. LISP wykorzystywano wielokrotnie jako
podstawe do konstrukcji systeméw specjalistycznych przez rozsze-
rzanie go, lub zanurzanie w nim Innych jezykéw. ilozna wyodrebnic¢
dwie obszerne dziedziny, w ktorych stosuje sie LISP. Sg to zas-
tosowania maszyn "cyfrowych do matematyki numerycznej oraz progra-
mowanie heurystyczne /wykrywania nowych prawd i organizacji
nauki/.

W pierwszej z tych dziedzin stosowano LISP do rézniczkowa-
nia symbolicznego, catkowania nieoznaczonego, upraszczania wyra-
zen. algebraicznyoh, dowodzenia twierdzen. Ponadto LISP wykorzys-
tuje sie do rozwigzywania ukdadéw réwnan rozniczkowych, oblicza-
nia przeksztatcen Laplace”™a oraz do programowania robotow.

System LISP 1.5 opracowano dla minikomputera £LERA400 wypo-
sazonego w pamiec¢ operacyjng od 16 do 64K skéw /w wersji dla pa-
mieci Jednopoziomowej/. Pojemno$S¢ pamieci przyjeto za parametr,
ktéry mozna zmienia¢. Poczatkowy obszar pamieci przeznaczono na
programy systemu LISP. Pozostata czes$¢ pamieci podzielono .na
stronice. System posiada w sobie kompilator interpreter, obstu-
ge we/wy oraz funkcje systemowe i podstawowe funkcje arytmety-
czne. -
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3. SYMULATOR SIC ODHA1204

Symulator jest programem uzytkowym, ktéry symuluje 24-bito-
wg maszyne ODRA1204 na minikomputerze MJSRA400 pod systemem
CROOK-4. Maszyna ODRA1204 pracuje w leilku réznych systemach ope-
racyjnych /SOW,-A1,-A2,-A3,-T1, MASON, MASON-D/ 6 . Analiza do-
stepnych systeméw wykazata, za najbardziej celowa jest symulacja
systemu MASON /D/. Mozliwa bedzie wéwczas praca wszystkioh pro-
graméw uzytkowych. -

Symulator sktada sie z kilku segmentéw symulujacych prace
poszczegolnych czesci maszyny 1 prace jednostki centralnej 7
/symulacja wszystkich rozkazéw/, pamiec, rejestry A /akumulator/,
W /wydtuzenie/, LR /licznik rozkazéw/, rejestry warunkéw oraz
akstrakady.

Dla petnej symulacji nalezy symulowa¢ prace systemu operacyjnego.

Symulator posiada prawie wszystkie wkasnosci systemu MASON.
Wiekszos¢ zlecen odpowiada w pedni zleceniom iryginalnym. Pewne
zlecenia zostaty pominiete, ze wzgledu na réznice konstrukcyjne
maszyny. Zmianie uleglty wszystkie cze$oi systemu obstugujaca
urzadzenia zewnetrzne. Obstuge urzadzen zewnetrznych oparto na
systemie operacyjnym CROOK-4* Odpowiednie zlecenia umozliwiaja
wprowadzanie i wyprowadzanie informacji w dowolnych kodach
/1S0-7, Optima, M-2/.

Opracowywany symulator /prace nadal trwaja/ umozliwi przede
wszystkim prace w jezyku ALGOL-1204 S . Mozna benzie wykorzys-
ta¢ wszystkie dotychczas opracowane programy w postaci binarnej
jak 1 pisaé¢ nowe w Jezyku ALGOL.
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OPTYBUS - KOUPUTKROtFiY SYSTFii OPTYMALIZACJI ROZKLADOW JAZDY
MINSKIEJ KOMUIIKACJI ZBIOROWEJ

Wojciech Grega, Instytut Automatyki,lInzynierii Systemow i Tele-
komunikacji AGH. Jan Werewka, Instytut Informatyki AGH

1. WSTEP -

System komunikacji zbiorowej jest ztozonym systemem stero-
wania. Ze wzglgdu na ztozono$¢ systemu nie jest mozliwe wyszuka-,
.nie optymalnego globalnego rozwigzania. System ten mozna podzie-
li¢ na podsystemy, dla ktérych wyszukanie rozwiazan optymalnych
staje sie bardziej realne.

W [1] system komunikacji zbiorowej potraktowano jako hie-
rarchiczny system sterowania. W tym systemie wyrézniono 3 war-
stwy sterowania» planowanie, sterowanie operatywne oraz stero-
wanie dyspozytorskie. Do warstwy planowania nozna zaliczy¢ mie-
dzy innymi: marszrutyzacjg /okreslenie optymalnej geometrii sie-
ci komunikacji zbiorowej/, optymalng alokacje pojazdéw na posz-
czeg6lne linie, optymalny rozdziat pojazdéw dla catej 3ieci
w poszczegbélnych przedziatach doby i tygodnia. Do warstwy stero-
wania operatywnego nalezy gtownie wyznaczenie optymalnych roz-
ktadéw jazdy pojazdéw. Problemy optymalizacji polegaja gtéwnie
na wyznaczeniu optymalnych przejs¢ pomiedzy przedziatami doby,
dla ktérych ilo$¢ pojazdéw obstugujacych linie jest. r6zna oraz
na synchronizacji ruchu pojazdéw na. liniach posiadajgcych wspdl-
ne przystanki. Do warstwy sterowania dyspozytorskiego nalezy
biezgca korekta rozktadow jazdy pojazdéw w zaleznosSci od sytua-
cji ruchowej w sieci. By takim systemem mozna byto na biezaco
sterowa¢, muszg na biezaco sphtywac¢ informacje o sytuacji w sieci
oraz musi byc mozliwe bezposrednie przekazywanie zmodyfikowanych
rozktadoéw jazdy dla pojazdow.

Wydaje sie, ze stosunkowo najbardziej realne jest wdrozenie
warstwy sterowania operatywnego, ze wzglgdu na stosunkowo
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nieduze koszty systemu komputerowego oraz odczuwalne korzysci
dla pasazerdw i przedsiebiorstwa komunikacyjnego. Bazujac na za-
tozeniach przedstawionych w [1] opracowano system optymalizacji
rozktadéw jaady o nazwie OPTYBUS na maszyne cyfrowg CYBEH72 [2].
Nastepnym etapem byto opracowanie tego systemu na maszyne cyfro-
wa MEKA400 [3]. < -

Eksploatacja sieoi komunikacji zbiorowej w miescie Sredniej
wielkoSci wymaga dokonania w ciggu roku ponad tysiaca zmian roz-
ktadéw jazdy. Korekcje te wynikajg z potrzeb operatywnego stero-
wania komunikacja /np. zmiana alokacji pojazdow w sieci/, ze
zmian konfiguracji sieci /rozbudowa, remonty/, czy tez ze zmian
parametrow sieci /rozne predkosci komunikacyjne w poszczegdélnych
porach roku/.

Nawet dla dos$wiadczonyoh zespotdéw specjalistéow nadgzanie za
tymi potrzebami jest trudne. Jezeli dodatkowo postawi sie wyma-
gania optymalizacji rozktadow jazdy np. pod wzgledem regularnos$-
ci obstugi oraz synchronizacji pomiedzy liniami, a takze uwzgle-
dni sie konieczno$¢ zredagowania znacznej ilosci dokumentow -
dla kierowcow, przystankoéw, punktéw kontroli ruchu - zadanie mo-
ze sie staé¢ niewykonalne metodami tradycyjnymi. Efektem bedzie
brak odzwierciedlenia w rozktadach jazdy mniej istotnych zmian
w dziataniu sieci komunikacji zbiorowej, a zatem pogorszenie sie
jakosci obstugi.

Potrzebom tym wychodzi naprzeciw system OPTYBUS, aktualnie
wdrazany w Miejskim Przedsiebiorstwie Komunikacyjnym® w Krakowie."

2. ZALOZENIA 1 FUNKCJE SYSTEMU

Zasadnicze funkcje systemu OPTYBUS polegaja na zbieraniu
i aktualizacji danych o sieci komunikacji zbiorowej oraz na ge-
nerowaniu i optymalizacji rozktadéw jazdy rdéznego typu.

Autorzy systemu odeszli od koncepcji w pedni zautomatyzowanego
systemu generowania rozktadéw jazdy. Przyczyna takiego podejscia
byto stwierdzenie istnienia szeregu zatozen i ograniczen doty-
czacych sieci komunikacji zbiorowej nie sprecyzowanych przez
uzytkownika systemu w sposéb dostatecznie Scisty.
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W systemie OPTYBUS wyro6zniono szereg mniejszych zadan, ktore mo-
ga by¢ rozwigzywane w sposob automatyczny oraz wyposazono system
w programy analizy, oceny i korekcji uzyskiwanych rozwigzan.
Stad podstawag informatycznej koncepcji systemu OPTYBUS jest dla-
log uzytkownik-system, prowadzony w kierunku uzyskania zadowala-
jacyoh rozwigzan.

Ogolnie, zadania sg podzielone w sposéb nastepujacy:

Uzytkownlk System
- definiuje sie¢ «raz - generuje rozktad jazdy
z alokacja pojazdow - analizuje i sugeruje poprawki
- akceptuje rozwigzania - ocenia efektywnos¢ rozkkadow
lub wprowadza poprawki - drukuje dokumenty wyjSciowe

Programy wohodzgoe w sk#ad systemu mozna podzieli¢ w sposoéb
nastepujacy!
I. Programy zaktadania zbiordw oraz zbierania i aktualizacji”
danych o sieoit LIHBUS, KUSBUS.
I1. Program generowania podstawowych rozktadéw jazdy BAZBUS.
I11.Programy analizy rozktadéw Jazdy: SYNBUS, DIABUS.
IV. Program korygujacy rozktady DIABUS.
V. Programy drukowania rozktadéw Jazdy: HOZBUS, ROPBUS.

3. WAGI O KKSHJ0ATACJI SYSTi4UJ OPTYBUS

Uruchomienie i eksploatacja systemu wymagaja dostepu do
komputera HiiRA400 o podstawowej konfiguracji» pamie¢ 32K, pamiec
dyskowa, drukarka i monitor ekranowy.

Wdrozenie systemu wymaga pewnych zmian w przedsiebiorstwie
komunikacyjnym: uporzadkowanie danych o sieci komunikacyjnej,
przeszkolenie obstugi systemu.

Ponizej podano wazniejsze zatozenia i ograniczenia systemu
OPTYBUS. Opis sieci dokonywany Jest przez opis zbioru linii.
Opis linii Jest to g#oéwnie zbidr nazw przystankéw wraz z podaniem
odlegtosci pomiedzy przystankami. Maksymalna ilos¢ przystankéw
na linii wynosi 80, ilo$¢ tras wjazdu wynosi 4, a tras zjazdu wy-
nosi 2. Maksymalna ilos¢"przystankéw na trasie zjazdu/wjazdu roéw-
na Jest 15. .110o8¢ pojazdéw na linii nie moze przekracza¢ 50,
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a ilos¢ kursow na linii w ciggu dnia nuai by¢ mniejsza od 500.
110$¢ przedziatow doby wynosi 6, w kazdym przedziale doby kursu-
je stata iloS¢ pojazdow. Przyjmuje sie, ze szybko$¢ podrozy Jest
stata dla danej linii 1 okresu obstugi. Przy zmianie ilosSci po-
jazdéw na linii pomiedzy przedziatami doby, system minimalizuje
wynikte z tego nieregularnosci. Synchronizacja ruchu pojazdéw
jest analizowana dla przystankéw koncowych i wsp6lnych odcinkéw
od tych przystankéw. Uwzgledniono mozliwosS¢ korekty rgcznej roz-
ktadu. Dokumenty wyjSciowe stanowig; opisy zbioréw* bazowy roz-
ktad jazdy, prace wozow, rozktad jazdy dla przystankow, rozktad
jazdy dla kierowcow, rozktady jazdy dla punktéw kontrolnych.
Eozktady jazdy mogg by¢ generowane dla réznych przedziatow ty-*
godnia takich jak: dni robocze, niedziele 1 Swieta, soboty ro-
bocze, soboty wolne.

4. WHIOSKI

System JLERA400 okazat sie wystarczajgoya narzedziem dla ge-
nerowania rozktadéw jazdy pojazdéw duzego przedsiebiorstwa komu-
nikacyjnego. Dzieki pracy interakcyjnej systemu mozliwe jest
wprowadzenie danych tylko tych, ktére sie zdezaktualizowaty.
System OPTYBUS zostat tak zaplanowany, ze dalsza jego rozbudowa
jeat prosta.
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ALTERHALYWHE OPROGR&MOWAHIE PODSTAIYOWK SYSTEMU OPERACYJNEGO SOM3

Mieczys}aw_Guia, Kazimierz Jojczyk. Instytut Informatyki Uniwer-
sytetu Jagiellonskiego w Krakowie

1. wssyp

Bez wzglgdu na og6lnie przyjgta opinig o systemie operacyj-
nym SOM-3 minikomputera MERA4GO przyzna¢ trzeba, ze jego og6lne
zatozenia nie sg zte. Paktem jest, ze wiele z przewidzianych at-
.rybutéw systemu, takich jak wielodostgp, dynamiczna wymiana pro-
graméw migdzy pamlgciag operacyjna a pamigcig dyskowg czy obstuga
zdarzen zachodzacych w czasie rzeczywistym nie miesci sig w dys-
trybuowanej wersji systemu. -

Patrzac z punktu widzenia wspdétczesnego uzytkor/nika systemu
SOM-3 ma jednak réwniez powazne braki. Podstawowym za$ jest brak
systemu plikowego 1 dynamicznego podziatu pamigci operacyjnej.
Druga grupg wad stanowig bdgdy oprogramowania podstawowego. Jed-
ne z nich, takie jak niemozliwo$¢ pracy programu konsolidatora
EDI w obszarze wigkszym niz 32K wynikaja z krétkowzrocznosci
projektu. Inne, takie jak teoretycznie jedynie wielopoziomowy
makroprocesor komend jezyka opisu zadania - z przekazywania
uzytkownikowi oprogramowania w stanie niedostatecznie wytestowa-
nym.

il Instytucie Informatyki Uniwersytetu Jagiellonskiego opra-
cowano alternatywne oprogramowanie podstawowe systemu operacyj-
nego SO0li-3. Jednym z podstawowych przyjetych zatozen byta wzglg-
dna kompatybilno$¢é nowego oprogramowania z oprogramowaniem juz
pod systemem SOH-3 uruchomionym.

u sktad nowego oprogramowania wchodzg takie elementy j"ak
interpreter komend jgzyka opisu zadania z wbudowanymi procedura-
mi obstugi systemu plikowego, edytor bibliotek sekwencyjnych czy
Srodki uruchamiania programéw. Opracowana waratwa tworzy,zdaniem



autordw, komfortowe warunki do konstruowania dalszego oprograzo”
wania tak systemowego jak i uzytkowego.

2. SYSTEL1 PLIKOWY

Pierwszym historycznie elementem, w ktéry wyposazono system
operacyjny byt dwupoziomowy, zewnstrsny system plikowy. Pozwala
on na przechowywanie Kartotek poszczeg6lnych uzytkownikéw na ta-
kich nosnikach jak dysk sztywny esy elastyczny. Elementami kar-
totek sg identyfikowane przez nazw* pliki mogace zawiera¢ infor-
macjg o praktycznie dowolnej strukturze.

Obszar zawierajacy kartoteki uzytkownikéw na dysku wymien-
nym wykgczony jest spod kontroli systemu operacyjnego i chronio-
ny" jest sprzetowym kluczem ochrony. Poszczegdlne pliki sg w nim
pamigtane w postaci listy spdéjnych fragmentéw przestrzeni adre-
sowej dysku.

3. IHTERPRETEH KO4UED

Konsekwencja wprowadzenia systemu plikowego by4o rozszerze-
nie interpretera komend jezyka opisu zadania. Wprowadzono nie
tylko komendy pozwalajace na szybkie kopiowanie plikow i sekcji
roboczych - przyktadowo 600 sektoréw kopiowanych przez IIPD okoto
150 sekund, a przez LIB - 130 sekund teras jest kopiowanych w 5
sekund. Dostgpne eg komendy pozwalajace na adninistrowanie caty-
mi kartotekami, komenda definiujaca kartoteki podstawowg /LOGIK/
oraz komendy informujgce o wielkosci plikéw zardéwno na sekcji
plikowej, jak i na poszczeg6lnych urzadzeniach zewnetrznych.

Dalszym krokiem byko usuniecie bteddéw matroprocesora Komend
jgzyka opisu zadania oraz wprowadzenie mechanizmu wotania makro-
instrukcji poprzez podanie jej nazwy - analogicznie jak nazwy
komendy. Tym samym repertuar komend zostat rozszerzony w natu-
ralny spos6b o zdefiniowane w stosownej bibliotece makroinstruk-
cje.
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4. OPROGRAMOWANIE SYSTEMOWE o

Rozbudowa pamieci operacyjnej powyzej standardu ujawnita
kolejne btedy w implementacji oprogramowania podstawowego.
W przestrzeni adresowej wiekszej niz 32K przestaty pracowac ta-
kie programy jak konsolidator EDI. Zmusi4o to grupe uzytkownikoéw
minikomputera do podjecia decyzji o powaznych modyfikacjach
w koncepcji, konsolidatora.

. Ze wzgledu na charakterystyke pamieci pétprzewodnikowej,
ktora na ogdét rozszerza standard, zmodyfikowano program #adujacy
system /bootstrap/ tak, by pamie¢ byka inicjowana przed zatado-
waniem systemu. Przy okazji implementacji nowego bootstrapu wy-
posazono go w mozliwos¢ #adowania programu posredniczgcego /LSU/
z dowolnie nybranego miejsca na dysku.

Niektére programy warstviy podstawowej zostaty uznane za
zbyt ucigzliwe w uzyciu. Cze$¢ z nich zostata zaprojektowana od
nowa w oparciu o zupednie inne zatozenia /LIB/, niektére zas$,
takie jak EDE1 zastepujacy edytor tek3towy UPD, zostaty sprowa-
dzone z innych o$rodkéw zajmujacych sie rozwojem oprogramowania
miplkomputera MERA400.

5. SRODKI URUCHAMIANIA PROGRAMOW

Prace nad rozwojem oprogramowania podstawowego spowodowaty
pilng potrzebe stworzenia odpowiedniego srodowiska do uruchamia-
nia duzych programéw. Zaprojektowano i zrealizowano w tym celu
takie programy jak;

DMP - program pozwalajacy na ogladanie wybranego sektora dysku
sztywnego lub elastycznego w zadanej postaci /dziesietnie,
szesnastkowo, w kodach CAIl lub ASCII/;

. DAS - program tworzacy z modufu wynikowego kompilatora lub kon-
. solidatora program zrodtowy w jezyku assemblera nadajacy
sie bezposrednio do ponownej kompilacji /etykiety symbo-
liczne/ i

mMTR - klasa procedur monitora aiTR pozwala na ingerencje w wyko-
nanie dowolnego programu. Interakcyjny interpreter komend
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- monitora zgtaszajacy sie na zadanie uzytkownika pozwala na
ezastawianie putapek, listowanie zawartosci wybranego obsza-
ru pamieci operacyjnej czy rejestrow procesora w dowolnej
postaci oraz restart programu do zadanego adresu.

6. INTERAKCYJINY TERMINAL

Problem braku monitorow ekranowych stuzacych jako konsole
lokalne zadan poszczeg6lnych uzytkownikéw zostat rozwigzany po-
przez zaadoptowanie mikrokomputera PSPD-90 jako inteligentnego
terminala minikomputera MERA400. Obok zestawu wszystkich komend
zmodyfikowanego interpretera komend jezyka opisu zadania systemu
operacyjnego SCil-3 mikrokomputer pozwala na archiwizacje i od-
zyskiwanie {>likéw tekstowych pamietanych na dyskietkach lokalnej
stacji dyskéw elastycznych. Pakt ten pozwala tez na przygotowa-
nie danych off-line dla minikomputera LIERA4CO na dowolnym mikro-
komputerze PSPD-90. .

7. OPROGRAMOWANIE APLIKACYJINE -

Réwnolegle z oprogramowaniem typowo systemowym powstato
w Instytucie wiele programéw aplikacyjnych. Wymienimy .tu dwa
z nich - jak pokazata praktyka niezwykle przydatne w codziennej
pracy s minikomputerem.
Sg to redaktor tekstu TEXT oraz makroprocesor ogdlnego przezna-
czenia STAGE2.

Dane wejsciowa redaktora tekstu TEIT zawierajgce tekst li-
teracki oraz stosowne dyrektywy sterujgce postaciag graficzng po-
zwalaja przeksztatci¢ ten tekst w zadang forme ksigzkowg. Tekst
dzielony jest automatycznie na strony, w obrebie ktoérych rozsu-
wany jest do catej szerokosci linii. Strony tekstu moga by¢ zor-
ganizowane w szpalty a te z kolei w paragrafy. Wszystkie atrybu-
ty tekstu wyjsciowego, takie jak szerokos¢ strony, liczba wier-
szy na stronie czy liczba i1 format szpalt, sa definiowane przez
dyrektywy sterujace i mogg by¢ modyfikowane przez uzytkownika
dynamicznie. Po$zczegolne stowa lub ich fragmenty nogg by¢ dru-
kowane orukien wyttuszczonym, rozstrzelonym lub by¢ podkreslane.
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Drugim programem aplikacyjnym zaimplementowanym w Laborato-
rium jest makroprocesor og6lnego przeznaczenia. Jest to program
pozwalajgcy na transformacje pliku tekstowego wedtug zakodowanych
w makrodefinicjach regut przetwarzania. Syntaktykg jezyka wejs-
ciowego okreslaja wzorce makrodefinicji, a sam algorytm zamiany
tekstu opisany jestjprzez ciato makrodefinicji. Zwykle makropro-
cesor ten jest wykorzystywany do translacji jezykdw symbolicznych
maszyn abstrakcyjnych lub rzeczywistych - na przyktad translacja
jezyka assemblera I5TEL8080 na Jezyk assemblera ZX81. ifadaje sie
jednak - jak pokazata praktyka - do takich zastosowan jak roz-
szerzenie jezyka FORTRAN o procedury rekurencyjne. "

W oparciu o makroprocesor STAQE2 zaimplementowano interpre-
ter jezyka LISP w wersji zaproponowanej przez S.U.Waite /HELP/.
W toku sg réwniez prace nad implementacja makroprocesora fortra-
nu strukturalnego.

8. PODSUMOWANIE

Przedstawione powyzej rozwigzania nie wyczerpujg zakresu
wprowadzonych juz modyfikacji oprogramowania podstawowego.
i najblizszym czasie planowane jest uruchomienie wielopoziomowe-
go systemu plikowego z kropkowym dostepem do plikéw. Planowane
jest rowniez wprowadzenie kolejnej wersji interpretera komend
Jjezyka opisu .zadania pozwalajacego na dynamiczne wartoSciowanie
i testowanie wyrazen logicznych.

" Jednakze, jak pokazata roczna praktyka, juz to, co zostato
zrealizowane pozwala na wygodna prace z komputerem. Powaznym,
dajacym sie nadal odczu¢ niedostatkiem, jest brak kompilatora
Jezyka wysokiego poziomu z prawdziwego zdarzenia. Warunkiem ko-
niecznymjest tu jednakze mozliwo$¢ oddzielnej kompilacji segmen-
tow. -



OPHOGRAMOI/AITIr. UIHIKOUPUTiHA MERA-400
W ASPEKCIE MaTODT M.KMKWwfa SKOITCZOIFiCH

Mgr Wojciech Kowalski. Przemystowy Instytut Motoryzacji w War-
szawie .

1. WPROWADZEHIE

W referacie oméwiono pakiet programéw obliczeniowych, wspot-
pracujacych z duzymi systemami obliczeniowymi opartymi na meto-
dzie elementéw skonczonych ALtiY. Programy te zostaty opracowa-
ne 1 wykonane na minikomputer £tSRA400 w Przemystowym Instytucie
Motoryzacji /Plllot/. Cechg szczegdlng tych programéw jest€ to, "z
cze$¢ z nich po wprowadzeniu nieduzych modyfikacji, moze byc¢
eksploatowana réwniez we wspOdpracy z innymi programami i syste-
mami obliczeniowymi.

2. OPIS PAKIETU "PREPOS"

Pakiet programéw o nazwie "PREPOS"™ opracowani i wykonano
w Przemystowym Instytucie Motoryzacji. Ponizej przedstawiono je-
go schemat dziatania /Rys.l/.

..PRE" AonvversjaN ..POS”
procesor A~ ¢m)— i-0bl.MES j—enftm)— « tprocesor

MERA 1BM MERA

r™MiUGKysjjgcy
PRIMMER
MERA

(pTotN
Rys.1
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Mogna go podzieli¢ na dwie zasadnicze grupy zadaniowe. Pierwsza -
stanowig programy typu preprocesorowego tzn. przyjmowani” i wste-
pnej obrobki danych, dru”a - programy typu postprocesorowego,
tzn. opracowania wynikow obliczen. W jednej i drugiej grupie
niebagatelng czes¢ oprogramowania stanowig procedury zobrazowan
graficznych dla autolcre$Slarki DIGIGRAP 1712. Wszystkie sk#adowe
oprogramowania napisano w jezyku FORTRAN 1 mieszczg sie na stan-
dardowym zestawie tUIRA400 /z uzytkowa pamiecia 20 K/. Korzys-
tajg z systemowej biblioteki jezyka FORTRAN oraz z (2], (3) bi-
blioteki podprograméw podstawowych dla stotu samokreslgcego DI-
GIGRAF 1712. Pakiet umozliwia datwe operowanie danymi*wraz mm

z ich diagnoza formalng oraz przygotowanie odpowiednio zredago-
wanych zbioréw wartosci liczbowych, wykorzystywanych nastepnie
przez duze, pamdecio- i czasochtonne systemy" obliczeniowe. Poz-
walajg rowniez na analizowanie i redagowanie wynikéw obliczen
tymi systemami z wizualizacja ploterowg wkacznie /np. konstruk-
cje odksztatcone/. Jak juz wspomniano, programy sa stosunkowo
uniwersalne a zwkaszcza programy "PRc,"-procesorowy i rysujacy,
stad ich mozliwo$¢ stosowania do innych programéw obliczeniowych
a nie tylko systeméw MISS. /Np. dla programéw opartych na meto-
dzie sztywnych elementéw skonczonych, symulacyjnych - z zakresu
kierowalnosci samochodu etc.etc./. Z uwagi jednak na ich gtowne
przeznaczenie oraz na wieloletnig, w pekni pozytywng eksploata-
cje w PBlot systemu MES o nazwie WAT-Kil [1], dalsze oméwienie
pakietu programéw "PROPOS"™ bedzie zawezone do wspoOdpracy z tym
systemem. Czynnikiem inspirujacym do opracowania programu "PRc,"-
procesorowego byta opublikowana koncepcja systemu i/AT-Ktl.

3. PROGRAM nPRB"-PROCESOROV/"i, OBSS.UGUJAGY OPKRACJi. »PROWADZANIA
JAIRECH

Dane do programu mozna .."eeprOTjédzi¢ z dowolnego urzadzenia
wejsciowego m.b. MERA400 z uwagi na nbatch"-owy sposob przetwa-
rzania. lIch struktura ma posta¢ niezaleznych blokéw znaczenio-
wych. Program analizuje ciag takich blokéw poprzedzonych rekor-
dem zawierajacym tytut rozpatrywanego problemu, Ktory jest row-
noczesnie identyfikatorem catego wsadu danych. Proces ten zosta-
je zakonczony gdy wczytany zostanie rekord danych, zawierajacy
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w dwoch pierwszych bajtach znaki "ii". Znaczeniowy BLOK DANYCH
akceptowalny przez program procesorowy, 3ktada sie z identyfika-
mtora bloku, pdél danych dla obiektéw oddzielonych przecinkami
oraz "}" stanowigcego znacznik konca"bloku.

KI.mhUTY PHOSTOLiINj1 \ nagtowek
2, ] .
110 Y4.2 z5, 2 1-20.3 Y18 Z+10  ---——- pola danych
- j - __ "znacznik kon-
ca bloku

Identyfikator bloku sk#ada sie ze stowa kluczowego oraz napisa-
nej od nowej linii wartosci liczbowej okreslajacej liczbe punk-
téw danego bloku, /patrz p.l/.

Koncepcja programéw "PROPOS"™ dopuszcza nastepujace mozliwosci

przy redagowaniu p6l danych!

- program akceptuje przecinek jako separator pola oraz traktuje
ciagi znakdéw ograniczone ":n jako pomijalne komentarze,

- program wymaga aby pierwszg informacjg pola danych byt numer
punktu lub ciag typu gdzie liczby i oznaczaja
odpowiednio dolng i goérng granice rosngcego cigga numerdow.
Brak informacji o numerze jest interpretowany przez program
jako zwiekszenie biezgcego numeru punktu w stosunku do poprzed-
niego 0 1,- patrz p.2.

Przyktad 2i /p.2/
Nastepujace napisy sg sobie roéwnowazne: .-

a. 110 v-2, .211 1-1, 3 i1 1-1, ......
b. 110 v-2, 2/3 11 Y-1, .. .........
C. 110 v-2, 11 v-1, 11 Y-1., .........

- nastepnym rodzajem danych sg nazwy obiektéow danego pola. Spo-
séb ich wczytywania jest uwarunkowany rodzajem inforcacji wys-
tepujacej po nazwie obiektu. W zwigzku z tym program rozpozna-
je nastepujace znaki specjalne:

- powoduje wymazanie wartosci dla podanego ntiaeru i nazwy
obiektu,

- powoduje zignorowanie wszelkich operacji dla danego
obiektu,



koniec pola lub apacja "™ " powoduja interpolacje w ciagu

danych dla tego obiektu, .

napisanie po nazwie obiektu wartosci liczbowej typu real lub

integer /ewentualnie ze znakiem/, jest interpretowane przez

program jako nadanie wartosci.

WAGA : kolejno$¢ wystepujacych nazw ma tu decydujace znaczenie
ze wzgledu na uproszczony, pozycyjny spos6b nadawania
e«artosci /z pominieciem nazwy obiektu/ zdeterminowany
kolejnoscig nazw obiektow w poprzednim polu. . -

- catkowite opuszczenie informacji dla obiektu spowoduje przepi-
sanie przez program wartosci z poprzedniego pola danych.

Przyktad 3: /p.3/
Haatepujace napiay sa aobie roéwnowazne:

" 1£30 L30, = .
:KOVLn21TARZ PO 1 PRZECIHKU: 3 £0 LO,

/3 £L , ;
f 1 :£01uvKTARZ PRZiD 1 PHZECXHEIBi: KBO L90,
b< 1 2 £40 L45, 3 £0 LO, i1 *

- znak po przecinku ostatniego pola w bloku danych
jeat interpretowany przez program jako znacznik kon-
ca bloku.

Przyktad 4: /p>4/

rl1ACS5 is _
) apis: -
o im2 312 ,30.3, 13 a ,1A-0.5,
-.spo-.icauje utworzenie zbiorg o nastepujacej strukturze:
punktu A 3
1 -5 0.3
2 -0.5 12.0 -

H przypadku i*3 /WAI-Kil/ pakiet programéw "PROPOS" powoduje
.e;czytanie aanjcr. okreslajacych wkasnosci geometryczne i fizyczne
konstrukcji ¢jaz opisujacych obciazania weztowe sitani i prze-
mfeSuCt » iii, firii «
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Przyktad 5» /p>5/ .
Przyktad obrazuje pedny wsad danych dla programu "PRE"
—procesorowego, przy dwoch blokach znaczeniowych
"WKZLY™ i "ELAKEHTY POWLOKOWE"

PRZYKLAD  TEST PREPOS

WEZLY

4,

I X0 YO 20, 110, 3 Y10, 4 X0,; *
ELESIENTY POWELOKOWE

I

“TYLKO JEDES ESdEBT:

1 WAL WB2 WC3 WD4

4. PROGRAM *P0S"-TPROCESOROWY, OBSLUGUJACY OBROBKA WYNIKOW OSLI-
CZEK DUZYMI SYSTSUMI (ES

Program ten, umozliwia opracowywanie wynikoéw otrzymywanych

z obliozen systemem LtES WAT-KIi na m.c. IBK, dla nastepujacych

wartosci wynikowych; naprezen, sit, reakcji oraz poprzez wywota-

nie programu rysujacego - przemieszczen.

Koncepcja tego programu dopuszcza nastepujace mozliwosci:

- dotyczy naprezen; program drukuje"dla wszystkich elementéw po-
whokowych wartosci Srednich naprezen i momentéw zginajacych.
Oblicza réwniez dla wszystkich elementéw powokowych wartosci
naprezen g#ownych,

- dotyczy wszystkich zbioréw; program dokonuje segregacji warto-
Sci zadanych zmiennych "wynikowych pod wzgledem przynaleznosci
do podanych przedziatéw. tioze ona by¢ dokonana na wartosciach
rzeczywistych lub bezwzglednych. ,

5. PROGRAL1 "PH&SKR", WSPOLPRACUJACY Z "PRE"- 1 "POS"-TPROCESOREIlu
W PAKIECIE "PRBPOS" .
V m
Program ten umozliwia wizualizacje wprowadzanych danych
oraz rysowanie konstrukcji odksztatconej. Jest wyposazony



- 65 -

w nastepujace mozliwosci; -
sprawdza identyfikator wsadu danych,

- przyjmuje wartosci liczbowe wsadu, opisanych w odpowiednich
blokach znaczeniowych, lub pobrane ze zbioru wartosci wyniko-
wych np. PRZEMIESZCZENIA - w przypadku kres$lenia konstrukcji
odksztatconych. Dla tego rodzaju rysunkéw, program dopuszcza
wprowadzenie odpowiedniej skali przemieszczen,

- daje mozliwo$¢ wyboru formatu rysunku tzn. A0,A1,A2,A3 i1 A4,
oraz wystepowania na nim oznaczen /np. numer elementu, numer
voezta/ 1 ich wielkoSci, .

- dopuszcza dwa uktady orientacji w przestrzeni,

- umozliwia rysowanie fragmentu modelu, poprzez zadanie odpo-
wiedniego zakresu numerdéw punktow. .

6. UWAGI KOLCOWE

Wspomagany minikomputerem HERA400 i autokreslarka DIGIGRAF
proces przygotowania danych do systeméw EES, pozwala zredukowac
do minimum prawdopodobienstwo btednego zamodelowania konstruk-
cji. Pozwala tez na wykorzystanie, duzego komputera /ktérego czas
kosztuje zwykle dos$¢ drogo/ np. IBM lub HIAD, tylko dla kroku
efekty.unyA obliczen, wymagajacych duzej pojemno$ci PAO oraz du-
zej szybkosci. Prace nad pakietem "PREPOS" powinny w przysztosci
rozszerzy¢ jego zakres min. o nastepujace mozliwosci;

- szybkie, automatyczne generowanie modelu geometrycznego,
- automatyczne kreslenie planéw warstwicowych naprezen i od-
ksztakcen.

LITERATURA

1. Sprawozdanie WAT z pracy naukowo-badawczej pt. "Zastosowanie
Metody Elementéw Skoriczonych do obliczen wytrzymatoSciowych
konstrukcji samochodu", Warszawa 1977, 1i.DACKO i Zesp6t.

2. Podrecznik operatora pt. "GRAFICK? FUHK&Il SOFTWARE - GFS",
Praha 19S0, Kancelarske Stroje. - -

3. System ilERA-400, "Dokumentacja Techniczno-ruchowa".
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KOMPUTEROWY SYSTBi KONTROLI SUCJHU ZALOGI W KOPALNI "SIERSZA™

Mgr inz. Andrzej Koziot. Kopalnia Wegla Kamiennego "Siersza"
w Trzebini

1. WSTjFf

Komputerowy System Kontroli Buchu 2atogi zostat uruchomiony
w Kopalni "Siersza" 1.12.1979 roku i po dopracowaniu poszczeg6l-
nych jego elementéw sprawdzit sie podczas eksploatacji w ruchu
kopalnianym, stajgo sie jego integralng czescig. System ten zos-
tat zastosowany w miejsce tradycyjnej markowni i 3ystemu metalo-
wych .znaczkoéw, stuzacych do identyfikacji pracownikoéw i rozlicza-
nia ich czasu pracy, w decydujacy sposéb uspray/niajac dotychcza-
sowy mechanizm obiegu informacji o stanie zatogi oraz ewidencje
czasu przepracowanego przez zatoge. Przestanka powstania tego
typu systemu byt jeden z podstawowych wymogoéw bezpieczenstwa
w gornictwie, a mianowicie posiadanie niezawodnego, i szybkiego
mechanizmu informujgcego o stanie zatogi dotowej.

Wymdég ten nabiera szczeg6lnego znaczenia w sytuacji, kiedy
liczebno$¢ zatdg wzrasta, a rownoczes$nie zjazdy na dot kopalni
odbywaja sie w szybach peryferyjnych, niejednokrotnie znacznie
odlegtych od centrum kopalni. W tej sytuacji tradycyjne systemy
oparte o markownie znaczkoéw nie zdajg w pedni egzaminu, zwlasz-
cza w sytuacjach zagrozen, w ktdérych decyduje czesto o powodze-
niu akcji szybko$S¢ i niezawodno$¢® zbierania i wydawania informa-
cji o stanie zatogi znajdujacej sie na dole kopalni. Dla spro-
stania zwiekszonym wymaganiom w omawianym powyzej zakresie, za-
istniata koniecznos¢ siegniecia do nowoczesnych Srodkéw techni-
cznych.

Komputerowy system Kontroli ruchu zatogi zastosowany w Ko-
palna, oprocz zwyktej rejestracji obecnosci pracownikéw i ewi-.
dencji czasu pracy spednia nastepujace zaaaniaj
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- natychmiast dostarcza informacje o stanie zatogi dotowej w po-
szczeg6lnych jednostkach organizacyjnych,

- dostarcza niezbedne informacje o pracownikach odcietych i za-
grozonych podczas katastrof,

- dostarcza informacje o ratownikach aktualnie znajdujacych sie
w kopalni, .

- prowadzi na biezaco kontrole wyjazdow z dotu kopalni,

- pedni funkcje dotyczace stanu bezpieczenstwa zatogi w sposob
niezawodny, nawet w przypadku awarii poszczegdlnych elementow
systemu,

- prowadzi bank informacji o pracownikach z mozliwosScia wybiera-
nia i sortowania danych,

- sporzadza réznego typu analizy 1 zestawienia zwigzane z ruchem
zatogi np. analize S$redniego czasu pracy oddziatu w powigzaniu
z"wydobyciem, analizy natezen zjazdéw i wyjazdéw z dotu kopal-
ni itp.

system kontroli ruchu zatogi obejmuje aktualnie swym zakresem

ck. 7000 pracownikow, w tym ok. 4500 pracownikéw dotowych, przy

czym zakres systemu przy aktualnej konfiguracji sprzetu i opro-
gramowania siega 10000 pracownikéw.

2. ZASADA DZI1ANIA S1CST2MU

Kazdy pracownik kopalr.i posiada sarte z tworzywa sztuczne-
go, na ktérej zakodowany jest jego numer ewidencyjny. Przy pomo-
cy tej karty pracownik dokonuje rejestracji w czytnikach, zains-
talowanych w okreslonej strefie rejestraoji. X Kopalni "Siersza"
znajdujg 3ie z strefy rejestracji: strefa wejSciowo/wyjsciowa na
portierni kopalni oraz strefa zjazdowo/wyjazdowa w rejonie nad-
szybi! 1 lampiarni. SKidok stanowisk rejestracji przedstawia rys.
1 i 2. Zasieg rozmieszczenia czytnikéw w strefach rejestracji
wynosi do 8 im.
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Ryayh. tfiaok stanowisk rejestracji.

Hjs.2. Widok stanowisk rejestracji.

3. SIHUKTUaA SYSTriiU

Ze wzgledu na pednienie przez system funkcji zwigzanych
z bezpieczenstwem zatogi, szczeg6lnie w zakresie niezawodnej
J- g.nercj kontroli zjazdow oraz wyjazdéw z dotu kopalni,
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wymagana jest jego wysoka niezawodno$¢. Dla jej speknienia zasto-
sowano "Specjalng strukture urzadzen i oprogramowania systemu

oraz oparto system o dostepny na polskim rynku sprzet komputero-
wy i specjalistyczny o dobrycnh parametrach, niezawodno$ciowych.

W zakresie sprzetu komputerowego zastosowano minikomputery.
ILiiHMOO w konfiguraoji dyskowej. Ponad 3-letnia eksploatacja
w trudnych warunkach przemystowych w pedni potwierdzita prawidto-
wos¢ przyjetych zatozen odnosnie sprzetu i1iERMOO oraz jago walory
eksploatacyjne. EoOwniez zastosowane urzadzenia specjalistyczne:
koncentratory SEKO-Im i czytniki CEKO-4 produkowane przez Zakta-
dy Elektroniki Gorniczej w Tychach speknity wymagania eksploata-
cyjne.

Przy opracowywaniu struktury systemu kierowano sie wymaga-
niami odnosnie niezawodnego jego funkcjonowania mino ,ewentual-
nych awarii poszczeg6lnych elementow. W tym celu przyjeto naste-
pujace rozwigzania:

- dublowanie istotnych elementdw i urzadzen systemu z mozliwos$-
cig automatycznego przekaczenia w momencie wystagpienia awarii,
wzglednie wymiany elementéw w przypadku zimnej rezerwy,

- dublowanie zapisu rejestracji aa roznych poziomach systemu,

- stosowanie specjalnych uktadéw zasilania centralnego 1 bezpos-
redniego, - *

- zapewnienie mozliwosci szybkich napraw elementéw i urzadzen
systemu poprzez wymiane bioséw, pakietow.

Zastosowana struktura niezawodno$ciowa urzadzen systemu - przed-

stawiona na rys.3 - obejmuje:

- 2 zestawy minikomputerowe 1I1ERMGO /zestaw podstawowy i rezer-
wowy/ wyposazone kazdy w jednostke centralng SJEHA400 z pamieg-
cig operacyjng 32K skoéw, stacje dyskowg 11ERA9425, drukarke mo-
raikowg DZU180 1 drukarke mozaikowg z klawiaturg DZ11180KSR,
czytnik tasmy CT2200, perforator tasmy DT105S,

- 2 koncentratory 3£KO-la, stuzace do obstugi i zasilania czyt-
nikéw C.bKO-4, potaczone z minikomputerem za pomocg kanatu au-
tomatyki ilP1-400, wyposazone u uktad automatycznej rejestracji
informacji na 2 perforatorach tasmy DT105S w kazdym koncentra-
torze, w przypadku awarii lub oddaczenia jednostki centralnej
jteoU4uC« Koncentratory SEKO-1m zasilane sg z dwéch niezalez-
nycn uktadéw zasilania oezprzerwowago, zrealizowanych
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w oparciu o przetwornioe tyrystorowa, prostowniki i baterie
akumulatoréw. Uniezaleznia to system od awarii napiecia zasi-
lania. Widok koncentratorow przedstawia rys.4i

Hys.3. Struktura urzadzen systemu kontroli ruonu zatogi.

minikomputer 1LERA400

koncentrator S£KO-1m

staﬁje.dyskowe 11i1RA9425

drukarka mozaikowa DZM180 _ .

drukarka mozaikowa z klawiatura DZiilSOKSR
czytnik tasmy CT2200 " -
perforator tasmy DT105&

czytnik CEKD-4

pulpit operatora

OO~NOUTITRWN =
| I T Y IR N N N B |
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- zestaw czytnikéw dowodéw kontrolnych CEKO0-4, zlokalizowanych
-w strefach rejestracji, potaczonych w tzw. przelocie t.zn., ze
w kazdej strefie rejestracji jedna potowa czytnikéw podtgczona
jest do jednego koncentratora, a druga potowa do drugiego kon-
centratora 3iiK0-1m. Zapewnia to ciagtos¢ rejestracji na wypa-

. dek awarii jednego z koncentratorow!

- pulpit operatora, stuzacy do szybkiego wprowadzania dodatko-
wych informacji np. zgtoszen dnidwek spoza terenu kopalni.

Efektem zastosowanych zabezpieczen niezawodno$ciowych jest
stosunkowo wysoki czas nieprzerwanego pednienia podstawowych
funkcji przez system-tj. przez okres ponad 3-letni.

Widok urzadzen w hali komputerowej przedstawia rys.5.

K-1J3-

Kys.b. Widok urzadzen w hali komputerowej.

4. OPROGRAHIOWAIT T SYSTillU

Oprogramowanie uzytkowe systemu stanowig trzy zadania: mo-
dut rejestracji, modut aktualizacji 1 modut raportowania, ktore
pracuja pod 3ystemem operacyjnym SOM3 adoptowanym do potrzeb
czasu rzeczywistego i rozbudowanym o handler obstugi koncentra-
tordw. ¢iiKO-Im. Modut rejestracji przy wspét4pracy z handlerem
koncentratorow SjikKO-1m identyfikuje 1 kontroluje wszystkie in-
formacje przychodzace z obiektu, wysyta odpowiedzi zwrotne na
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czytniki Cjik0-4, zapisuje te informacje w odpowiednich zbiorach,
organizuje cykl dobowy systemu zwigzany z pracg w czasie rzeczy-
wistym. .
ilodut aktualizacji zapewnia obstuge bazy, danych, ktérag sta-
nowig obiory kartotek pracowniczych, natomiast modut raportowa-

nia przetwarza informacje zebrane w bazie danych oraz wyprowadza
je w postaoi uporzadkowanej wedtug odpowiedniego klucza dla roz-
nego typu wydrukéw dotyczacych poszczegdlnych pracownikéw, komé-
rek organizacyjnych i catej kopalni.

5. BOZW&J SYSTIMU | MOZLIWOSCI JiiOO ZASTOSOWANIA

Praoujacy w Kopalni "Siersza" system kontroli ruchu zatogi
spednia wszystkie wymagania zatozona w trakcie jego realizacji.
Eozwdj systemu prowadzony jest w kierunku podwyzszenia ¢Liezawod-
nosci i funkcjonalnosci poszczegélnych jego elementdw poprzez
ich strukturalne i techniczne modyfikacje oraz w kierunku rozbu-
dowy bazy danych dla efektywniejszego wykorzystania mozliwosci
systemu komputerowego w zakresie ewidencji i obrébki danych.
Zatozeniem jest jeszcze szersze wejScie systemu w organizm ko-
palni poprzez sie¢ terminali monitorowych, umozliwiajac w ten
spos6b dostgp do bazy danych dla wielu uzytkownikdéw. System zos-
tat zrealizowany dla ogdélnej klapy obiektéw, jakimi Ba podziemne
zakdady gornicze. Struktura urzadzen systemu i jego oprogramowa-
nie umozliwia przy niewielkich modyfikacjach dopasowujgcych do
obiektu, zastosowanie systemu w kazdym innym zaktadzie nie zwig-
zanym z gérnictwem. e o



MOZLIWOSCI, WAEUUKI I CGHARIICZiSHIA
»YKOKZYSTA21A ELFOELIASYKI W BIURACH PHOJKKICWA

Mgr inz. Hanna Krzyszczuk. Tentralny OSrodek Badawczo-Projaktowy
Budownictwa Przemystowago "Bistyp"

Jak wynika z ajializy,potrzab biur projektow, docelowo, kom-
puterowe wspomaganie procesu projektowania winno umozliwiac:

- automatyzacje rutynowych obliczen inzynierskich, o ile to moz-
liwe, w trybie projektowania interaktywnego,

- automatyzacje wyszukiwania .informacji projektowej i wspomaga-
nie procesu powstawania koncepcji projektowej, .

- automatyzacje ztozonych obliczen inzynierskich, o ile to moz-
liwe z wyjsciem graficznym dla kontroli wprowadzania danych

. 1 ilustracji wynikéw obliczan /np. geometria ustrojéw kons-
trukcyjnych, wykresy ekstremalnych sit wewnetrznych, stan kon-
strukcji po odksztakcaniu, izolinia piezometréw, izolinie za-
nieczyszczen .itp. /, .

- autocatyzacje projektowania 1 konstruowania /z optymalizacja/
elementéw budowlanych 1 alamantéw instalacji i urzadzen, poza-
dane jest .zapawnienie wyjsScia graficznego .dla kreslenia np.
rysunkéw projektowych skupéw czy dzwigardw, rozwinie¢ instala-
cji, konstrukcji urzadzen, -

/ Jakkolwiek autorka_artykutu zatrudniona jest. w Centralnym 0$-
rodku 3adawczo-Projaktowym Budownictwa Przemystowego "Bistyp",
ktorego organem zatozycielskim jest Ministerstwo BudowJjictwa
i Przemystu Materiatéw Budowlanych, _to w artykule mowa.jest
¢ biurach projektéw jako jednostkach prowadzchch dziakalnos¢
w_zakresie projektowania 1nwestycyjnego, projektowania budo-
wlanego niezaleznie od ich przynaleznoSci resortowej. Zwiagza-
ne to jest z faktem, iz do czerwca br. Ministerstwo Budownic- .
twa i 1rzemystu Materiatdw Budowlanych_odpowiadato za catg
branze ErOJektqwanla, a "Bistyp" z_ramienia Ministerstwa __
spedniat role jsdno3tki pilotujacej w zakresie automatyzacji
projektowania.



- 74 -

automatyzacje projektowania i konstruowania obiektéw wznoszo-
nych w systemach konstrukcyjno-montazowych doprowadzong do
etapu sporzadzania dokumentacji projektowej, a w tym odpowied-
nich rysunkéw, zestawien elementow, zestawien materiatow, zes-
tawien kosztéw, spisow rysunkdw tworzgcych kompletng dokumen-
tacje, zardwno sporzadzanych automatycznie jak i dobieranych

z rysunkéw katalogowych,

iiiteraJctyvme projektowanie graficzne oDiektow, instalacji,
sieci uzbrojenia, planéw zagospodarowania terenu w oparciu

0 cyfrowy raodel obiektu i t6renu,

automatyzacje sporzadzania kosztorysow i zestawien naktadow

na realizacje budowy,

automatyzacje prac zwigzanych z opracowaniem harmonograméw re-
alizacji inwestycji, .

automatyzacji zarzadzania biurem projektéw.

Srodki techniczne dla wspomagania procesu projektowania we

wskazanym wyzej zakresie winny odpowiada¢ co najmniej ponizszym
wymaganiom:

szybkos$¢ dziatania rzeM-1 100-500 tys. operacji/sek. wystarcza-
jaca dla szybkiej realizacji ztozonych obliczeh inzynierskich
1 zadaa optymalizacji i umozliwiajgca uruchomienie pracy w po-
dziale czasu, .

pojemnos¢ panieci operacyjnej" wystarczajgca dla efektywnej re-
alizacji zadan optymalizacji i przydzielenie wystarczajacej
panieci dla uzytkownikoéw, e m

duza pojemnos$¢ pomieci zewnetrznych o szybkim dostepie,
mozliwos¢ podigczenia tasm magnetycznych,

mozliwo$¢ podigczenia autokreslarek i urzadzen dla .interaktyw-
nego projektowania graficznego, m - -

mozliwo$¢ dostosowania sie do zmieniajgcych sie potrzeb biura,
bogate oprogramowanie podstawowe -1 uzytkowe,

tatwy 1 bezposredni dostep dia projektantéw /w tym 4atwy jSzyk
operacyjnj 7, -

duza niezawodno$¢ dziatania.

Dodatkowe wymagania to dostepnos¢ dla biura /mozllwosc zakupu,
niska cena/, mate zapotrzebowanie powierzchni 1 mocy, makte wyma-
gania odnosnie klimatyzacji pomieszczern i +atwa obstuga konser-
watorska 1 operatorska.
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Jak wyglada aktualny stan wyposazenia biur®projektéow w kraju
w sprzet komputerowy ? .

W biurach projektéw aktualnie zainstalowanych jest 13 sztuk kom-
puterdw serii ELAD i Odra /Riad32 - 3 szt., 0dral305 - 5 szt.,
0dral325 - 2 3zt., I1CL2903 - 3 szt./. Ujeto tu 0dral325 i'1CL2903 =
0 parametrach minikomputeréw ze wzgledu na kompatibilno$¢ opro-
gramowania z maszynami 0dral305. Zainstalowany jest rowniez e

1 komputer unikalny UHIYAC90/60 /Bipromet - Katowice/.

Do wycofanego z uzycia sprzetu nalezag ZAH41 /1 szt./ i Odra
1204 /7 szt./. Podstawowe wyposazenie komputerowe biur projektow
stanowig kalkulatory programowane i minikomputery. Powszechnie
stosowane sa minikomputery /kalkulatory programowane/ XX genera-
cji /Compueorp425 /116 sztuk/ w przewazajacej mierze bez urza-
dzen peryferyjnych. Dla tych minikomputerdow opracowano dosy¢ bo-
matg biblioteke programéw wspomagajacych® obliczenia inzynierskie.
Uzywane jest rowniez 7 szt. minikomputeréw /kalkulatoréw progra-
mowanych/ Sawlet"t Packard. Wykorzystywane sag rowniez kalkulatory
programowane | generacji SKIKO /36 sztuk/. Skabo wykorzystywane
sg minikomputery MKRA300 /30 szt./. Nieprzystosowane do obliczen
inzynierskich stosowane sg do przetwarzania danych. .
Do powszechnie stosowanych minikomputerow naleza: -
- V/AUG2200 /46 sztuk/ instalowane glownie a latach 1973-1976, 1
- LURA400 /42 szt./ instalowane poczawszy od 1978 roku.
WAHG2200 posiada dosy¢ bogata biblioteke programéw inzynierskich,
a biblioteka L1UHA400 obejmujaca juz witkszo$é podstawowego opro-
gramowania inzynierskiego jest nadal rozbudowywana.

Intensywna pilotowe prace programowe z zakresu automatyza-
cji projektowania prowadzone sg na TIOVA340 i HOVA3D /ogédem zain-
stalowane jest 7 szt. tych minikomputerdw/. Eksploatowane sg
rowniez minikomputery VAUIAU73 /2 -szt./ i K202 /2 szt./ oraz SU3
/1 szt./ i SU4 /3 szt./. Praktycznie nie sg prowadzone zadne
prace programowe na tych minikomputerach. e

Jak doszto do tak niebywalej, mieszaniny sprzetowej w wyposazeniu
biur projektow ? - y

Jest to zwykde nastepstwo (Jziatan polskiego przemystu komputero-
wego oraz naci3ku potrzeb wynikdtych a.in. z zaniedban i opéznien
tego przemystu. Hajpierw podjeto produkcje maszyn rodziny ZALI,



- 76 -

z ktérych do seryjnej produkcji weszdy SAL2 1 Z.AML. /Zlikwiao-
wano juz wszystkie instalowane w latach 1963-1965 maszyny ZAL12,
a posiadaty one Juz bogate oprogramowanie z zakresu projektowa-
nia budowlanego, ktére zostato przejgte przez ;110 Zjttidl/» W mo-
mencie, gdy zaczety by¢ efektywnie wykorzystyweine /bo posiadaty
Juz oprogramowanie/ zaprzestano ich produkcji. Wcze$niej rozpo-
czeto produkcjg ICKC Odra 1204 przeznaczonej specjalnie do obli-
czen inzynierskich. Nigdy nie zrealizowano w pedni pierwotnych

planéw rozbudowy konfiguracji tych maszyn.

Po osiggnieciu odpowiedniego standardu technicznego, zwiek-
szeniu produkcji 1 opracowaniu odpowiedniego oprogramowania pod-
stawowego komputery, te byty powszechnie instalowane w biurach
projektéw i na uczelniach, a dzieki wspélnym wycitkom uzytkowni-
kow staty sie jedng z najlepiej oprogramowanych na poczatku lat
siedemdziesigtych JiC. Kie darmo podejmujac produkcje minikompu-
tera K202 reklamowano go jako wyposazony w translatory® jezykéw
IuOST 1 Algol204 dla umozliwienia przejecia opAgramowania uzyt-
kowego 0dial204. Zamierzen tych nie zrealizowano. t10ST na K202
nigdy nie dziatat prawidtowo, a translatora Algolu. nie opracowa-
no. Trzeba powiedzieé, ze byt to jedyny przypadek, kiedy pomy$-
lano o fakcie, ze o mozliwosci efektywnego zastosowania kompute-
ra decyduja nie tylko jego parametry techniczne 1 oprogramowanie
podstawowe, .lecz giéwnie oprogramowanie uzytkowe. Przy innych
zmianach koncepcji komputeryzacji 0dral300, R32, UiRA400 juz
o mozliwoSci przejmowania oprogramowana uzytkowego nie myslano.

Kie mysli sie < tym i obecnie i to mimo faktu, ze swego cza-
su przedstawiciele Zaktadow im. Janka Krasickiego zapewniali, ze
opracowane zostang $rodki umozliwiajace przenoszenie oprogramowa-
nia 1i£HA400 na SU.

Poszczegdlne biura projektéw instalowaty sprzgt komputerowy
na ogét wtedy, gdy jednostka byka juz przygotowana do stosowania
LIiC. Przy podejmowaniu decyzji wyboru sprzetu kierowano aie ak-
tualnym stanem oprogramowania i opinig przemystu odnesnie ciag-
+osci produkcji i prac programowych. Wybdér typu komputera zale-
zat wiec od tego, w jakim czasie podejmowano decyzje komputery-
zacji. Nie jest dptwa decyzja pozbycia sig /sprzedazy, likwida-
cji/ komputera, dla-ktérego w trudzie skompletowato sig oprogra-
mowanie uzytkowe /nawet, gdy jest to w pedni usasadniowe etanem
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technicznym/ gdy brak jest Srodkéw dla przeniesienia tego opro-
gramowania na inng 3#C. Stad taka roznorodno$¢ oprogramowania
krajowegp.

Zaniechanie produkcji 0dral204, opéznienia w uruchomieniu,
a nastepnie zaniechanie produkcji K202 spowodowaty kilkuletnig
przerwe w dostawach sprzetu komputerowego o parametrach odpowia-
dajacych potrzebom biur projektéw. Tymczasem potrzeby te rosty
tak jak rosto zapotrzebowanie na opracowywanie projektéw inwes-
tycji. Nie podjeto réwniez w latach siedemdziesigtych produkcji
kalkulatordéw programowanych z prawdziwego zdarzenia. W tej sytu-
acji 1 przy relatywnie znacznej mozMwooOci uzyskania Srodkow de-
wizowych rozpoczety sie zakupy dewizowe.. Duza w tym zastuga -Hi-
nisterstwa Budownictwa z jednej strony, a central handlowych
z drugiej, ze roznorodno$¢ sprzetu woéwczas zakupywanego nie jest
jeszcze wigksza.

Pierwsze starania o uzupeinienie konfiguracji EUC w biurach
projektéw o urzadzenia wyjscia graficznego podjeto w 1974 r. 7/0-
bec braku produkcji krajowej realizowane one byty w oparciu
0 zakupy dewizowe, a ze wzgledu na wprowadzone ograniczenia de-
wizowe zrealizowano tylko nieliezne zakupy. Dla automatyzacji
wyjsScia graficznego zainstalowanych jest w biurach projektéw je-
dynie 12 sztuk autokres$larak /Benson - 5 szt., Calcom - 5 szt.

1 Digigraf - 2 szt./. Dla graficznego wprowadzania danych zains-
talowane sa. 4 digitizery, z tego tylko 3 urzadzenia eksploatowa-
ne sg w systemach interaktywnego projektowania graficznego

/w COBPBP "Bistyp" 2 systemy i w "Bibromasz" W-wa/. Jako odpo-
wiadajace potrzebom jednostek projektowania nalezy uzna¢ kompu-
tery 0dral300 i R32, minikomputery WASG220C i LIiSMOO, HOVA,
VARTAL; i minikomputery Il generacji Coc:pucorpd25. Utrzymanie
tych jednostek napotyka na trudno$ci zwigzane z zakupem czesci
zamiennych z Il obszaru ptatniczego /Wang, 2I0YA, Varian, Compu-
corp/, a czesciowo"i materiatow biegowych /karty magnetyczne,
pakiety dyskéw, tasny magnetyczne, papier do autokre$larek itp./
co whajblizszym okresie moze doprowadzi¢ do dekapitalizacji
tych systeméw.

. Na duze trudnosci napotykaja tsi uzytkownicy systemu tLHHA
400 ze wzgledu na duzg zawodno$¢ systemu oraz na mato sprawny

i dysponujacy zbyt matg liczbag podzespotdw i czesci zamiennych
serwis techniczny. »
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Aktualnie wprowadzana jest produkcja komputeréw H32. Prowa-
dzona jest nadal /wskutek nacieku uzytkownikéw/ produkcja &ICT
0dral305.

Prowadzona jest nadal produkcja minikomputera lu&Aiol w konfigu-

racji podstawowej ,#tj.:

- jednostka centralna z pamiecig 3.2 stow i hardware owym zmien-
nym przecinkiem®,

- czytnik 1 perforator tasmy papierowej,

i konsola DZU13CKSR lub Uera7952,

- drukarka mozaikowa Dz11100,

- dysk magnetyczny Hera9425.

Istnieje mozliwo$¢ podtaczenia do minikomputera LURA400 drukarki

wierszowej DV3il dodatkowych monitorow tlera7952, tlera7953 i Uera

7954 oraz monitoréw 7910 przez jednostke grupowg 7905, a takze

"stacji dyskoéw elastycznych SP45D.&" /w kanale znakowym/ i pamieci

"tasmowej PT305. System moze by¢ rozbudowany o dalsze 3 stacje

pamieci dyskowej i dodatkowe 3 bloki pamieci operacyjnej 32u stoéw

ferrytowej lub podprzewodnikowej/. Do systemu mozna podigczyé

w kanale znakowym @utokreslarke i/lub pisak x-y. System opera-

cyjny SOU3 i jego liczne mutacje zapewniajg obstuge tych urzg- -

dzen. -

Produkcja w/w urzadzen peryferyjnych jest prowadzona przez
przemyst komputerowy, lecz mozliwo$¢ ich zakupu jest bardzo
ograniczona. Kie uruchomiono dotychczas produkcji S$redniej dru-
karki wierszowej DW400 dla H2RA400. Produkcja pamieci podprze-
wodnikowej. zostata uruchomiona przez f-imy polonijne Amepol,
Computex. Producent I1URA400 nie przewiduje dalszych prac rozwo-
jowych, a produkcja bedzie utrzymywana tak dtugo, jak dtugo
roczne zapotrzebowanie bedzie siegato 50 sztuk systeméw kompute-
rowych. Silne $rodowisko uzytkownikow UERA400 prowadzi wkasne
prace nad podtgczeniem iLtRA400 do 0dral305 w c.iarakterze inter-
aktywnego terminalu oraz nad budowg systeméw operacyjnych, trans-
latoréw, systemu obstugi danych. Producent minikomputeréw prze-
stawit sie obecnie na produkcje minikomputeréw SU4 o paranetrach
analogicznych do UhRA400, lecz oprogramowaniu podstawowym kompa-
tibilnym z oprogramowaniem PDP11. Praktycznie cata produkcja
jest eksportowana. .

W zaktadach Uera-Ster uruchomiono produkcje minikomputera
ILcRASO o dobrych parametrach niezawodnosciowych, stowie I16bitowyA
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pojemnosci pamieci operacyjnej dc b4kKbajtow /32K skow/ z mozli-
woscig podtgczenia monitoréw ekranowych, dyskéw statych i elas-
tycznych, drukarki mozaikowej. Oprogramowan-;.«. SM4 i LuiRAB0 jest
kompatibilne z oprogramowaniem systeméw POP.". iiriRA0 zostata
wkgczona do nomenklatury Sli /S1£1633/. Praktycznie cata produkcja
ik&A60 jest eksportowana.

Prowadzone sg prace rozwojowe nad budowg modelu JtL&aA60/256
0 parametrach przewyzszajacych Siad. Przewidziane jest uruchomie-
nie produkcji w 1936 roku. Uruchomiono w kraju /iiera-Klzab/ pro-
dukcje rastrowego monitora graficznego iiera 7954, ktéry po po-
lepszaniu jako$ci technicznej mégtby by¢ traktowany jako urza-
dzenie wyjscia w systemach interaktywnego projektowania graficz-
nego. Uruchomiono produkcje pisaka x-y Kt2, lecz dotychczas nie
zostata wyjasniona kwestia realnej mozliwo$Sci jego zakupéw. Do-
tychczas nie podjeto prac rozwojowych nad autokre$larkami
1 urzadzeniami do cyfrowego kodowania rysunkéw. Urzadzenia takie,
oferowane ooecniS na nasz rynek przez CSRS Digigraf1208, Digigraf
1712, Digipos sa bardzo drogie /8-30 min.z4/.

Ministerstwo Budownictwa i Przemystu iiateriatdw 3udowlanych
jako jednostka nadzorujaca projektowania w skali kraju inspiro-
wato tez dziatalno$¢ nad usprawnieniem projektowania przez wpro-
wadzenie ¢TO i m.in. powierzyto Centralnemu O$rodkowi Badawczo-
Prcjektowemu Budownictwa Pazernystowego "Bistyp" role jednostki
wiodgcej w zakresie automatyzacji projektowania budownictwa
i role jednostki wiodacej w Porozumieniu o Wspédpracy i Koordy-
nacji Ogdlnobranzowej w Projektowaniu Budownictwa oraz koordyna-
cje probleméw resortowych 3112 "Usprawnienia metod i technik
projektowania"™ i H2 "Automatyzacja projektowania w budownictwie”
1 ramach tych probleméw prowadzone byty prace rozwojowe nad
automatyzacjg projektowania.

'# ramach Komisji Wspd4pracy Ogdlnobranzowej w Projektowaniu
Budownictwa utworzono tzw. Punduaz Rozwoju Informatyki. Z tego
funduszu, a nastepnie z tzw. Funduszu Branzy finansowano przez -
Specjalistyczny OSrodek d/s VOdrazania ETO realizacje prac pro-
gramowych i wdrozeniowych. W istniejacej sytuacji wyposazenia
u sprzet komputerowy CGBP3P "Bistyp" doprowadzit do unifikacji
jszykéw i metod programowania, a w ramach koordynowanych prac
preferowano rozwGj oprogramowania szarzej stosowanych komputerdw
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i minikorapuTeréw 0dral300, R32, WAi1G2200, Coiapucorp, +ljiRA400.
COBPBP "Bistyp™ z Punduszu Branzy byt tez sponsorem Klubu Uzyt-
kownikéw Uinikomputeréw WAEG2200 i tuiilAd00 oraz kalkulatora pro-
gramowanego Conpucorp.

"Bistyp" prowadzit tez Biblioteke Programéw i Systeméw
z zakresu automatyzacji projektowania 1 szeroka informacje
0 zbiorach tej biblioteki. Powotano pilotowe osrodki automatyza-
cji projektowania w COBPBP "Bistyp", Wroctawskim Biurze Projek-
towo-Badawczym Budownictwa Przemystowego i Bydgoskim Biurze Pro-
jektowo-Badawczym Budownictwa Przemystowego prowadzace prace
nozwojowe odpowiednio na minikomputerach, iIC 0dral305 przez

" terminal Datapoint2000 oraz na HIC R32. Ogo6lnie przyj gty zostat
reprezentowany przez COBPBP "Bistyp" poglad o koniecznosci opar-
cia komputeryzacji biur projektow o sprzet minikomputerowy.

W dazeniu do unifikacji sprzetu i oparcia wyposazenia biur pro-
jektéw o sprzgt krajowy na podstawie porozumienia migdzy Mini-
sterstwem Budownictwa, a Ministerstwem Przemystu Maszynowego po-
czawszy od 1978 roku rozpoczeto wyposazanie biur projektéow re-
sortu budownictwa w minikomputery Mj£RA400 w konfiguracji"podsta-
wowej . , .

Réwnoczesnie COBPBP "Bistyp" sformutowat postulaty odnosnie
tego sprzetu a po pierwszych doswiadczeniach sformutowat /1979/
réwniez potrzeby biur projektéw odnosnie sprzetu komputerowego
produkowanego w Zjednoczeniu Hera, a w 19SO roku uzgodnit z pro-
ducentem "Zatozenia na System minikomputerowy MERA400 dla biur
projektow".

Praktycznie /jak to przedstawiono uprzednio/ wszystkie pra-
ce rozwojowe przewidziane w tych zatozeniach zostaty zakoriczone®.
Mozliwo$¢ wyposazenia biur projektéw w ten sprzet zalezy od moz-
liwosSci zakupu urzadzen peryferyjnych i mozliwosci finansowych
biur. Katomiast nie udato sig pokona¢ barier zwigzanych z uru-
chomieniem produkcji sprzetu graficznego. "

Za przyktadem resortu budownictwa réwniez i inne resorty-
rozpoczety wyposazanie swych jednostek w systemy. LISRA400 /biura
projektéw budownictwa komunalnego, biura projektéw budownictwa,
wiejskiego/. .

Jakkolwiek w ubiegtych latach nastgpit znaczny rozwdj:
- wyposazenia w sprzet komputerowy,
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- unifikacji sprzetu /JL2RA400/, - -
- dcadry informatykéw w biurach projektéw, ich poziomu wiedzy

i umiejetnosci,
- dostepnosci informacji o oprogramowaniu,
- oprogramowania,
to stopien komputeryzacji biur projektow jest bardzo® zréznicowa-
ny. Obok bardzo nielicznej grupy.biur projektéw posiadajacych
silne, dobrze zorganizowane i legitymujgce sie znacznymi osigg-
nieciami osrodki #Z10 istnieje szeroka rzesza biur projektow,
w ktdérych stopien wdrazania informatyki jest w dalszym ciggu
niezadowalajacy lub zaden.

Poczawszy od 1932 rolcu dziatalno$¢ koordynacyjna "Bistypu"
zostata przerwana, nieliczne prace rozwojowe sg finansowane bez-
posrednio przez UBiMB, a wspOdpraca biur projektéw organizuje
sie aa nowych zasadach w ramach O$rodka Wspotpracy w Projektowa-
niu Budownictwa przy COBPBP "Bistyp" /jednak w OWPB nie urucho-
miono jeszcze funduszu wspélnych prac/. Po okresie przerwy wzno-
wity tez dziatalno$¢ na nowych zasadach Kluby Uzytkownikéw,

w tym Klub Uzytkownikéw Minikomputera 218RA400 przy Centralnym
0Srodku 3adawczo-Projektowym 3udownictwa Przemystowego "Bistyp".

Aktualng sytuacje w dziedzinie stosowania informatyki

w projektowaniu budownictwa mozna generalnie oteni¢ jako stagna-
cje- 2 jednej strony wigze sie ze znacznym ograniczeniem in-
westycji w skali catego kraju, a co za tym idzie ograniczeniem-
prac projektowych, z drugiej strony Jest wynikiem wprowadzenia
nowych zasad gospodarki finansowej w jednostkach projektowania.
Stosowane obecnie dosy¢ powszechnie w biurach projektow rozli-
czanie kosztow ponoszonych na poszczeg6lne czynnosci i dziatania
soonodowato ujawnienie wysokich kosztow zastosowania informaty-
kil/.

| Abstrahujac od sposobu okreslenia tych kosztow Jedno nalezy
stwierdzi¢, ze na ogot nie przeprowadzono rachunku zyskéw osigg-
nietych z zastosowania informatyki w projektowaniu. V wiekszosci

Koszty te wynikaja_ zwhaszcza_ z_wysokich obcigzen amortyzacja
sprzetu, co z kolei jest wynikiem wysokich® cen sprzetu kompu-
terowego. Przecena Srodkéw™ trwatycn, ktdéra ma_byC przeprowa-
azona_w 19£4 roku wptynie na dalsze zwiekszenie kosztow_amor-
tyzacji. Dziwi fast wzrostu cen /zar6wno rzeczywistych jak

i papierkowych/*3przetu, ktéry w Swiecie kapitalistycznym
gwattownie tanieje.
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wypadkow ograniczono ten rachunek do poréwnania kosztéw z docho-
dami uzyskiwanymi ze sprzedazy czasu HiC i1 $Swiadczonych uzytko-
wnikom zewnetrznym ustug obliczeniowych zapominajac o tym, ze
podatkowym zadaniem sprzetu komputerowego zainstalowanego

w biurzi projektow jest komputerowe -wspomaganie projektowania
we"wlasnej jednostce. .

Jak wykazaty m.in. doswiadczenia CO3P3P "Bistyp" przynosi
to szereg efektow tak dla samego biura, projektow jak i dla gos-
podarki narodowej . .

W skali makro uzyskujeny efekty w postaci: oszczednoSci zuzycia
materiatéw na realizacje inwestycji, oszczednoSci zuzycia ener-
gii na eksploatacje zaprojektowanych inwestycji, zwiekszenie
niezawodnosci projektowanych inwestycji oraz skrocenie cyklu
realizacji inwestycji przez skrocenie czasu projektowania.

.Tego typu efekty sa osiaggane dzieki zastosowaniu komputerowego
wspomagania projektowania.

Przyktadowo dzieki zastosowaniu systemu TAPP.L2L do warian-
towych obliczenn konstrukcji budynku elektrowni Ystagan doprowa-
dzito do przyjecia wariantu konstrukcyjnego przynoszacego 25 £ .
oszczedno$ci materiatowych. System TAPP.Lii jest systemem obli-
czen statycznych, osiggniecie efektow przy wykorzystaniu tego
systemu zalezy gdéwnie od inwestycji projektanta, a san system
stanowi ulepszony suwak logarytmiczny. Inaczej wyglada sprawa
z systemami projektowania, w ktdre wbudowane sg algorytmy opty-
malizacyjne.

" Uzyskiwane efekty zalezg od efektywnosci tych algorytmow
optymalizacji. Przyktadowo w systemie ASTROF? oszczedno$ci mate-
riatowe uzyskiwane przy projektowania stupow zelbetowych i fun-
damentéw stbpowych dla hal zelbetowych wynosity 15-23 U /Srednio
19 /= \* warunkach 1975 uzyskiwane oszczednosci materiatowe wy-
nosity 52 min. w skali roku.

Zastosowanie systemu PASTOE daje oszczednosci materiatowe
rzedu 5-7 5 przy projektowaniu stép fundamentowych hali, a wiec
daje dla 60 hal projektowanych syBteaec w ciggu roku 1.4 min
ztotych oszczednosSci. Podobnie algorytmy optymalizacyjne wbudo-
wane w systemy projektowania sieci wodociggowych AMUAPOL i sie-
ci kanalizacyjnych CAiiGIO przynoszg oszczednosci naktadéw mate-
riatowych na przewody i duze oszczednosci # zakresie robow"™ "
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ziemnych /kanalizacja/. Przyktadowo dla matej sieci kar.alizacyj-r
nej Rembertowa uzyskano oszczednosci rzedu 3 tys.nP robot ziem-
nych. Gdyby system zastosowano we wczesniejszej fazie nozna by
uzyskaé efekty rzedu 12 tys.nP dzieki podniesieniu o 93 cm ko-
lektora kanalizacyjnego /niestety juz zbudowanego/.

Ponadto “wykorzystanie mozliwo$ci systemu CAHGIO w zakresie
uwzgledniania wspodpracy zbiornikéw retencyjnych z siecig zapew-
nia uzyskanie nastepujacych efektéw ekonomicznych:

- zapobiega konieczno$ci burzenia starej sieci przy podtgczeniach
nowych osiedli do istniejgcej sieci kanalizacyjnej - zbiornik
usytuov;any*w miejscu potgczenia nowej sieci ze starg, przejmu-
je fale burzowa,

- umozliwia zwiekszenie przepustowosci istniejgcej sieci kanali-
zacyjnej przy zwiekszeniu gestosci zabudowy terenu - badania
wykazaty, ze istniejaca sie¢ kanalizacyjna ze zbiornikiem jest
w stanie obstuzy¢ trzykrotnie wieksze natezenie sphywu,

- obcigzenie oczyszczalni - zbiornik przechwytuje fale opadu,

a nastepnie stopniowo odprowadza jg do oczyszczalni,

- zabezpieczenie przepompowni Sciekow przed zalaniem i przecia-
zeniem - zainstalowany zbiornik umozliwia zmniejszenie wydatku
pomp, ich liczby i zainstalowanej mocy.

OszczednosSci te uzyskiwane sag poza jednostka projektowa, a jed-
nostka projektowa nie uzyskuje zadnych.zyskéw. Z tego wzgledu
nie sg one w ogéle, brane pod uwage przy ocenie efektywnosci
dziatania komérki.

Efekty odczuwalne dla jednostki projektowej - to realizacja
obliczen, ktérych nie mozna wykona¢ tradycyjnie w czasie rzeczy-
wistym / a wiec np. analiza zanieczyszczen atmosfery/ lub, ktore
daja odczuwalne skrdécenie czasu projektowania. Skrécenia czasu
projektowania wymaga postugiwania sie kompleksowymi systemami
z wejSciem i wyjsSciem graficznym, a co najmniej z wyjsSciem gra-
ficznym. | rzeczywiscie zastosowanie np. systemow ASTROML "i
PASTOR daje skrocenie czasu projektowania hal stalowych z kilka
miesiecy do kilku dni. Zastosowanie systemow A”UAPOL i CAHGIO
umozliwia zastgpienie kilkunastu miesiecy pracy projektantd,w
trzema, czterema 4-5 godzinnymi seansami wspdétpracy z komputerem
i czasem poswieconym na pozostata praca koncepcyjne, uzgodnienia
i sporzadzanie opisu technicznego. Tego jednak nikt nie liczy.
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Wazna jest. potanienie dokumentacji projektowej.mozliwe réwniez
przy stosowaniu kompleksowych systemow.

Ta analiza ekonomiczna jest przeprowadzana bezposrednio
przez projektantéw szybko liczacych jaku umowng cene moze zapta-
ci¢ inwestor i jaki bedzie koszt ustug osrodka obliczeniowego,

a wigc ile pozostanie jako zaptata za ich prace. W tej sytuacji
biura projektéw nie zgtaszajg zapotrzebowania na zakup systemdw
komputerowych, a nieliczne przewidywane zakupy dotycza rozbudowy
istniejacych konfiguracji. Zgtaszane potrzeby, ktdére ze wzgleddw
finansowych nie mogg by¢ zrealizowane dotycza graficznych urza-
dzen wejscia/wyjscia w tym zwhaszcza autokreslarek. Pilnie zgta-
szane jest zapotrzebowanie Srodkéw dewizowych na zakup czesci
zamiennych i tzw. materiatdéw biegowych. Jezeli nie chcemy dopus-
ci¢ do dekapitalizacji urzadzen Srodki te muszg sie znalezé. Hie
muszg to by¢ Srodki centralne.

Gdyby biura projektow mogty wykorzystywa¢ w tym celu czesé
dewiz zarobionych na eksporcie dokumentacji i ustug consultingo-
wych itp. gdyby....

Zast6j w zakresie rozwoju w Polsce wspomaganego komputerem pro-
jektowania rozwijajacego sie w Swiecie w sposéb gwattowny ozna-
cza szybkie cofanie sie w stosunku do "Sredniego poziomu Swiato-
wego. Grozi to zacofaniem catej sfery projektowania w stosunku

do uprzemystov<ionych krajow. Zastdj ten trzeba przezwyciezycC.

V/ tym celu niezbedna jest rozbudowa i modernizacja wyposazenia

biur projektow w sprzet komputerowy.

Typowe konfiguracje sprzetu komputerowego zostaty opracowa-
ne przez "Sistyp" w dostosowaniu do wielkosci biura /liczby za-
trudnionych bezposrednio przy-projektowaniu/ i dotychczasowego
wykorzystania sprzetu komputerowego. W oparciu o te dane i po-
siadane informacje o stanie wyposazenia jednostek projektowania
sformutowano zapotrzebowanie jednostek projektowania na sprzet
komputerowy na lata 1984-1983, - tab.l. Istniejace tendencje
w produkcji sprzetu komputerowego, na ktore Srodowisko biur pro-
jektéw na minimalny wptyw stawiajg nastepujgce warianty wyboru
typu sprzetu:

1. Kontynuowanie wyposazania biur projektéw w minikomputery MERA
400 dysponujace juz dobrym oprogramowaniem podstawowym rozbu-
dowanym przez uzytkownikéw, mozliwoscig wspdtpracy .z Odral30C,
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znacznym za30bem programéw inzynierskich i1 z problematyki za-
rzgdzania biurem przy stosunkowo znacznej.zawodno$ci i stabym

3orwisie.

Przestawienia sie na praktykg wyposazania biur projektéw w

minikomputery Sil4 o parametrach technicznych i niezawodno$-
ciowych zblizonych to iliiRMOO, oprogramowaniu podstawowyE
kompatibilnym z PDP11 i praktycznie nie istniejgcym oprogra-
mowaniu inzynierskim ot7iierajagcym mozliwoSci wymiany i ew.
eksportu oprogramowania do-krajow 3Wi?G.

resie 19S54-19S3.

Eodzaj b
LP*. c 1 ev..
sprzetu pr%yk}adowe
urzadzania

-Wymagane C = |stnie

Tablica 1.
Orientacyjne zestawienie potrzebnego sprzetu komputerowego w ok-

jaca produkcja
krajowéqlub'PimportJ

1 Sy3teoy mini- ilera60 z pa -istnieje produkcja krajowa

komputerowe mieclt

2 Systemy mini- u.era400

3- iCt?a.l tov

trudno dostepna /eksport/

istnieje produkcja krajowa
trudno dostepna /eksport/

tiera60 zpa- w uruchomieniu produkcja

komputerowe 314
mieci
GAEbaqtéw
Liera60/256
3 Autokresiar- Calcomp
Ki 960/25 lub
3ensonl132
lub Digi-
traf 1203
4 Pisaki x-y  KL2
5 Pasywne mo- Tektronix

nitory Jgra- (010
ficzné

6 Urzadzania Tektronix
do cyfrowego 4954
kodowania .
rysunkéw -
digitizer

Ilera 60/256 i S$rednia dru-
karka 3u400 /zapotrzebowa-
nie ca 224 jzt.

brak prodykcji krajowej,
import z C3KS lub podjecie
produkcji ¢rajowej

produkcja krajowa urucho-
miona, tradno dosteona

produkcja krajowa Hera
7954

brak Erodukcji krajowej,
import z NRD,CSRS lub ‘uru-
chomienie ".Ylasnej produk-
cji

Potrzeby
biur
projektow
szt.
/w tym
rozbudowa

150

300
/35/

224.

30-100

116

116

3. Oparcie wyposazania biur projektow o minikomputery HeracO

0 dobrych parametrach niezawodno$ciowych,

oprogramowaniu pod-

stawowym kompatybilnym z PDP11, ograniczonej pojemnosci
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pamieci operacyjnej i bez oprogramowania dla obliczen inzy-

nierskich i projektowych® z perspektywa zamiany czesci® zains-
talowanych systeméw na Hera60/256 kompatibilng programowo

z aerac0 lecz o lepszych parametrach technicznych /szybkosc,
pojemnos¢ pamieci/, uruchomienie produkcji 1936 rok.

4* Przyjecie zasady rozbudowy istniejacych systeméow UEEA400 oraz
instalowania nowych systeméw LIERMOO w tych branzach, w ktd-
rych sg.one juz zainstalowane i zostato rozwiniete oprogramo-
wanie /budownictwo przemystowe 1 ogdlne, budownictwo komunal-
ne, budownictwo wodne, budownictwo wiejskie/ z réwnoczesnym
podjeciem prac nad oprogramowaniem Uera60 i Hera 60/256 ko-
rzystajac z SU4 jako symulatora tSera60/256 z perspektywg wy-
posazania pozostatych biur w systemy Mera 60/256.

5. Import minikomputeréw najnowoczesniejszych o znacznie wyz-
szych parametrach uzytkowych od minikomputeréow krajowych.

W istniejacych warunkach za optymalny nalezatoby uzna¢ wa- <
riant 4 zapewniajacy ciggtos¢ prac nad oprogramowaniem i mozli-
wo$¢ ptynnego przestawienia .sie aa nowy produkt, jakkolwiek bg-
dzie wymagat naktadéw na adaptacje oprogramowania. W kazdym
jednak razie rozwéj zastosowan ETO w projektowaniu wymaga jedno-
litego ukierunkowania wyposazania biur projektow, a zatem nie-
zbedne jest prowadzenie okreslonej polityki rozwoju opartej
o organizacyjne formy wspédpracy pomigdzy jednostkami projekto-
wania.

Odnos$nie wyposazenia biur projektow w mikrokomputery wydaje sie
celowym popieranie /w tym przy zastosowaniu bodzcéw ekonomicz-
nych/ wyposazania biur projektéow /zwkaszcza matych do 50 osob/
w tlerac0, a to ze wzgledu na kompatibilno$¢ oprogramowania

z Mera60/256 i SLM4, czego nie zapewniajg tanie mikrokomputery
produkowane przez firmy polonijne.

Dobrze zdata egzamin w minionym okresie polityka organiza-
cji 1 stymulacji dziatania pilotowych osrodkéw automatyzacji
projektowania i celowa bykaby kontynuacja tej polityki-przez za-
pewnienie pilotowym osrodkom w pierwszym rzedzie nowych systemow
komputerowych w celu ich oprogramowania Jak réwniez wyposazania
ich w tym samym.celu w sprzgt importowany do czasu uruchomienia
eprodukcji krajowej .

mwyniku prac prowadzonych przez jednostki pilotowe, inne
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ebiura projektow, wyzBze uczelnie itp. powstato stosunkowo oogate

oprogramowanie dlai . “m .

- obliczen inzynierskich i projektowych /w tym z wyjsSciem graficz- -
nym/ w zakresie konstrukcji budowlanych, fundamentowania, insta-
lacji centralnego ogrzewania, sieci cieplnych, instalacji wenty-
lacji, klimatyzacji i transportu pneumatycznego, instalacji
wodno-klimatyzacyjnych oraz sieci wodociggowych i kanalizacyj-
nych, a takze instalacji i sieci elektroenergetycznych,

- systemow automatyzacji projektowania wybranych obiektéw /hal
stalowych i zelbetowych, budynkéw wielkoptytowych, fundamentéw
pod budynki/.

Powstaty réwniez systemy projektowania wspomaganego komputerem

z wykorzystaniem urzadzen wejsScia/wyjscia graficznego w zakresie
projektowania sieci wodociggowych i kanalizacyjnych, a w stadium
opracowan sg analogiczne systemy projektowania architektoniczne-
go 1 projektowania zagospodarowania terenu. Dla realizacji tych
prac wykonano tez niezalezne sprzgtowo oprogramowanie wyjscia
graficznego /BIBRYS/ 1 wejscia graficznego /IPG/.

Wykonane juz prace daja mozliwoS¢ znacznego usprawnienia
pracy jednostek projektowania, zwiekszenie szybkosci realizacji
prac projektowych, podniesienie na wyzszy poziom jakosSci rozwig-
zan projektowych, a takze znaczne ograniczenie zuzycia materia-
+ow 1 energii przez wprowadzenie mozliwosci wariantowania i me-

>tod optymalizacji. Daje to zwigkszenie szans na eksport dokumen-
tacji. sPotwierdzajg to liczne przyktady przy realizacji kontrak-
tow w Turcji /Biotyp/,.Libii /Bipronaft, Bydgoskie BPBBP/. -

Przedmiotem eksportu mogg by¢ tez same systemy automatyza-
cji projektowania jak to potwierdzajag wyeksportowane przez
"Bietyp." do WRL systemy ASTROFF i1 KRIZOL czy zainstalowany przez
"Bistyp” w Syrii system PROBUS. .Efekty z automatyzacji projekto-
wania powstajg po zastosowaniu -opracowanych programéw i systeméw
w projektowaniu, a to wymaga nie tylko sprzgtu, oprogramowania,
ale i whasciwego przygotowania uzytkownikéw w czasie studiow," .
w ramach ksztatcenia podyplomowego i w formie kursowej.

. Odpowiednie dziatania w zakresie opracowania wytycznych
szkolenia projektantow, postulatéow pod adresem uczelni technicz-
nych odno$nie przygotowania absolwentéw i ksztakcenia
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podyplomowego, organizacji w cyklu 2-letnim poczawszy od 1977 ro-

ku konferencji zastosowan informatyki w projektowaniu budownictwa

IiEPOPHO zostaty zrealizowane i wymagajg one kontynuacji.

Dla utrzymania sie na osiggnietym juz poziomie niezbedna jestj

- prowadzenie prac nad konserwacja oprogramowania /doatosowanie
do zmieniajacych, sie norm, przepisow, elementow budowlanych,
wyrobéw itp./,

- dokonanie adaptacji oprogramowania na nowy sprzet komputerowy,

- prowadzenie prac rozwojowych w dwéch podstawowych kierunkach -
systemy z wejsciem i wyjsSciem graficznym oraz wbudowanymi pre-
cedurami optymalizacji, umozliwiajace kompleksowg automatyza-
cje projektowania wybranych obiektow budowlanych, sieci ciepto-
wniczych, instalacji elektroenergetycznych, ochrony przed hata-
sem, ochrony powietrza atmosferycznego, oswietlenia, ogrzewa-
nia pomieszczen itp., oraz - nona generacja systeméw zapewnia-
jacych lepsze odwzorowanie pracy konstrukcji czy instalacji,
uwzglednienie bezwkadnosci cieplnej budynkéw, niestacjonarnej
wymiany ciepta itp., a przez to umozliwiajacych odpowiednio
uzyskanie oszczednosci materiatowych i/lub zwiekszenie nieza-
wodnos$ci projektowanych obiektéw, a takze zmniejszenie zuzycia
energii np. na ogrzewania pomieszczen.

Wobec faktu, ze prace te sg dtugotrwate i1 kosztowne, a“ogra-
niczeni«. prac projektowych nie stwarza bezposSredniego zapotrzebo-
wania na programy i ponadto nalezy sie liczy¢ z oporami psycholo-
gicznymi® wystepujacymi w odniesieniu do jakosciowo nowego etapu
zastosowania informatyki w projektowaniu /tak jak to miato miejs-
ce przy pierwszych wdrozeniaoh/ celowe jest utrzymanie centralne-
go finansowania tych prac i prowadzenia koordynacji prac progra-
mowych, ktdéra sprawdzity sie w minionym okresie.
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Z DZIALALNOSCI KLUBU UZYTKOWNIKOW MINIKOMPUTERA* MERA400
PRZY COBPBP "BISTYP"

Mgr inz. Hanna Krzyszczuk. Centralny Osrodek Badawczo-Projektowy
Budownictwa Przemystowego "Bistyp"

W 1978 roku rozpoczety sie na szerszg skale dostawy mini-
komputeréw MERA400 w tym /zgodnie z porozumienien zawartym mie-
dzy Ministerstwem Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych
a Ministerstwem Przemystu Maszynowego/ dostawy MBHA400 dla biur
projektow.

Aktualni 1 potencjalni uzytkownicy MERA400 w biurach projektéow
zawigzali wowczas Klub Uzytkownikow Minikomputera MSRA400 w Pro-
jektowaniu. Klub byt afiliowany przy "Specjalistycznym Osrodku
Koordynacji Projektowania Budownictwa d/s Y/drazania .Elektronicz-
nej Techniki Obliczeniowej" w Bistypie. Dziatalnos¢ Klubu infor-
macyjna, konsultacyjna i wdrozeniowa finansowana byta ze Srodkéw
tzw. Funduszu Branzy tworzonego ze skitadek biur projektéw, czion-
kéw. Porozumienie o Wspédpracy w Projektowaniu Budownictwa /KKOB/.
Ze Srodkéw tego Funduszu finansowane byty réwniez prace nad pro-
gramami powszechnego stosowania realizowane przez cztonkéw Klubu
a koordynowane przez Klub.

W zwigzku z rozwigzaniem z koncem 1981 Porozumienia na ostatnim
plenarnym zebraniu Klubu w grudniu 1981 postulowano kontynuacje
prowadzenia dziatalnosci Klubu na nowych juz zasadach organiza-
cyjnych. ' . L]

Centralny 0Srodek Badawczo-Projektowy Budownictwa Przemys-
towego "Bistyp" podjat starania o organizowanie Klubu juz w lu-
tym 1982 roku. W marcu Klub liczyt juz 11 cz#onkéw. Liczba
cztonkéw klubu wzrastata powoli, lecz stale i obecnie osiagneta
30 jednostek.

Wiekszos¢ cztonkow Klubu stanowig biura projektéw roznych resor-
tow /22/ ale cztonkami Klubu sg réwniez wyzsze uczelnie, osrodki
badawczo-rozwojowe i przedsiebiorstwa geodezyjne i budowlane.
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Zgodnie z regulaminem Klubu, uchwalonym a dniu 15 grudnia 1982

roku na zebraniu plenarnym i zatwierdzonym przez Dyrektora

COBPBP "Bistyp" Klub dziata przy COBPBP "Bistyp" 1 pedni role

organizatora wspodpracy i forum wymiany informacji i dosSwiad-

czen w zakresie spraw zwigzanych z uzytkowaniem minikomputera

M¢RA400.

Celem dziatalnosci Klubu jest zwiekszenie efektywnosci zastoso-

wan minikomputera j¢i&MOO i przyspieszenie wdrozen.

Klub realizuje swe cele przez:

- wymiane doswiadczen i informacji na temat eksploatacji syBtemu
1USHA400,

- wymiane dos$wiadczen i informacji na temat oprogramowania pod-
stawowego, ustugowego i uzytkowego UERA400,

- koordynacje nowopodejmowanych prac programowych i wsp6lne fi-
nansowanie wybranych prac,”

- wspotprace z producentami i dostawcami sprzetu komputerowego,

- wspodprace z przedsiebiorstwami serwisowymi,

- wspotprace z innymi Klubami Uzytkownikéw BuC oraz instytucjami
panstwowymi i stowarzyszeniami naukowo-technicznymi.

<3ztonkami Klubu mogag by¢ nie tylko aktualni i potencjedni uzyt-

kownicy ik;RAACO w biurach projektéw, lecz rowniez inni uzytkow-

nicy IifRAA00 aprobujacy cele Klubu 1 przyjmujacy zobowigzania

ustalone Regulaminem Pracy Klubu.

Najwyzszg wtadzg Klubu jest zebranie plenarne, do ktérego
kompetencji nalezy ustalanie i ewentualne zmiany wysokos$ci skka-
dki cztonkowskiej, ustalanie kierunkéw i programu dziatania Klu-
bu oraz przyjmowanie rocznego planu pracy. Wkadze wykonawcza
sprawuje Zarzad Klubu wybierany przez zebranie plenarne, Prze-
wodniczacego Zarzadu mianuje dyrektor GOBPBP "Bistyp"™ i obecnie
funkcje te pedni autorka niniejszego artykutu. Fundusz Klubu
jest tworzony ze sktadem cztonkowskich i gromadzony na koncie
COBPBP "Bistyp", ktoéry nim gospodaruje wg ustalen Klubu tj. na
podstawie planu pracy /aktualnie wysokos¢ skikadki" cztonkowskiej
wynosi 20 tys.zt rocznie/.

Fundusz Klubu jest odtwarzany przez wptacane roozne sktadki
oraz w wyniku refakturowania opracowan wykonanych w ramach pracy
Klubu, a przekazanych-do wykorzystania /odptatnie/ instytucjom
spoza -Klubu, grodki finansowe nie wykorzystane w danym roku
przechodzg na rok nastepny.
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Z wazniejszych dsiatan podjetych i zrealizowanych przez Klub wy-

mieni¢ nalezatoby:

- przeprowadzenie akcji ankietowej odnosnie warunkéw i trudnosci
eksploatacji j¢ciCi400, -

- nawigzanie kontaktéw z producentaml sprzetu i firmami serwiso-
wymi,

- zorganizowanie narad i seminariow na temat eksploatacji syste-
mu obliczen statyczpych PIiOBUS, automatyzacji kosztorysowania,
systemu SIHiBOL na 113RMOO i jezyka przetwarzania danych SBS30L,
systemow przetwarzania danych na LiiSMOO, ,

- zorganizowanie 4 giedd oprogramov;ania z tego 2 gietdy bez uk-
sztattowanego profilu dotyczyty gtownie oprogramowania dla au-
tomatyzacji projektowania a pozostate oprogramowania podstawo-
wego 1 ustugowego UiSRA400 oraz systemow przetwarzania danych.

, Dzieki staraniom Klubu w czasie Konferencji Zastosowanie

Informatyki w Projektowaniu Budownictwa - IKPOPH083 zorganizowa-

no pokaz sprzetu informatycznego.

Duzg uwage w pracach Klubu zwrécono na gromadzenie 1 opracowywa-

nie_informacji :

- 0 programach uzytkowych na Mera 400,

- 0 oprogramowaniu podstawowym,

- o mozliwosciach i warunkach rozbudowy konfiguracji,

- 0 przygotowaniu jednostek do zainstalowania systeméw, minikom-
puterowych. - -

Prowadzona jest w tym .zakresie czynna informacja w czasie narad,

giekd, zebran Klubu i w bezposrednich kontaktach z zainteresowa-

nymi w trakcie konsultacji udzielanych w Bistypie. .

Ponadto udostepniono cztonkom Klubu opracowanie wykonane

w COBPBP "BiBtyp": "Wykorzystanie systemu minikomputerowego IrliBA

400 w biurze projektéw" oraz wyniki prac Bistypu w temacie "Uru-

chomienie pilotowego wielodostepnego systemu UBEA40C z wyjsSciem

graficznym". Trwajg prace nad przygotowaniem do druku zbioru

kart informacyjnych o programach.

Dzieki dziatalnosci informacyjnej Klubu stwarzane jeBt mini-
mum warunkow umozliwiajacych koordynacje poczynan, niestety, brak
jest mozliwosci czynnej koordynacji prao prowadzonych w latach
197S-19S1 przez Klub Uzytkownikéw Minikomputera £tcBMOO w Projek-
towaniu.
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Klub zwrécit sie do OSrodka Wspodpracy w Projektowaniu Budownic-
twa /nastepcy KKOB/ z wnioskiem o utworzeniu Funduszu Branzy

i finansowanie z tego funduszu wspdlnych prac uzytkownikoéw LLERA
400 nad oprogramowaniem. Sprawa jest aktualnie rozpatrywana.

W dalszych planach na biezacy rok przewidziane jest zorganizowa-
nie narad na teiaat wykorzystania edytordéw tekstowych, jezyka
LOGLAN, oprogramowania ustugowego zrealizowanego w Biurze Projek-
téw Budownictwa Komunalnego w Gdansku a takze m.in. przeprowa-
dzenie porownania wartosci uzytkowych systemoéw operacyjnych MERA
400 opracowanych przez producenta i przez uzytkownikéw. MERA400.

W naradach, giekdach, spotkaniach informacyjnych oprocz cztonkéw
Klubu uczestnicza réwniez inne instytucje, ktére mamy nadzieje,
przystapig do Klubu. Nie wydaje sie bowiem mozliwe by w przedsie-
biorstwach dziatajacych w systemie 3S zabrakto Srodkéw na opta-
cenie sktadki cztonkowskiej.

Zgodnie z opinig cztonkéw dotychczasowa dziatalnos¢ Klubu
zwiekszyta stopien integracji uzytkownikow £1ERA400, umozliwita
intensyfikacje wymiany informaoji miedzy cztonkami Klubu oraz
nieco wzmocnita pozycje poszczeg6lnych cztonkéw w stosunkach
z producentami, dostawcag 1 firmami serwisowymi. Zwkaszcza w tym
ostatnim kierunku wiele jeszcze pozostaje do zrpbienia. -
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WYKORZYSTANI*; MUJIKOUPUTJSRA LLKRM-OU WRAZ Z KANALHi AUTOMATYKI
IHTJILDIGIT PI W SYSTiiild; AUTOMATYCZNEGO POMIARU DOBROCI REZONA-
TOROW MIKROFALOWYCH .

Zdzistaw Kowakowski, Andrzej Pawkowski. Instytut Technologii
Elektronowej Politechniki Warszawskiej

Schemat blokowy systemu automatycznego pomiaru dobroci re-
zonatorow mikrofalowych przedstawiony jest na rys.l. Dziatanienm
tego systemu steruje minikomputer MRRA400 za pos$rednictwem kana-
+u automatyki Inteldigit Pl. CzeSciowe naktadanie sie¢ na siebie,
na rys.1l, bloku: "Ukkad pomiarowy"™ i bloku« "Inteldigit PI" ma
na celu podkreslenie faktu, ze czes¢ pakietow Pl pedni role apa-
ratury pomiarowej a nie tylko posSredniozy miedzy minikomputerem
i obiektem.

Peryferia

MER(i-iiO0

MPI —hoo ] /L
7oA pariarody  \/

J/.

Inteldigit PI

Rys.1. Schemat blokow& systemu automatycznego pomiaru dobroci
" e rezonatorow mikrofalowych.

. Wszystkie programy uzytkowe systemu pomiarowego napisane
w Fortranie IV S. Prapuj4 one pod kontrolg systemu operacyjnego

s3
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SOU3 RIC-wersja Basic obstugujacego zadania jedynie z poziomu
Background. Sterowanie pakietdéw Pl odbywa sie bez uzycia ekstra-
kodéw, za pomocg wstawek assemblerowych umieszczonych w progra-
mie uzytkowym. Rozwigzanie takie straca czas obstugi pakietdw.
Umozliwia to prawie jednoczesne sterowanie wybranymi pakietami
i daje kontrole"nad czasem wykonywania sig poszczeg6lnych sek-
wencji sterujacych programu.-San spos6b sterowania pakietami wy-
maga by rozkazy we/wy byty legalna poza blokiem systemowym PAO
i akceptowane przez blok MPI1-400, sprzegajacy “nterfejs minikom-
putera z interfejsem zestawu ?1. Aby to zapewni¢ nalezy odpowie-
dnio przetaczy¢ zwore legalnosci rozkazow we/wy, ktoéra znajduje
sie na pakiecie P-D /dekodera/ procesora oraz zmieni¢ tak pota-
czenia na pakiecie MPI1-400 by warunki.akceptowalno$ci rozkazéw
we/wy dane wzorem nr 1 zastgpi¢ np. warunkami o postaci danej ma
wzorem nr 2.
+ Q ml < SB» 15 1*

Q"0 + Q=1 2.
gdzie Q to wskaznik systemu operacyjnego a KB - numer bloku PAO.

Minikomputer MEEA400 posiada uktady power-alarm_u i automa-
tycznego restartu. Zabezpieczajg one procesor przed skutkami
spadku napiecia zasilania. U swojej pracy ignoruja one jednak
obecnos¢ bloku sprzegajacego MPI-400. Poniewaz przerwania zewne-
trzne z kanatu automatyki nie sg w systemie pomiarowym wykorzys-
tywane, wiec nie jest to istotne.

Schemat blokowy ukdadu pomiarowego przedstawiony jest na
rys.2. Dziatanie uktadu w znacznej mierze polega na pomiarze
charakterystyki amplitudowej rezonatora mikrofalowego metoda
"punkt po punkoie".

Przetworniki c/a /PY-02, PY-03A/ przeatrajaja generator mi-
krofalowy. Czestos$ciomierz ¥3-54 mierzy czestotliwos¢ sygnatu
mikrofalowego. Przetworniki a/c /Pii-03/ mierzg slckadowe state
napiecia na detektorach nr 1 i nr 2, ktore sg-miarg poziomu syg-
natu mikrofalowego na wejsciu i1 wyjsSciu rezonatora. Pomiar czes-
totliwoSci oraz pomiary napiec na detektorach powinny by¢ prowa-
dzone rownolegle. W praktyce czestosciomierz i przetworniki
startowane sg co kilka s, kolejnymi rozkazami we/wy. Poniewaz
czas pierwszego catkowania przetwornika PS-03, ktoéry dziata na
zasadzie podwéjnego catkowania, wynosi 20 ms, wiec takca niejed-

aoczesnosc startu nie jest istotna z punktu widzenia doktadnosci
pomiarow.
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Rys.2. Schemat blokowy uk¥adu pomiarowego.

Uktad pomiarowy pozwala na automatyczne wzorcowanie prze-
twornikéw a/c i wzmacniaczy programowanych P.E-12. Przyrzadem
wzorcowym jest woltomierz cyfrowy V541 a ¢roddem napie¢ wzorco-
wych pakiet PT-03.

Przedstawiona wersja uktadu pomiarowego jest ostatnig z ko-
lejnych, czy ostateozng - pokaze praktyka. Budowa oprogramowania

i uktadu pomiarowego jeEt na tyle elastyczna, ze pozwala na
tatwe wprowadzenie ewentualnych zmian.
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SYSTFfIl TELLTRAKS#IISII POMIEDZY UASZYHALIil HERA400 1 ODRA1305

Hgr inz. Ryszard Tuziemski. Biuro Erojektowe Budownictwa Komu-
nalnego w Gdarisku

1. ZASTOSOWANIE

System umozliwia wykorzystanie minikomputera UERA400 Jako
"inteligentnej" zdalnej koncowki HOP pod#gczonej do komputera
ODEA1305 pracujacego pod kontrolg systemu operacyjnego GEORGE3.
"Inteligencja" tak zrealizowanej koncowki MOP polega na mozli-
wosci przesytania zbioréw"znakowych pomiedzy maszynami MERA400
i ODRA1305. .

2. FUHKCJE

Oprogramowanie teletransmisji zapewnia realizacje nastepu-
jacych funkcji: . -

- realizacja procedury transmisyjnej zgodnie z protokdtem kon—
cowki dalekopisowej ICL7071 lub odpowiadajacej jej drukarki
z klawiaturg DZM-180KSRE - praca jak z konwencjonalnej koncow-
ki HOP,

- przesytanie zbioréw znakowych z minikomputera MERA400 do pa-
mieci zbiordw systemu GEORGE3 pracujacemu na komputerze ODRA
1305« Zbiory moga znajdowaé sie w pamieci dyskowej minikompu-
tera, moga by¢ wczytywane z czytnika tasmy perforowanej lub
z dowolnego innego urzadzenia wejsciowego podtaczonego do
FLEEY400, 3

- przesytanie zbioréw typu GRAPHIC z pamieci zbioréw systemu
GEORGE3 do minikomputera £1EHA400 z mozliwo$Scig wyprowadzania
ich na dowolne urzadzenie wyjsSciowe /zbidr w pamieci dyskowej,
perforator, drukarka itp./. "Przesyltany moze by¢ caty zbior lub
dowolne jego fragmenty,
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- reagowanie aa biedy transmisji wraz z probg ich korygowania,
informowanie operatora o przebiegu transmisji oraz obstugg sy-
tuacji wyjatkowych np. typu TIME OUT.

3. STRUKTURA 3YSTS1U - .

Oprogramowanie teletransmisji moze pracowac¢.na standardo-
wych lub rozbudowanych zestawach minikomputera UERA400 z naste- "
pujacym wyposazeniem dodatkowym:

- jednostka sterujaca UZ-DAT umozliwiajgca wspoprace MERY400
poprdez kanat znakowy z urzadzeniami wyposazonymi w Sszeregowy
interfejs V24 przystosowana do wspodpracy z modemem,

- modem asynchroniczny, np. Teletra 200 lub Teletra 600/1200.

Po stronie ODRY1305 mozliwe sa dwa warianty:sprzetu reali-
zujacego transmisje:
- modem, asynchroniczne urzadzenie przesytania danych UPD pro-
dukcji "Elwro™, multiplekser 7007/2,
- modem, ,skaner 7920/1 lub 7930/1.

Ze wzgl&du na réznice w protokole transmisji istnieja oddzielne
wersje programu transmisji dla kazdego z powyzszych wariantow.
Transmisja prowadzona jest asynchronicznie, naprzemiennie

z predkosciami 300 lub 600 bodoéw. Przy predkosci 600 bodéw teo-
retycznie mozliwe jes.t przestanie w ciggu sekundy ok. 54 znakow.
Przestanie 1000 pei#nych 80 kolumnowych kart perforowanych wyma-
gataby okoto 25 minut. Praktycznie S$rednia prgdko$S¢ transmisji
jest mniejsza z uwagi na czesSciowo dialogowy charakter transmi-
sji /sygnalizacja gotowosci odbioru-nadawania/ 1 w duzym stopniu
zalezy od aktualnego obciazenia systemu GEORGE3 na ODRZE1305.
Dotychczasowe doswiadczenia wykazaty, ze przestanie zbioru beda-
cego odpowiednikiem 1000 kart perforowanych wymaga ok, 30-35min.

Program teletransmisji wymaga 4K skéw pamieci operacyjnej
minikomputera KERA400 i moze dziata¢ pod systemami operacyjnymi
C300K-3, CROOK-4 oraz SCLi-3. Z uwagi na matg zajetos$¢ pamieci
i niewielkie obcigzenie procesora 11ERA400 moze by¢ jednocze$nie "
wykorzystywana jako normalny wielodostepny system cyfrowy.
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SYSTFMY MINIKOMPUTEROWE OPRACOWANE V IPGUH STOMIL PIASTQW

Zbigniew Wasilewski. Instytut Przemystu Gumowego w Piastowie

1. wsx$p”

Automatyka przemystowa Jest przedmiotem szcz*egélnej uwagi
zaktadéw produkujacych wyroby gumowe. Stosowana jest do kontroli
i regulacji proceso6w przetwérczych, oraz do sterowania pracg posz-
czeg6lnych aparatéw lub linii produkcyjnych.

Istotng sprawg jest opanowanie ogromnej ilosci informacji *
majacej sioje zrodda na kazdym stanowisku pracy,.zsynchronizowa-
nie tych ogniw w jeden sprawny mechanizm produkcyjny.

Zaktad Automatyzacji IPGum. opracowat kompleksowo dwa nowo-
czesne minikomputerowe systemy do gromadzenia i opracowywania
danych z przebiegu produkcyjnego, oparta w catosci na elementach
i podzespotach produkcji krajowej. t

Prowadzone sg aktualnie praca w zakresie optymalnego stero-
wania linig mikserow na walcowni.

2. SYSTSI CENTRALNEJ DYSPOZYTORNI ZAKLADU PRZEMYSLOWEGO T

Minikomputerowy System Centralnej Dyspozytorni Zakdadu
Przemystowego /rys."1l/ zostat zainstalowany  Olsztynskich Zakta-

dach Opon Samochodowych oraz w Bydgoskich Zaktadach Przemystu
Gumowego .

Centralna dyspozytornia umozliwia Dyspozytorowi Zmianowemu
Zaktadu nadzo6r nad.realizacjg planu produkcji w oparciu o infor-
macje niezalezne od dozoru produkcyjnego. System umozliwia ciag-
+3 kontrole realizacji planu w skali pojedynczej maszyny, dzia-
tu, wydziatu "i zaktadu. Do ghéwnych, funkcji systemu naleza:
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automatyczne zbierania informacji o ilosci wykonanych wyroboéw
z kazdej maszyny,

automatyczne sumowanie produkcji w uktadzier wyroby, maszyny,
wydziaty, zaktad - w kazdej chwili,

automatyczne obliczanie produkcji za okres zmiany, doby, dni,
dekady, miesigca,

sporzadzanie zestawien o stanach magazynowych pétfabrykatow

i gotowych wyrobdw,

sporzadzanie zestawien o produkcji z obnizong jakoscig,
automatyczne badanie przebiegu obcigzenia wybranych maszyn

w okresie Jednej zmiany,_

automatyczna kontrola przestrzegania czasu cyklu na wybranej
maszynie lub maszynach,

Swietlna sygnalizacja stanu pracy kazdej maszyny,

informowanie w sposéb ciagty o wykonaniu planu na najwazniej-
szych maszynach /na licznikach elektronicznych/, -
obserwacja najwazniejszych wez#6w produkcyjnych za posrednic-
twem telewizji przemystowej,

bezposrednia tacznos¢ przewodowa dyspozytora z nadzorem pro-
dukcyjnym + telekonferencje.

Do zalat systemu mozna zaliczy¢:

zapewnienie dyspozytorowi informacji o realizacji planu kana-
tem niezaleznym od nadzoru produkcyjnego,

kontrola realizacji planu produkcji w czasie rzeczywistym,
ilos¢ zbieranych informacji pozwala w pedni koordynowa¢ pro-
dukcje potfabrykatéw i wyrobdw,

podwéjna kontrola pracy maszyn na tablicach Swietlnych 1 po-
przez komputer /zliczenie ilosSci wyrobéw 1 podanie stanu pracy
maszyny/,

rozliczenie "produkcji w uktadzie; wyroby, maszyny /z podaniem
ilosci i wartosci/, .

mozliwos¢ zdalnej kontroli pracy maszyny bez wiedzy obstugi,
mozliwo$s¢ zdalnej obserwacji wybranych stanowisk produkcyjnych
za posrednictwem telewizji.przemystowej,

pedna tacznos¢ telefoniczna z nadzorem.

Konfiguracja sprzetowa® systemu obejmuje;

minikomputer j¢EHMGO,

- zestaw JuaT-fitDIGIS-PI, =

tablica, swietlna stanu pracy maszyn,
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- pulpit pracy dyspozytora wyposazony w liczniki produkcji wy-
branych. naszy¢, monitory TV, konsole tacznosci telefonicznej
Instalacja 4gczaca uktady automatyki maszyn produkcyjnych
z minikomputerenm,

- nadajniki informacji cyfrowej do wprowadzania zmian asortymen-
towych na maszynach oraz stanéw magazynowych po4fabrykatow
i wyrobdéw gotowych. . .

Prawidtowa eksploatacja systemu, w oparciu o kontrolne
i koordynacyjne dziatanie dyspozytora, daje w efekcie zmniejsze-
nie postojow maszyn, zmniejszenie strat surowcowych i energii,
lepsze wykorzystanie czasu pracy obstugi, popraw® jakosci i moz-
liwo$S¢ wzrostu produkcji.
Stosowanie-systemu jest optacalne juz dla kilkudziesigciu maszyn
i urzadzen kontrolowanych.

3. UmMKOMPUTMWZ SYST&I BADANLA. JAKOSCI MIESZAUEK GUMOWYCH
"KOSYBAI "

"Minikomputerowy system badania jako$Sci mieszanek gumowych
KOSYBAI1 /rys.2/ jest istotnym krokiem w podniesieniu jakosci
kontroli mieszanek w zakdadach produkcyjnych, pozwalajgcym na
wyeliminowanie z dalszego przerobu mieszanek wadliwych, zwigksze-
nie produkcji- mieszanek prawidfowych o podwyzszonej jakoSci oraz
zmniejszenie strat surowcow.

W systemie KOSYBAJi wyniki pomiaréw ea poréwnywane z wiel-
koSciami wzorcowymi uprzednio wprowadzonymi do pamieci kompute-
ra. Badanie mieszanek odby*a eie na dwéch zestawach aparatori
Al B.

Badaniu A /pomiar parametrow na raomatrach/ podlegaja wszy-
stkie mieszanki wyprodukowane przez walcownie.

Badaniu B podlegaja mieszanj*i. zakwalifikowane jako wadliwe
w czasie badania A oraz wytypowane mieszanki prawidtowe, dla
ktorych nalezy cyklicznie wykonywa¢ rozszerzone badania wkasnos-
ci fizycznych. W czasie badania B wykonywane sg pomiary na nas-
tepujacych aparatach: plastometr, gruboscicftuierz, zrywarka, ges-
tosciomlerz, twardosciomierz oraz powtdérne badanie mieszanki na
reometrze.
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DRUKARKA DRUKARKA  OPERATOR
ALARMOWA SYSTEMOWA SYSTEMU

|DzM-180]  10ZM-180]

OPERATORZY
DYSPOZYTOR INTELDIGIT APARATURY POMIAROWEJ]
Pl
BADANIE A BADANIE B
REOMETR REOMETR
REOMETR PLASTROMETF
REOMETR PLASTROMETR
REOMETR GRUBOSCIOM
REOMETR ZMYW ARKA
REOMETR ZMYWARKA

TWARDOSC

GESTOSCIOM

Rys. 2 Schemat blokowy systemu KOSVRAM
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System KQS"XBAU zapewnia c.in.:
rejestracjv - automatycans obliczanie parametrow mieszanek,
poréwnywanie wynikéw pomiaréw z Sielkosciaai wzorcowymi i alar-
mowanie obatugi w wypadku lub przekroczenia,
zwiekszenie operatywnosci dziatania technologa przez szybkie
okre$lanie przyczyn odchylen procesu technologicznego i zapla-
nowanie poprawienia jakoSci mieszanek, .
dyspozytorowi zaktadu niezbednych danych potrzebnych do prowa-
dzenia produkcji wyrobow gotowych,
38 roznych zestawien na zadanie operatora,
szybki dostep do archiwum mieszanek oraz przejrzysta dokumen-
"tacjfe. -

Zaletami systemu sa:

- prostota obstugi operatorskiej,

- pedna automatyzacja rozliczenia produkcji mieszanek,

- bezposredni dostep technologa i dyspozytora zmianowego do da-
nych dotyczacych produkcji walcowni oraz jakosSci mieszanek,

- mozliwos$¢ analizy wynikéw badan z dowolnego okresu.

Konfiguracja sprzetowa systemu obejmuje:
- minikomputer LtERA400
jednostka centralna 32K

drukarka DZM180KSR < - 1 szt.
drukarka DZM180 - 2 szt.
pamie¢ dyskowa HERA 9425 - 2 szt.
czytnik CT2100. " - 1 szt. -
perforator DT105S - 1 szt.

. monitor ekranowy HERA 7952 -10 szt.
- zestaw IETELDIGIT-PI

reometr - 7 szt.
plastometr - 2 szt.
zrywarka - 2 szt.

. gruboioiomieri i - 1 szt. .
gestosciomierz ! - 1 szt.
twardosciomierz - 1 szt.

Do najwazniejszych danych technicznych systemu nalezai

- rejestracja max 500 namiaréw mieszanek w ciggu jednej zmiany
/8 godz/ z 30 maszyn produkcyjnych,

- katalog o pojemnosci 500 zestawow danych wzorcowych,
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indeks mieszanki - max 8 znakéw alfanumerycznych,
mozliwos¢ obstugi 1-3 zmianowej pracy laboratorium,
mozliwos¢ obstugi 1-4 zmianowej pracy walcowni,
archiwowanie wynikéw badan na kasetach dyskowych,
zasilanie i

sprzgt komputerowy 220Y 50Hz 5kVA

sprzgt pomiarowy 220/380V 50Hz 25kYA.
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iSPOIIZIAI Aj*.C.iS Z TRAISSLAIfORtI FORTRAN DLA MBRA400

Zenon nozniak. PIUUT Warszawa

1 .. ZHACZiiKis Etapu uruchamiania

Trudno wyobrazi¢ sobie czynno$¢ wymagajaca tyle wewnetrzne-
go ¢kupienia i autokoncentracji co kodowanie programéw, liimo
wkozonego wysitku jest prawie niemozliwo$cig napisanie programu,
w ktérym nie tkwitby BLAD.

"Bezbtedny program jest abstrakcyjnym pojeciem teoretycznym"/l/.
Przerozne statystyki prowadzone przez najwieksze firmy /jak np.
IBM czy CDC/ oceniajg czas zuzyty na napisanie i zakodowanie
programu na ok. 30 f>, natomiast czas uruchamiania i testowania "
na 70, » czasu catkowitego poswieconego programowi .

Istnieje wiele roznorodnych technik programowania niezawod-
nego /1,2/, wszystkie stawiajg sobie za cel napisanie programu
najmniej podatnego na biedy. Wymieni¢ tu mozna programowanie
strukturalne /tak ostatnio modne/ czy tez stalg zasade BUZI.

Ale 1 tak kazdy programista wie, ze b#ad w programie jest zaw-
sze, a jego udziat w pracy programisty jest wiecz niezmienny
w czasies . .
programista poczatkujacy popednia proste btedy piszac maty,
prosty program, a zaawansowany piszac programy bardziej skompli-
kowane produkuje bardziej ztozone i wyrafinowane, ale réwniez
btedy. Nie bedziemy sie wiec zajmowaé szeroko oméwionym zagad-
nieniem* jak unikaé¢ bteddéw /i/, /2/. Zajoieuy ;ie problemem jak
je wykryc.
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2. URUCHAMIANIA PROGRAMOW W PORTRAHIi NA U.K. UJ5RA400

Istnieje narzedzie, ktdre stanowi pewng pomoc dla progra-
mistéw uzywajacych jezyka wysokiego poziomu na MKRA400. Sag to
opcje kompilatora UO + U2. Umozliwiajg one poglad egzekucji pro-
graméw, Sledzac kazdy krok programu. Sg one wygodne gdy biad
tkwi na poczatku programu lub gdy program jest niezbyt ztozony.
Dla wiekszych, rozbudowanych logicznie programéw stosowanie opcji
powoduje zarzucenia programisty stronami wydrukéw /a dodajmy do
tego czas drukowania/. Réwniez duzo czasu trzeba zuzy¢ na kon-
frontacje wydruku z programem Zzréddowym, tj. przyporzadkowac
zmiennym ich wartosci. Te utrudniania powodujg, ze wielu uzytko-
wnikéw siega w tym miejscu do whasnych narzedzi, majacy dopoméc
w szybszym uruchomieniu i stestowaniu danego programu. Sg to np.
liczne wydruki kontrolne, oczywiscie kazdorazowe produkowanie
takich wydrukéw zajmuje czas 1 rozprasza uwage.

3. NARZEDZIA POMOCNE PRZY URUCHAMIANIU .

Na pytanie, jak powinny wyglada¢ narzedzia programisty uru-
chamiajacego program, daje odpowiedz maty przeglad kilku istnie--
jacych rozwigzan. Ograniczamy sie tylko do FORTRANU.

A. Kompilatory wielu maszyn /np. IBM 360/ posiadajg opcje TRACE.
Umozliwia ona miedzy innymi selektywny $lad programu, $ledzi od-
wotania do podprograméw, indeksy*tablic, zmienne sterujace petli.
B. PJST /Program jfvoluator and Tester/ - $ledzi zmienne, wskazni-
ki petli DO. Prowadzi statystyke wykonac¢ kazdej instrukcji, row-
niez warunkowych z IP oraz przetgczalnych GOTO. Wyprowadza dla
kazdej zmiennej pierwszg, ostatnig, minimalng i maksymalng war-
tos¢ kazdej zmiennej.

C. Systemy o zblizonym dziataniu - A3ES, PAC.E, REVP.

Oczywiscie dla innych jezykéw wysokiego poziomu istniejg rowniez
sprawdzone narzedzia. Wymieni¢ tu nalezy: Kompilatory PL/I1 firmy
I3ifl znane jako Checkout 1 Optimizing.

D. System (jjtDAIlS. Zastuguje na szczegdlng uwage ze wzgledu na
odmienne troche podejsScie do problemu. Program jest wykonywany
i n trakcie wykonywania tworzona je3t tasca historii erosrazu
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zawierajaca wyniki wszystkicn instrukcji przypisania. Hastgpnie
uzytkownik komunikujac eig z systemem uzyskuje wszystkie niezDe-
ane informacje, noze $ledzi¢ przypisania, sterowania. Najbardziej
interesujgcg funkcjag systBEU jest mozliwo$¢ “Cofania sie" tj.
wySwietlania do tyku: od skutku bitedu do przyczyny.

Przyktadow anty-narzgdzi wyszczegélniaé nie bedziemy, tym
niemniej chyba kazdy zetkngt Big z zrzutami szesnastkowymi pro-
dukowanymi przez pewne systemy.

Pewng propozycja wypednienia istniejgcej w oprogramowaniu
m.K. t4BA4u0 luki, jest prezentowany system AGiiiiT. Stanowi on
probg przeksztatcenia istniejgcego kompilatora POH2RANU w Kompi-
lator diagnostyczny. -

4. SYSTiil AGSHT

Jest to narzgdzie powstate w Naszym OSi"odku z my$lg o maksy-
malnym Bkréceniu procesu uruchamiania. Jego wdrozenie spowodowa-
+o zmniejszenie czasu poswigconego uruchamianiu o ok. 5C ii. Pod-
czas tworzenia systemu starano sig spedni¢ nastgpujace zatozenial!
1. Prostota uzytkowania i obstugi.- - .

2. Mozliwo$¢ podejmowania wszelkich decyzji dotyczacych sposobu
i zasiegu $ledzenia w trakcie egzekucji programu, w oparciu
0 prostg konwersacje po jednokrotnej kompilacji -

3. Uzyskanie maksymalnie wyczerpujacych informacji o $ledzonym
programie - tzn. kontrola indekséw tablic, odwotan do podpro-
gramow, a zwkaszcza powrotow.

4. Czytelnos$¢ wydrukow informacyjnych a w szczeg6lnosci ujawnie-
nie nazw zmiennych, do ktdérych nastgpuja dane przypisania.

5. Uzyskanie z programu "Sladu dynamicznego"™ w przypadku b~ fdu.

Tryb pracy z systemem przedstawia sig nastepujaco: Program pod-
legajacy uruchamianiu przechodzi przed translacje wkasciwg przez
prekompilator AGE, zaopatrujacy go w niezbedne wstawki assemble-
rowskia. Po translacji dokgczany jest do modutu whasciwy segnent
Sledzacy i program jest gotowy do pracy. W tym stadium mozna
prowadzi¢ trzy rodzaje pracy:

A. Normalng egzekucjg programu.

B. Sgzekucjg potaczong ze .$ledzeniem zmian w poszczeg6lnych,
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interesujacych nas zmiennych /czy tez obszarach/ programu.

C. .Egzekucje potaczong z notowaniem przez system $ladu dynamicz-
nego programu, wyprowadzanego samoczynnie z chwila napotkania
btedu /lub na specjalne zyczenie operatora/.

GHownym sposobem porozumiewania sie z systemem jest stan kluczy

KB. . .
Dla KB = 0 zachodzi praca rezimu A
Dla KB > 0 » " " B
Dla KB < 0 » "o’ " 0

Stan kluczy podlega ciggtej kontroli w trakcie egzekucji, ist-
nieje wiec automatycznie mozliwo$¢ zmian rezimu pracy w trakcie
uruchamiania. .

W trakoie $ledzenia system wyprowadza nastepujgce informacje!
1. Humer instrukcji 1 nazwe segmentu,

2. NAZWS$,

3. Ostatnio przypisang nazwie wartosc. -
SOURCE EDYTOR 3. 11, 3 STRONA !
LIS Tirtis

PRQNRMI PRDP
2 C r-R7.YKILSri PROCSRAW . --
3 z INIEG ER -IW -20)
A z LGe'ic.u; 1.TOo
5 A
6 m 5
7 6
a = no JID=ILN,HOWE
Y 3 --&D
10 2 T? 48T .2 1P O IFIlO «J
P . o i
12 11 K*3Q -J
13 i Tl
. 14 13 CSTHAAA % «f{$rarar
15 1A Ptely t4> *
e Ib
17.. <A & w t en't
1s R
- - - VoL ey P if1
- y vV
. *TT
- 23 ‘£ -V
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Itograia jo prekompilacji

PROGRAM PRUS

C PRZnCLftD PFftPOriAHU
.""OHMDH/DESOéA/ 11§ 11ESO» HBFS06 .RJIEEOA .R800
EQUIVALENCE (RUtBOer1HLS06)
ASSEMBLER

M*DES6 0.4? 0

INtEGER IHT<20>
LOGICAL LOGA

- REAMi i MMN

NriDk"E- TABSCNN) -
ASSEMBLER

LHIF  1.NNOWL-

MEDEEG  1005»j4j

*
PO 16 JCD»ItKHQWE
ASSCMBLER
LUl. 1.JED
HtlC64 1006.16. <
HH*
if<j.gt.5>ihhf»ionj
ASSEMBLER
JED.F.999
LUl . IrIPOIF
MIDE86  3007*18»
F.999 EQU *
«ni
icuh=isum*j
ASSEMBLER
LUI. 1rlI5UH
H$DE8é 1008,20r
«*«
K-20-J
ASSEMBLER
Lwr, 1,K
MLDE8B6 1009.22»
f*k
THT(K)-1SUK
ASSEMBLER
RWD.4.1DX8W-

HIDFE6 1010»10»

LWD» XilKT

HtiCBO 1010«8» 0 -

LKL
STAR-XAA+100*S1 AR
ASSEMBLER

M«€8¢ 3011.24.

*#*
CALL SXX(K.XAA)
ASSEMBLER

LWir 1.K

H*DE86 1012.22.

LFB, XAA

MiDEF*6 3012.26.

i

-
. luxuoT
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NAZWA. moze byc nazwa zmiennej prostej, etykieta /LA3KL:/, indeks

tablicy /11(D*2U/.Kontroli podlega¢ moga réwniez zmiany para-
metréow aktualnych odwotan do podprograméw, zmienne sterujace
petli DO, przypisania warunkowe.

Zdeklarowane do $ledzenia zmienne moga by¢ kontrolowane

w catym obszarze segmentu lub w wybranym przez operatora
fragmencie.

¢lad dynamiczny, wyprowadzany w przypadku bdedu ma poa-
ta¢ analogiczng jak normalne wydruki kontrolne.

Przyktad wydruku $ledzenia

m.w ¥ -

JP.0s .- A =

FP.0G Los» - T ;T c
PKOO LASiL ! - u- =
PKEJO (ZI> 1
pRoa 0
FiCG - IPDtF - 0.
F-RGG 10" 1sijh &5
fRQO. 1 K u
Hi IHT

2R0G I2iHEX3

"PWI-j

j** I«(':.Q@(D*O

i\ X 00" Q0*W-
PKGG 15 lidA

ol 15 AHrl-

joK0G =

'y

PRCiu

i

i(vju

iKub

ivuG



- 111 -
5. KOLTUHIKACJA PROGRAMU URUCHAMIANEGO Z SYSTEMKK *

Wstawki wprowadzone w procesie prekompilacji po kazdej ins-
trukcji przypisania przekazujg"segmentowi $ledzacemu nastepujace
informacjes
- tablice nazw zmiennych stworzong w procesie prekompilacji;

- adres danej zmiennej;

- rodzaj zmiennej;

- numer instrukcji;

- wartos$¢ przypisania /lub numer etykiety/ pobierane bezposred-
nio z danego rejestru lub z odpowie dniego adresu w PAO.

.Program komunikacji przy pierwszym odwotaniu z danego segmentu
programu ustala na drodze iconwersacyjnej nazwy zmiennych podle-
gajacych "$Sledzeniu i obszar Sledzenia. W zaleznosci od ustalen
dane odwotanie jest obstugiwane odpowiednim wydrukiem $ledzenia
lub ignorowane. Przy stanie kluczy KB < 9 odwotanie notowane
jest na stosie, z ktorego pobrane bedzie przy wydruku $ladu.
Pierwszag czynnoScig segmentu komunikacji jest kontrola stanu
kluczy. Dla KB-<= 0 eliminuje to nadmierne zuzycie czaBu Daszyny
przy zupednie wykgczonym $Sledzeniu.

6. KIERUNKI PRZEWIDYWANEJ ROZBUDOWY SYSTEMU

System AGENT zostat w pedni wdrozony 2 lata temu w naszym
osrodku, wykazujac swg przydatnos¢ w wielu skomplikowanych uru-
chomieniach. W trakcie eksploatacji doczekat sie kilku drobnych
usprawnien na zyczenie uzytkownikéw jak np. mozliwos¢ wstrzyma-
nia egzekucji na kluczu 15, czy tez zastapienie formatu swobod-
nego formatem G dla zmiennych typu real.

Wzbogacony zostat réwniez w opcje optymalizujaca, pozwalajaca na
prowadzenie statystyk kumultatywnych wykonan instrukcji. ,
Propozycje przewidywane do realizacji to m.in.:
1. Obstuga instrukcji format /tzn. poprawnego zdeklarowania pol
i rozmieszczenie tekstéw/ na etapie prekompilacji.
2. Mozliwos¢ korekcji wartosci zmiennych w trakcie egzekucji
w sposob jawny, poprzez nazwg. Umozliwi to poprawianie pew-
mnych usterek bez koniecznosci kompilacji.
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3. Wprowadzenie statystyki przypisan tzw. notowania i “wyprowa-
dzania pierwszego, ostatniego, minimalnego i maksymalnego
przypisania.

Literatura

1. G.J.Uyers: "Projektowanie niezawodnago oprogramowania".
2. D.Van Tassel: "Praktyka programowania".
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ZAEOZsNIA ORGAITIZACYJIIL!
ZWIASKU/ZR2iS22HIA UZYTKOWKIK& KOMPUTEROW - ZUK

igr_inz. Tomas: Rawineki. Instytut Okretowy Politechniki Gdans-
iej

1. CELE ZWIAZKU/ZRZESZANIA - ZUK

Nalezy wyro6zni¢ cele bezposrednie i przysztosciowe. Cele *
bezposrednie ag dwa:

1/ uruchomienie bezposSredniej praktycznej wspoOdpracy miedzy uzyt-
kownikami komputerow,

2/ umozliwienie uzytkownikom emc LI1EPMAM00 pednego wykorzystania
Jego mozliwosSci sprzetowych przez wytworzenie, droga wspot-
pracy i wspolnego dziatania, niezbednych produktéw programo-
wych.

Cel dalszy jest nastepujacy:
zorganizowac¢ Srodowisko uzytkownikéw dowolnych komputeréw

w celu wspélnego dziatania prowadzacego do powstania w przyszto-

Sci sprzetu i oprogramowania odpowiadajacego potrzebom uzytkowni-

kow i zapewniajacego polskiemu przemystowi komputerowemu wykorzy-

stanie szansy stania sie najwiekszym pFzemystem komputerowym

Europy, jaka niewgtpliwie istnieje.

il poczatkowym okresie nalezy ktas¢ nacisk na cele bezpos-
rednie, a jedynie sygnalizowa¢ cele dalsze, inaczej mozemy zagu-
bi¢ sie w rozwazaniach o Swietlanej przysztosci.

2. "MATERIALNA PODSTAWA DZIALANIA ZUK -

Niezbednym warunkiem podjecia przez ZUK rzeczywistej dzia-
talnosci ZUK jest posiadanie odpowiedniej bazy materialnej czyli
Srodkéw finansowych - bez takiej bazy wszelkie dziatania beda
miaty charakter pozorny, bedg stratg czasu i energii. Bazg taka
winien by¢ fundusz wspélnych przedsiewzie¢ tworzony na
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podstawie Rozdziatu 10/art.32 i 33/ Ustawy o gospodarce finanso-
wej przedsiebiorstw panstwowych z dnia 26.02.1982 /dz.U. z 19S2r.
nr 7 poz.54/»

Zgodnie z Ustawag fundusz wspdlnych przedsiewzie¢ - FWP -
moze by¢ tworzony przy przedsiebiorstwie, zrzeszeniu lub minis-
trze. Ualezy rozwazy¢ dwie mozliwosci:

1/ utworzenie funduszu przy Stoczni '"Radunia"™ lub innym przed-
siebiorstwie na terenie Gdanska,

2/ formalne utworzenie Zrzeszenia przedsiebiorstw - uzytkownikéw
komputeréw z siedzibg w Gdansku na zasadzie Rozdziatu 13:art.
59 - 66 Ustawy o przedsiebiorstwach panstwowych.

Za rozwiagzanie optymalne nalezy uznaé utworzenie formalnego zrze-

szenia - by¢ moze rozwigzaniem najbardziej praktycznym bytoby

utworzenie poczatkowo FWP przy "Raduni' z zakozeniem, ze w wy-

padku powodzenia zostanie utworzone zrzeszczenie, ktdére przej-

mie fundusz. - _

Dla jasnosci trzeba stwierdzié, ze zgodnie z Ustawg o przedsie-

biorstwie : d

1. Zrzeszenie nie jest zadng jednostka nadrzednag przedsiebiors-
twa, lecz jednostka podporzadkowang zrzeszajacym sie przed-
sigbiorstwom.

2. Kazde zrzeszenie ma ograniczony zakres dziatania wynikajacy
z ustalonych przez zrzeszajace sie przedsigbiorstwa celdw
i statutu.

3. Kazde przedsiebiorstwo moze nalezeé¢ do dowolnej ilosci zrze-
szen.

Organami zrzeszania sa:

1. Organ zarzadzajacy - rada zrzeszenia.

2. Organ wykonawczy - dyrektor powotywany przez rade zrzeszenia.

3. Dyrektor dziata przy pomocy biura.

4. Zrzeszenie dziata na podstawie statutu uchwalanego przez rade
Zrzeszenia.

5. Rade zrzeszenia tworza dyrektorzy zrzeszonych przedsigbiorstw
oraz przedstawiciele samorzaddw.

Podobne organy sa niezbedne dla gospodarowania FWP. - w wypadki

tworzenia FWP przy stoczni "Radunia" bedzie konieczne powotanie

podobnych organéw dla FWP przy "Raduni', beda to: rada funduszu,

dyrektor funduszu, statut funduszu.

tf Statucie FWP nalezy wyraznie stwierdzi¢, ze celem funduszu
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nie jest uzyskiwanie przez zrzeszone przedsiebiorstwa zyskow

z dziakalnosci informatycznej, lecz stworzenie warunkéw organi-
zacyjno-finansowych dla uzyskiwania niezbednych produktdw prog-
ranowych, a nastepnie sprzetowych.

Natomiast konieczne jest zapewnianie odpowiednich korzysci finan-
sowych twércom /wykonawcom/ tych produktéw, szczeg6lnie progra-
mowych - konieczne jest aby podstawowe dochody tworcow byly uzy-
skiwane ze sprzedazy produktu, a nie za prace przy jego wykona-
niu - tylko w ten sposéb mozna zmobilizowa¢ ludzi do tworzenia
produktow o wysokiej jakosci. -

Taki system motywacyjny jest niezbedny dla powstania i utrwale- *
nia silnych zespoktdw twoércBych, bez ktérych cale przedsiewziecie
upadnie.

Ogolnie nalezy, zdawaC sobie sprawe, ze w zamierzone przed-
siewziecie jest bardzo trudne - bedg w nim wystepowaly silne ru-
chy odsrodkowe prowadzace do jego rozkdadu, bez opanowania i wy-
gaszenia tych ruchow powodzenie jest niemozliwe, natomiast wyga-
szanie ruchéw odsrodkowych jest mozliwe tylko przez przyjecie
wielu silnych ograniczen na cztonkowstwo 1 zapewnienie speknia-
nia wielu warunkéw.

Okreslone teraz zostang niektore warunki I ograniczenia.

3. OGRANICZENIA 1 WARUNKI POWODZENIA ZUK

Istnieje bardzo znaczne niebezpieczenstwo, ie ZUK ponstanie,
lecz nie wykona zadnych rzeczywistych dziakan.

Warunkami unikniecia tego niebezpieczenstwa sg nastepujace:

1. Traktowa¢ ZUK jako organizacje "'kadrowg" a nie masowg, tzn.

zadba¢, aby do ZUK wstepowali jedynie uczestnicy, ktorzy:

- rozuoiejg dobrze koniecznos¢ takiej wkasnie wspolpracy uzyt-

kownikaw,

- nie maja probleméw finansowych, sa w 3tar.ie wkaczyé Sie

w Finansowanie kazdego produktu, ktéry jest im potrzebny.

2. Zapewnic¢ jednolizy i wspolny kierunek dziatania - inna sytua-
cja spowoduje rozpraszanie uwagi i Srodkéw,tym 3amym parali-
zowanie dzialania. Tym wspolnym kierunkiem winno by¢ tworse-

m  nie oprogramowania wylacznie dla CROOKa-4 i w jezyku C. =
Inne systemy operacyjne i jezyki nalezy wylkaczyc
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z zainteresowan, nie nalezy réowniez zajmowaC sie zadnymi sta-
rymi systemami, inaczej jak zroddem doswiadczen dla nowych.

Wynika stad, Zze pierwszym wspolnym przedsiewzieciem ZUK winien
by¢ solidny system kompilacji dla 0. W okresie przejsSciowym do
czasu powstania C nalezy za jezyk dopuszczalny uzna¢ RATFOR.

Za jezyk niedopuszczalny do stosowania w programach uzytkowych
nalezy uzna¢ Asembler i w ogole maksymalnie ogranicza¢ jego sto-
sowanie.

Innymi jezykami moznazaja¢ sie w dalszej przyszhosci, z nastepu-
Jacymi ocenami:

Jezyki przysztosciowe: LOGLAN, MODULA-2, ew. ADA
Jezyki dopuszczalne : PASCAL, COBOL, RAJPOR
Jezyki niepozgdane : SORTRAH, ALGOL, PL-1
Jezyk niedopuszczalny: ASSK.

4. GLOANE FORMY DZIALANIA ZUK

Za glowng forme dziakania ZUK w pierwszym okresie nalezy
uzna¢ organizowanie wspolnego dziaktania uzytkownikéw dla uzyska-
nia konkretnych produktéw programowych i uzupelnien sprzetowych
potrzebnych pewnym zbiorom uzytkownikdw, niekoniecznie wszystkim
i nastepnie sprzedaz tych produktdéw. Cel ten winien by¢ osiggany
przez odpowiednie dziakania dyrektora funduszu pod nadzorem rady,
z grubsza dziaktania te winny by¢ nastepujagoe:

1. Dyrektor okresla "‘propozycje nowego produktu' i rozsyka ja
czdonkom zrzeszenia.

2. Zainteresowani czlonkowie zglaszajg swoj udziatk w Finansowa-
niu produktu przez odpowiednie deklaracje.

3. Jesli produkt budzi zainteresowanie dyrektor przystepuje do
poszukiwania wykonawcow.

4. Jesli wykonawcy znalezli sie, dyrektor opracomje "Wwstepn?,
propozycje wykonania produktu' i okreslajaca wstepnie koszty,
terminy itd. 1 przedktada jg Radzie Zrzeszenia.

5. Rada Zrzeszenia bada propozycje 1 w wypadku jej przyjecia za-
interesowani dokonuja odpowiednich wp4at na iundusz.

6. Po otrzymaniu wptat czyli uzyskaniu zabezpieczenia finansowe-
go dyrektor przygotowuje umowe z wykonawcami i1 Jjg podpisuje,
po ewentualnym uzyskaniu akceptacji Rady Funduszu, jak roéwniez
powotuje zespé+ nadzoru pracy.
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liieebgdny» warunkiem powodzenia i uskakiwania produktow
o wysokiej jakosci jest zapewnienie przestrzegania ?rEy ich two-
rzenia sseaC sstuki Inzynierskiej esyli stosowania odpowiednich
zasad Eetodycsao-orsanizecyjnycii takich jak m.in_=
1/ podziat procesu: tworzeniana odpowiednig /tj. duzg ok. 20/
iiosc etapow,
2/ wykonywanie w racach kazdego etapu pelnej dokumentacji i ry-
gorystycznego odbioru kazdego etapu przez zespot nadzoru,
3/ zapewnienie wykorzystania w kazdej pracy istniejacego dos-
wiadczenia.
Koze io wszystko wyaag.an finansowania przez SUK statej dziatal-
nosci metodycznej.
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CELE, ZASADY DZIALANIA 1 FINANSOWANIA
FEDERACJI UZYTKOWNIKOW MINIKOMPUTEROW HERA400

»

Dr inz. S.Brauer. Uniwersytet Gdanski

1. CELE FEDERACJI

Celem powstania i dziatania/FUMM-400/Federacji Uzytkownikow
Minikomputeréw MERA4O0 jest tworzenie warunkow dla powstawania
i wdrazania w przedsiebiorstwach sfederowanych czdonkdéw wysokiej
Jakosci oprogramowania podstawowego i1 uzytkowego o charakterze. <
powielarnym, umozliwiajgcym tworzenie indywidualnych obiektowych
systeméw przetwarzania danych, najpelniej zaspakajajacych po-
trzeby informacyjne Indywidualnych uzytkownikéw.

2. ZASADY DZIALANIA

Dla osiagniecia w/w celow konieczne staje sie realizowanie
nastepujaoych dziakan:

a/ rozpowszechnianie gotowych i sprawdzonych w wyniku uzytkowej
eksploatacji rozwigzan programowych i systemowych /odpowiada-
Jacych wymogou powielarnosci i1 indywidualnej zastosowalnosci/
przez jednostki autorskie na podstawie pozytywnej opinii FUM,
Jednostka autorska jest przedsiebiorstwo sfederowane, ktore
wykonato okreslone oprogramowanie uzytkowej

b/ podejmowanie dziakan zmierzajacych do powstania nowego opro-
gramowania /o cechach jak w p-kcie a/ na zlecenia sfederowa-
nych cztonkéw lub innych inicjatyw /np. organdw FUMW/,

c/ wykonawcami oprogramowania nowvego sg jednostki autorskie po-
wolkywane przez UM, rekrutujace sie z sfedsrowanych czionkdw;
Oprogramowanie to przed rozpowszechnieniem bydoby poddane
sprawdzeniu poprz.ez wykonanie recencji a nastepnie wdrozeniu
i uzytkowej eksploatacji w jednostkach pilotujacych /2-3jedn./
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Jednostka pilotujaca jest sfederowane przedsiebiorstw! podej-
mujace sie wdrozy¢ nowe, wykonane przez jednostke autorska,
oprogramowanie i wspohpracowaC przy dalszym jego rozwojuj

d/ wdrazania oprogramowania w innych jednostkach by#oby wykonywa-
ne przez jednostki autorskie w porozumieniu z organami FUWM,

e/ .nowowytworzone oprogramowanie bydoby udostepniane zaintereso-
wanym czdonkom w wersji ‘wynikowej bezplatnie. Uzytkownik po-
nosi koszty dokumentacji, szkolenia i wdrazania,

T/ informacje o istniejacym i powstajacym oprogramowaniu czdonko-
wie sg informowani za posSrednictwem komputerowego rejestru
oprogramowania uzytkowego FUHU, biezaco - najmniej raz na
kwartatk,

o/ konserwacja i rozwojem oprogramowania zajmujg sie jednostki
autorskie, ktore za posrednictwem organdw FUIGI informujag
o0 wprowadzonych zmianach zainteresowanych czionkdw.

3. FINANSOWABUS DZIAIALHOSCI FUMM-400

. Fundusz finansowania dziakalnosci FUW powstaje w wyniku wno-
szonych przez czionkéow wkkadow Finansowych /udziakow/ i do-
chodéw stanowigcych narzut na koszty tworzenia i rozpoylszech-
niania oprogramowania aplikacyjnego,

b/ Fundusz, o ktdrym mowa wyzej, jest tworzony w oparciu O prze-
pisy Ustawy o gospodarce finansowej przedsiebiorstw panstwo-

m wych z dnia 26.02.1982 /Dz.U. z 1982 r. nr 7 poz.54/.

c/ Wykorzystanie funduszy FUMM jest dokumentowane zgodnie z od-
powiednimi przepisami w oparciu o dostosowang do tych potrzeb
ewidencjg finansowo-ksiegowg prowadzong przez odpowiedni or-
gan FUVH. *

4_ ORGANY FUMM-400

a/ Najwyzszym organem FUSH jest Zjazd Uzytkownikdw, zatwierdza-
Jacy podstawowe kierunki dziakania FUU, <

/" iHedzy zjazdami uzytkownikéw pracami FUiai kieruje Rada RUL1
za posrednictwem organu wykonanczego jakim jest Biuro FMIi,

¢/ Zbadaniem Biura FUHK jest prowadzenie ewidencji czionkéw FUW,
posiadanego oprogramowania uzytkowego, operowanie funduszem
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iUKU i prowadzenie ewidencji jego wykorzystania, jak rowniez
inne zlecone przez Rade FUIHI , w tym przede wszystkim koordy-
nowanie operatywng dziaktalnoscig FUMH polegajaca na tworzeniu
i rozpowszechnianiu wysokiej jakosci oprogramowania aplika-
cyjnego.
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KOMUNITKATY

SYSTEM "'t ACZNOSC" "

NAZWA SYSTEMU: "tacznosc'

SYSTril OPERACYJNY: WIS /Wielodostepny Interakcyjny System
komputerowy/ pracujacy pod kontrolg standardowego systemu
operacyjnego SOM-3 w wersji BASIC lub EDETENDED w ramach
Jednego zadania FOREGROUND min. 16K skdw. System zapewnia
niezalezng obstuge teoretycznie nieograniczonej liczby
uzytkownikéw posiadajacych konwersacyjne konconki .

JJSYK PROGRAMOWANIA: Macroassembler -

ZASTOSOWANIE SYSTEMU:
a/ obstuga centrum sieci jednostek™przekazujgcego informa-
cje tekstone miedzy poszczegélnymi jednostkami,
b/ obstuga centrum telekomunikacyjnego opartego na sieci
teleksowej,
c/ dokonywanie rezerwacji w oparciu o grafiki znajdujace
sie w centrali.

FUHKCJIK SYSTEMU:
a/ dystrybucja teleksow:

- przyjmowanie teleksow,

- automatyczne nawigzywanie polaczenia,

- rozsykanie teleksow do abonentow systemu wedbug wy-
branego rozdzielnika /listy numeréw/,

- przekazywanie teleksow wymagajacych odpowiedzi i kon-
trolovanie terminowosci jej nadejscia,

- przyjmowanie telekséw w formie skréconej i1 przekazy-
wanie ich do adresatow w formie rozwinietej zgodnie
Z wzorcem,

- wysykanie teleksow z Centrali poprzez monitory ekra-
nowe ,

- przekazywanie przez system teleksow pomiedzy abonen-
tami z wykorzystaniem wzorcow i rozdzielnikdw,

- redagowanie teleksdw przez system,



- 122 -

w tym:
— jednostka sterujaca HERA 7905 1 szt
— monitor ekranowy MERA 7910 S szt
— drukarka hard-copy MERA 7971 1 szt

- blok liniowy BL 6 /lub BL4/ wyposazony w 8 /4/ adap-
tery telegraficzne MCM-TGu umozliwiajacy sprzegniecie
8 74/ linii telegraficznych z rsinikonputerem MERA400
/producent: Osrodek Informatyki Technicznej, Warsza-
wa, ul. Zaniemyska .

8. WYKONAWCA SYSMFiU:
Przedsiebiorstwo Systeméw Komputerowych "MERA-SYSTE.!"
e \Warszawa, ul. Skoczylasa 4*

Autorzy: mgr inz. Janusz Chadzynski
mgr Mariola Gburzynska
mgr inz. Aleksander Michalski
mgr Hanna Rozek
mgr ini. Marek Sell

9. WELASCICIEL SYSTEMU:
Panstwowe Przedsiebiorstwo ''Orbis’, Warszawa, ul. Bracka 16

10. ROZPOWSZECHNIA:
PP "Orbis™, Osrodek Postepu Techniczno-Organizacyjnego,

00-028 Warszawa,*ul. Vracka 16, tel. 26-02-71 w.56-16
tix 814761

11. MIEJSCE PIERWSZEGO WDROZENIA:
PP "Orbis", Zarzad Przedsiebiorstwa, W-wa, ul.. Bracka 16

DISC SOURCE EDITOR DSE - PROGRAM AKTUALIZACJI ZRODEOWYCK ZBIRG\."
" DYSKOWYCH

Osrodek Badawczo- ROZWO_]Owy Radiofonii Odbiorczej, ZR DIORA,
Yrrockaw, ul. Swidnicka 53

DSE jest bardzo wygodnym, praktycznym i uniwersalnym narze-
dziem w reku programisty dokonujacego aktualizacji dyskowych
zbiordw zrodtowych na minikomputerze MERA400. DSE umozliwia
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dokonywanie dowolnych zmian w zawartosci zbioréw zroddowych za
pomoca nieskomplikowanego a jednoczesnie zrozumialego jezyka
edycji o minimalnej liczbie instrukcji. Podstawowe zalety DSE
w odréznieniu od istniejacych aktualizatoréw typu SED czy UDi
to: -
1. Duza szybkos¢ dziaktania bez ograniczen dhugosci wstawek i bu-
dowy rekordow /skompresowane, nieskompresowane/.
2. Dostep do dowolnego znaku w dowolnym rekordzie zbioru.
3. ldentyfikacja rekordow:
a/ przez dowolny dancuch znakéw zawarty w rekordzie
b/ wzgledem aktualnej wartosci wskainika konceptualnego,
c/ bezwzglednie.
4. Mozliwos¢ wstawiania dowolnych dancuchéw zdozonych z dowol-
nych znakéw we wskazane miejsce w zbiorze i w rekordzie.

Ponadto program oferuje automatyczng obstuge bleddw oraz mozli-
wosS¢ zaniechania edycji w dowolnym momencie bez utraty pierwot-
nej zawartosoi zbiordw.

Szczegotowe informacje o programie DSE mozna uzyskaC u inz.
J.Szczachora, tel. Wrockaw 44-34-65.

Proponujemy atrakcyjne ceny umowne IM

SPORZADZANIE KOSZTORYSOW NAKEADCZYCH NA MINIKOMPUTERZE MERA-400

Mgr Andrzej Kaczor. Biuro Projektéw Budownictwa Wiejskiego,
87-100 Torun, ul. Nowickiego tel .210-51

1. ZADANIA SYSTiHU I METODA ROZWIAZANIA

Opracowany w Biurze Projektéw Budownictwa Y/iejskiego w To-
runiu system kosztorysowania KOS stanowi narzedzie wspomagajace
kosztorysantow, ktdore umozliwia szybkie sporzadzenie kosztorysu
zawierajacego poza wyceng pozycji rowniez wyszczegolnienie wyma-
ganych nakdadéw pracy, materiakdw, sprzetu i urzadzen oraz alfa-
betyczne zestawienia zbiorcze dla poszczegélnych nakdadéw. Wydruk
odbywa sig w oparciu o minimalng ilos¢ danych, zawierajacych
gtomnie symbol pozycji katalogowej i iloS¢ przedmiarowg. Dane
uzupedniajgce to: sygnalizacja nowego dziatu kosztorysu przez
podanie jego nazwy, sygnhalizacja zmiany katalogu przez podanie
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nor.ogo symbolu, ewentualny komentarz do opkau pozycji, wartosc

narzutu podstawowego i mnoznika U82. tiozlive Jest rowniez stoso-
wanie do kazdej pozycji indywidualnych mnoznikéw /do cen i na-

k#adow/ 1 dodatkéw /tylko do cern/, pozwalajacych na przejrzysty
opis pozycji bedacych uzupelniajgcymi do innych oraz na stosowa-
nie pozycji zastepczych. Wszystkie, dane katalogowe /opisy pozy-
cji, wyszczeg6lnienia, normy, ceny/ tworza baze danych typu hie-
rarchicznego na wymiennym pakiecie dyskowym. Zastosowanie tech-
nologii bazy danych pozwolido na przejrzysty i Jednoczesnie bar-

. dzo zwarty zapis danych na dysku. Owa zwarto$¢ danych byka kry-
terium decydujacym o sposobie rozwigzania problemu. Wynikdo to
z potrzeby pomieszczenia obszernych katalogdw na niezbyt pojem-
nej pamieoil dyskowej. Jalao Jezyk programowania wybrano, zawiera-
jacy procedury obshugi bazy danych, Jezyk SIMBOL.

2. OGOLNY OPIS PRZETWARZANIA 1 WYDAWNICTWA SYSTHUWU

Uzytkownik systemu korzysta z dwéch programéw. Pierwszy,. <
praoujacy w trybie konwersacyjnym, pozwala na datwg rozbudowe
i modyfikacje bazy danych. Drugi, pracujacy w trybie wsadowym,
realizuje wydruk kosztorysu. Mozna wyodrebni¢ nastepujace prze-
biegi tego programut
— WCZYTANIE 1 KONTROLA DANYCH ¢RODEOWYCH
Wykrycie bledéw formalnych w danych powoduje wydruk stosownych
komunikatow i1 uniemozliwia realizacje dalszych przebiegow. Nale-
zy dokona¢ zmian w zakwestionowanych danych zrédbowych lub /jes-
li nastapidy odwolania do nieistniejacych pozycji/ dokona¢ uzu-
pelnien w bazie danych.

__— WYDRUK KOSZTORYSU SZCZKG&OWBGO 1 TABELI BKIliMIarf SCALOITYCH
W przebiegu tym drukowana jest czes¢ szczegolowa kosztorysu, za-
wierajaca w kolejnych kolumnach tabulogramu! liczbe porzadkowg
pozyoji kosztorysowej, symbol katalogu i symbol pozycji, opis
pozyoji z ewentualnym komentarzem kosztorysanta, Jednostke miary
przedmiaru, i1los¢ przedmiarona, ceny jednostkowe wraz z ewentual-
nymi mnoznikami i dodatkami, wartos¢ kosztorysowa dla poszcze-
g6lnych nakdaddw,, opis wyszczegolnien nakkadczych, jednostke mia-
ry dla nommy, wielko$¢ nomy, wartos¢ nakdadu z uwzglednieniem
ewentualnego mnoznika. Kosztorys szczegGlowy podzielony jest na
dzialy. Kazdy dziat rozpoczyna nr i nazwa dzialu, ktdra pojawia
sie w kolumnie opisu pozycji kosztorysowych, a koriczy podsumowa-
nie wartosciowe. CzeS¢ szczegélowg kosztorysu konczy tabela
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elementéw scalonych zawierajaca dla kazdego dziatu kosztorysu:
wartos¢ robocizny, materiatdéw, sprzetu, koszty bezposrednie,
wartos¢ /w procontach i kwote/ narzutu podstawowego, wielkos$¢
mnozziika. MS2, warto$¢ urzadzen i koszty ogoétem,
- TiYDRK ZESTAUNTIlE RO3OCIZNY, UAIERIALCW, SPRZETU I URZADZEN -

Zestawienia drukowane w tym przebiegu zawierajg: uporzadko-
wane alfabetycznie nazwy wyszczegolnien dla poszczegblnych ro-
dzajow nakdaddw, jednostke miary, *aczng wielkos¢ nakdadu i
miejsce wystapienia w kosztorysie /liczby porzadkowe z czesci
szczegbhowej kosztorysw/." Zestawienie robocizny sporzadzone jest
w dwoch ukdladach:, wg kategorii roboty i wg nomenklatury zawodow.
3. PLASOWANY ROZWOJ SYSTiiiU -

Planowana rozbudowa oprogramowania, realizowana réownolegle
z zapeinianiem bazy danych, pozwoli na:
- WYCENJS INDYWIDUALNA. KOSZTORYSU /wg kosztow danego wykonawcy/
Zostawienie robooizny, materiakdw, sprzetu i urzadzen zawieraja-
ce ceny jednostkowe przekazywane beda wykonawcy w celu uzupet-
nienia lub modyfikacji cen. Po zwrooie zestawienia te bedg za-
wieraly dane do aktualizacji bazy w zakresie cen wykonawcy, Wys-
tarczajace do pelnej wyceny kosztorysu. W drugim przebiegu dru-
kowany bedzie kosztorys szczegolowy z wyceng indywidualng i zes-
tawienia z wykorzystanymi do wyceny cenami wykonawcy. Dane zrod-
4owe do wydruku tego kosztorysu nie ulegng zmianie /s niezalez-
ne od wykonawcy/. Baza danych jest juz przygotowana do przecho-
wywania réznyoh cen powigzanych z kodem wykonawcy -
-~ AUTOMATYCZNE PRZEDMIAROWANIE
Wiersze tekstu opisujace przedmiar interpretowvane bedag jako wy-
razenia arytmetyozne, ktérych wartos¢ bedzie wyliczana. Podanie
przedmiaru jawnie i w postaci wyrazenia arytmetycznego spowoduje
jego kontrole na etapie wczytywania danych. Mozliwe bedzie odwo-
+hywanie sie do wczesniej wyliczonych wartosci .-
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IJJTERKABE — INTERAKCYJINY SYSTEM PROJEKTOWANIA BELEK G>OMITYCH
MOSTOW Z BETONU SPREZONEGO

Instytut Drdg i Mostow Politechniki Warszawskiej

System INTERKABE jest nowa, interakcyjng wersja wsadowego
systemu KABE eksploatowanego na emc ODRA1304/5. Interakcyjna
praca z koricowki stwarza duze udogodnienie dla uzytkownika:
mozliwos¢ poprawiania kazdego wiersza i kazdego bloku danych,
dokonywanie poprawek po kontroli szkicu na drukarce - wszystko
przed rozpoczeciem obliczen.

System INTERKABE shuzy do wstepnych obliczen mostéw drogo-
wych 1 kolejowych z betonu uzbrojonego i sprezonego, 0 schemacie
statycznym belki cigglej /do 10 przesel/. Przekrdj poprzeczny
moze by¢ dowolny, otwarty lub skrzynkowy, dowolnie zmienny wzdhuz
belki /maks. liczba punktéow okreslajacych przekrdj - 100, maks.
liczba roznych przekrojow - 60/.

Obliczenia obejmuja:

- parametry got"." e i wytrzymadosSciowe przekroju /pola,
Srodek ciezkosci, moment bezwkadnosci, wskazniki wytrzymados-
ci, ciezar/,

- linie wphywu elementdw zginajacych, sit poprzecznych i reak-
cji podporowych, ]

- obwiednie momentow zginajacych, sit poprzecznych i reakcji dla
obcigzen statych /ciezar whasny, nawierzchnia, rurociagi/

i ruchomych /drogowe, tramaj, specjalne ciagnikiem, kolejowe
NC i NI/,

- obwiednie rdzeni uogolnionych oraz trasa kabli sprezajacych,
sidy Bprezajace, momenty wzbudzone i naprezenia w skrajnych
wdoknach belki .

Koszt systemu: ca. 200 tya.it /obejmuje zainstalowanio, dokumen-

tacje 1 roczng konserwacje/ .
Osrodek Autorski: Laboratorium Informatyki IDE*. Al._Araii Ludo-

wej 16, 00-637 Warszawa, tel. 25-72-30.
Opiekun Systemu: mgr inz. Yi.Trochymiak, tel. 25-S0-03
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RISAP - KOIIPUTESOY/Y SYSTBi AEALIZY KONSTRUKCJI UKTODA ELEHMTOW
SKONCZONYCH -

*

Instytut Drég i Uostow Politechniki Warszawskiej

System FEAP zbudowany jeot na bazie programu R.R.Taylora

/Universytet Berkeley, USA/. Zakres™ stosowania systemu:

- analiza statyczna i1 dynaniozna konstrukcji,

- przephyn ciepla /obliczenia termiczne przegréd/.

\KAP wyréznia sie:

- roznorodnosciag instalacji /R-32 min. 256 KB, ODRA1305, 32K,
UMIA400 64K, Sil 64 K/, .

- szeroka gamg metod numerycznych /rozwigzywanie ukdadow réwnan
liniowych o symetrycznej lub niesymetrycznej macierzy wspék-
czynnikdw, rozwigzywanie ukdadu réwnan nieliniowych, wyznacza-
nie wartosci wkasnych, numeryczne catkowanie rdwnania ruchu/,

- bogata bibliotekg elementow /prety proste i zakrzywione, belki
na sprezystym podlozu, ciegna, rodzina elementdw tarczowych
z materiatu liniowo-sprezystego 1 sprezysto-plaatycznego, phy-
ty ortotropowe, powdoki, konstrukcje mieszane/,

- roznorodnoscia wejs¢ /wsadowe: z tasmy lub z kart, konworsa-
cyjne: z urzadzenia HilRA 9150 /SEECHBCK/ dla emc ODRA i1 R-32
lub z kofconki/.

Koszt systemu: od 150 tys.zk do 400 tys.zd w zaleznosci od konfi-
N guracji /obejmuje instalacje wersji binamej,
szkolenie i1 materialy/.
Rozpowszechnianie: Laboratorium Informatyki ICIU. Al.Amii Ludo-
wej 16, 00-637 Warszawa, tel. 25-72-30
Opiekun systemu: dr inz. Z_.Kacprzyk, tel. 25- jO-16

PROGRAM "'STRATY"'

Dziedzina zastosowania; wynagania cicpl . .oniida
Typ enc: LIKRAMOO zestaw standardowy

Jezyk progranowanie: FORTRAN 1Vjj, ASi -

lHosnik programu: kaseta dyskowa
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1. PRZEZNACZENIE PHOGRALIU i

- Wyznaczanie wspokczynnikéw k przegréd budowlanych.

- Obliczenia wspétczynnika kg budynku.

- Wyznaczanie wartosci k ~  budynku.

- Obliczenie powierzchni przeszklonych AQ dla kazdej kondygnacji-

- Wyznaczenie wartosci A,,... dla kazdej kondygnacji-

- Obliczenie Sredniej temperatury wewnetrznej budynku ti,B.

- Obliczenie ilorazu Ag/V3 dla budynku.

- Obliczenie zapotrzebowania ciepla pomieszczen o kubaturze do
600 a?.

Podstawa opracowania: PN-82/B-020201 PN-82/3-02402) RI1-32/B-02403

PH-83/B-03406

2. ograniczenia

Program nie oblicza wspotczynnikéw k niejednorodnych przegréd
budowlanych /sk¥adajacych sie z niejednorodnych warstw/.

3. DANE WEJSCIOWE ; .-
Skkadaja sie z trzeoh czesci: |

- Dane charakterystyczno budowli.

- Opis przegrod budowlanych /wspédczynnikéw K7.

- Opis strat ciepla pomieszczen /przenikanie i wentylacja/.
Program wymaga minimalnej liczby danych w zasadzie zgodnej z
iloscia danych potrzebnych do opisu strat ciepla pomieszczen.
Prowadzona jest automatycznie analiza, poprawnosci danych.

4. WYNIKI OBLICZEN

Wprowadzono mozliwos¢ wydruku dowolnej strony /stron/ wynikow.
"Pelny wydruk zapotrzebowania ciepka pomieszczen /3tra.tx przez,
przenikanie d],a kazdej przegrody oraz zapotrzebowanie na ogrza-
nie powietrza zewnetrznego wentylacyjnego/ dokonywany jest na
zadanie po uprzednim wydrukowaniu wszystkich wynikéw charakte-
rystycznych. W ten sposéb zapobiega sie zbednemu drukowi wynikow
przy przekroczonych warunkach normowych.

5. ROZPOWSZECHNIANIE -

Informacje dot. programu mozna uzyska¢ w jednostce autorskiej:
Zak¥ad Projektowania Przedsiebiorstwa Elektryfikacji J. Technicz-
nej Obshugi Rolnictwa, "Eltor'" Bydgoszcz, ul. Saolenaka 15,
35-333 Bydgoszcz, tel. 63-15-01 w.256

Autor programu: mgr inz. Zdziskaw Swigtkowski

Cena przekazania programu bez prawa do dalsze,fo0 rozpowszechnia-
nia: 43.700,-2& { cena wdrozenia /na zyczenie/: 17.400,-ii
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Systsm KSG jest konwereacyjng wersjg PSG - jezyka do j--roga-
mowania graficznego urze.dz.en wyjsciowych komputerdw. iicstal opra-
cowany w Pracowni Grafiki Komputerowej Instytutu Uaszyn Matema-
tycznych w *,"arszamfc 1 zaimplementowany na minikomputerze thxaAACU
pod nadzorem syeteau operacyjnego S0L;-3* Wymaga nastepujacej kon-
Tfiguracji sprzetowejj
- minikomputer i.i,RM®
- stacja pamigci dyskowej
- rastrowy monitor graficzny HLIRA 7954
- kreslak /aktualnie KL-2/.

KSG jest przeznaczony do konwersacyjnego generowania obiek-
tow graficznych, Ich przeksztalcenia i obrazowania na urzadzeniu
graficznym typus monitor graficzny rastrowy hiERA. 7954, kreslaki
typu KL-2, BiSHSH, DIGIGKAF itp.

System KSG daje uzytkownikowi nastepujgce mozliwosci dziaka-
niai
- tworzenie obiektow, tzn. generowanie elementow graficznych

sktadajacych sie na obiekt;

- rozszerzenie obiektow o nowve elementy graficznej

- przeksztakcanie obiektdw /obracanie, przesuwania, skalowanie,
odbicia lustrzane/;

- scalanie kilku obiektow w jeden;

- archiwowanie /kopiowanie kodowe/ obiektow w zbiorach dyskowych;

- pobieranie obiektow ze zbioréw zewnetrznych;

- wySwietlanie na monitorze obrazéw /zkozonych z jednego badz
wielu obiektow/; - "

- zmiany wySwietlanego obrazu /gaszenie ekranu i wySwietlanie
nowvego obrazu, '‘gaszenie' wybranych obiektdv. w wysSwietlonym
obrazie itp./;

- kopiowanie obrazéw na kreslaku /kopia bezroarednia/;

- usuwanie obiektéw z archiwum;

- likwidowanie calkowite wygenerowanych dbie.-ctow;

- wypisy, ogolnych informacji o zawartosci aoiorow, wyswietlonych
obiektach itp.;

- wypisy obiektow w ich numerycznej postaci

inne. -

Wymienione wyzej“ funkcje syStSBU realizowane eg za pomoca
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nastepujacego zbioru dyrektyw:

- generacyjnych, generujacych e-lementy graficzne, torzs.ce
obiekty,

- sterujacych, przesydajacych obiekty na okreslone urzadzenia,

- transformacyjnych, dokonujacych przeksztakcen®obiektow,

- dodatkowyoh, spedniajacych funkcje pomocnicze np. wypis in-
formacji o stanie urzadzen.

Oferujemy dwie odniany systemu KSG: standardowg /S/ i roz-
szerzong /R/, z ktoryoh kazda wykorzystuje odpowiedniag odmiane,
/standard badz rozszerzona/ jezyka PG.

Pracownia Crafiki Komputerowej IMM przyjmie do realizacji
zleoenie na implementacje systemu KSG na inne niz MERA400 syste-
my komputerowe, w szczegélnosci na minikomputery typu SU.

Szczegbtowych informaoji udziela:

Instytut Maszyn Matematycznych, Pracownia Grafiki Komputerowej,
ul. Krzywickiego 34, 02-278 Warszawa, tal. 21-84-41 w.396,413, m
428, telex 813517.

" OBREUS - TORUJ?

Osrodek Badawczo- ROZWO_]O\(JW Elektronlcznych Ukladow }]:JeC{aé\Iizowa—
i ,7487—100 Torun rudzigdzka 46, - leks

OPERUJE:

PAKIET PALII;CI PROGRAMOW /PPP/

Jednostka sterujgca w kanale znakowym ILc.R400 umozliwiajaca
przepisanie programu z kostek ROM PPP pod adres AR PAO komputera
za pomoca klucza "BIN". Pamie¢ ROM moze zawiera¢ jeden lub.wie-
cej programéw uzytkownika o dgcznej dhugosci do 8K skdw.

Stosowany: BOOTSTRAP SOM-3, testy, oprogramowanie emulacyjne 1TP.

ADAPT-IIR RIAD-MERA4O00 /7ARW/ ]

Jednostka sterujaca w kanale pamieciowym tIljiRY400 i réwno-
czes$nie wieloadre3owa jednostka sterujgca w kanale MIC lub Snt
komputera JS lub IBM S/360 umozliwiajaca programowang wspodpra-

ce potaczonych komputeréw. ARM instalowany jest w szufladzie ka-
natu pamieciowego. 7 [ ]
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Stosowany: Systec KIAii-M-iiA40U, emulacja urzadzen Js i 13U
3/j60.
JiDMOSTEI STtHUJACr. DIGIC-KAPON /JSU/
Jednostki w"kanale znakowyc, M#RY4GO umozliwiajace dotacze-
nie do minikomputera digigraféw produkcji CSRS..

iLIULATOR PROCESORA TRIETRAHSMISJI EPT 1BM 2703

iinulator IBM 2703 na McRZMOO zapewnia zdalng poldupleksowg
asynchroniczng transmisje danych z predkoscig od 75 do 9600 bitow
na selaunde pomiedzy komputerem RIAD a rzeczywistymi lub emulowa-

nymi terminalami lub ich odpowiednikami .

Aktualnie emulator umozliwia dolgczenie terminali 1BV 2740,

IBM 2741 oraz terminali BSC z transmisjg asynchroniczng /np. MERA

7950/ .

iBtnieje mozliwos¢ dolgczenia terminali: IBM 1030 /zbieranie
danych/, 131 1050 /przetwarzanie zdalne/, IBM 1060 /bankowosc/,
1BM 1070 /sterowanie/ oraz zapewnienia transmisji synchronicznej
dla BSC. Konfiguracja:

- procesor z pamiecia operacyjna MIN 8K skdw,

- 1-2 kanaly znakowe z 1-15 uzdat™ami 1 modemami oraz czytnikiem
TB lub pakietem pamieci programow dla zakadowania oprogramowa-
nia,

- kanat pamieciowy z adapterem RIAD-MERA400,
- oprogramowanie emulacyjna.
EfiULATOKC TRRIiIEIALL IBM 2740, 1BM 2741, BSC-ASYN
* Podprogramy emulacji w/w terminali i ich odpowiednikéw zapew-
niaja interfejs programowy pomiedzy programem uzytkownika e pod-
systemem we/wy SOLIu-3 rozpowszechnianego przez producenta, prace
terminala mozna programowaC uzywajac ekstrakodow we/wy poprze-
dzanych wywokaniom podprogramu. Protokéd obshuguje podprogram.
* Handlery emulacji w/w terminali 1 ich odpowiednikéw zapewnia-
ja obshuge protokéddow oraz realizujg standardowe ekstrakody
we/wy SOM-3. Ta wersja emulatorow zapewnia niezaleznos¢ progra-
méw od protokédow i identyfikatorow terminali /wielopunkt/ poz-
walajac na ich wykonanie zaréwno na terminalu lokalnym /np. DZM
1BUKSR/ lub dowolnym zdalnym. Mankament: Handler/-y/ trzeba wge-
nerowaC do SOM#I-3.

* Programy emulacji niezalezne eliminujg szereg mozliwosci dos-

tepnych pod systemem operacyjnym, przyblizajac jednak warunki
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pracy na rzeczywistym terminalu. Dla "uzdat*a a/synchronicznego™
opracowane bedg nowe emulatory BSC.

SYSTtfd DMUMASZYNOYZY RIAD-+1KRA400

Programy pracujace pod. kontrolg systemdw operacyjnych maja
mozliwos¢ wymiany informacji za pomocg instrukcji we/wy pomiedzy
pamieciami operacyjnymi komputerow polgczonych adapterem ARM.
Wymiana informaoji koordynowana przez handler ARM moze by¢ rea-
lizowana wspotbieznie na wielu adresach=strumieniach. Transmisja
PAO-PAO dochodzi do skutku po zainicjowaniu na komputerach ins-
trukcji we/wy wzajemnie dopedniajacych sie, /np. RtSD z MERY
1 WHITE z RIAD*A/ na tym samym adresie=strumieniu. Mozliwosci te
pozwalaja tworzy¢ systemy wielomaszynowe, emulowac urzadzenia
ITP. System dwumszynowy umozliwia procesorom SOM-3 wprowadzac
dane 1 wyprowadza¢ wyniki i wydruki na urzadzeniach HIAD a
choéby z posrednictwem programu DITTO.
Niewielkim nakdadem pracy mozna opracowa¢ system tworzenia i ak-
tualizacji zbioréw RIAD*a na .MERZEA00. Szerokie pole dla inwen-
cji uzytkownika stwarza mozliwoS¢ emulowania konsoli operators-
kiej komputera partnera: z MUSI mozna ¥adowa¢ system RIAD a,
startowa¢ procedury - i odwrotnie.

SOM-3 DE HA DYSKACH ELASTYCZNYCH

Dla stacji pamieci SP45DE opracowano nowg wersje handlera
zapewniajaca analogiczne zasady we/wy Jak dla dysku twardego
/sekcje, bezposredni dostep, Fizyczny format rekordu/ oraz do-
datkowy binarmy fizyczny format rekordu /dla dadowania 3IN
z DJi, Wykorzystania starych zbiorow/.
Opracowano rowniez starter systemu oraz inne modudy. Umozliwido
to utworzenia systemu na dyskach elastycznych ktorego zminimali-
zowany rezydent zajmuje ponizej 8 KS PAO.

KOMUNIKAT OSRODKA INFORMATYKI UW W TARNOBRZEGU

1. KOUPIGURACJA SPRZETU:

- procesor MJC-400 szt.3,

- pamie¢ operacyjna ferrytowa SoLstow i polprzewodnikov;a 128K
stow,

— kanaty pamieciowe szt.5, zna.iorie 3zt.11,
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- pamieci dyskowe szt.7, dyski elastyczne szt.3, PT305 2 przewi-
Jaki,

- drukarka wierszowa DW-3, drukarki znakowe Zli 130 szt.6,

- monitory ekranowe IiiRA 7952 szt.9, monitor graficzny HERA 794,

- wultipleksor kanalow telegraficznych, blok liniowy azt.5 /12
linii teles

2. OPROGRAMOWANI™; SYSIHIOWE:

- system operacyjny SOM-3 /3 zadania uzytkowe/,

- Baza Danych VITRIU umozliwiajaca: zakdadanie i1 reorganizacje
zbioréw z wykorzystaniem tablic indeksowych i kodowania mie-
szajacego /Srednia liczba dostepow do rekordéw 2,2/, wielodos-
tepne, konwersacyjne wprowadzanie i dostep do zbiordw, sorto-
wanie, drukowanie zawartosci zbioréw z wyszukiwaniem, dziaka-
nie na zbiorach, kompresowanie zawartosci zbiordw,

- Bazowy Informatyczny System Teleksowy umozliwiajacy sprzezenie
minikomputera z siecig telegraficzng,

- Biblioteka Matematyczna: operacje na macierzach, wielomianach,
szeregach, numeryczne catkowanie, rozwiazywanie rownan, funkcje
specjalne, rozklady prawdopodobienstw, testy, regresja, analiza
wariancji,

- Biblioteka Graficzna: procedury syntezy grafiki i obshugi pos-
rednich zbioréw graficznych /200 azt./ w wersji fortranowskich
procedur i konwersaoyjnego systemu graficznego,

- Automatyczne Redagowanie Dokumentacji .

3. -PODSTAWOWE EKSPLOATOWANE SYSTEMY: "

- Realizacja /dzienny/ obejmujacy ewidencje skarg, podan i wnios-
kéw wpkywajacych do Urzedu Wojewddzkiego i jednostek podporzad-
kowanych, kontrole i statystyke zakatwiania spraw. Uzytkownik;
Wydzialy 1 jednostki podporzadkowane Wojewodziej

- Rolnictwo obejmujacy 15 meldunkéw z zakre3Ui produkcji roslin-
nej gmin, skupu zywca, burakéw cukrowych, plodéw rplnych, mle-
ka, zboza i ziemniakdw, rozprowadzenia cattriatu hodowlanego
i siewnego, ceg wolnorynkowych, wysiewu wapna. Uzytkownik;
Wojewoda, "Wydziat Rolnictwa, Komisja Planowanial

- Przemyst /miesieczny/ obejmujacy zestaw 53 informacji o biezg-
cym wykonywaniu zadan gospodarczych pz-, przenyet wojenddztwa.
Uzytkownik; Wydziak Ekonomiczny K.iPZPR, iioaisja Planowania, Wy-
dziat Przemystu;

- Inwestycje /miesieczny/ obejmujacy ewidencje i kontrole
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wartosciowego wykonania zadan inwestycyjnych Wojewodzkiej Dy-
rekcji Rozbudowy Uia3t i Osiedli. Uzytkownik: WDRMiOW, Wojewo-
da, Kuratorium, Komisja Planowania;

- System Informowania Kierownictwa zapewniajacy biezacy dostep
do przetwarzanych informacji.

4. PROWADZONE PRACE:

- we wspolpracy z Rzadowym Centrum Informatycznym Pesel ewiden-
cja ludnosci, gruntdw, podatkéw, pojazdéw itp. do poziomu gmin
w wojewddztwiej

- automatyczne zbieranie 1 rozpowszechnianie informacji z wyko-
rzystaniem teleksu jako koncowki minikomputera.

5. ADRES OSRODKAI 39-40C/ Tarmobrzeg, ul. Geodetéw 1, tel.

22-35-49, 22-19-22, teleks 062518.

SC - SOFTWARE CREATION
Pakiet makrodyrektyw do tworzenia duzych syBteméw uzytkowych

Instytut Dréog i Mostéow Politechniki Warszawskiej

Pakiet makrodyrektyw SC przeznaczony jest do tworzenia
i eksploatowania na emc MERA4OO duzych systeméw software owych
w jezyku FORTRAN. System SC funkcjonuje na standardowym zesta-
wie: pamie¢ 32 KW, SOM-3 wersja FMC, dysk, monitor /KSR/. Do pa-
kietu dokgczony Jest program organizujacy przechomwanie wszyst-
kich zbioréw /zrodbowych, binamych, programéw, danych, wynikow
itp./ na jednej sekcji dyskowej. Dyrektywy systemu SC umozliwia-
Ja przeprowadzanie nastepujacych operacji:
- tworzenie i modyfikowanie modutdw zrod-lowyd"l
- uruchamianie programéw,
przygotomywanie danych,
przechowywanie wynikow.

Spis dyrektyw:

DELETE - usuwanie zbiora

D - /dirsktory/ listing skorowidza
ED - /edit/ edycja zbioru Zzrédtowego

- /esecuto/ .iruchanj.enie programu
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] - /list/ listing zbioru zrodhowego

K - /modify/ modyfikacja zbioru Zrédbowego z jednoczesng
zmiang odpowiedniego zbioru binarmego

P - /progran/ utworzenie progranu /linkowanie/

S - /syntax/ listong zbioru z komunikatami o bledach

/FORTRAN 1V-S lub IV,E/.

Parametrami dyrektyw sg tylko npzwy zbioréw lub skorowidzdow.
Uzytkownik jest "‘odizolowany’' od nazw sekcji, strumieni i proce-
sorow systemowych.
Koszt pakietuj ca. 150 tys.zk /obejmuje: oprogramowanie i doku-
mentacje/
OSrodek autorski: Laboratorium Informatyki IDILI, Al_Armii Ludo-
wej 16, 00-637 Warszawa, tel. 25-72-30

Opiekun systemu: mgr inz. J.Ustaszewski, tel. 25-72-30.

PALIISC  POLPRZEWODNIKOWA

Many zaszczyt zaoferowa¢ Sz.Panstwu niezawodng, tanig pa-
mie¢ operacyjng do Waszego minikomputera tHaRMI o nastepujacych
cechach:

A/ Pamie¢ pohprzewodnikowa, dynamiczna, na nowoczesnych elemen-
tach scalonych 64k x 1 bit DRALI /Dynamie Random Access Kemory/
produkcji japoriskiej:

- czas dostepu okodo 0,5 us, czas cyklu ok. 1

- pojemnos¢ 64k, 125k, 256k, 512k skdw 16-to bitowych z kon-
trolg parzystosci;

- konstrukcja na pélpakietach L1BRAMO0 z whasnym interface m.

B/ Pamie¢ polprzewodnikowa programowvana, na elementach scalonych
4k x 8 bit EPROM /Electrically Programmable ROLI/ produkCJl Ja-
ponskiej :

- czas odczytu 0,8 ys)

- pojemnos¢ 16k oraz 32k skow 16-to bitowych;

- konstrukcja na polpakietach HII:RMD przewidziana do wspok-
pracy z pamiecig DRAM.

C/ Back-up /podtrzymanie bateryjne pamieci Ditia/ - opcja.
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Warunki realizacji:

- oena wraz z instalacja i uruchomieniem, evj. zapisem EPROLI
/wg dostarczonego propanu/, rocznym okresom gwarancji, po
ktérym zostania dostarczona pedna dokumentacja wyrobu wynosi:

64k DRAM " - . 900.000 # *

123k DRAI: - 1.700.000 &

256k DRAM = - 3.200.000 #

512k DRAK - 6.000.000 it

16k BPROLI - 500.000 &

32k BRI - 800.000 &

Back-up / 128k/ - 110.000 &

Back-up / 128k/ - 200.000 #
- o terminie instalacji decyduje kolejnos¢ ztozonych zamdwien
na adresj P.P.-Z. "ALIEPOL, Biuro Techniczno-Handlowe,

ul. Bralowska 8a, 01-216 Warszawa, tal. 20-34-75*

KOLIPUTEROWY SYSTILT WSPOMAGANIA BADAK BIOMEDYCZNYCH

Mgr inz. Janusz Olton, Wojsk Ins t liedyoyry Lotniczej,
O%—755 Warszawa, Al. KaraJsiﬁ(s)Vlgego gtu S

Celem systemu Jest testowanie nowych metodyk badan oraz opracowy-
wanie metod oceny uzyskiwanych wynikéw. Glownymi funkcjami syste-
mu s3: rejestracja, przetwarzanie oraz archiwizacja wynikow badan.
1. CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA SYSTSIU
System oparty jest na minikomputerze LIBRAM00. Pierwotna wer-

sja systemu wykorzystywata standardowy zestaw Hery 32KS. Obecnie
pracujemy na konfiguracji rozszerzonej 64KS z dwiema stacjami
dyskowymi. Wspolprace z zewnetrznymi urzadzeniami pomiarowymi

i sterowania zorganizowano poprz::_ rozbudowe kanatu- automatyki

Pl. Opracowano urzadzenie 3PI1-400 realizujace dwustronng komuni-
kacje Mery z urzadzeniami pomiarowymi sygnadéw analogowych i im-
- pulsowych oraz analogomymi uktadami sterowania i regulacji.

BPI sktada sie z nastepujacych segmeriton:

- pakietéw przetwornikéw A/C,

- pakietéw przetwornikéw I1/C,

- pakietéw przetwornikéw C/A,

- sterownikéw liczniow, pamieci buforowych, uk#adu multiplexera.
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Przetworniki su 12-bitowe 1 mogg pracowa¢ w nyoranym zakre-
sie napie¢ sygnalow we/wy: 0-5, 0-10, -2.5, -10 V. Stosownie. do
zakresu uzyskujemy zdolnos$¢ rozdzielcza od 1.2 do"4.8 LS//BIT.

W blok wmontowane ag dwa wzmacniacze pradu stalego o skokowo
przetaczanych wzmocnieniach od 2 do 1000 V/V. Zapewniajg one op-
tymalizacje dopasowania poziomu sygnaddw VK do dynamiki przetwor-
nikow.

Obecnie poprzez BPI zestaw M-CKA moze wspéhpracowa¢ po stronie WE;
- 16 urzadz. pomiarowymi sygnaldow analogowych,

- 8 urzadz. pomiarowymi Bygnakdw impulsowych,

i po stronie WY z 2 urzadz. sterowania analogowego.

Przyjeta konstrukcja zapewnia jednoczesne proébkowanie dwoch kana-
+ow z czestotliwoscig do 20 Idfz. Jednakze standardowe ekstrakody
sys.oper. umozliwiajg probkowanie z max.czestot. do 1 kHz. Opra-
cowane wlasne specjalizowane ekstrakody zapewniajg maxi czestot-
liwos¢ do 12 KHz. [

2. OPROGRAMOWANIE SYSTEMU
KSYiB pracuje pod nadzorem zmodyfikowanego SO SOU-3» Bardzo
istotne zmiany w organizacji pracy systemu uzyskano jo zainsta-
lowaniu systemu PHS. Podstawowa cecha FHS-u jest tworzenie bib-
liotek zbioréw stabych /programbw, wynikéw badari/ na kasetach
dyskowych. Biblioteka zorganizowana jest stownikowo tj. z kazdym
zbiorem biblioteki skojarzona Jest jego metryka zapisana w show-
niku. Metryke tworzg: kod zbioru, nazwa, cykl, data zapisu do
bibl., potozenie w bibl./adres dyskowy i dhugosc/. Cenng zaletg
jest pelna automatyzacja ustalania metryki zbioru typu '‘bezpos-
rednie wyniki badania’: kod zbioru jest kodem rodzaju badania
a nazwe tworzy szesS¢ pierwszych liter nazwiska badanego.
Oprogramowanie uzytkowe KSWB zapewnia przetwarzanie i ana-
lize kazdego zbioru bezposrednich wynikéw badan. Ze wzgledu na
przeznaczenie dzielimy je na uniwersalne i specjalizowane. Oprog-
uniwersalne zorganizowane jest w postaci biblioteki podprograméw
SAB. Przykdadowe:
- pakiet analizy sygnatow /filtracja, analiza czestotliwosci
i korelacyjna/, ]
- kompresja i1 dekompresja danych,
- obsthuga monitora graficznego i rejestratora papierowego UY,
- podstawowe wskazniki i testy statystyczne.
Obecnie opracomywany jest pakiet analizy sygnatéw biologicznych
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charakteryzujacych uk¥ad krazenia /EKG,RKG,FKG,AKG,ART/. Opro-
gramowanie spacjalizowvane tworzy biblioteki systeméw uzytkowych.
Ze wzglgdu na sposob dziaktania oprog. uzytkowe dzielone
Jest naj
1/ Pracujace w czasie trwania badania /on-line/
- organizacje prébkowania wybranych sygnatdw z ustalong czes-
totliwoscia 1 ich wstgpna obrdbke /skalowanie,usrednianie/, m
- steroY/anie urzadzeniami zewnetrznymi wg zadozonego programu
lub wg wynikow aktualnie rejestrowanych,
- tworzenie zunifikowanych blokéw danych z bezposrednim zapi-
sem na dysk;
2/ Pracujace po zakonczeniu badania /off-line/
- przetwarzanie wstepne /wykrywanie,eliminacja artefaktow
i zakdocen, filtracja, usuwanie trendu/,
analize morfologiczng, czestotliwosciowg i statystyczna,
kompresje 1 dekompresje danych,
wizualizacje danych i wynikéw analizy na ekranie lub plote-
rze,
tworzenie zbioréw wynikéw obliczen i analiz do archiwizacji
pod PKS,
tabulacje w dogodnej postaci 1 przekroju.
Znaczne ukatwienie w calym procesie przetwarzania zapewnia
standaryzacja budowy zbioru danych bezposrednich. Zbidr otwiera
naghowek zawierajacy: identyfikatory badanego, opis metodyki ba-
dania, opis budowy bloku danych /parametry, polozenie/ oraz ob-
szar rezerwowy-
Jako notatnik wynikéw obliczen uzupekniany i wykorzystywany
w procesie za naghowkiem umieszczone sg sekwencyjnie bloki prze-
tworzonych wstepnie 1 skompresowanych danych z badania.
Przedstawione modudy funkcjonalne - zestaw Mery 1 3Pl 1 oprogra-
mowanie sg rozbudowmywane i modyfikowane dla zwiekszenia mozli-
wosci, efektywnosci 1 uzytecznosci narzedzia pracy jakim jest
KSW3. -
3. PRZYKLADY ZASTOSOWAN UZYTKOWYCH
" Eksploatowane sg dwa systemy uzytkowe:

1/ system wspomagania badahn fizjologicznych /badania zdolnosci

wysitkowej organizmu w warunkach dynamicznych/, ]
2/ system wspomagania badan posturograficznych.

Osoba badana poddawana jest dynamicznemu obcigzeniu ha
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cykloertometrze lub biezni ruchomej. Rejestrowane sg informacje

o aktualnym etanie ghdwnych parametrow Fizjologicznych ukdadu
krgzenia i1 oddychania: czesto$¢ skurczow serca, cisniehie tetni-
cze krwi, v."entylacja ptuc, procentowa zawartosS¢ COo n powietrzu
wydechowym oraz bodziec wymuszajacy - obcigzenie fizyczne.

Cechg szczeg6lng tego badania jest prowadzenie proby w warunkach ©
utrzymywania zadanego stalego poziomu cz.sk.serca w zamknietej
petli sprzezenia zwrotnego z obcigzeniem wymuszajacym.
Zarejestrowane przebiegi parametrow podlegajg przetwarzaniu
wstepnemu w celu eliminacji artefaktow i po kompresji przy pomo-
cy FHS-u dopisywane sg do biblioteki Bystemu "wydolno$¢'". Dalej
nastepuje analiza morfologiczna 1 statystyczna. W analizie mor-
fologicznej wyznacza sie zestaw wspélczynnikéw charakteryzujacych
dyftanike zmian reirtosci zarejestrowanych parametrow. Analiza sta-
tystyczna wyznacza wartosci Srednie parametréw w wyodrebnionych
przedziatach proby wysidkonej /okres wstepny, wprowadzenie obcig-
zenia, praca restytucja/.

Wyniki analiz dopisywane sa do naglowka, Ostatni, etap 1o ustale-
nie zdolnosci wysidkowej organizmu pacjenta. Uzyskujemy ja po
odniesieniu wynikéw do okreslonych norm.

Podobng budowe oraz sposob dziakania posiada KS«/B posturo-
graficznych. Urzadzenie POSTUROGRAP realizuje przetworzenie wiel-
kosci przemieszczen srodka ciezkosci czdowieka w plaszczyznie po-
ziongj na dwa sygnaly elektryczne, w osiach lewo-prawo i1 przod-
-tyk. Analiza zarejestrowanych sygnalow stanowi podstawe okresle-
nia stabilnosci narzadu réwnowagi -

Przedstawione Bystemy uzytkowe wykonywane sg obecnie w wersji
mikroprocesorowej . Przy. ich wykonywaniu wykorzystywane jest
oprogramowanie wspomagajace proces oprogramowania mikroproceso-
ra IMMili*80 na LLERZEA00.

Nalezy zwroci¢ uwage na otwarto$¢ bazowego systemu wspoma-
gania badan na tworzenie“specjalizowanych systeméw uzytkowych
w roznych dziedzinach nauki 1 praktyki.

SYSTEM PLACE
1/ DZ1iDZIKA: obliczanie nynayrodzen

2. PzfiZHACZHHIr,: dla przedsiebiorstw i spékdzielni dowolnych
branz.
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3. 8rodki TiCHMcznt." do realizacji system:
- minikomputer serii LUSRAMO0 konfiguracji standardonej-.
4. GVNK PUIIKCRI RKALIZOMNATIEJ PRZSZ SYSTilij
- naliczanie plac dla pracownikow Fizycznych pracujacych w
v— systemie dnidwkowym,
— systemie akordowym,
— objetych ryczaktem,
- naliczanie pkac dla pracownikéw umyskowych,
- emitowanie rozdzielnika kosztéw wg jednostek organizacyjnych.
5. OGRANICZENIA*
- numery pracownikéw nie moga powtarza¢ sie w przedsiebiorstwie
zakkadzie czy spoldzielni,
- przyporzadkowanie pracownika do okreslonej komorki organiza-

cyjnej /wydziatu produkcyjnego/, -
- algorytmy obliczen sg -okreslone, zmiana algorytmu wymaga mo-
dyfikacji oprogramowania, -

- nie prowadzi sie karty zarobkowej pracownika,

- spostb naliczania akordu Jest z gory ustalony.
6. DOKUMMTY WBJSCIA:

- karta pracy,

- wykaz danych stakych,

- wykaz danych zmiennych o pracownikach.

7. DOKUMKNTY WYJSCIA:

- lista plac pracownikéw fizycznych i umyskowych,
- rozdzielnik kosztow wg jednostek organizacyjnych.
—Ffi* ZHHB UWAGI :

- Jednostka autorska, konserwujgca i doskonalaca system: OSrodek
Informatyki CZSP, 00-213 Warszawa, ul. Bonifraterska 14, tel.
31-41-63 lub 31-68-72 -

- Posiadana dokumentacja: dokumentacja eksploatacji systemu.

- Orientacyjny koszt udostepnienia systemu: upowszechnienie ok.
100 tysZ.

- Orientacyjny czas przetwarzania systemu: dla 300 pracownikow
unystowych, 1 drukarka, 3 operatorki i kontrola ¢¢/MY - k.
6. godz.j dla pracownikéw fizycznych - 300 ostb, 1 drukarka, ~
3 operatorki i kontrola WB/WY - ok. 8 godz.
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DZIEDH"1A: gospodarka Srodkami trwadymi
PRZEZIIACZEUIE = dla przedsivbiorsty; i spoldzielni dowolnych

branz. -
SRODKI TECHIFICZNE DO REALIZACJI SYSTAU : minikomputer serii
MERA400 w konfiguracji standardowej . *

QRO FUHKCIE REALIZOWAHE PRZEZ SYSTilli:

- ewidencja srodkow trwadych wlasnych aa cykl wg stanowisk
kosztow 1 miejsc uzytkowania,

- emisja dokumentdw transakcyjnych wg nr inwentarzowvego z od-
dzielnym tabulogramem dokum nieprzyjetych,

- emisja tab. zbiorczych polecen ksiegowania z zakresu ruchu
Srod.trwadych i odpisow amortyzacji,

- cykliczne wyliczanie wartosci umorzen ST wkasnych z podzia-
dem na stanowiska kosztdw, grupy i podgrupy zaszeregowania
kllasyfikacyjnego,

- emisja tabeli aaortyzaoyjnej Sr.trwakbych wg stanowiska
kosztow.

OGRANICZENIA: indeks nie moze przekracza¢ 5 zn./max.liozba

32676/

- max. il. miejsc uzytkowania - 200
- max. il. dziakdw gospodarki nardd. - 15
- max. il. grup klasyf.rodzajowej - S
- max. il. podgrup klasyf.rodzajowej - 50
- max. il. stanowisk kosztow - 99
- max. il. kont - 30
Zbidr srodkéw trwabych - 13000 na 1 kasecie,

zbidr dok. transakcyjnych - 5000. ]

Nazwa Srodka trwakego - max. 64 zn. alfanumeryczne.
Wartosci liczbowe - 9 79/ zn. numerycznych.

DOKURIENITY WEJSCIA:

Karta kontowa Srodka trwalego potrzebna do zakozenia zb. ST.
Dokumenty obrotu Srodkami trwadbymi - OT,_LT, UT.

Korekty - SO, S, ST.

DOKUMENTY WYJSCIA:
- wykaz Srodkéow trwadych w uzytkowaniu wg nr inwentarzowych,
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wydruk dok.transakcyjnych wg nr inwentarzowych,
dokumenty transakcyjne nieprzyjete do systemu za I,
ewidencja srodkow trwalych za cykl Wg stanowisk kosztow
i wg miejsc uzytkowania, -

zestawianie polecen ksiegowania za m-c,
tabela.amortyzacyjna srodkéw trwadych za m-c wg symboli
stanowiska kosztow.

INNE UWAGI :
Jednostka autorska, konserwujaca i doskonalgca system: OSrodek

Informatyki CZSP, 00-213 Warszawa, ul. Bonifraterska 14, tel.
31-41-63 lub 31-68-72.

Posiadana dokumentacja dla uzytkownika: instrukcja eksploata-
cji syBtemu dla uzytkownika oraz dokumentaoja eksploatacyjna
dla operatora.

Orientacyjne koszty udostepnienia systemu: upowszechnienie sys-
temu ok. 200 tys.H-.

Orientacyjny czas przetwarzania miesieoznego: 1000 nr inwenta-
rzowych, komplet tabulograméw, 20 dok. transakcyjnych, 1 sta-
nowisko do wprowadzania i kontroli danych - 6 godz.

SiSTHi BilDKNCJI GOSPODARKI MATERIALOWEJ  ""SIGMA™

DZIEDZINA: gospodarka materiatowa

PRZEZNACZENIE: dla przedsiebiorstw i spékdzielni dowolnych
branz.

SRODKI TECHNICZNE DO REALIZACJI SYSTBIU: minikomputer serii
MERA400 konfiguracji standard oraz do 5-ciu monitoréw 7952
lub DZU-KSR 180.

GLOWNE PUHKCJE REALIZOWANE PRZEZ SYST.&l:

- utrzymanie zbioru indeksu materiatowego zastepujacego do-
tychczasowg kartoteke materiatowg iloSciowo-wartosciowg;

- ewidencja ilosciowo-wartosclowa materialtdw wg magazyndw,
analitycznych kont materiatowych z mozliwoscig automatycz-
nego uzgadniania standw;

- wyliczanie réznic wartosciowych z tytuhu przecen;

- emisja dokumentdw transakcyjnych wg ich.rodzajéw, analityki
konta materiatowego celem rozliczenia zakupdw, sprzedazy;
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- rozliczenie zuzycia materiakdw wg miejsc powstawania kosz-
v, analityki i syntetyki® kont kosztdw, zlecer, analityki
konta materiatowvego z podsumowaniem kont kosztow;

- rozliczenie kosztdw zakupu.materiadow na zleceniej

- przygotowanie danych do sprawozdawczosci GUS dotyczacych
wartosci zapasow, zuzycia materiatow w"przekroju gakezi
branz podbranz|

- emitowanie danych dotyozacych ilosci i wartosoi zapasu, zu-
zycia, “zakupu materialow w przekroju galgzi, branz, podbranzj

- rozliczenie ittwentaryzacji okresonej z aktualizaojg standw
magazynowych o wyliczone réznice inwentaryzacyjne lub aktu-
alizacja standw magazynowych rdéznicami powstabymi przy in-
wentaryzacji ciaglej | L -

- ewidencja zapasow nadmiernych z wyliczeniem odchylen od nor-
matyWow, . . .

- ujawnienie zapasOw materiatow zbednych z nylicuenlem ilosci
dni pobytu w magazynie ponad normatyw)

- ujawnienie zapasow, ktoérych zuzycie jest mniejsze od zakozo-
nego ‘‘procentu zuzycia" w stosunku do zapasu na koniec ubie-
glego miesigca. ]

. OGRANICZENIA: - index max. 14 zn.,

- numery magazynéw od 1 do 11,
- kartoteka magazynowa - 10000,
- zbidr stanéw magazynowych - 13000,
zbidr dok.transakcyjnych - max.20000 jednopozycjowych,
- liczba kont analitycznych konta 311 - 10.

. DOKUMENTY WEJSCIA:

- kartoteka ilosciowo-wartosciova z ksiegowosci /KWi

- dokumenty obrotu magazynowego - PZ, PO, 8V, 2W, TiZ, EL, KU,
KS - arkusz spiBU z natury.

. DOKUUEHTY WYJSCIA: y -

- wkaz danych stakych,

- wykaz dokumentow transakcyjnych wg symboli indeks()w,
- wykaz dokumentdw nieprzyjetych do systemu,
- wykaz- dok.transakcyjnych przyjetych do systenu
- wykaz dokumentoéw DS,

- tab._ewidencji I|OSCIOWO—WaI"tOSCIOWC_] materiatow za m-c,

- wykaz dokumentdw PZ 1 P, RH 1 R, KI, XK, z3 i"Z, W 1 9,
PO 1 S0, 21 91, RI i AS, z podzialem na magaz. i1 konta,
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- zestawienia obrotdéw i sald z podziatam na konta i magazyny,

- rozdzielnik zuzyoia materialow z podzialem na konta i zle-
cenia,

- rozdzielnik zuzycia materiatow wg wydziakow,

- sumaryczny rozdzielnik kosztdw,

- sprawozdania z wartosci zapasow i1 zuzycia materiatow,

- wydruk dokumentow KS,

- wykaz roznic inwentaryzacyjnych /niedobory i1 nadwyzki/,

- wykaz - tlaterialy nie wykazujace ruchu,

- wykaz odchylenn od normatyw na dzien,

- wykaz materiatdw, ktéryoh zuzycie miesieczne nie przekro-
czylo ... $.

8. INNU miAGI i ] ,
- Jednostka autorska, konserwujaca i doskonalgca system: OSrodek
Informatyki CZSP, 00-213 Warszawa, ul. Bonifraterska 14, tal.
31-41-63 lub 31-68-72, - ..

- Posiadana dokumentacja dla uzytkownika: instrukcja eksploata-
cji systemu dla uzytkownika oraz dokumentacja eksploatacyjna
dla operatora.

- Orientacyjna koszty udostepniania systemu: upowszechnienie ok.
270 ts. . [ ]

- tgozny czas pracy maszyny dla przetwarzania miesiecznego 22
godz., czas praoy operatora i kontroli WE/WY - 42 godz. przy
parametrach: 2 tys.dokumentéw /pozycji/, komplet tabulogramow,

10 tys. indeksow materiatowych, 3 stanowiska do wprowadzania de
nych i kontroli, 1 drukarka.

PAKIET PROCEDUR SORTUJACYCH

Osrodek Informatyki oferuje pakiet procedur sortujacych dla
dowolnych zbioréw lub tablic, znacznie skracajacy czas przetwa-
rzania. Procedura sortujaca bazuje na tablicach, zbiorach dysko-
wych utworzonych przez program uzytkownika. Procedury moga byc¢
dokaczone do programéw pisanych w assemblerze S0LI-3 lub progra-
mow, ktore maja mozliwos¢ wkaczania procedur przez LITIK*EDITOR
np. 70STRAJL-

»a zyczenie uzytkownika OSrodek Informatyki moze uzupehic <
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pakiet procedur sortujgcych o funkcje tworzenia tablicy po spre-
cyzowaniu parametrow zbiordw i tablic.

Pakiet procedur sortujacych wymaga standardowej konfiguracji
EH2EYAD tj. PAO 32 K shdw z jednostkag pamieci dyskonej KikKA 9425
i zajnuje 2,2 K skow w wersji standardowej bez zewnetrznego bufo-
ra roboczego /definiowanego przez uzytkownika/ dhugosci ok. 1 K
stow oraz obszaru roboczego na dysku dla scalenia tablicy.

Pakiet procedur sortujacych moze zastgpi¢ tworzenie tablic
indeksowych lub inoersyjnych w organizacji zbiorow ADA, DAHA
przyspieszajac np- 100-krotnie proces zakdadania tablic dla zbio-
ru ok. 1500 rekordéw lub wiecej dla wiekszych zbiordw oraz obb*
czedzajac tysiecy transmisji dyskowych.

Koszt rozpowszechniania pakietu wynosi 0.tys.il, a ok. 10
tys.zk procedura tworzenia tablicy ze zbiofu.

Blizszych informacji udziela mgr Harek Pawlak tel. 31-41-63 lub
31-63-72, Osrodek Informatyki CZSP, 00-213 Warszawa, ul. Bonifra-
terska 14.

. HERA 400 JAKO PROCESOR CZOLOWY DLA R32
Bogdan Wisniewski OSrodek Obliczeniowy UUK w Toruniu.

W 1982 roku Osrodek Obliczeniowy UUK n Toruniu rozpoczat re-
alizacje procesora czotowego dla komputera obliczeniovfego R32,
w ramach problemu resortowego RI-14 MBSZWiT.

Zgodnie z ogolnymi zakozeniami Miedzyuczelnianej Sioci Kom-
puteronej MSK, komputer R3? jest przewidywany Jako Jeden z kompu-
terdw obliczeniowych tej sieci. Zakkada sie, ze oprogramowaniem
podstawowym R32 bedzie system O¥1SVT z opcja T30, realizujaca
ustugi lokalnego systemu abonenckiego.

Jak pokazuje praktyka, R32 z 1 UB pamieci operacyjnej, z sy-
stemem lokalnych terminali ekranovw/ych £C 7920 eksploatowany pod
tym systemem z jednoczesnym przetwarzaniem zadan wsadonych daje
akceptowalne czasy odpowiedzi przy nie yfiecgj jak 8-miu koncow-
kach konwersacyjnych.

M Computing Service University of Car;.brodyp dokonano mody-
Fikacji systemu 0S/360/UVT/TSO zastepujac Telekomunikacyjng lle-
tode Dostepu TCAK oprogramowaniem znanym PARROT, komunikujacym
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ai5 z procesorem czolowym zrealizowanym na PDP11/20. Modyfikacja

ta pozwolita zwiekszy¢ efektywnosS¢ pracy pod TSO. Poniewaz zas

thniverBity of Cambrodge udostepnia nieodplatnie swdj system ope-
racyjny, postanowiono go zaadaptowaC, realizujac procesor czolo-
wy na minikomputerze MiKA400.

Standardowa konfiguracja EURA400/32X skdw PAO, 1 stacja
dyskowa, konsola, drukarka, czytnik i perforatow tasmy papiero-
wej/ musiaka zosta¢ uzupelniona do konfiguracji procesora czoto-
wego o nastepujace elemonty:

- Adapter AKM3 realizujacy interface MEHY400 i1 komputerdw Jedno-
litego Systemu, skonstruowany w M2RA-OBREUS w Toruniu. Umozli-
wia on polaczenie kanatu multiplekserowego lub selektorowego
H32 z kanatem pamieciowym +LdKCA00.

- Adapter liniowy synchroniczny ALS400 do podsieci komunikacyj-
nej HISKE, skonstruowany w ramach tematu we wspodpracy z Insty-
tutem Informatyki Czasu Rzeczywistego Politechniki Slaskiej
w Gliwicach. Y/spolbpracuje on z kanatem pamieciowym MERY400

- realizujao dupleksowg transmisje blokowa.

- Adapter liniowy asynchroniczny UZ-DAT11/03 dostarczany przez
producenta 1USRAA00, umozliwia dokgczenie w kanale znakowym
urzadzen pracujacych w trybie start-stopowym.

Obecnie planowane Jest poddaczenie do procesora czolowego naste-

pujacych urzadzen koncowych:

- terminali MURA 7910,

- minikomputera LIERA300 z oprogramowaniem powstadym w ramach ja-
szych prac, emulujacym terminal 1BM 2740/2.

Programowym interface procesora czotowego i1 TSO w R32 Jest
powstade w Cambrodge oprogramowanie o nazwie PARROT. Zastepuje
ono w OS Telekomunikacyjna tletode Dostepu AC-8MIV w zakresie wyma-
ganym przez opcje podziatu czasu TSO. Punkcje swoje realizuje
przy zatozeniu, ze obstuge linii komunikacyjnych realizuje proce-
sor czolowy. Jedynym ograniczeniem na procesor czotowy Jest, aby
obustronna komunikacja nastepowaka wg Scisle zdefiniowanego, uni-
kalnego protok6tu zwanego protokédem PARROTa.

Oprogramowaniem realizujacym funkcje procesora czotowego
w HARAT" jest specjalizowany system operacyjny LICPS. Jego archi-
tektura skfada sie z trzech warstw:

- jadra systemu, zapewniajacego mozliwosS¢ koegzystencji i pseudo-
rownoleglej egzekucji wielu proceséw stanowigcych zamkniete lo-
gicznie Jednostki programowej
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- warstwy ob3tugi"WE/WY dostarczajacej” jednolitych mechanizmow  *
komunikacji z urzadzeniami, niezaleznie od ich fizycznych
whasciwosci ;

- warstwy aplikacyjnej otanow/iacej zbior procesow implementujg-
cych drogi przephywu informacji oraz funkcje nadzorcze.

Podstawowymi mechanizmami umozliwiajacymi funkcjonowanie
systemu ag umieszczone w jadrze:

- mechanizmy umozliwiajgce istnienie procesu, jego egzekucje 1 za—
r/ieszenie,

- mechanizmy synchronizacji procesow i ich wzajemnych oddziakywan,
np-: komunikacji miedzy prooesami, kolejkowania komunikatdw,

- obshuga przerwan wewnetrznych i kanatowych,

- gospodarka buforami, -

- mechanizmy startu i restartu systemu.

Sa one zaimplementowane za pomocg ekstrakoddw wykonywanych przez

Jadro systemu na zlecenie procesu.

Obstugg WEAIX w systemie HOPS zajmuje sig zespéh procesow,
nazwanych DRIVERami i HAHDLERani, unifikujacy sposob dostepu do
urzadzen. Kazde urzadzenie reprezentowano Jest przez proces znany
DRIVERem, ktory wykonuje na zlecenie pisanie lub czytanie fizycz-
nego rekordu i potwierdza zleceniodawcy wykonanie. Poniewaz urzg-
dzenia postugujg sie roznymi protokékami komunikacji, transmisja
Jednego rekordu logicznego moze by¢ realizowana jako transmisja
ciggu specyficznych dla urzadzenia rekordow fizycznych. W £10PSia
protokédy komunikacji implementowane sg przez procesy zwane
HAEDLERami, ktore realizujg zlecenia transmisji rekordéw logicz-
nych. s

Podstawowg aplikacja w 1iOPSie jest zespoh procesow implemen-
tujacych drogi przephywu Informacji miedzy urzadzeniami koncowy-
mi a PAEROTem. Sa to procesy SESJI realizujagce komendy komunika-
cji z urzadzeniami i centralnego procesu realizujacego 1 emitujg-
cego komendy globalne. Procesy te wykorzystuja ushugi warstwy ob- .
stugujacej W/ifiG« Przewidywane sg poza tym inne aplikacje /np.:
emulator nieprogramowanego procesora telekomunikacyjnego IKI
2703, oprogramowanie podsystemu sieciowego/ -

Korzysci z powyzszego rozwigzania sg nastepujace:

- zmniejszenie ilosci zajmowanej przez system pamieci operacyj-
nej w R32 o okolo 80 KB spowodowane réznica objetosci TCAU
i PARROTa,
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- mozliwos¢ dowolnego oprogramowania obshugi urzadzen zewnetrz-
nych /w procesorze czolown/,

- elastycznos¢ w rozszerzaniu ropertuaru urzadzen koricowmych,

- zwolnienie czesci mocy obliczeniowej komputera R32.

" Ograniczenia tego rozwigzania sg nastepujacej

- wyspecjalizowanie PARRCTa jedynie w zakresie ustug wymaganych
przez TO,

- brak mozliwosci jednoczesnego z PARROTem wykorzystywania in-
nych opartych o TC.AH pakietéw konwersacyjnych, ,

- brak obshugi systemu lokalnych-monitoréw ekranowych tIERA 7904,

Rozwigzaniem tych trudnosci moze by¢ dodatkowa funkcja pro-

cesora czolowego - emulacja nieprogramowalnego multipleksera te-

lekomunikacyjnego 15U 2703 i dynamiczny, w procesorze czolowym,

przydziat urzadzen kocowych do TSO lub innych zastosowan teleko-

munikacyjnych. "

SYSTIH SUS /STATYSTYKA UJ?TA SYSTEMOWO/
Osrodek Obliczeniowy WIHIE, 01-163 Y/arszawa, ul. Kozielska 4

W obliczeniach statystycznych bardzo czesto zachodzi konie-
cznos$¢ bezposredniego dostepu do duzej ilosci danych. Z drugiej
strony skromna pojemnos¢ pamieci operacyjnej nie pozwala na ich
przechomywanie. I7 systemie SUS generowana jest specjalna baza
danych na dysku /zbiér o dostepie bezposrednin/, ktorej organi-
zacja zapewnia szybki dostep do kazdej danej. SUS jest przezna-
czony dla zestawow minikomputera HERAA00 w konfiguracji podsta- *
wowej, wyposazonych w pamie¢ dyskowg. Pracuje pod systemem opera-
cyjnym SOM-3. Projektowanie SUS-a rozpoczeto w 1932 r.

Zalety Bystomu:

- duza pojemnos¢ pamieci na dane /rzad setek zysiecy Ilczb/

- wzglednie szybki czas abliczen,

- dobre upakowanie danych na dysku,

- liczne komentarze, automatyczne podejmowanie decyzji,o wyborze
metod obliczania, konwersacja w spornych przypadkach,

- datwa obstuga systemu,

- zmodyfikowany sposéb wprowadzania danych /symbole korica pod-
zbioru, symbole braku danych, mozliwos¢.umieszczania komenta-

rzy/,



- H9 -

- zabezpieczenie danych poprzez hasto.
Aktualnie opracowane i uruchomione modudy:

SUS - rezyduje na IR1, inicjuje prace systenu,

SUB - organizacja bazy danych,

PiiS - podstawowe wskazniki statystyczne, przedziat ufnosci Sred-
niej, histograny, przeglad danych, poszukiwanie blednych
danych,

TTS - test do pordownywania Srednich, préby powiazane, proéby nie-
powigzane, automatyczny wybor rodzaju testu w zaleznosci
od testu wariancji,

KOH - wspokczynnik korelacji zupelnej, prosta regreBji, test
wspotczynnika korelacji,

TCH - _test niezaleznosci chi-kwadrat, badanie™ wszystkich ograni-
czen.
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WYNIKI  ANKIETY

Ankiety opracowang przez organizatorow Konferencji /patrz
Tekst Ankiety/ zechciato wypehic JeJ uczestnikdw. Reprezen-
tuja oni nastepujace osrodki /w nawiasach podano liczbe odpowie-
dzi z danego osrodka/: Warszawa /27/, t6dz /9/> Krakéw /5/> Poz-
nan /5/, Torun /3/, Bydgoszcz /3/, Gdansk /2/, Katowice /2/ oraz
Kgdzierzyn-Kozle, Trzebinia, Zabrze, Wrockaw, Jaworzno, Jaroszo-
wiec, Czestochowa, Rybnik, Kielce, Swidnik, Sandomierz i Szczecin.
18 ankiet pochodzi z wyzszych uczelni, 16 ankiet z réznego rodza-
Ju instytutow /w tym rowniez PAN/, 6 ankiet z osrodkéw badawczo-
rozwojowych, 3 ankiety z biur projektéw, 12 ankiet z zakdaddw
przemystowych, pozostake zasS z innych instytucji.

Autorzy Kkilku ankiet nie ograniczyli sie jedynie do suchych odpo-
wiedzi na pytania zawarte w ankiecie ale przedstawili réwniez ob-
szerniejsze wypowiedzi dotyczace tematu Konferencji.

Po zapoznaniu sig z ankietg nozna wysnu¢ jeden generalny
wniosek dotyczacy rysujacego sie podziatu uzytkownikow minikom-
putera 11ERAM00. Otdz uzytkownicy ci mogg zostaC podzieleni na
dwie grupy. Do grupy pierwszej mozna zaliczy¢ tych wAascicieli
minikomputera, ktérzy eksploatuja go bez Zzadnych przerdbek sprze-
towych 1 z wykorzystaniem oprogramowania dostarczonego przez pro-
ducenta. Druga grupa uzytkownikéw to tacy, ktorzy po dokonaniu
zmian w sprzgcie lub oprogramowaniu zyskali mozliwosS¢ wykorzysta-
nia go w stopniu znacznie szerszym niz to przewidywad producent.
Kozna wyrazi¢ przypuszczenie, ze rozpowszechnienie informacji
0 tych wszystkich dokonaniach poszczegdélnych uzytkownikow stwo-
rzy mozliwos¢ innym uzytkownikom wprowadzenia w swoim oprzecie
korzystnych zmian i ulepszen.

Ponizej przedstawiono w skrécie bardziej szczegélowe”omowie-
nie ankiety. Organizatorzy Konferencji dziekujg wszystkim uczest-
nikom ankiety za jej wypelnienie.

Punkt A -

Najwazniejsze dane dotyczace tego punktu podane zostaly w liscie
uczestnikéw Konferencji -

Punkt B

Prawie wszyscy uzytkownicy posiadajg standardowe procesory ze
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standardowymi urzadzeniami zewnetrznymi /DZK180KSR, DZM180, CT,
DT, stacja dyskowa 94251 monitor 7952/, pamie¢ ferrytowa lub pok-
przewodnikowg /nieraz pamie¢ firmy Amepol/. Ponadto niektorzy dy-
sponuja jeszcze pamiecig PT305 1 PK1, drukarka-DYO, jednostkag
grupowg 7905*

Interesujgce sg dane dotyczace niestandardowych urzadzen
peryferyjnych oraz wprowadzonych wkasnych -zmian w sprzecie. YA~
mieniane sg tutaj nastepujace urzadzenia, ktore zostaky poddaczo-
ne do maszyny: kalkulator HP9830A, czytnik kart Aritma, pisak
KL2, koncentrator K, Hlera300, Digigraf 1712, niestandardowy plo-
tter podkaczony przez kanat perforatora, autokreslarka Bensonl32,
plotter HP, rejestrator xy. Podkaczono réwniez pamieci podprze-
wodnikowe, automatyczny bootstrap systemu, specjalizowany moni-
tor ekranowy, przetwornik analogowo-cyfrowy, rejeotrator<mikro-
procesorowy, digigraf 1008, adapter AHH2 Mera-Riad, zmodyfikowa-
ny" Uzdat do wspolpracy z TGF, blok liniowy BL8, autokreslarke di-
gigraf Kovo, system Camac poprzez transmisje szeregowg, emulator
Mera300/Uera400 firmy Computex.

Z reguly do podkaczenia tych urzadzen konieczne byly zmiany

w sprzecie lub jego modyfikacje.-

Punkt C -

Prawie wszyscy uzytkownicy, ktorzy wypeknili ankiete uzywaja
standardowego oprogramowania-producenta tzn. syBtemu operacyjne-
go S*I-3. 4 uzytkownikéw posiada system SOM-3 zmodyfikowany, je-
den uzytkownik mimo posiadania CROOKa3 nie eksploatuje go- Tylko
Jjeden uzytkownik posiada CROOKa3 1 CROOKa4. Dwoch uzytkownikéow
wyrazido che¢ zakupu CROOKad.

Jezeli chodzi o oprogramowanie uzytkowe to podziak procento-
wy dotyczacy rodzajow obliczen ksztaktuje sie zaleznie od specy-
Fiki instytucji eksploatujacej komputer i dlatego trudno jest
0 podanie Jednoznacznych zestawien wynikowych. NajczesSciej uzywa-
ne jezyki programowania to oczywiscie Fortran, Assembler i Basic.
Wymieniano réowniez takie jezyki jak Loglan, liumps i Simbol.

Punkt D

Wielodostepem zainteresowani sg wszyEcy uzytkownicy /za wyjatkiem
Jednego, ktory juz go posiada/. Powinno by¢ to oprogramowanie za-
pewniajaca wielodostep, wieloprogramowose, . mozliwoSE pracy n cza-
sie Rzeczywistym, dynamiczny przydziat pamieci. Jako nowe jezyki,
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ktore nalezatoby wprowadzi¢ wymieniano najcztsciej: Oobol, Algol,
Pascal, Lisp, C, 3CPL, PL/I, «db, Sinula,- Prolog i CSL.

Liczni uzytkownicy zapytani o-plany rozbudowy sprzetu wymieniali
rozszerzenie pamieci podprzewodnikowej, monitory ekranone, pojem-
niejsze dyski, monitory 7910 i pamieci PT305*

WSréd sprzgtu, ktory chciano by zakupi¢ gdyby byd dostepny wymie-
niano: drukarke DW3, pamieci dyskowe, monitory ekranowe alfanume-
ryczne i graficzne, kontroler dyskéow 30 113, plotter formatu A3,
multipleksery, przetwornik analogowo-cyfrowy= pamie¢ PT305, digii-
tizer, jednostka grupong,, przedbuzacze do pakietow.

Punkt £ * .

Ha pytania zawarte w tym punkcie az 15 respondentow nie udzielito
zadnej*’ odpowiedzi. 10 ankietowanych odpowiedziado, ze poza NLERF
400 nie eksploatuja zadnych innych systeméw i nie korzystaja

z innych maszyn. Pozostali korzystajg z takich maszyn jak Llera
300, Odra 1305 i 1304, R32, HP9830A, di-3, PDP11, Cyber70 i za-
mierzaja czesciowo lub cakkowicie przenies¢ swoje oprogramowanio
na Here 400 /lub sg w trakcie przenoszenia/. Eksploatowane syste-
my dotycza najczesciej ewidencji Srodkéw trwalych, rozliczenia
kosztéw, plac, kadr, gospodarki materiatowej, systemdow Finansowo-
ksiegowych, obliczen inzynierskich itp. 2 uzytkomnikdw, ktorzy
korzystajg z innych maszyn, nie zamierza przatiosi¢ swego oprogra-
mowania na tlere 400 /v tym jeden z nich eksploatujo tiere 305/«.

Punkt P

Nie uzyskano odpowiedzi od 29 uczestnikéw ankiety. Kiektore

z udzielonych odpowiedzi sg niekompletne.

Na 39 udzielonych odpowiedzi 15 uczastniko-;; deklaruje zaintere-
sowanie tworzeniem oprogramowania systemowego, 25 uczestnikéw
tworzeniem oprogramowania uzytkowego, 9 uczestnikow uclkziola zde-
cydowanie negatywnej odpowiedzi na pytanie o wspolprace przy
tworzeniu nowego sprzetu.

Reasumujac: na 39 udzielonych odpowiedzi 25 byde pozytywnych lub
czesciono pozytywnych, calkowicie negatywnych bydo 15. Odpowiedzi
negatywne byly jednak motywowane brakiem mozliwosci a nie checi
dziakania.

ii podsumowaniu nalezy stwierdzi¢, :+~ punkt ten cieszyt eie malym
zainteresowaniem uczestnikow ankiety.



Punkt G

Hha pytanie zawarte w tym punkcie odpowiedzieli wszyscy uczestni-
cy ankiety przytaczajac liczne uwagi krytyczne lub kwitujac caly
problem jedng celng uwagg, zo bolaczki sg ""ogblnie znano". A oto
najwazniejsze wymieniane probleiay:

a. Sprawy serwisowve - brak czesci zamiennych do sprzetui dhugi
czas oczekiwania na wykonanie naprawy; dostarczanie sprzetu
nieprzatestowanego. Poprawe ustug serwisowych proponuje sie
osiggna¢ poprzez tworzenie mniejszych, dobrze wyposazonych
w czesci zamienne i konieczne materialy placowek serwisowych,
takich jak np. placowka przy Hucie Szkdka w Jaworznie. Odnoto-
wano rowniez kdopoty s nabyciem materiakdw eksploatacyjnych
jak np. papier do drukarek.

b. Sprawy dotyczace oprogramowania firmowego - b.wolny translator
Fortranu w SOt1-3; brak systemu operacyjnego dla pracy w czasie
rzeczywistym na obiekciej brak oprogramowania uzytkowego; ble-
dy w oprogramowaniu systemowym; brak zgodnosci dziaktania ist-
niejacego oprogramowania z opiBem; brak funkcjonujacej -biblio-
teki automatyki; brak mozliwosci whasnej obshugi przerwan.

c. Sprawy inne - brak urzadzen peryferyjnych dostepnych na rynku;
brak mozliwosci praktycznego wykorzystania systemu przerwan,
co powvoduje ograniczenia zastosowan tlery400 do sterowania /w
szczeg6lnosci eksperymentéw naukowych/; skandaliczna jakosc
dokumentacji; klopoty z zakupem calbych systemdw"jUerad00 z pa-
miecig ferrytowg; brak informacji o réznicach pomiedzy Hera
wolnostojaca a zblokowana; brak dobrej i1 szybkiej informacji
0 nowych propozycjach programowych i sprzetowych; tnidnosci
w realizacji konfiguracji wielozadaniowych, zwkaszcza z wielo-
dostepem; kompletny brak zainteresowania ze strony producenta
rozwojem maszyny i jej oprogramowania; tworzenie w wielu o$-
rodkach réownolegle programéw realizujace te same cela; brak
koordynacji prac poszczegélnych uzytkownikéw oraz wymiany in-
formacji miedzy nimi.

Padaty réowniez propozycje pociagniecia producenta do odpowie-

dzialnosci sadowej za szkody spowodowane z jego winy /np. prze-

stoje maszyn spowodowane z#ym dziakaniem serwisu/ oraz do zaobli-
gowania producenta do sukcesywnego informowania uzytkownikéw

o wykrytych bledach w oprogramowaniu podstawowym.

—-isasunyjac: odpowiedzi na ten punkt ankiety potwierdzajg w pelni
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glos;; jakie padaly na ten temat w dyskusji plenamej podczas Kon-

ferencji.

Opracowak: Andrzej Dobrzanski

TEKST AKKIEN:

A. & "a uzytkonnikat adres, telefon, telei:; kto coze udzielicé

inforaacji; -
B. Sprzet /prosze podac liczbg/ilos¢ oraz typ i &4 producenta/;

1. Procesor -

2. Pamiec¢ operacyjna, 2.1 _ferrytowa, 2.2_p6iprzewodnikowa

3.

4.
5.

6.
7.
S.

Koricowki, 3.1.DZUIB0KSR, 3.2.LIERA 7952, 3s3-1iERA7953 UGD,
3.4.inne

Drukarki, 4.1 .0D2"-180, 4.2.DN-3, 4.3»D\i-100, 4.4.inne
Pamieci zewnetrzne magnetyczne, 5-1.dyskowe, 5.2.tasmone,
<5.3.kasetone, 5*4«na dyskach elastycznych, 5.5.inne

Kanat automatyki, 6.1.system CAIAC, 6.2.system PI, 6.3.inne
Inne niestandardowe urzadzenia peryferyjne

Czy wprowadzano jakie$ zmiany w sprzecie? - poda¢ jakie

C. .Eksploatonane oprogramowanie /jesli niestandardowve tj. nie od
producenta - poda¢ skad 1 w jaki sposob uzyskane - zakup, wy-
miana, opracowanie wlasne itp./

1

2.

3.

Podstawowe /systemowe/, 1.1.systemy operacyjno, 1.2_assem-
blery, 1.3«kompilatory, 1.4_edytory, 1.5.dtbu3sory, 1.6.ime
Aplikacyjne /uzytkowe/-proszg opisa¢ w miarg dokdadnie, po-
dajac o .ile mozliwe podziat procentowy na ponizsze dzialy:
2_1.obliczenia inzynierskie, 2.2_przygotowanie i weryfika-
cja danych, 2.3-przetwarzanie danych, 2.4._szkolenie, 2.5.
produkcja oprogramowania, 2.5.1.na wkasne potrzeby, 2.5*2.
dla innych, 2.6.pomiary, sterowanie procesow, 2.7.bazy da-
nych, 2.8.systemy informacyjno-dacyzyjne, 2.9>inne

Uzywane jezyki programowania /weddug czestosci stosowania/i

D. Zyczenia i plany i
1. czy Jestescie Panstwo zainteresowani: 1.1.praca wielodos-

2.

tepna /na poziomie systemu operacyjnego/, 1.2. wprowadze-
niem nowych jezykéw programowania /jakich?/

Jakich programéw i systemow potrzebujecie Parnstwo:"2.1.
uzytkowych/aplikacyjnych/, 2.2._systemowych/podstawowych/
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3. jaka rozbudowe sprzetu przewidujecie Panstwo n dajacej sie
przewidzie¢ przysztosci?
m4. jaki sprzet, ktorego nie mozna kupi¢ w normalny sposéb uwa-
zacie Panstwo za najbardziej potrzebny /kupilibyscie go,
"gdyby byk dostepny/?

Czy eksploatujecie Panstwo jakie$ systemy /programy/ na innych
komputerach? Jesli tak, to czy zamierzacie przenies¢ je na sy-
stem UEHMOO?

Czy chcielibyscie Panstwo i mogli uczestniczy¢ czynnie w two-

rzeniu:

1. nowego oprogramowania /prosze podaC szczegoby/: 1.1_syste-
mowego, 1.2.uzytkowego <

2. nowego sprzetu /prosze podaC jakiego/?

Prosze poda¢ najistotniejsze uwagi krytyczne, zastrzezenia,

i bolaczki dotyczace:

1. sprzetu, 2- oprogramowania podstawowego, 3« oprogranowania

uzytkowego.- -

Opracowad: H.J_Martin
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. USTA UCZESTHIK&W
KONFERENCJ1 UZYTKOWNIKOW MINIKOMPUTERA MERA-400

1. ABRAMOWICZ Zbigniew, Zespok Informatyki Wojsk Lotniczych,
60-929 Pognar'l, skr.%zt. 506,t}t4él.s}! 49—32—3(2:?ydoa_
23-18-39.

2. ADAMCZAK Lucyna, OsSrodek ETO Huty Szkda Okiennego "‘Sandomierz’,
. Lé!)m P%4rt(2)\ga 24, 27-600 Snadomierz, tl.sk. -40 w. 229,

3. ARMADA Andrzej, Osrodek Obliozeniowy KZSZ, ul. Kosciuszki 11,
25-310 Kieloe, tel.sk. 444-51. .

4. ARNOLD Krzysztof, Resort OBR Automatyzacja Progesow Chemicz-

nych **Chemoautomatyka™ Dziak Oprogramowania temowego
—yMS, ul. dy%iera 8, 01-793 a(lj'gzawa, tel.aé 38-80-21
w. 2996, dom. 13-34-20.

5. BALICKI Jerzy, Marynarka Wojenna, tel._sk. 27-26-95-

6. BANASZEWSKI Andrzej, Politechnika Wrockawska Instytut Ukkadow
Elektromaszynowych, \Ngbrzeze St. Wyspianskiego 27, 50-370
Wrockaw, tel.sk. 20-32-89.

7. BARCZYK Stanistaw, Huta Szk#a Waloowenego Dziat Informatyki,
ul. Kolejowa 1, 32-312 Jaroszowieo, tel_at.309-14 Olkusz
w. 143.

8. BAUER Zbigniew, Zaklad Informatyki Spétdzielni Hiszkanlowyoh
Si)olgmelnla Oso6b Prawnaich, Dziak Projektowania Systemu,
ul. Kliny 2, 31-465 Krakéw, tel.sk. 11-94-67.

9. B$BOL Michat, WSK Swidnilk, \Ni/dziaLR(_)zrysowaﬁ 1 Szablonéw, ul.
Przodownikow Pracy 1, 21-045 Swidnik, tel.sk. 120-61 w.
62-47-
10. BSREZA Urszula, OSrodek Badawczo-Rozwojowy Metrologii Elek-
trycgne[] ‘LUMBL™, Praocownia &{stemow Mikrokomputerowych,
ulec

n" ul. howaka 1, 65-022 Zielona Gora, tel.st. 630-56
w. 53-71.

11. BIALAS Jan, Huta Miedzi 6w, Zakdadowy OsSrodek Informatyki,
67-231 Zukowice, tel.s¥. 320-71 w. 63-80.

12. BIEIKOWSKA Barbara, Okregowe Przedsiebiorstwo Geodezyjno-Kar-
tograflozne, ul. Zwierzyniecka 10, 60-813 Poznan.

13. BIEHKONSKI Andrzej, Okregowe Przedsiebiorstwo Geodezyjno-Kar-
tograficzne, Zak¥ad Informatyki, ul. Zwyoiestwa 140,
75-612 Koszalin, tel.sk. 277-51 w. 282, dom. 313-92.

14. BIERNACKI Marian, Biuro Projektow Budowniotwa Elektrowni i
Przemystu "EtPRO", Praocownia Slektr_Techn.Obl. nPC",
Jasna 14/16, 00-041 Warszawa, tel.sk. 27-50-81.

15 - BIESIADOWSKI Jerzy, GZE Unlmor, Osrodek Informatyki, ul. Rzec-
nicka 54/56, 80-822 Gdarnsk, tel.sk. 375-330.

16. BOBCOW Andrzej, Stooznia Remontowa '"RADUHIA™, ul. Ka Ostrowiu
1, 80-673 Gdarisk, tel.sk. 31-68-31 w. 278.

17. BOBER Roman, Wyzsza Szkoka Marynarki Wojennej Instytut Elektro-
niki i Elektrotechniki, ul _Marchlewskiego, ia Oksywie
tel.sk. 27*28-91.

ul.
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BOBINSKA Bozena, Politechnika t6dzka, Zak¥ad Aparatow Elektr.

1-14, ul. Prof. Stefanowskiego 176, todz, tel.sk. 655-22
w. 683.

BOCHHIAK Ryszard, Huta Szkdo Okiennego, OSrodek Elektronicz-
nej Techniki Obliczeniowej, ul. Portowa 24, 27-600 Sando-
mierz, tek.of. 30-41 w. 143.

BONIECKI Marek, Osrodek Informatyki_Centralnego Zwiazku Spok-
dzielozosol Praoy, Sekcja Techniczna, ul. Bonifraters 14,
00-213 Warszawa, tel.s¥. 31-41-63 lub 31-68-72.

- BOHIECKI Ryszard, Fabryka Miernikéw i Komputeréw ERA, Shuzba

Handlowo-Ustugowa,” ul. topuszanska 117/123, 02-232 Warsza-
wa, tel.BF. 23-76-64, dom. 11-86-53.

BORKOWSKI Piotr, Polskie GOrnictwo Haftowe 1 Gazownictwo,Biuro
Informatyki ETOG, Dziat Gkownego Teohnologa, ul. Krucza
6/14, 00-537 Warszawa, tel. sk. 28-22-71 w. 668

BBAHIECKI Andrze_f'(,_ Instytu Okggto%v% Politechniki Gdanskiej,
ul. Majakowskiego 11/12, -052 Gdansk Wrzeszcz, tel_sk.
471-718, 417-795.

BRAUER Stanistaw, Uniwersytet Gdanski, ul. Czerwonej Armii 101,
81-824 Sopot, tel_sk.” 51-00-61 w. 452, dom. 52-06-32.

BRAUH Mirostaw, P.P. POLMDZBYT, ul. Strykowska 1/5, 91-725 t6dz.

BBESLER Karol, Wojewddzkie Biuro Projektéw, Zespot ETO, ul.
Wolnos$ci 286, 41-800 Zabrze.

BUKSAK January, Zarzad Portu Szczecin-swinoujsoie, Dziat Infor-
matyki, ul.® Bytomska 7, 70-603 Szczecin.

- BYCZKOWSKI Leszek, P.P. "HOES", ul. Zygmunta Augusto 3/5/7,

81-359 Gdynia, tel.sk. 20-04-08.

CABAH Wiestaw, Instytut Technologii _Bud MaBzyn 1-24 Politech-
niki Wroctawskiej, ul. tukasiewioza , 50-285 Wrockaw,
tel.et. 22-70-36 w. 25, dom. 61-40-57.

CABAFISKI Jan Grzegorz, Osrodek Badawczo Rozwojowy Elektronicz-
nych Uk¥adow pegjz_illzowanych, Pracownia Aparatury Elektro-
nicznej, ul. Grudzigdzka 4o, 87-101 Torun, telsk.” 33-045
w. -3038.

CEGLEOKI Ryszard, Zarzad Portu Szozeoin-Swinouj Scie, Dziat In-
formatyki, ul. Bytomska 7, 70-603 Szczecin.

CHMIELEWSKA Danuta, Fabryka Urzadzen Goérnictwa Odkrywkowego,
Dziat Postepu Ekonorplczne?o i Organlzacyjn o, ul. Przemys-
fowa 85, 62-510 Konin, tel. sk. 215-81 w. .

CHROBOT StaniBlaw, PSK MERA-SYSTEH, Pracownia PS, ul. Skoczyla-
sa 4, 03-469 Warszawa, tel.sk. 19-51-85.

CICHOWSKA Graojana, Instytut Chemii Fizycznej PAH, Kombrka Ob-
liczen numerycznych,” ul. Kasprzaka 44/5Z, 01-224 Warszawa,
tel.sh. 32-32-21"w. 331, dom. 26-09-25.

CICHY Andrzej, Instytut Elektroenerget¥ki Politechniki Warszaw-
skiej, Laboratoriom Informatyki, ul. Koszgkovva 75, 00-662
Warszawa, tel.sk. 21-86-88, tel.dom. 42-52-91.

CZAJKOWSKI Piotr, Wojewoddzkie Przedsigbiorstwo Energgtgki Ciepl-
nej, Dziat Informatyki, ul. Dzierzynskiego 5, -315 Byd-
goszcz.
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CZERNIAK Zbigniew, Instytut OKri Politechniki CGdarskie;),
2%.1 6Kglgakowo Idago 11/12, 88—9%2 Gdansk-Wrzeszcz, tel.st.
CZERWINSKI Michok, O$rodek Badawczo-Rozwojowy Elektronicznej
ratury czne:zlj, Dziat Inform%gil, ul. Wolnosci ,

rze, tel.sk. 71-64-21 do 9 w.

CZERWOSZ Leszek, Centrum Medycyny Doéwiadczalne% i Klinicznej
PAH, Beurofisjolodii, ul. Dworkowa "3, 00-784 War-
szawva, tel.ek. 49-74-88, 49-66-51.

JERZY DABROWSKI, Zakkad Projaktowo-Technologiczny 'Mara-Pnefal’’

Pracownia Projektowania temow Komputerowych, ul. Poezji
19, Warazawa,Jtol. st, 2§—y§5—08. P o S

DEMBICKI Michat, Instytut Fizgki Jadrowej, Dziat Elektroniki,
ul. Radzikowskiego 152, 31-342 Krakow, tel. sk. 37-02-22
w. 307, dom. 37-56-25 p. 316.

DEZOR Andrzej, Instytut Fizyki Molekulamej PAK, Zesp.Probl.
Radiospektroskopii, ul. Smoluahowskiego 17/19, 60-179
Poznan, tel.sk.” 67-40-71 11. 819, dom. 240-80.

DOBRA Arieta, Centrum Komputeryzacji Rynku "CESAR" Zakdad_ w
Poznaniu, Stacja Przetwarzania Danych, Stary Bynek 97/100,
61-773 Poznan, tel.sk. 568-11.

DOBROWOLSKI Marok, Biuro Prolj:lekl_:()W_Budovmictwa Wiejskiego,
Zespok ETO TE, ul. J. Howickiego 32, 87-100 Torun, tol.
ak. 21-051 w. 58, dom. 25218.

DOBRZANSKI Andrzej, Inzynierska Spoldzielnia Praoy, OSrodek
Analizy Wartosci, ul. Jaskowa Dolina 78, 80-286 Gdarisk,
tel_sk. 41-80-96, dom. 57-85-37.

DOKIMIUK Jergz, Politechnika todzka, Zakdad Aparatow Elek-
trycznych, ul. Zwirki 36, 90-539 todf, tel.sk. 655-22

DOUALAHUS Bogumid, Politechnika Poznanska Instytut Techniki
Cieplnej i Silnikéw Spalinowych, ul. Piotrono 3, 61-»138
Poznan, tel.sk. 78-22-01, dom. 671-964.

DOMANSKI Janusz, Instytut Maszyn Cieplnych Politechnild. Czes-

tochowskiej, Al." A. Zawadzkiego 21, 42-200 Czestochowa,
tel.st. 50-503.

DRZEWIECKI Zbigniew, Osrodek Obliczeniowy Wojskowego Instytu-
tu Higieny i Epidemiologii, ul. Kozielska 4, 01-163
Warszawa, tel. 38-70-61 w. 59.

DUDEK Jan, Zakdad Informatyki Spotdzielni Mieszkaniowych w
Krakowie, Spétdzielnia 0séb Prawnych, ul. Kliny 2,31-465
Krakéw, tel.sk. .11-94-67.

DURHEWICZ Lucjan, Zak#ad Ekonomii i Informatyki Gospodarki
Komunalnej, Dziat Systeméw, ul. Piastowska 147/149,
90-440 t6dz.

DYGASZEWICZ Janusz, Centrum Informatyki Gospodarki Morskiej,
ul. Heweliusza 11, 80-958 Gdansk, tel.s¥. 31-27-86.

FABTI Michat, OsSrodek Informatyki Technicznej, ul. Zaniamya-
ka 5, 02-939 Warszawa, tel.st. 42-40-81.
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POErS Jerzy, Krakowska Pabryka Aparatéw Pomiarowych, Pracow-
nia Projektowa Automatyki Systeméw Minikomputerowych,
ul. 0. Zapolskiej 38, 30-126 Krakéw, tel.sk. 37-42-22
w. 4-10.

FRACZAK Jerzy, Osrodek Informatyki Politechniki Poznanskiej,
P1. U. Sktodowakiej-Curie 5, 60-965 Poznan, tal. sk.
33-05-15.

KIKS Henryk, Rybnickie Zakdady wyrobdw Metalowych "Huta Si-
lesia”, Sekcja Informatyki, ul. Przemystowa,44-200
Rybnik, tel._s¥. 27-551 w. 399.

GALQZIBKSKI Bogdan, Akademia Rolnicza Zakdad Zastosowan Ma-
tematyki 1 Infornu, ul. Judyma 24, Szozecln, tel_sk.
700-61 w. 91.

GAWECKI Michat, Biuro Projektéw Budownictwa Wiij]skiego, Zea-
- BolTechnlkl Obliozeniowej, ul. Piekary , 61-823
oznan, tel_sk. 33-05-81 w. 570.

GAWDZIK _Krzysztof, OSrodek Badawczo-Rozwojowy Radiofonii Od-
biorczej "DIORA™, ul. Swidnioka 53, 50-950 Wrookaw,
tel.sk. 44-34-65.

GLURA Wiestaw, Ogéinouczolniany OSrodek Obliczeniowy UK,
Pracownia Systeméw Operacy{nych, ul. Gagarina 7, .-
87-100 Torun, tel.sk. 260-17, w. 44.

GLOWACZ Grzegorz, Przemystowe Centrum Optyki w Budowie,Dziak
Przetwarzania ch, ul. Ostrobramska 75, 04-175 War-
szava, tel. sk, 13-73-94, dom. 15-65-28.

GOCALEH Janusz, Instytut Technologii i Konstrukcji Budowla-
nych Politechniki Poznanskiej, Laboratorium KTO, ul.
M- Skdodowskiej-Curie 5, 60-965 Poznan, tel.sk.782-450.

Q07j|B Andrzej, W?twdrmia Sprzetu Komunikacyjnego '‘PZL-Gbrzy-
ce", Dziak Elektronicznego Przetwarzania Danych
39-432 Gorzyce k/Sandomierza, tel.sk. 22-12-56.

GOLBIK Jozef, Instytut Projektowania i Budowy Kopaln 1 Och-

rony Powierzchni, ul. Pstrowskiego 2, 44-100 Gliwice,
tel.st. 31-82-31 - 36 w. 43.

. GOOCTWALD Jerzy, PKP Oddziat Geodezyjny, Al. Rozdziesskiego 1,

40-202 Katowice, tel. 598-031 w.

GIRXK Staniskaw, Centrum Informatyki i Badari Ekonomicznych
Hutnictwa, Dziak Eksploatacyi ICL-4-50, ul. Wita Stwo-
Bsa 7, 40-954 Katowice, tel.sk. 518-760.

GRALL Jerzy, Instytut Whokiennictwa, OSrodek ETO, ul. Gdans-
ka 91/93 -950 t6dz, tel.sk. 396-00 w* 214, dom.
27-654.

. GRALL Tadeusz, Centralny OSrodek Badawczo-Rozwoj Mas;

Wokienniczych "CBHARO", Zespok EPD, wl. Oé\%zaﬁsﬁayn
55/59, 90-608 to6dz, tel. sk. 285-70 w. 243, dom.850-16.
GUJA Mieczystaw, Instytut Informatyki Uniwersytetu Jagiellon-
skiego, ul. Koggnika 27, 3:tL¥I§01 Krak()wyttel.s}.g
11-02-77 w. 31, lub 33-63-77 w. 538.

GROCHOWSKI Marek, Przedsiebiorstwo_Poloni jno-Zagraniczne
;gd\/lggug!", ul. Skroniakiego 7« 02-466 Warszawa, tel._st
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ESLMADTEL Zdzis#aw, Wschodnia relé%a Okregowa Kolei Panst-

vovowych - Oérgdelgyé@foma i K 'OEZI PEOJSlétgAZ%mLabl

rogramowania emow , ul. Okopowa 5, 20~ ub-
I?n(,)gtel.st 201-21 w. 56-92.

. HORAK Andrzej, Centrum Elektronicznego Przetwarzania Danych

Slaskiej Akademii Medycznej, ul. Poniatowskiego 15,
4Oa§_055 ‘f<atowice, te?(.j%/}. 5&6—081 w. 14-66. e

HORODKO Longin, Instytut Mas: Przeptywowych Politechniki
Lédzkigj, Pracownio Aut% acji Pomiaréw, ul. Stefa-
nowakiego, to6dz, tel. sk -22 w. 12-52.

JABLO&SKI WHodzimierz, Biuro Projektow Budownictwa Elektrow-
ni 1 _Przemystu."ELPRO", Pracownia ETO, ul. Jasna 14/16,
00-950 Warszawa, tel. sk. 27-50-81.

"JARECKI Roman, Politechnika Poznanska, PI. U. Skdodowskiej-
-Curle 5, 60-965 Poznari, tel.sk. 33-05-15.

JAHUSZ Andrzej, Miejskie Przedsiebiorstwo Komunikacyjne,Dziat
Teleinformatyki Ruchu, ul. Brozka 3, 30-405 Krakdw, tel.
sk. 66-10-22"w. 168.

JAREMA Marek, Huta Szkda_Okiennego "‘Sandomierz', OSrodek E-
lektronicznej Techniki Obliczeniowej, ul. Portowa 24,
27-600 Sandomierz, tel.Bf. 30-41 w. 229, dom. 47-36.

JOJCZYK Kazimierz, Instytut Informatyki Uniwersytetu Jagiel-
lonskiego, uli. Kopernika 27, 31-501 Krakdw, tel.sk.
11-02-77 w. 31, 33-63-77 w. 538.

KACZMAREK Adam, Resort OBR Automatyzacji Proceséw Chemicz-
nych '‘Chemoautomatyka’”, Dzia¥ Oprogramowania Systemowe-

go, ul. Rydygiera 8, 01-793 Warszawa, tel. sk, 38-80-21
w. 2996.

EALIHOWSKI Zbigniew, WSK,SNidnik Wydziat Rozryaowan i Szablo-
now, ul. Przodownikow Pracy 1, 21-045 Swidnik, tel.sk.
120-61 w.“62-47.

KALINSKI Jacek, Instytut Automatyki Politechniki Poznariskiej,
ul. Piotrowo 3A, 60-965 Poznan, tel.sk. 782-370, dom.
48-16-17.

KAPALA Zneon Instytut Okret Politechniki Gdariskiej, ul.
%%aé(g\gsklego 11/12, 80-952 Gdansk Wrzeszcz, tel.sk.

KAPCIA Jerzy, Instytut Telekomunikacji Politeohniki Gdarskiej,
ul. Majakowskiego 11/12, 80-952 Gdansk Wrzeszcz, tel_sk.
471-643.

KAREWICZ Bogustaw, Zaktad Elektroniki Komputerowej ''ZEKOM™,
ul. Makowa 8, 91-480 todz.

KARWACKI Bogdan, Zaktady Sprzetu Elektronicznego, ul. Kwia-
towa 1, 71-045 Szczecin, tel. sk. 756-01 w. 112 i 224.

KAWKA Matgorzata, Krakowska Fabryka Aparatéw Pomiarowych,
Pracownio Projektowa Automatyki I Systeméw Minikompute-
rowych, ul. G. Zapolskiej 38, 30-126 Krakéw, tel._at.
37-42-22 w. 410.

KAZIMIEROZAK Bogdan, Instytut Elektroenergetyki i Automatyki
Politechniki Gdanskiej, ul. Majakowskiego 11/12, 80-952
Gdansk Wrzeszcz, tel.st. 471-619.
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KgDZIERSKA Barbara, Biuro Projektow Budownictwa Ogélr;ggg
“"Miastoprojekt', ul. Kraszewskiego 36, 30-110 Krakdw,
tel.sk. 22-51-00 w. 385.

KEDZIERSKI Stanistaw, OSrodek Badawczo-Rozwojowy Elektro-
nicznej Aparatury Medycznej, Dziat Informatyki, ul_Wol-
nosci , Zabrze, tel. . 71-64-21 —29 w. 255.

KLAUZIFFSKI. Jacek, Instx!:ut Technologii i Konstrukcji Budow-
lanych Politechniki Poznansk|6ed, Laboratorium ETO,
leléou- Skdodowskiej-Curie 5, 60-965 Poznan,tel.st.782-

KUHCBWICZ Walerian, Centrum Projektowania i Zastosowan In-
formatyki, Zespok Oprogramowania Minikomputerow Zakda-
du Wdrozen i1 Marketingu, Al. Niepodlegtosoi 190,00-608
Warszawa, tel.st. 27-12-20.

KOCHEL Tadeusz, Polskie Gorniotwo Haftowe 1 Gazownictwo,
Gornoslaski Okregowy Zakfad Gazownictwa, OSrodek Elek-
tronicznej Techniki™ Obliczeniowej, ul. Gwardii Ludowe
11, 41-800 Zabrze, tel. 71-52-21"w. 5415, dom. 71-21-66.

KOCOJ Jan, Osrodek Informatyki Urzedu Wojewédzki%go, ul.
Geodetow 1, 39-400 Tarnobrzeg, tel. sk. 22-35-49, dom.
45-24 Sandomierz.

KOCZYK_Andrzej, Centralny OSrodek Badawczo-Projektowy Budow-
nictwa Przemystowego mBISTYP", ul. Parkingowa 1, 00-518
Warszawa, tel. sk. 21-92-11.

KOKORHIAK Aleksandra, Okregyvye Przedsiebiorstwo Geodezyjno-
-Kartograflczne, ul. ierzyniecka 10, 60-813 Poznan.-

KOLAKOWSKI Kazimierz, Przedsiebiorstwo Automatyki Przemysto-
wej "'MERA-PHEFAL", Zakd¥ad_Projektowo-Technologiczny
Pracomia PT-10, ul. Poezji 19, 04-394 Warszawa, tel.sk.
12-98-91, 12-90-11 w. 10-65.

KOHECKA Ewa, Wojewodzkie Przedsiebiorstwo Energe?/ki Ciepl-

nej, Dzia¥F Informatyki, ul. Dzierzynskiego 85-31
Bydgoszcz. -

KOPERSKI Jerzy, Instytut Matematyki Politechniki Poznanskiej,
ul. Piotrowo 3a, 60-965 Poznan, tel.sk. 782-358.

KORDYS Marian, Cz?ggochows,kie Zakdady Przemystu Lniarskiego
"WARTA', Zak OSrodek Obliczeni , ul. Krakowska
45, Czestochowa, tel.sk. 426-31, w. 332. ,

KORYCKI Jerzy, Instytut Lotnictwa Zakkad Inzynierr Materia-
fonej, ul. Krakowska 110/114, 02-256 Warszawa, tel.sk.
. 16-00-11 w. 719.
KOTKOWSKI Jerzy, OSrodek Analizy Wartosci Inzynierskiej
Spotdzielni Pracy, ul. Jaskowa Dolina 78, 80-286 CGdansk,
tel .sk. 41-80-96.

KOWALCZYK Bogdan, Instytut Technologii Mechanicznej Politech-
niki Warszawskiej, Sekcja Pomiardw Elektronicznych, ul.
Warbutta 86, 02-524 Warszawa, tel.sk. 49-98-71 w. 206.

KOWALSKI Marek, Resort OBR Automatyzacji Proceséw Chemicznych
"'Chemoautomatyka’, Dziak Oprogramowania Systemowego, ul.
Rydygiera 8, 01-793 Warszawo, tel. sk. 38280-21 w.2096.
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KOWALSKI Mirostaw, Inatytut Technologii Mechanicznej Poli-
teohniki Warazawakiej , Zakdad Technologii MasZyn, ul.
Harbutta 86, 02-524 Warszawa, tel.sk. 49-98-71 w. 206.

KOWALSK1 Staniskaw, Zakdad Terenoxo\?/ Centralnego Osrodka
Informatyki Drogowniotwa we Wrockawiu, ul. Pretficza
9/11, 50-984 Wrockaw, tel.ak. 61-59-70.

KOWALSKI Wojciech, Prze Instytut Motoryzacji, Zakdad
Metod 6bliczenicmywl, Al Stalinglrfgzdzkja 3,
03-468 Warszawa, tel.sk. 11-25-26.

KOZAKOWSKI Grzegorz, Zak¥ad Inzynierii Materiatowej Insty-
tutu Lotnictwa, Al. Krakowska 110/114, 02-256 Warsza-
wa, tel. sk 46-00-11 w. 709.

KOZIOL Andrzej, Kopalnia_Wegla Kamiennego ''SIERSZA™, Dziat

Urzadzen Informatyki 1 Euohu 1, Trzebinia, woj.
Katowice, tel.ak.” Trzebinia 9 w. 251, dom. Chrzandw
20-17. *

KECCIOCH Janusz, OSrodek Badawczo-Rozwojowy Blaktronioznej
AparatuZ% Medycznej, Dziak Informatyki, ul. Wolnosci
3453, rze, tal. 71-64-21 - 29 w. 255.

KRYCZKA Jan, Inatytut Inzynierii Chemicznej Politechniki
todzkiej, ul. Wolczanska 175, 90-530 todz, tel.ak.
655-22 w.715, dom. 783-47.

KRZABIK Leoh, Instytut Automatyki, Inzynierii temow i
Telekomunikacji Akademiit)élérniCZ(z))—,rIJlutniczgy? Al. Mic-
kiewicza 30, -059 Krakow, tel.sk. 33-81-00 w.i 2832,
dom. 22-58-17.

. KRZEMIEN Aleksander, Kopalnia Wegla Kamiennego '‘Siersza’’,

Dziat Urzadzen Informatyki 1_Euchu i, Trzebinia
. woj - _Katowice, tel.sk. Trzebinia 9 w. 1, dom. Krze-
szowice 206-13.

KRZISZCZAK Hanna, Centralny OSrodek Badawozo-Frojektowy
Budownictwa Prz_emyslowego "Blstyp', Zakdad Nowych Me-
tod Projektowania, ul. Parkingowa 1, 00-518 Warszawa,
tel.BE. 28-94-71, dom. 62-61-10.

- KUCHARSKI Jozef, Huta Szkd#a Okiennego '‘Sandomierz’, OSrodek

ETO, ul. Portowa 24, 27-600 Sandomierz, tel.st. 30-40
w. 229, dom. 33-25.

LAUSZ Irena, Zyrardowskie Zaklady Tkanin Techniczzjych, ul.
Okrzei 51» 96-300 Zyrardow, tel. sk. 20t31 w. 284.

. LEWANDOWSKI Marek, PPZ-AMKPOL - Zakdad Elektroniki Oddziat

w Warszawie, ul. Brylowska 8a, 01-216 Warszawa, tal.
ak. 20-34-75.

. LIPITIKI Adam, _Zak¥ady Energetyczne Okregu Zachodniego
g re SR kP

Elektronmnia Turdw, OSrodek Informatyki, ul.
ME. Energetykéw 12, 59-916 atynia, tel.sk.” 34-219.

LUDWICZYteKl Antoni, Marynarka Wojenna, tel.sk. 27-38-36.

. tUGIEWICZ Jan, P.P. "MORS", ul. Zygénunta Augusta 3/5/7,

81-359 Gdynia, tel.sk. 20-04

MACEWICZ Wodzimierz, Wydziak Elektroniki Politechniki War-
azawskiej, ul. Nowowiejska 15/19, 00-665 Warszawa.
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MACHOWIAK,Bog?dan, _Biuro Projektéw Budowniotwa Wielzj/skiego,
Zespot Techniki OblicZzeniowej, ul. Piekary 17, 61-828
Poznann, tel.sk. 33-05-81 «e

HACIUK Bronistaw, Instytut Metod Zarzadzania 1 Organizacji

Produkcji Politechniki élgskie , ul. Krasinskiego
40-019 Katowice, tel.st. 51-66-71 - 4 w. 24.

MAJ Tadeusz, Huta Szk#a Okiennego "'Sandomierz'', OSrodek BTO,
% Porl:ow2624, 27-600 Sandomierz, tel.sk. 30-41 w.

MAJCHRZAK Ewa, _Instytut Odlewnictwa Politechniki élqskieI!)b
laboratorium Informatyki, ul. Chorzowska 53/1, 44-
Gliwice, tel.ak. 31-60-31, dom. 31-21-66.

- MAJEWSKI Kazimierz, Olszr%g’nskie Zakdady (%Bon Samoohodowych

Zakdad 0OSrodek Informatyki*, Al. icatva 71,
10—5750\2%52tyn, tel _st. 7-41, 303—8%- 230.

MALIHOWSKI Roman, In ut Maszyn Prze ch Politechni-
ki todzkiej, ul. Stefanowskiego, todz, tel.sk. 655-22,
w. 1252,

MALISOWSKI Wojolach, Instytut Fizyki Mol@kularneA'_ PAK, Pra-
oownia Informatyki, ul. Smoluchowakiego 17/19, 60-179
Poznan, tel.sk.” 67-40-71 w. 264-7. [ ]

MALKIEWICZ Mariola, H.S.0. "‘Sandomierz'', ETO, ul. Portowa
24, 27-600 Sandomierz, tel sk. 30-41 w. 229

MAHTIH Aleksander, Huta Miedzi "Glogow", Zakkadowy OSrodek
Informatyki, 67-231 Zukowice, tel.ak. 320-71 w. 6380.

MARTIN Wodzimierz, Instytut Okr%owy Politechniki Gdans-
kiej, ul. Majakowskiego 11/12, 80-952 Gdansk Wrzeszcz,
tel_sk. 471-869, dom. 47-99-48.

MACZIFFSKI Skawomir, _ Instytut Melioracji i Uzytkow Zielonych

Zak¥ad Organizacji i Mechanizacji Robot, 05-550 Ra-

- szyn - Falenty, tel_sk. 50-05-31 w. 243, dom. 42-59-10.

MBL3R-KAPCIA Maria, Instytut Okretowy Politechniki Gdanskiej

ul. Mg}{akowskiego 11/12, 80-952 Gdansk Wrzeszcz, tel.
sk. 471-735.

- MICHALSKI Zdzistaw, Instytut Podstaw Elektroniki Politech-

niki Warszawskiej, ul. Kowowiejska 15/19, 00-665 War-
szawa, tel.sk. 21007-478, dom.” 48-76-29.

. MICHALOWNSKI Henryk, Instytut Melioracji i Uzytkow Zielonych

Zak#ad Organizacji 1 Mechanizacji Robot, 05-550 Raszyn
- Falenty, tel_sk. 500-531 w. 243.

- MIERZEJEWSKI _Adam, Centrala Techniczno-Handlowa Przemystu

Prec&zg&nego_"PREHA",_D;@% Informacji Kierownictwa,
ul. Krakowskie PrzedmieScie 47/51, -960 Warszawa,
tel sk, 26-32-01 w. 346.

MIKEEWSKI Antoni, Zakdad Zastosowar Matematyki i Informaty-
ki Akademii Rolniozej, ul. Janosika 8, 71-424 Szczecin,
tel. sk. 700-61 w. 91, dom. 887-53.
MIKULSKA Maria, Zakdad Aparatow Elektrycznych Politechniki
- #éggzléiej, L&%S Stefanowskiego 176, 90-924 todz, tel. sk.
—-22 W. .
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EIZIOLEK Jan, Zakdad Projektowo-Technologiozny "'Mera-Pnefal™
Pracomia Projektowania Systemow Komguter%vgch, ulT
Poezji 19, -994 Warszawa, tel.sk. 75-75-08.

- MOKRZYCKI Wojciech, Instytut_Maszyn Matematycznych, Praoow-

nia Grariki Komputerowej, ul. KrzywickKiego 34, 02-078
Warszawa, tel.sk. 21-84-41 w. 428.

MORAWSKI Jaoek, PPZ “AVEPOL" Zakdad Elektroniki i éggramry
Medgczne , Pion "Informatyka. Alekeandrowka ,
05-311 [ébe Wielkie, tel_sk. 20-34-75.

MROZEK Zbigniew, Ins it Elektrotechniki i1 Elektroniki
Politechniki Kr: ovvskl%b, ul. Warszawska 24, 31-155
Krakéw, tel.Bf. 33-03-00 w. 614 lub 620, dom. 44-10-32.

MUCHA Stanistaw, ZGSBOI' Informatyki Wojsk Lotniczych,
607929 Poznan, Bkr.poczt. , tel_sk. 49-32-33, dom.

49-70-34.

KUSZEWSKI \Wradystaw, Kombinat Metalurgiozny Huta im. Lenina
Zak¥ad Automatyzacji . -969 Krakow 28, ekr.poczt.44/
/45, tel BEF. 44-88-66 w. 28-76.

NAGORSKI Jerzy, Zak¥ad Elektroniki Komputerowej ''ZBKOM',
ul. Hakowa 8, 91-480 todf.

NARBUNTOWICZ Eugenia, Instytut Kaszyn Roboczych Politechni-
I7<E|32P(2)§§aﬁsk|ej, ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan, tel.ak.

NAWROT Kazimierz, Instytut Niskich Temperatur i Badan Struk-
tur PAN, OSrodek Obliczeni , Pl. Katedralny 1, 50-
-950 Wrookaw, skr. poozt. 937, tel.sk. 22-10-71 w. 72.

NAZAROWSKI Jerzy, OSrodek_Postepu Technicznego NOT, Central-
ny_Osrodek Inf(_)rmac%lﬁsNauko\é\)/e;é Technicznej i1 Ekonomicz-
negé ,O:LLJI. Czackiego , 00- Warszawa, tel.st. 27-

NIEMIEC Jbézef, OSrodek Postepu Technicznego HOT, COIETE,
ul. Czackiego 3/5, 00- Warszawa, tel.sk. 27-39-01.
NIKODEMSKA Joanna, OSrodek Obliczeniowy WZSP, Pracomnia

Ushug Obliczeniowych, ul. Dyrokcyjna 5, 80-852 Gdarisk,
tol SF. 31 5600 W 24l Dyrokeyy

- HIKODEMSKI Marek, Instytut OkrggaggzPolitechniki Gdanskiej,

ul. M%'_akowskiego 11712, Gdansk Wrzeszoz, tel.
sk. 471-869.
NIKIEL Wojciech, Wydziak Mechaniczno-Technologiczny™Poli-

techniki Warszawskiej, ul. Traugutta 85, 02-524 War-
szawa, telsk. 49-94-36.

NIWINSKI Staniskaw, In3tytut Elektrotechniki Zakdad Miemic-
twa_i_Sterowania Elektryczne%%, ul. Pozaryskiego 28,
04-703 Warszawa, tel.st. 12-00-21.

NOWAK , Dorota, Oentrurp_Elektronigzne?O Przetwarzania Danych
Sla‘skle_kaAka(_‘Jemll Medyczngj, ul. Poniatowskiego 15,
40-055 Katowice, tel.sk. 526-081 w. 1466.

NOWAKOWSKI _ Zdzistaw, Instytut Technologii Elektronowej Poli-
techniki Warszawskiej, ul. Koszykowa 75, 01-662 Warsza-
wa, telsk. 21007-906, 21007-775.
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. OG?'IRKOLIKI Juliusz, Gdanskie Zakdady Nawozow Fosforov}?/(;h, a
ujaws|

Dziat Przygotowania Danych i Anali E.P.D., ul.
2, 80-953 Gdanisk, tel.sk. 438-263 lub 438-272.

OLEIKICZAK Romuald, Osrodek Obliczeniowy KZSz, Dziak EPD,
ul. KosSciuszki 11, 25-310 Kielce, tel.sk. 444-51, dom.
310-8%4.

OLKOWSEC Hen , Instytut Ciezkiej tezy Organicznej 'Bla-
chownia":z,kPracth)r?i:a Matgmaty i%@osg\)//vangjJ , 47—235 Ke-
dzierzyn, tel_sk. 332-41 w. 5459.

OLTOH Janusz, Wojskowy Instytut Med%iyn%lLotniczej, Zakdad

Elektroniki, ul.” Krasinskiego -755 Warszawa, tel.
sk. 33-12-21 w. 216, 158.

- OSOWSKA Jadwiga, Instytut Radioelektroniki Politechniki War-

szewskiej, Osrodek Obliczenlovg, ul. nowowiejska 15/19,
00-665 Warszawa, tel.sk. 21007-956.

PALACZ Krzysztof, Akademia GOrniczo-Hutnicza, Miedzyresorto-
wy Instytut Fizyki_i Techniki Jadrowej, Zak: Radio-
metrii Prz j, Al. Mickiewicza 30, 30-059 Krakdw,
tel.sk. 33-76-00 w. 39-15.

PALUSZKIEWICZ Anna, Og6lnouczelniany _OSrodek Obliczeni
UMK, Pracownia temOw Operacyjnych, ul. Gagarina 7, m
87-100 Torun, tel.sk. 260-17, w. 44.
PAMTQTA Benedykt, Gdanskie Biuro Projektow Budownictwa Prze-
0, ETO, ul. Garncarska 23, 80-958 Gdarsk, tel.
. 31-28-31 w. 12.
PAWLAK Marek, Osrodek Informatyki. CZSP, Dzial Programowania

HERY 400, ul. Bonifraterska 14, 00-213 Warszawa, tel.
sk. 31-68-72.

PAWMLOWSKI Andrzej, Instytut Technologii Elektronow%£ Poli-
techniki Warszawskiej, ul. Koszykowa 75, 01-662 War-
szawa, tel.sk. 21007-906, 21007-775.

PIECHOTA zard, P.P. "MORS", ul. Zygmunta Augusta 3/5/7,
81-359 Gdynia, tel.sk. 20-04-08: .
PIETROW Aleksander, OSrodek Informatyki Urzedu Wg;ew()dzkie—

%8&1 ul. Geodetéw 1, 39-400 Tarnobrzeg, tel.sk. 22-35-49,
. 22-39-60.
PIETRZAK_Janusz, Instytut Technologii Mechanicznej Politech-
niki Warszawskiej, Zak¥ad Technologii Maszyn, ul. Har-
butta 82, 02-529 Warszawa, tel.sk. 210-07-119-206.

PIETRZAK Krystyna, Zakfad Ekonomiki i Informatyki Gospodarki
Komunalnej, ul. Piotrowska 147/149,90-440 t6dz, ‘tel.sk.
648-12.

PISIEWICZ Andrzej, Wojewddzkie Biuro Projektow, Zespok ETO,
ul. Wolno$ci 286, 41-800 Zabrze, tel.sk. 71-20-21 w.84.

PLACZEK Dorota, Rybnicki Zaklad_Prefabw(ka_lc'i Przemystu We-
glowego, Sekcja Informatyki, ul. Wiejska 7, 44-201 Ryb-
nik, tel.sk. 26-451 w. 8l. .
POLEROWICZ Zenon, Fabryka Urzadzen Gérnictwa OdkEka 0,
K ad 62-510 Konin,

Dziat Technologiczn ul. Przemystowa 85,
ol k. 1581w 557
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POZIEMSKI Andrzej, Bydgoskie Zakdady Przemystu Gumowego
"'STOMIL™, zm%yogll’ganizg?i Zarzadzenia i Informatyki,
ul. Torunska 155, 85-950 Bydgoszcz, tel.sk. 61-16-41

w. 179.
PRZEWO&SIAK Roman, Zaklady Mechaniczne '‘Gorzéw”, Sekcja ETO,
Lé!'.n P%g ey a 13,” 66-400 Gorzow, tel.sk. 272-21,

RAKS August, _Instytut Telekomunikacji Politechniki Gdarskiej
lé* . %alalé%vsklego 11712, 80-952 Gdansk Wrzeszcz, tel.

RAMITISKI Tomasz, Instytut Okretowy Politechniki Cdariskiej,
ul. Majakowskiego 11/12, 80-952 Gdarisk Wrzeszcz,
tel.sk. 471-718, dom. 32-37-95.

RESZKIEWICZ Wieczyskaw, Zarzad X1V Sztabu Generalnego WP,
ul. Rakowiecka 4a, 02-519 Warszawa, tel.st. -2697 .

ROSItrKI Ryszard, PPZ "Amepol’” - Zakdad Elektroniki Oddziat
w Warszawie, ul. Bryloweka 8A, 01-216 Warszawa, tel.
sk. 20-34-75.

ROS Marek, OsSrodek Postepu Techniczno—Organizac;(/)jnego P_P.
Orbia, Dziak GE. Technologa, ul. Bracka 16,00-950 War-
szawa, tel.sk. 26-02-71 w. 56-16.

RUGALA Ryszard, Marynarka Wojenna, tel.sk. 27-35-84.

RYCHHIK Adam, 1%J/rardow§kie Zak¥ady Tkanin Technicznych,
Dziak Informatyki, ul. Okrzei 51» 96-300 Zyrardow
tel.sk. 20-31 w. 284.

SALEWICZ Kazimierz, Instytut Geofi i PAN, Zak#ad Zasobdw
wodsy cgé ul. Pasteura 3, 02-093 Warszawa, tel.st.

. SAREK Kazimierz, OSrodek Badawczo—Rozw?' Radiofonii Od-

biorczej "DIORA™, ul. Swidnicka
tel sk, 44-34-65.

SIWEK Janusz, Zespét Informatyki Slaskiego Okregu Wojskowe-
go, 50-984 Wrockaw,

SKIERSKI Janusz, Centrum Informatyki Gospodarki Morski(a'j, 3

OSrodek Obllczenlowy, ul. Heweliusza 11, 80-958 Gdan-
sk, tel.sk. 31-68-21, 31-16-31 w. 279, dom. 41-91-08.

SMOCZYNSKI _Michat, Instytut Informatyki Politechniki Gdan-
skiej, ul. M%gkwsklego 11/12, 80-952 Gdansk Wrzeszcz
tel sk. 471-296.

SNOPEK Krzysztof, Instytut Elektroenergetyki i1 Automatyki
Pol%%gchniki Gdanskiej, ul. Maj owstyllziego :I_‘L/121,:yk
80-952 Gdarisk Wrzeszcz, tel.sk. 471-619.

SOBCZYK Wojciech, PKP Oddziak Geodezyjny, Al. Rozdzienskie-
go 1, 40-202 Katowice, tel. 57-54-21, 57-55-43.

-030 Wrockaw,

- SOlifXl1 \odzimierz, Marynarka Wojenna, tel_sk. 27-35-39,

dom. 20-61-06.

SOLICH Bo%dan, Okregowe Przedsiebiorstwo Geodezy{\wg—Karto—
graficzne, dad Informa%ykl, ul. Zwycies 140,
75-613 Koszalin, tel.sk. 277-51 w. 260.
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SOLTYS Witold, Ins t Mas, Matematycznyoh, ul. Krzywio-
telegp 34, 02-078 Warsz%na, teI.BltY 21)—/84—41 W. 54ZI§W

SOROCZYUSKI Wladxslaw, Instytut Elektrotechniki Przemysto-
wej Politechniki Poznanskiej, Laboratorium Mode%ania

rowego, ul. Piotrowo 3a, 61-965 Poznan, tel.sk.

%5—504 lub 782-399.

SOSI&SKA Bozena, Przedsiebiorstwo Polonijno-Zagraniczne
"COMPUTEI"", ul. Skronskiego 7, 02-466 Warszawa, tel.sk.
23-99-23; 23-99-32.

STEFANIAK Whodzimierz, INSTYTUT Podstaw Metalurgii PAN,
Pracownia Krystalizacji DP-8, ul. Towarowa 7, 44-100
Gliwice, tel. 31-60-31.

STRAWItoKA Halina, Stocznia Remontowa "‘RADUNIA', ul..Ja Os-
trowiu 1, 80-873 Gdansk, tel.sk. 31-68-31.

SZCZEPANIAK Barbara, Biuro Projektéw Budownictwa Komunalne-
go, ul. Tuwima 22/26, 90-002 t&dz, tel.sk. 303-87.

. SZCZEPANSKI Marian, P_P. "MORS", ul. Zygmunta Augusta 3/5/7;

81-359 Gdynia, tel_st. 20-04-08, dom. 24-08-59.

SZMAJSER Henryk, Zakdady Mechanizacji Budownictwa ZREVB,
Dziak Informatyki, ul. Przasnyska 2, 01-756 Warszawa, .
tel.st. 33-22-71 w. 285.

SZYMCZAK Elzbieta, Instytut Techniki Cieglnej, Zak¥ad Infor-
matyki, ul. Dabrowskiego 113, 93-208 to6dz, tel.sk.
53-26-50 w. 260.

SLJZAK Elzbieta, Osrodek Informatyki Przedsiebiorstw Budow-
lano-Montazowych Goérnictwa, ul. Konckiego 5, 10-040
Katowice, tel.sk. 511-977«

SWIATKOWSKI _ Zzdzistaw, Przedsiebiorstwo Elektryfikacji i Tech-
nicznej _Obstugi Rolnictwa "ELTOR”, Zes Informatyki
Pracowni Elektrycznej, ul. Smolenska 15, 85-833 Byd-
goszcz, tel. sk, 631-501 w. 256, dom. 61-98-86.

TLAGA Waldemar, Instytut Technologii Elektronicznej Poli-
techniki Gdanskiej, ul. M?lj]akowsklego 11712, 80-952
Gdansk Wrzeszcz, tel.stk. 1-647.

TOMANA Andrzej, Instytut Mechaniki Budowli Politechniki Kra-
kowskiej , ul. Warszawska 24, 31-155 Krakow, tel.sk.
33-03-00 w. 309.

URBANSKI Jan, P.P. "POI2JOZBYT", Dziat Informatyki, ul. Stry
kowska 115, 91-604 t6dz.

USTASZEWSKI _Jan, Instytut Drég i Mostéw_Politeohniki War- _
szawsklgé, Laboratorium Informatyki, ul. Armii Ludonej
16, 00-637 Warszawa, tel.sk. 25-75-08. -

WACHOWSKI Andrzej, OSrodek Badawczo Rozw%io% temow Auto*™*
matyki, ul_™ Czerwonej Armii 66/72, -807 Poznan, tel.
sk.” 53-437, dom. 610-70.

2-078 War-

- WAIKIEWICZ Lena, Instytut Maszyn Matematyczn%(‘:lh,oPracaNnia

Grafiki Komputerowej, ul.” Krzywickiego
szawa, tel.gl- 21-84-31 w. SSZ%XW e



207.

208.

209.

210.

211.

212.

213.

214.

215.

216.
217.

218.

219.

223.

224.

- 169 -

WASILEWSKI Zbigniew, !nst¥tut Przemyatu Gu o STOMIL,
Zak¥ad Automatyki, ul. Harcerska 30, 05-620 Piastow,
tal. 586-025, w. 115.

WERBIHTKI Rgszard, Gdanskie Zakdady Hawosow Fosforowych
Dziat otowania Danych i Anali EPD, ul. KUJawsRa 2,
80-955 Géansk, tel .sk. 438-263, dom. 380-181.

WABEWKA Jan, Akademia Goérniczo-Hutnicza, ul. Mickiewicza 30,
30-059 Krakow, tel.ak. 33-81-00 w. 39-50.

WERFEL Zbigniew, Huta Szkda_ Okiennego '‘Sandomierz’, Osrodek
ETO, ul. Portowa 24, 27-600 Sandomierz, tel .sk. 3041
v. 143.

WIECZOREK Wojciech, Kombinat_Panstwowych Gospodarstw Ogrod-

niczych, Dziat Planowania i1 Ekonomiki, ul. Haramowicka
150, 61-619 Poznan, tel.sk. 200-661 w. 328.

WIELOWIEJSKA Ewa, Instytut tacznosci, ul. Szachowa 1, 04-
-84 Warszawa, tel.st. 12-00-63.

WIERZBICKI Jan, Huta Szkda Okiennego, Zakdadowy OSrodek In-

formatyki, ul. Kolejarzy 81, 32-520 Jaworzno, tel._sk.
774-41 w. 120 lub 2%2, dom. 638-00.

WILCZEK Tadeusz, Instytut Maszyn Matematycznych, ul. Krzywio-
kiego 34, 02-078 Warszawa, tol.ok. 21-84-41 w. 543.

WINIARSKI Maciej, Instytut Drdg i Kostow Politechniki War-_
szawskiej, Laboratorium Informatyki, ul. Armii Ludorej
16, 00-637 Warszawa, tel. sk. 25-80-16,doa. 44-92-94.

WISNIEWSKI Bogdan, Ogdlnouczelniany O$rodek Obliczeniowy
UMK, ul. Gagarina 7, 37-100 Toruh, tel.sk. 260-17 w.44.

WISNIEWSKI Jacek, CNPSS “MERA-STER™, ul. Armii Czerwonej
101, 40-160 Katov/ice.

WOLSKI Andrzej, ITM Politechniki Warszawskiej, Zakdad Eech-

mologii , ul. Norbutta®86, 02-529 Warszawa, tel.
3+. 21007-119-206.

WOLSZCZAK Leoh, Mi resort Instytut Prze Budowla-
nego Politechg(ij%/ Warsz%kie'fyl'jl- Amimmej 16,
00-637 Warszawa, tel.sk, 25-78-56 lub 25-92-80.

WOZNIAK Ui3aula, Stocznia Remontowa '"'‘RADUHIA'™, ul. Na 03-
trowiu 1, 80-873 Gdansk, tel.sk. 31-68-31 w. 278.

WOZNIAK Zenon, Prze Instytut Motoryzacji, Zakdad
Metod Obliczenr?yoxl\sfy(():\?],y - APP,,tAI. Sta%grjadzka 23,
03-301 Warszawa, tel.sk. 11-25-26.

WRONIECKI Zbigniew, Centrala Techniczno-Handlowa Przemystu
Precizyjnego, Dziat Informacji Kierownictwa, ul. Kra-
kowskie Przedmiescie 47/51, 00-079 Warszawa, tel.sk.
26-32-01 w. 346.

ZAk gSKA-POPOW Barbara, 2akkad Zastosowan Matematyki i In-

formatyki Akademii_Rolniczej, ul. Janosika 8, 71-424
Szczeoin, tel.sk. 700-61 w. 91,

ZAMISEOWSKI Edward. Fabryka Osprzetu Smaochodonego ‘‘Polmo™,
Sekcja Automatyzacg:y Badan i Prac Inzynierskich, ul.
p yszewskiego 99, 93-126.t6dz, tel_sk. 402-40 w.388.
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ZDROJEWSKI Franciszek, Przedsiebiorstwo Zaopatrzenia Far-
maceutycznego '‘Cefarm™, Dziak EPD, ul. Chmielna 47/52,
80-958 Gdansk, tel.ak. 31-16-51 w. 36.

ZMTSEONSKA Bozena, OZrodek Postepu Techniczno—Organizacgf'—
2(;g_24 ij(; Marszatkowska 142, 00-061 Warszawa, tel.

ZNAMIEROWSKA Monika, Centralny OSrodek Informatyki Drogow-
nictwa, Pracownia Oprogramowania, Al. Stalingradzka
32A, 03-301 Warszawa, tel.sk. 11-99-63.

ZIELINSKI Edward, Centrum Informatyki i1 Badan Ekonomicznych
Hutnictwa, Zespot Konserwatorow RIAD-32, ul. Wita
Stwosza 7, 40- Katowice, tel.sk. 510-061 w. 367.

ZIELINSKI Stefan, Instytut Okrgg Politechniki Gdanskiej,
ul. Majakowskiego 11/12, 80-952 Gdansk Wrzeszcz, tel.
sk, 471-795, dom. 56-28-93..

ZIEMKIEWICZ Andrzej, Instgtut Maszyn Matemagcznych, ul.
Krzg\av:;cklego , 02-078 Warszawa, tel.sk. 21-84-41
W. .

ZIENTEK Madgorzata, nickie Zakdady Wyrobow Metalowych
uta "'Silesia”, Sekcja Informatyki, ul. Przsmysiowa,
44-200 Rybnik, tel.sk. 275-51 w. ¢99.

. LI Jerzy, Cieszynska Fabryka Farb i Lakierdw '"'POLI-

FARB', Dziat ETO, 43-400 Marklowice k/Cieszyna, tel.sk.
217-67.

"ic* JOM. c7. iftb.HO









