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1. PRZEZNACZENIE INSTRUKCII EKSPLOATACH

Instrukcja eksploatacji zawiera opis budowy minikomputera oraz dane niezbedne do instalacji, uruchamiania
i konserwacji minikomputera. Przeznaczona jest dla instalatorow i uzytkownik dw komputera MERA 400

2. BUDOWA MINIKOMPUTERA

Minikomputer MERA 400 charakteryzuje sig budowg modularng zaréwno w zakresie sprzetu jak i oprogramowa
nia. W konstrukcji minikomputera wyodrebniono moduty funkcjonalne, przedstawione na rys. 1 + 14, Oferowane
zestawy MERA 400 stanowig zbior wybranych moduloéw minikomputera, przy czym kaidy 7 moduidw moze
by¢ przedmiotem niezaleznej sprzedazy w przypadku rozbudowy lub rekonfiguracji zestawu u uzytkownika sys
temu.

2.1. Modut podstawowy systemu MPS- 400

Modut MPS-400 przedstawiony na rys. 1 stanowi najwieksza wspolng czesé wszystkich zestawow MERA 400.
MPS-400 ztoiony jest z szafy standardowej MRC-400 z zainstalowanym. modutem jednostki centralnej
MJC-400 i modutem zasilania sekwencyjnego MZS-400.

2.1.1. Modut szafy standardowej MRC-400

Modut MRC-400 jest szafg o standardzie 19" i wysokosci 25 U, gdzie U=44 4 mm. W szafie standardowej zamo
cowano prowadnice dla modutéow MZS-400 i MJC-400, ktére ﬂmiejscowinne sg zawsze w gornej czedei szafy jak
przedstawiono na rys.1. W dolnej czesci szafy istnieje mozliwosé instalacji dwach szuflad o wysokosel 5 U (np
dla modutéw MPZ-400 lub MPOF-400) i jednej szuflady o wysokodci 3 U dla dodatkowego modulu MZ5-400.
Na poziomach tych szuflad umieszczono ptyty maskujgce - zaslepki.

2.1.2. Modut zasilania sekwencyjnego MZS-400 (rys.2).

Kazda z szuflad systemu oraz wszystkie urzgdzenia zewnetrzne zasilane sg z sieci 220 V poprzez modut zasilania
sekwencyjnego MZS-400. Jeden modut MZS-400 umozliwia zasilanie 12-tu urzadzen, z ktorych szeéé moie nie
posiadac¢ wtasnych filtrow przeciwzaktoceniowych. Napigcia sg podawane sekwencyjnie, trzystopniowo na trzy
grupy ztacz wyjsciowych 21 + Z4, Z5+Z8 i 29+212 typu SzR20P3EG7. Prawidtowe doprowadzenie napiecia
sieci do modutdéw systemu ME RA 400 wymaga spetnienia warunku, by zasilacz pracesora {zasilacz gornej szufia
dy modutu MJC-400) byt wtaczony pézniej od zasilacza systemowej pamigci operacyjnej {zasilacz dolnej szufla-
dy MJC-400). W tym celu nalezy dotaczyé kabel sieciowy zasilacza pamigci operacyjnej do gniazda Z1, natomiast
kabel sieciowy zasilacza procesora do ztgcza Z9 modutu MZS-400. Pozostate urzadzenia lub szuflady zestawu na-
lezy dotgczacé dowolnie do pozostatych wyjsciowych gniazd modutu MZS-400.

Przyktadows instalacjg zestawu MERA 400 ilustruje rys.17. Modut MZS-400 zasilany jest z sieci 220 V 50 Hz
sznurem sieciowym modutu, zakoficzonym trzema korcowkami M6—0—6. Wiaczenie zestawu do sieci odbywa
sie centralnie za pomoca stacyjki umieszczonej na pulpicie technicznym modutu M.JC-400.Gorny zasilacz ZLI1-400
modutu ZLI-400 modutu MJS-400 polaczony jest kablem KSA z modutem MZS-400 przenoszgcym sygnat za-
taczenia sieci ze stacyjki do modutu MZS-400. Kabel KSA lgczy gniazdo Z2 gérnego zasilacza modutu MJC-400
z gniazdern Z13 modutu MZ5-400.

2.1.3. Modut jednostki centralnej MJC-400

Konstrukcje modutu MJC-400 rys.3 stanowig dwie skrecone szuflady o tgcznej wysokosci 9 U, posiadajace od-
. «zielne pulpity i zasilane odrebnymi zasilaczami ZL1-400.

Szuflada gdrna zawiera 10 miejsc pakietowych o wymiarach 150x300 mm. Dolna szuflada zawiera 6 miejsc pakie-
towych o wymiarach 296x300 oraz réwniez 10 miejsc 150x300 mm. Obie szuflady posiadajg odrebne platery,
ktore po skreceniu stanowig wspéiny plater catego modutu, na ktérym metody owijania przewodéw lub pota-
czeri drukowanych zrealizowano wszystkie potgczenia migdzypakietowe.




i jednostki centralnej MJC-400 sa pakiety nizej wymienionych blokéw funkcjonalnych:

pam i 32 k stow 16-bitowych

)wione sg na pozycjach:
X {pakiet sterowania)
| (pakiet mikrooperacji)
(pakiet dekodera)
P (pakiet przerwan)
R (pakiet rejestrow)
(pakiet arytmometru)

ra wehodzi pakiet SM—PK zwigzany konstrukcyjnie z pulpitem technicznym modutu

;i umieszczone sg w dolnej szufladzie na pozycjach:
POSE (pakiet sterowania pamigcia)

pakiety FJP=18/8/1 (4 pakiety nosnika po 8 k stéw kazdy)

L

zajmujg pozycje:
KZB
A—-KZA

y oraz pakiety jednostek sterujgcych urzadzeniami zewnetrznymi pracujgcych w kanale
150x300.

iscowiony jest na pozycji 11 w dolnej szufladzie modutu MJC-400. Na tylne grzebie-
radane sg ztacza kabli interfejsu realizujgce potaczenia migdzyszufladowe. W przypad-
sdynie szuflade MJC-400 zamiast kabli interfejsu na tylne grzebienie naktadane sg termi-
v taczone sq miedzy soba kablem interfejsu KIF tworzac taricuch, przy czym na pakie-
21 : sie w skrajnych szufladach taricucha naktadane sg terminatory interfejsu (patrz rys.18).
j skablowane miejsca pakietowe (w standardzie 300x300) na poz. 1+3, przewidziane do
»tru wielokrotnej precyzji. W obszarze poz. 1+8 znajduja sie okablowane miejsca pa-
‘ie 150x300) przewidziane do instalacji pakietéw modutdéw urzadzeri zewnetrznych wspot-
ika centralng poprzez kanat znakowy. Miejsca na pé6tpakiety (150x300) na pozycjach
z wyiatkiem doprowadzery napieé zasilajacych. Przewidziane sg one do niestandardo-
systemu MERA 400. Na pozycji 10 modutu MJC-400 przewidziano instalacje modu-
ki MP1-400 (pozycja 10 jest okablowana).

ony Jest do zasilania systemu minikomputerowego MERA 400 z sieci jednofazowej
1 220 V i czestotliwoéci 50 Hz. Obwéd wejéciowy zasilacza wyposazony jest w uktad
kami termicznymi przekroczenia dopuszczainej temperatury pracy.

ita napied stabilizowanych +15 V, +5 V, =6 Vi —15 V o mocy wyjsciowej 350 W,

ocesora, informujace o poziomach napigcia sieci | Zrodet napieé wyjsciowych.
mechaniczne do szuflad systemu MERA 400 za pomocg czterech wkretéw M4.

i znajdujg sie nastepujace elementy dostepne od zewnatrz i dwie dmuchawy zapewnia-
> ciepta, zacisk uziemiajacy, ztacze sieciowe Z1 typu SzR20P3NW?7, bezpiecznik
', dioda éwiecaca sygnalizujaca obecno$é napiecia sieci "SIEC”, dioda éwiecaca sygnalizuja-
u wymiany ciepta "PRZEGRZANIE”, gniazdo Z2 umozliwiajgce zdalne zataczanie zasilacza,
(1707 i1 stuzaey do zatgczania technicznego zasilacza.

<i topikowe 2rédet B2 2A/-5 V/, B3 2A/-15 V/, B4 10A/+5V/, i B5 10A/+15 V/ dostepne




sg po odkreceniu trzech wkiretow przy gornej krawedzi ptyty i jej odchyleniu. Wyisdciz zasilacza taczone sg z pro-
cesorem za pomocg ztgcza ELTRA — CANNON typu 841.084.01.1.1.000.1 (84 styki).

2.2. Modut arytmometru wielokrotnej precyzji MAZ 400

Modut arytmometru wielokrotnej precyzji (arytmometru zmiennoprzecinkowego) plzed.'ctawiono narys.7, b
W sktad modutu wchodzg trzy pakiety, kiGre sa instalowane w module jednostki centrainej MJC-4C0 na pozy-
cjach:

— pozycja 1 — pakiet F—PA

— pozycja 2 — pakiet F—PM

— pozycja3 — pakiet F--PS

Podczas instalacji modutu MAZ-400 nalezy dokonaé zmiany potozenia mostkéw na pakietach procesora:

—na pakiecig P—X3—-2 mostek E—F rozewrzed

— na pakiecie P—R3—2 mostek D—C rozewrzeé

2.3. Modut kanatu znakowegé MKZ-400

Modut kanatu znakowego MKZ-400 przedstawiony na rys.8 skiada sie z dwoch pakietéw o wymiarach 150x300
SM—KZA i SM—KZB. Jeden kanat znakowy zainstalowany jest standardowo w module MJC-400 na pozycjach

9 (pakiet SM—-KZA) i 10 (pakiet SM—KZB) i wystepuje w kazdym zestawie MERA 400. Zapewnia on mozli-
wos¢ pracy do osmiu urzadzeri zewnetrznych, ktorych pakiety jednostek sterujagcych moga byé instalowane na
okablowanych pozycjach 1+8 modutu MJC-400. W obrebie pozycji 1+8 przewidzianych dla pakietow jednostek
sterujgcych obowigzuje standard rozmieszczenia sygnatéw interfejsu kanatu znakowego, ktéry jest przestrzegany
w kazdej jednostce sterujacej. Dzigki temu dowolne ukompletowanie urzadzen zewnetrznych pracuigcych w kana-
le znakowym minikomputera nie wymagaja wprowadzania zmian w okablowaniu plateru modufu MJC-400. Kanat
znakowy zainstalowany w module MJC-400 posiada numer 15 zaszvty na mostkach B,D,C i A na pakiecie
SM—KZA. W przypadku potrzeby instalacji wiekszej liczby kanatow znakowych nalezy nadawaé im numery zgos!-
nie z ponizsza tabelka (tabelka pokazuje potozenia mostkow na pakiecie:

\

B D C A
Kanat nr 14 1-2 1-2 1-3 1-3
kanat nr 13 1-2 1-3 1-2 o 1=2
kanat nr 12 1-2 1-3 1-2 1-3
kanat nr 11 1-2 1-3 1-3 1-2

Dodatkowe kanaty znakowe moga byé instalowane w modutach MPZ-400 na tych samych pozycjach pakietowych
jak w module MJC-400. Okablowanie modutu MPZ-400 w czeéci plateru przewidzianego pod kanal znakowy
i jednostki sterujace urzadzeniami zewnetrznymi jest identyczne z okablowaniem modutu MJC-400.

2.4. Moduty urzadzeri zewnetrznych

Moduty urzadzeri zewnetrznych ilustrujg rysunki:
Modut czytnika MCT1001A—400 — rys. 9
Modut czytnika MCT2100—400 — rys. 10
Modut dziurkarki MDT105S—400 — rys. 12
Modut drukarki DZM180—400 — rys. 13

Modut drukarki z klawiaturg - rys. 11
MKSR—-400

W sktad modutdw urzadzeri zewnetrznych z reguty wchodzi urzadzenie z wyposazeniem, pakiet jednostki sterujg-
cej, kabel taczacy urzadzenie z pakietem jednostki sterujacej, sznur sieciowy i przewéd uziemiajacy. W celu zainsta-
lowania dowolnego z w/w modutéw nalezy umiejscowi¢ pakiet jednostki sterujgcej w wybranym miejscu pakieto-
wym modutu MJC-400 (lub MPZ-400), zamocowa¢ kabel logiczny faczacy urzadzenie z pakietem jednostki steru-
jacej, dotaczy¢ sznur sieciowy urzadzenia zewnetrznego do dowolnego, wolnego gniazda modutu MZS-400, craz




przewdd uziemiajgey do zacisku listwy uziemiajgcej szafy MRC-400. Wybdr miejsca pakietowego na jednostke

24 wigze sig z nadaniem numeru fizycznego dla urzadzenia i uzalezniony jest od konkretnego ukempletowa-

zestawu. Zaleca sie przestrzeganie numerdw jednosiek sterujacych (wybor miejsc pakietowych dia jednostek
sterujgeych) dla urzgdzer wehodzacych w zestaw operatora systemu {patrz rys.16).

2.5. Modul pamigci zewnetrznych MPZ-400

Modut MPZ-400 ilustruje rys.5. W sktad modutu wchodzi szuflada z zasilaczem oraz zainstalowanym pakietem
rfejsu 1-SK | pakietami kanatu pamigciowego KP-W i KP—M+KP—S. Modut MPZ-400 przewidziany jest
wszystkim do instalacji jednostek sterujgcych pamieciami zewnetrznymi (masowymi) takimi jak: pamiegci
we, taimowe, itp. Na pozycjach 4+7 przewidziano miejsca {okablowane) pod jednostke sterujacg pamiecia
a MERA 9425 dia 1 lub 2 dyskow, na poz.3 — pod jednostke sterujgcq pamieci taSmowej PT-305 dla
vijakow. Pozycje 1 i 2 s okablowane sygnatami gtdwnej magistrali minikomputera z zachowaniem syg-
akietu kanatu automatyki A—PI identycznie z pozycjg 10 w module MJC-400. W czesci plateru przewi-
wym dla pakietdw o standardzie 150x300 istnieje okablowanie dla dodatkowego kanatu znakowego na 8 urzg-
wnetrznych (tak jak w module MJC-400). W celu zainstalowania moedutu MPZ-400 nalezy umiescié szufla-
100 w szafie na pierwszym wolnym poziomie ponizej nodutu MJC-400, potaczy¢ kabel interfejsu KIF .
ietem interfejsu wyzej lezacej szuflady, natomiast na pozostate wolne ztacze pakietu interfejsu | —-SK modutu
100 natozyé terminator interfejsu. Ponadto, sznur sieciowy modutu nalezy dotgczyé do wolnego gniazda
1512 modutu MZS-400, natomiast przewodd uziemiajagcy modutu do wolnego zacisku ziemi na listwie uziemia-
jgcej szary MRC-400.

2.6. Modut pamieci dyskowych MPD 9425400

fut pamieci dyskowych MPD 9425-400 ilustruje rys.6, ztozony jest z czterech pakietéw jednostki sterujacej,
wstki sterujgcej — dysk KB—-D 9425, oraz dysku MERA 9425. W celu instalacji pakiety jednostki sterujg-
cej ezy umiejscowi¢ w module MPZ-400 na pozycjach:

pozycja 4 pakiet PZ--DIC
pozyciab - pakiet PZ-DC
pozycja 6 — pakiet PZ—CI
pozycja 7 pakiet PZ—RI

{ sieciowy pamieci dyskowej MERA 9425 nalezy doprowadzié¢ do dowolnego ztacza sieciowego modutu
0. W celu dotaczenia drugiego dysku przewidziano drugie wykonanie modutu MPD 9425-400 ztozonego
ogicznego dysku, dysku MERA 9425.

3. INSTALACIA MINIKOMPUTERA MERA 400

otowanie minikomputera do instalacji

Po uruchomieniu minikomputera nalezy wykonaé nastepujace czynnesci przygotowawcze:
— sprawdzi¢ potoZenie pakietéw w szafie minikomputera, ktére powinno byé zgodne z opisem w pkt-cie 2,

— sprawdzi¢ prawidtowodé dotgczenia kabli, taczacych pakiety jednostek sterujgcych z urzadzeniami zewnetrzny-
mi, kabli sieciowych i przewodow uziemiajgcych zgodnie z opisem — pkt.2,

- sprawdzi¢ czy w gniazdach bezpiecznikowych zasilaczy ZL1-400 znajdujg sie odpowiednie wktadki bezpieczni-

kowe.

2. Uruchomienie minikomputera

(9%

Przygotowanie minikomputera do pracy przeprowadza sie po dotaczeniu kabla zasilajagcego MZS-400 do sieci i po
dokonaniu czynnosci sprawdzajgcych, zgodnie z punktem 3.1.




Uruchomienie przebiega nastepujaco:

- ustawic kluczyk stacyjki modutu MJC-400 w potozenie "ON" i sprawdzic¢, czy zapalila sig lampka kontrolna
"ON"" nad stacyjka na pulpicie MJC-400:

— wigczyé urzadzenie zewnetrzne poprzez ustawienie ich w stan gotowosci zgodnie z wiasciwymi im opisami
eksploaiacji.

Po dokonaniu powyzszych czynnosci nalezy dokonaé sprawdzenia minikomputera przy pomocy testéw kontrol-
nych, zgodnie z instrukcjami podanymi w DTR systemu MERA 400.
Po wykonaniu powyzszych czynnosci minikomputer MERA 400 jest uruchomiony.

4. PRZYSPOSOBIENIE MINIKOMPUTERA DO PRACY

4.1. Whaczanie minikomputera

Wtaczanie minikomputera nale.zy rozpoczaé od dotaczenia minikomputera do sieci i ustawienia kluczyka w stacyj-
ce w potozeniu ON.

Nastgpnie nalezy wykonaé czynnosci:

— ustawi¢ gotowos¢ drukarki DZM-180-KSR,

- ustawic gotowos¢ czytnika CT1001A,

— ustawi¢ gotowosé dziurkarki DT-105,

— nacisngé klucz CLEAR na pulpicie MJC-400,

— wezytac tasme systemu operacyjnego (kluczem BIN),

— uruchomié program uzytkowy.
4.2. Wytaczenie minikomputera

Czynnosci zwigzane z wytaczeniem minikomputera sg nastepujace:
— zakoriczy¢ wykonanie programu uzytkowego,

— ustawi¢ kluczyk stacyjki w potozenie OFF.
5. TESTOWANIE MINIKOMPUTERA

Dla systemu MERA 400 opracowano nastepujacy zestaw programoéw testujgcych:
— Testy procesora

TP1 — test uktadu przerwan

TP2 — test rejestrow

TP3 — test petli podstawowej

TP4 — test rozkazéw w bloku podstawowym (NB=0)
TP5 — test rozkazéw wsp6tpracujacych z NB (NBRO)

—TPZ -~ test zbiorczy procesora stanowigcy zbidr testow wymienionych wyzej, Test kontroluje sprawnosé pracy
jednostki centralnej. Czas pracy testu nie powinien by¢ krétszy niz 5 min.

— TPAQ - test kompleksowy pamieci operacyjnej {dla bloku systemowego i uzytkowego). Test kontroluje popra-
wnos¢ zapisu i odczytu informacji oraz wybierania adresow w pamigci operacyjnej. Czas pracy testu nie
powinien trwac krdcej niz 5 min.

-TUZ - test kanatu znakowego i jednostek steru;qcych urzgdzeniami znakowymii .

— czytnik CT—1001A

- dziurkarka DT—-105

— drukarka znakowo-mozaikowa z klawiaturg DZM180—KSR
~ monitor ekranowy VIDEOTON 340

- drukarka znakowo-mbzaikowa DZM-180




itroluie poprawnosc o

acy urzadzen peryferyjnych.

Czas pracy testu nie powinien by & miniejszy niz 3 min. ( w przypadku tes

Znakowo-mozaikowej | monitora ekrancwego).

swacy réwnoczesnej urzgd

test dynamiczny ¢

niz 3 min
PD test powierzchni dysku

test ustawienia ramienia ¢ transmisji danych

omputera po diuZszej przerwie w eksploatacji nalezy wykonad wg pkt-u 6.3 niniejszej it

towania czytnika | dziurkarki tasmy

raz wystarczajaey dla trizykrotnego wyprowadzenia testow koentrelnych { w przypadku iesto-

znakowych. Czas pracy testu nie powinien hy¢é krot-

zeglad monitora VIDEOTON

TAD test adresacyt dysku
Tt it kanatu pamieciowego
PF tast arytmormetru wielokrotnej precyzji.
O JA MINIKOMPUTERA
6.1. Cod e czynnodci konserwatorskie
D iziennych czynnosei Konserwatorskich nalezy oczyszczenie minikomputera z kurzu i usuniecie “confetti”
Z nika znai ego sie przy dziurkarce oraz testowanie minikomputera przy pomocy testow TCPZ, TP AD,
IN A tu
é 3 konserwatorskie
} vych {lub po B0 godzinach pracy) czynnodei konserwatorskicli nales:
clzienne osci konserwatorskie,
DT CT 1001 wy instrukeji obstugi i eksploatacii pkt 7.5,
] trkarki DT 105 wg instruice)i obstugi | eksploatacji pkt 13,
P fru zaikowej DZM—-180-KSR wag instrukcii ekspleoatacii luby pr
10 tugi i eksploatacii,
i yd di zaikow: "M 180 wg instrikeji eksplaatacii,
e " hpizy ¢ y testu TUZ 1 INTRUZ,
i e i iosci konserwatorskie
Do mi ZNY /nnosel konserwatorskich (lub po 200 godzinach pracy) nalezg:
{ nserwatorskie,
y s konserwatorskie,
¢ v p. 3.113.2 niniej zej instrukceji,
p I yinika CT1001 lub CT2 100 wy instrukcji obstugi | eksploatacii pkt 7,
pr i dziurkarki DT 105 wg instiukcji obstugi i eksploatacii.
A
i(:z vidzenie minid

istruk-



7. WYKAZ MATERIALOW EKSPLOATACYJINYCH

7.1. Nosnik informacji

Tasma papierowa o wymiarach zgodnych z normg PN—-74/T-42103:

— maksymalna grubosé tasmy 0,12 mm,
— maksymalna przepuszczalno$é $wiatta przez tasme 40%,
— szeroko$¢ 25,4 mm.

7.2. Papier

Stosowany jest papier:

— obrzeznie perforowany sktadany w paczki (ryzy),

— szeroki od 101,6 do 386,3 mm (4 + 14,5 cala),

— wysokos¢ paczki papieru 25,4 + 406,4 mm (1 + 16cali),
~ gramatura 56 + 90 g/m*.

7.3 Ta$ma barwigca

Stosuje sig dwa rodzaje tasmy:

- jednobarwna, czarna, jedwab naturalny, szerokosé 13 mm,
= dwubarwna czarno—czerwona, jedwab naturalny, szerokosé 13 mm.

Zaleca sig stosowac tasme barwiacy produkcji PETER BEIT, B302 KLOTEN/ZURICH Dietlekerstrasse 66,
Szwajcaria, o trwatosci 2 . 10° znakéw.

7.4. Smary

Zaleca sie stosowaé:
~ olej wazelinowy MPW wg PN-67/C--96069

7.5. Materialy pomocnicze

Do materiatéw pomocniczych zalicza sig:
— smarowniczka,

- pedzel,

— flanela,

— rozpuszczalnik benzynowy,

— spirytus etylowy, czysty.

UWAGA:

Materiaty wymienione w pkt 7 nalezy wykorzystaé zgodnie z instrukcjami obstugi i eksploatacji urzadzer peryfe-
ryjnych.

8. PRZYKLADY WYKORZYSTANIA PULPITU TECHNICZNEGO

8.1. Wpisywanie informacji do rejestrow

1. Wybra¢ rejestr przy pomocy przetgcznika obrotowego.
2. Ustawié na kluczach KB 2adang informacje.
3. Nacisng¢ przetacznik LOAD

= na lampkach 0+ 15 wyswietlana jest informacja ustawiona na kluczach KB.




8.2. Wpisywanie informacji do pamigci operacy jnej

1 Na kluczach KB ustawié adres komorki pamigci (bezpodredni dostep istnieje tylko do pamigci w bloku systemc-
wym}.

2. Przelacznikiem obrotowym wybraé rejestr AR.

3. Nacisng¢ przetacznik LOAD — na lampkach 0:15 wyswietlony jest adres komorki pamigci operacyjnej usia-
wiony na kluczach KB. x

4. Przelgcznikiem obrotowym wybrac rejestr, z ktorego ma byc wpisana informacja lub wybrac pozycje KB,
jusli informacja ma by¢ pobrana z kluczy.

5. Nacisna¢ przetacznik STORE

— informacja z wybranego rejestru lub ustawiona na kiuczach KB zostaje zapamietana w komorce pamigci o adre:
sie wskazanym zawartoscig rejestru AR;

— zawarto$é rejestru AR ( wyswietlona na lampkach 0+15 po wybraniu rejestru AR przetacznikiem) zwigkszona
jesto 1.

8.3. Odczytanie informacji z pamigci operacyjnej

1. Na kiuczach KB ustawié adres komorki pamigci operacyjnej.

2. Przetacznikiem obrotowym wybraé rejestr AR.

3. Nacisna¢ przetacznik LOAD —na lampkach 0+15 wyswietlany jest adres komérki PAO, ustawiony na kluczach
KB.

4. Przetacznikiem obrotowym wybra¢ rejestr, do ktérego ma zosta¢ wprowadzona informacja z pamieci.

&. Nacisnad przetacznik FETCH — na lampkach 0+15 wyswietlana jest informacja odczytana z komadrki pamieci
5 adresie ustawionym na kluczach KB. Zawartos¢ rejestru AR (wyéwietlana na lampkach 0+15 po wybraniu re-
jestru AR przefgcznikiem) zwigkszona jesto 1.

8 4. Przyktad wprowadzania i wykonywania programu

Od adresu 0400 wprowadzié program na dodanie 1 do rejestru R7 i poréwnanie zawartosci rejestrow R6 i R7.
R6:=01500, R7:=01477. Posta¢ programu:

0400 AWT, 7, 1
cW, 6,7

Wartosci poczatkowe rejestrow:

R6:=01500

R7:=01477

. Przelacznikiem wybrad rejestr R6.

Ustawi¢ na kluczach KB 01500 (oktalnie).

. Nacisna¢ przetacznik LOAD — na lampkach 0+15 wyéwictlona jest informacja ustawiona na kiuczach.
. przetgcznikiem wybrac rejest: R7.
. Ustawi¢ na kluczach KB 01477 (oktalnie).

. Nacisnaé przetacznik LOAD — na lampkach 0 + 15 wysdwietlona jest wartos¢ 01477,

. Przetacznikiem obrotowym wybragé rejesir AR.

8. Ustawi¢ na kluczach KB 0400 (oktalnie}.

9. Nacisna¢ przetacznik LOAD — na lampkach 0+ 15 wyswietlona jest 04U0.

10. Ustawi¢ przetacznik obrotowy w potozeniu KB.
11. Ustawié na kluczach 0140001 (oktalnie).

12. Nacisna¢ przetgcznik STORE.

13. Ustawi¢ na kiuczach 0106607 (oktalnie).

14 . Nacisnaé przetgcznik STORE.

15, Wybrad rejestr 1C.

16. Ustawi¢ na kluczach 0400 (oktalnie).

17. Nacisng¢ przetgeznik LOAD.

18. Nacisnaé przetgcznik CYCLE — zawartosé rejestru 1C wyiwietlona na lampkach 0% 15 zwigksza sieg o 1.

Zawartoi¢ rejestru R6 wyswietlona na lampkach po wybraniu rejestru przetgcznikiem zwigkszona jest ¢ 1
i wynosi 01500 (oktalnie].

N =

~NOoOTse W

10



19. Nacisna¢ przetgcznik CYCLE — zawarto$é rejestru IC zwieksza sie o 1 i wynosi 0402 {oktalnie).
W rejestrze RO zapalona jest lampka 5 (wskazZnik E) oznaczajaca, Ze 2awartoéé rejestréw R6 i R7 54 jednako
waea.

'WAGA: Opis eksploatacji systemu pod nadzorem systemu cperacyjnego jest zawarty w tomie lil. DTR.
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Rys. 1. Modul podstawowy systemu MPS—400

MZS—400 — modut zasilania sekwencyjne:
MJC—400 — modut jednostki centralnej
MR C—400— modut szafy standardowej
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Rys. 3. Medut jednostki centralnej MIC--400

MAZ—400 — modut arytmometru wielokrotnej precyzji
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MP1—400 — modut kanatu automatyki Pi
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Rys. 4. Modui pamigci operacyjnej feirytowej MPGF—400
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Rys. 5. Modut pamigci zewnetrznych MPZ—-400
MPD 400 — modut pamieci dyskowych MERA-9425
MPT305-400 -- modut pamigci tasmowych PT—-305
MPI1—400 — modut kanatu automatyki Pl

MMG 400 — modut monitora graficznego




MPLD- 400

gah‘et L7-pIC

pakiet PZ-0C ~ \

pakiet pz-C/

pakiet DZ-a/
S

pamiec gyskoni
MERA - 9425

Wykonanie {

pamiec dyskowa
MERA 9425 D

§ PRS-

Wykananie 2
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Rys. 7. Arytmometr wielokroinej precyzji MAZ-400
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Rys. 11. Modui drukarki znakowo-imozaikowej 7 klawiatuig DZM - 180 KSR
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Rys. 12. Moduly dziukarki tasmy papiezowej MDT 105 5-400




MDZ - 400

pakiet
SM-UZ0ZM drukrko
0ZM 180

/

/

S
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Rys. 16. Wielodostepny zestaw do automatyzacji obliczer naukowych i inzynierskich (dyskowy)
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Rys. 18. Przyktad potaczeni interfejsu systemu MERA—400
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