MERR ELLURO INFORMATOR
dla uzytkowwnikow
Wrocfew komputerow

1073 JEDNOLITEGO
czerwiec SYSTEMU



MERR ELUJRO INFORMATOR
dla uzytkownikow
Wrocfaw komputerow

1073
: JEDNOLITEGO
czerwiec SYSTEMU



Wydawca>

MERA-ELWRO-SERVICS

Wrockaw, ul. Ostrowskiego 32
telsfoni. 626-20
tslezs 34-423

WZS ELWRO *am.D/223/73-2000-»-16



ELEKTRONICZNA MASZYNA CYFROWA
JS R-20 * Lo e

OPROGRAMOWANIE MASZYNY ... ... .. ..o......
INFORMACJE SYNTETYCZNE O KOMPUTERACH

JEDNOLITEGO SYSTEMU BO 1010 BO 1020
BO 1040 BO 1050 WEDLUG KATALOGU

JEDNOLITEGO SYSTBIU .- oo e e e e ee e

WYSTAWA KOMPUTEROW Z URZADZEN EMC JS
W MOSKWIE W DNIACH OD 14.V.1973 DO
14.VZ.1973 F. e e

LZSTA CZLONKOW KLUBU ......... D
PLAN FRAOY KLUBU UZYTKOWNIKOW KOMPUTEROW

JEDNOLITEGO SYSTEMU NA ROK 1973
- I ¥ IV KWARTAL ... oo

SpIfl trcaoi

16

- 23

26



KLSKIROILIIC ZXA

1A8HIA

CYPHOWA

J3 8-20*

IKPOBMACJB TBCHBICZHB

Zainstalowana w Oddalaka Slaskim Instytutu
Maszyn Matematycznych maszyna R-20 jest pier-
wszg eksploatowang w Polsoe praedstawlolelka
Jednolitego Systemu Elektronicznyoh Maszyn
Cyfrowych. Jest to komputer trzeciej genera-
cji /obwody scalone serii LOOIKA -11/# przez-
naczony do rozwigzywania szerokiej klasy za-
dan obliczeniowych 1 logicznych matej 1 Sred-
niej wielkosci.

Struktura m.o. R-20 odpowiada zadaniom wy-
suwanym w stosunku do wspékczesnych maszyn
cyfromyoh. Dzieki Istnieniu uniwersalnego
systemu wejscla/wyjsola zapewnia mozliwosé
tworzenia dowolnej konflguraojl urzadzen pe-
ryferyjnych. Rozbudowany system przerwan
programéw oraz system ochrony pamieci umozli-
wia bezkolizyjna prace wleloprogramowg.

Aktualna konfiguracja maszyny jest nastepu-

Jacej

1. Jednostka centralna z pamiecia operacyjna
0 pojemnosci 64 KB /przewidziana jest
rozbudowa do 256 KB/

2. Cztery jednostki pamleol tasmowej z jed-
nostkg sterujaca /przewidziana jest roz-
budowa do szesciu jednostek/.

3* Dwie jednostki pamleol dyskowej a Jedno-
stka sterujaca /przewidziana jest rozbu-
dowa do cztereoh jednostek/*

4* Drukarka wierszowa

5* Czytnik kart

6* Perforator kart

7* Czytnik tasm perforowanych

8* Perforator tasm papierowych

g*
10*

11*

Konaola operatora
Urzadzenia do przygotowania danych na
tasmach dziurkowanych

Urzadzenie do przygotowania danyoh na
kartach dziurkowanych

Podstawowe dane techniczne - eksploatacyjne
poszczegblnych czesci maszyny sa nastepujacel

1*

Centralna Jednostka Przetwarzania /BC-2040/
wraz z pamiecig operaoyjng o cyklu pracy

2 p sek* /EC-3220/ oraz urzadzeniem zasi-
lania /BC-0820/.

W skiad jednostki centralnej wohodzat

a/

b/

Dwa kanaty selektorowe praoujgoe z pre-
dkoscig 300 KB/sek. przy dziataniu Jednego
kanatu 1 200 KB/sek. przy réwnoczesnym dsla-
+anlu obydwu kanaddw* Do kazdego z nich
mozna poddaczy¢ do 256 urzadzen zewnetrznych
Kanat multiplekserowy pracujacy z predko-
Scig do 16 KB/sek. z mozliwoscig pracy
autonomicznej z predkoscig 100 KB/sek.

Do obshugi urzadzen peryferyjnych wspétpra-
cujacych z maszyng za posrednictwem kanatu
multiplekserowego wykorzystywane sa spe-
cjalne obszary pamieci operacyjnej, ktorych
wlelkosé ustala maksymalng liczbe podka-
natéw 1 urzadzen koricowych.

Hp. przy pojemnosci pamleol operacyjnej

64 KB, obszar speojalny ma pojemnos¢ 768 B
co wystarcza do obstugi 176 urzadzen kon-
cowyoh pracujacych w 48 podkanataoh.

Przy pojemnosci pamieci operacyjnej 128

1 256 KB pojemnos¢ obszaru wzrasta do 1792 B
00 wystarcza do obshugi 240 urzadzen kon»
oowyoh pracujgoyoh w 240 podkanatach.



o/ Blok arytmetyozno-loglezny pracuj* w «po*

d/

e/

2/

3/

=& szeregowo-rownolegly, przetwarzajao
informaoje bajtami. Blok ten wykonuj*
ifszystkle operacja arytmetyczne, logicz-
na 1 wejscia - wyjada, zawart* w zbio-
rze Instrukcji Jednolitego Systemu EMS.
Sterowani* centralne jest typu mlkropro-
gramowego. Praca wszystkich blokéw jed-
nostki centralnej sterowana jest przy
pomocy pamieci statej zawlerajgoej 4096
stéw 64 bitowych,

Pamie¢ operacyjna o pojemnosol 64 KB

1 cyklu pracy 2 ji sek. W jednym oyklu na-
stepuje zapis lub odczyt dwéch bajtéw.
System ochrony pamieci odnosi sie zaréwno
do odczytu jak i do zapisu. Podstawowe
rejestry oentralnej jednostki umleszozone
sg w szybkiej pamieci lokalnej o pojemno-
Sci 256 bajtow.

Jednostka pamieci tasmowej NML-67 z jed-
nostka sterujaca /EC-5511/

- ezerokos6 tasmy 12,7 mm

- gestos¢ zapisu 8 lub 32 bity /mm

- liczba Sciezek 9

- predkos¢ transmisji 16 lun 64 KB/sek.

- mozliwos¢ czytania wstecznego.

Jednostka pamieci dyskowej /00-5556/

z jednostka sterujaca /BC-5551/

- pojemnos¢ pakietu 7,25 MB

- liczba dyskoéw 6

- liczba powierzchni
roboczyoh 10
- liczba Sciezek
zapisu 203

- liczba gtowic uni-
wersalnych 10

- gestos¢ zapisu max 44 min 30 bltdw/am
- predkos¢ transmisji 156 KB/sek

Jednostka sterujgca zabezpiecza praoe do 8

Jednostek pamieci. Sterowanie jednostki

sterujgoej jest mlkroprogramowe. Istnieja
mikroprogramy testujace jednostke sterujaca

1 pamigd dyskong™
4* Drukarka wierszowa /f10-7030/

- predkos¢ druku 650 - 890 IInll/mIn
- liczba znakéw w linii 128

- liczba znakéw drukowanyoh 82
/w tym alfabet dacinski
1 rosyjski, cyfry 1 zna
kl speojalne/.

- sposo6b praoy asynchroniczny z bufo-
rem o pojemnosci 128
znakow.

5> Czytnik kart /6012/

- predkos¢ czytania 500 kart / min
- noé$nik Informacji karty 90 lub 80
kolumnowe

Urzadzenie ozyta Informaoje przedstawiong
w kodzie KPK -12 z automatycznym przeksztat-
ceniem na kod DIl bedgoy kodem wewnetrznym
maszyny oraz Infonnaojs przedstawione w do-
wolnym Innym kodzie bez automatycznego prze-
ksztakcenia.
6. Dziurkarka kart /BO - 7010/

- predkos¢ dziurkowania 100 kart/min

- no$nik Informacji Karty 80 kolumnowe
- kod KPK - 12
- sposéb pracy asynohroniozny

z pamiecig bufo-
rowg O pojemno-
Sci 256 bajtow.
7. Czytnik tasm dziurkowanych /BO - 6022/
- predkos¢ czytania 1500 znakdw/sek

- nosnik informacji tasma papierowa
5 lub 6 Sciezkowa
Przy czytaniu tasmy 8 - Sciezkowej mozliwe
jest przeksztatcanie kodu 003T — 13052-67 na
kod wewnetrzny maszyny.
8. Dziurkarka tasmy papierowej
- predkos¢ dBiurkowanla 150 znakéw/sek
— no$nik informacji tasma papierowe
5 lub 8 Soleskawa



Przy dziurkowaniu tasmy 8 Sciezkowej mozliwe
Jest réwnoczesne przeksztakcenie kodu KOI-8
na kod GOST - 13052 - 67.

9. Konsola operatora

10 znakéw/sek
93 /w tym alfabet

- predko$¢ pisania
- liczba znakéw
facinski, rosyjski

i znaki specjalne/

Urzadzenie umozliwia operatorowi wprowadzanie
do maszyny oyfrowej informacji za pomoog
maszyny Consul - 260 oraz przekazywanie opera-

torowi informacji z maszyny cyfrowej.

Podstawowe formaty informacji uzywane

w maszynie R-20«

Podstawowg Jednostka informacyjna jest 1 bajt.
Formaty rozkazow 1 liczb sg zgodne z ogdélnym
systemem kodowania informacji w Jednolitym
Systemie EMC. Rozkazy posiadaja zmienng
dbugos¢ 2, 4, i 6 bajtow. Podstawowg jedno-
stka Informacyjng dla liczb jest stowo maszy-
nowe o ddugosci 4 bajtéow. Mozliwe Jest ope-
rowvanie argumentami krotkimi o dbugosci

2 bajtow i dhugimi o ddugosci 8 bajtow. Argu-
menty /operacji arytmetycznych posiadaja
zmienng ddugos¢ od 1 do 16 bajtéw. Argumenty
operaoji logicznych posiadaja zmienng ddu-
gos¢ do 1 do 256 bajtow.

Predkos¢ dziatania

OPROGRAMOWANI

1. System oneraoy.Imr

Realizacja zadan na maszynie oyfrowej R-20
przebiega pod kontrolg dyskowego systemu
operacyjnego, zwanego w skrécie DOS. Cechag
charakterystyczng tego typu systeméw opera-
cyjnych jest umieszczenie programéw na dys-
kach magnetycznych o Srednim czasie dostepu

nie przekraczajacym 0,1 sek. Umozliwia to

Czas reallzaojl operacji arytmetycznych 1 lo-
gicznych waha sie w granicach od kilkunastu
do okoto 2000 mikrosekund.

Np. suma logiczna - 19 J sek, dodawanie sta-
foprzeoinkowe -20 ji sek, mnozenie stato-
przeclnkowe - 338 ji sek, dzielenie stato-
przeclnkowe — 390 p sek, mnozenie zmienno-
przecinkowe 489 p sek, dzielenie zmiennoprze-
cinkowe - 389 J sek. Inicjacja operacji
wejscia/wyjscia trwa 166 u sek.w kanale mul-
tiplekserowym 1 140 sek.w kanale selekto-
rowym.

System przerwan

System przerwan obejmuje pie¢ klas przerwan
obstugiwanych kolejno z nastepujacymi prio-
rytetami :

1. Przerwania maszynowe

Przerwania zewngtrzne

Przerwania wejscia/wyjscia

Przerwania typu SUPERVISOR CALL

g W

Przerwania programowe

W momencie powstania przerwania, informacja
niezbedna do wznowienia programu zapisywana
Jest w stowie stanu programu umieszczanego
w pamieci operacyjnej. Pewne typy przerwan
programowych moga by¢ maskowane w skowie
stanu programu i wtedy nie dochodzi do Ich
obstugi -

MASZYNY R-20

podziat programéw kierujacych praca maszyny
na czesci zwane segmentami, ktore indywidual-
nie w miare potrzeby wprowadzone eg do Jed-
nostki centralnej.

V wyniku segnentaoji staje sie mozliwa zna-
czna rozbudowa funkcji programow kierujacych
praca maszyny bez réwnoczesnego zwiekszania

obszaru pamieci operacyjnej przeznaozonego



do ioh pomleszozenia. Dyskowe systemy opera-
cyjne gorujg wiec nad systemami tasmowymi
- wieksza ztozonoscig spelnianych funkcji
-malejszym obszarem zajmowanej pamieci
operacyjnej
W skdad DOS rozumianego jako catoksztakt
oprogramowania wchodza nastepujace grupy
programow:
- programy kierujace praca maszyny
- translatory i pakiety obstugi /oprogra-
mowanie serwisowe/
- programy pomocnicze o charakterze
uzytkowym.
W skdad grupy programow kierujacych praca
maszyny wchodza:
- SUPERVISOR,
- Sterowanie zadaniami /J0/
- Inicjator programéw pojedynczych /SP1/
- Sterowanie wejsciem /wyjscien/ 10CS/

- Program ¥adowania poczatkowego /IPL/

Zbior translatoréw i oprogramowania serwiso-
wego tworzat
- Redaktor /LHKEDT/,
- Bibliotekarz,
= Translatory
/w chwili obecnej dostepne sg ASSEMBLER,
translatory FORTRAN u i RPO, przewidzia-
ne translator jezyka PL /1/,
Do programéw pomoonlozych nalezy zaliczy¢:
- programy sortujace
- programy konserwacji /zmiany nosnika
informacji/
- programy zmiany postaci zapisu infor-
macji -
Programy serwisowe i translatory dziaktaja na
trzech odrebnych obszarach dyskowych o na-
stepuj acyoh nazwach:
SYSLNK - obszar dysku, na ktérym umiesz-
cza sie moduly osiem pézniej-

szej redakcji w gotowe segmenty

programéw,

SYSSLB - obszar dysku, na ktorym ulo-
kowana jest biblioteka modu-
+ow skomplikowanych
/0BJIBCT/

Wynikiem ich dziatania moze byo:

- kompilacja, ktéra wykonywana jest przez
odpowiedni translator. Kompilaojl podlega
tzw. modut zZroddowy a jej wynikiem Jest
modut niezalezny /OBJECT MODULE/.

W skiad programu moga wejs¢ moduty skom-

pilowane przez rézne translatory.
2. Operowanie DOS

Podstawowa jednostka przetwarzania pod kon-
trola DOS jest tzw. zadanie. Jest ono zde-
finiowane jako wykonanie jednego lub kilku
nastepujacyoh po sobie programéw /krokéw za-
dania/.
Opis zadania tworzy sie jako ciag dyrektyw
rozpoczynajacych sie od dyrektywy w JOB
a konczacy sie symbolem.
Dyrektywy opisujace zadanie podzieli¢ mozna
na:
- polecenia realizacji programéw /w EXEC/
- polecenia przypisujgce programom okre-
Slone urzadzenia i zbiory informaoji
/WASSGH, WTLHL, wDLBL, WEICTENT/
- Okreslajace rezimy pracy systemu 1 pro-
graméw /AWOPTIONi, w UPSI/.
Wystepuja one w dwu mutacjach. Jedna z nich
zwigzana jest ze zdefiniowaniem, zadania skia-
dajacego sie z realizacji pojedynczego pro-
granu. Analiza dyrektyw i sterowania realiza-
cja programu odbywa sie wowczas z wykorzysta-
niem funkcji inicjatora programéw pojedyriczych»
W przypadku zadania wielokrokowego funkcje te
przejmuje na siebie program sterowania za-
daniami. Ten sposéb praoy nazywany jest oze-

ato przetwarzaniem wsadowym.



Poszczegélne realizowane programy korzystad
moga s urzadzen 1 czesci systemu o nastepu»
Jaoych identyfikatorach:

SYSRES - fragment dysku stanowiacy rezy-
dencje systemu»

SYSIPT — wejscie systemowa dla wprowadza-
nia instrukcji sterujacych.

SYSRDR - czytnik systemowy dla wprowadze-
nia danych dla wywokywanyoh pro-
gramow»

SYSPCH - dziurkarka wykorzystywana przez
programy systemowe

SYSLOG - urzadzenie komunikacji z operato-
rem,

SYSLST - drukarka, wykorzystywana przez
programy systemowe,

SYS ¢ SYSnnn - nazwy przypisywane urza-
dzeniom wykorzystywanym w pro-
gramach uzytkowych

- redakcja - ktérg wykonuje program LHKED?

1 ktoérej podlegaja modudy niezalezne umie-

szczone w “‘urzadzeniu' SYSLBK.

Efektem redakcji jest program, na ktory

skkadaja sie segnenty skomponowane w stru-

kture prosta lub strukture z nakdadaniem.

Opis struktury podany jest w odpowiednich

instrukcjach dla redaktora.

Programy bibliotekarza umozliwiajg ponadto

uzytkownikowi tworzenie wkasnych biblio-

tek modutow zroddowych /na SYSSLB/.

Gotowe wyredagowane segmenty moga by¢

umieszczone na state w bibliotece moduddw

systemowych. Ponadto bibliotekarz pozwala
na dowolng modyfikacje zawartosci wszys-
tkich systemowych obszardéw dyskowych.
Gotowe do pracy programy uzytkowe ¥acznie
s programami Kkierujacymi prace maszyny prze-
chowywane sg w obszarze dysku o nazwie
SYSRES.
Istnieje mozliwos¢ dodatkowego przechowywa-
nia tekstéw programéw na tasmach magnetycz-
nych lub kartach i zmiany zawartosci obszaru

SYSRB8 /np. wymazywania programéw juz zrea-
lizowanych 1 wpisywania w to mlejsee nowych/.
Pozwala to na zabezpieczenie systemu przed
przepednieniem nieuchronnym w przypadku ope-
rowania duza iloscia programow.

Zadaniem dyrektyw grupy drugiej jest miedzy
innymi wigzanie wyzej wymienionych identyfi-
katoréw z konkretnymi urzadzeniami wchodza-
cymi w skkad instalacji.

W trakcie pracy systemu w pamieci operacyj-
nej znajduje sie stale czeS¢ supervisors
/jadro/, pozostate elementy systemu zapisane
sg jak juz wspomniano w SYSRES.

W chwili zakonczenia pracy przez IPL /urucha-
miamy recznie/ lub w chwili identyfikacji
konca zadania supervisor daduje do odpowied-
niego obszaru pamieci program sterowania za-
daniami, ktory korzystajac z instrukcji ste-
rujacych przygotowuje system do realizacji
kolejnego zadania. Instrukcja BXBC stanowi
wezwanie odpowiedniego segnentu, wybranego
programu, ktory zakadowany zostaje do pamieci
przez Supervisor 1 realizowany pod jego kon-

trolg.
3» Realizacja programéw nod kontrola DOS

DOS daje uzytkownikowi mozliwoS¢ organizacji
pracy wleloprogramowej w ilosci strumieni do
trzech, dla ktérych wydzielone obszary pa-
mieci nazwane s3:

- pole podstawowe /BO/

- oObszar pierwszego przedpola /Pl/

- obszar drugiego przedpola /P2/
Najwyzszy priorytet posiadajga zadania reali-
zowane w obszarze Pi, nastepnie P2 - najniz-
szy priorytet posiadajg zadania realizowane
w obszarze BG.

Wielo lub jednoprogramowos¢ okreslane sg

w chwili generowania konkretnej wersji iyttemu,
wtedy tez okreslony jest tryb realliaojl
/wsadowy lub realizacje programéw pojedyn-
ozych/ zadan w kazdym z obszaréw.



Minimalna pamie¢ niezbedna dla obszaru,
w ktorym zadania realizowana ag w trybie
wsadowym wynosi 10 KB, dla realizacji pro-
graméw pojedynczych pamie¢ ta wynosi 2 KB.
Bieg programéw kontrolowany jest przez
SUPERVISOR, ktoéry podczas ich realizacji
wykrywar*

- bledy integralnie zwigzane z tekstem

programu /nieusuwalne/

- bledy wejscia — wyjscia
Btedy nalezace do grupy pierwszej powoduja
zazwyczaj zakonczenie realizacji programu
a w konsekwencji zarzucenie realizacji za-
dania. Bledy grupy drugiej, posiadajace cha-
rakter btedéw usuwalnych powoduja kolejno
odwotanie sie dot

- procedury korekoji umieszczonej w rea-

lizowanym programie

- procedury standardowej korekoji biedoéw

prowadzonej przez SUPERVISOR

- decyzji operatora odnosnie dalszej kon-

tynuacji pracy.
W przypadkach trudnosci w identyfikacji!
przyczyn powstania bdeddéw umozliwia sie wydruk
zawartosci pamieci operacyjnej dla wykorzy-
stania informacji dodatkowych pozostawionyoh

przez system.

Zakonczenie realizacji zadania powoduje

w przypadku pracy wsadowej wprowadzenie przez
SUPERVISOR programu sterowania zadaniami,
ktéry przygotowuje maszyne do realizacji

zadania nastepnego.
4« SposOb dostarczania oprogramowania

Oprogramowanie podstawowe DOS dostarczone
Jjest tacznie z maszynami jednolitego systemu
w formie t.zw dystrybucyjnej.

Tasma ta zawiera oprécz programéw wchodza»

*Instutut Maszyn Matematycznych, Oddziat Slaski

10

cych w skkad wymienionych grup programéw
uzytkowych réwniez program pozwalajacy na
przepisanie jej tresci na dysk. nastepnie
Nastepnie wykonywanym krokiem jest uzycie
tzw. programu generaojl systemu pozwalajgoego
na utworzenie STJPERVISOR’a weddug zadanej
specyfikacji wynikajacej z konfiguracji aa-
szyny i potrzeb uzytkownika. W tym kroku
dokonywany jest réwniez podziat dysku na ob-
szary i zapisanie w nich poszczegélnych cze-
Sci oprogramowania. DOS dostarozony wraz

z maszyng moze posiadaé wersje tzw.
-1 kolejnosci - aktualna wedtug specyfika-
cji w punkcie 1.
— 111 kolejnosci — rozszerzonej o tran-
slator PL/1, COBOLu oraz dodatkowe

wersje programéw sortujacych.

Oddziat Slaski Instytutu Maszyn matematycz-
nych opracowuje aktualnie szereg pakietéw
programéw uzytkowych.
Mozna wymieni¢ nastepujace cztery grupy
programéw:

- biblioteka prooedur matematycznych

dla obliczen naukowo—inzynierskioh,
- pakiet prooedur symulacji zdarzen,

- system wyszukiwania informacji naukowo»
technicznej w oparoiu o wprowadzony

przez uzytkownika zbiér,

- system automatyzaoji technicznego

przygotowania produkcji,
- system dyspozytorski bilansowania

wynikéw produkoyjnyoh

Jezykami zrodtowymi dla wymienionych

programéw sg ASSEMELER i FORTRAN.

- Katowioe



INFORMACJE SYNTETYCZNE 0O KOMPUTERACH JEDNOLITEGO
SYSTEMU EC1010 EO0O1020 101040 EC1050 WEDLOO KATA -
LOGU JEDNOLITEGO SYSTEMU

Ponizej publikujemy polskie opisy Jednostek QentralnMch JSEMC,
wedtug katalogu Jednolitego Systemu Elektronicznych Maszyn

Cyfrowych.

Dane_informacyjne, oraz parametry teohniczne poszczeg6lnych
modeli JSEMC Sa podane przez producentéw z poszczegolnyc
krajéw.

Elektroniczna Maszyna Cyfrowa Jednolitego Systemu produkcji WRL EC 1010

Redakcja 1-72

Elektroniozna maszyna cyfrowa EC-1010 przeznaczona jest, przede wszystkim do wykonywania obliczen

naukowo-teohnioznych o niewielkiej objetosci 1 ztozonosci do przetwarzania wynikow pomiaréw ste-

Konfiguracja bazowa modelu EC-1010 pracuje tylko w systemie autonomicznym.

Konfiguracja bazowa modelu BC-1010, system operacyjny 0S-10 i system testow - stanowig Jedng
0at0$0.

Model posiada jeden kanat standardowy JSEMC i jeden kanat specjalny /minibus/. Szybko$¢ przesy-
+ania tymi kanatami, odpowiednio, 200 i 240 k bajtéw/sek.

Efektywne funkcjonowanie konfiguracji bazowej modelu EC-1010 zabezpieczone JeBt przez system
operacyjny 0S-10, zawierajacy»

- programy sterujace,

- programy uzytkowe,

- programy - translatory,

- Srodki generacji systemu,

Zestaw konfiguracji bazowej przetworzony Jest w tabeli

Nazwa urzadzenia %gbyc%lr/

Procesor /z pamiecia 8 k bajt,
adapterem interface JS EMC i adapterami,
zabezpieczajacymi polaczenia t wymienionymi

urzadzeniami zewnetrznymi EC 2010
Pamie¢ dyskowa staka EC-5060
Urzadzenie wej Scia/wyjscla EC-6121



na tasmaoh dBiurkowanych *0-7191

Drukarka BC-7172

Dla tej konfiguracji wymagane Jeat:

Zasilanie 220/380 T z i5}¥» 50 + 1 HZ
- Moo pobierania 1,5 KW
- zajmowana

powierzchnia 10 - 12 n?

Elektroniczna Maszyna Cyfrowa Jednolitego Systemu produkcji CSRS SC - 1020A

Redakcja 1-72

Elektronloza Maszyna Cyfrowa BC-1020A jsst jednym z mbodszych modeli Jednolitego Systemu
i jest przeznaczona do rozwigzywania ekonomicznyoh zagadnien sterowania 1 do przetwarzania da-

nych aminlstracyjnyoh.
EMC EC-1020A moze pracowac w multlsystemie w charakterze pomoonlozej maszyny matematyosneje

Szybkos¢ wykonywania operaoji osiaga 25 - 45 tysiecy operacji na sekunde.

EMC BC - 1020A jest zgodng z pozostakymi modelami Jsdnolitsgo Systemu na poziomie programow,
zapisanych w szyku ASSEMBLER w jezykach algorytmicznych.

Oprocz tego, w tym modelu przyjeta jest bajtowa struktura danych, kody standardowo, format in-

strukcji i systemu adresaoji JS BEMC.
Podkaczenie urzadzen zewnetrznyoh w EMC EC-1020A realizowane jsst przy pomocy kanaldw, przez

standardowy interface wejsola/wyjsola JS EMC.
Efektywne funkcjonowanie maszyny zapewnione jsst przez maty systsm operacyjny MOS, ukierunkowany

na przetwarzanie jednoprocesowe 1 jednoprogramowe.
Minimalny zestaw BC-1020A obrazuje tabela. Konkretna konflguraoja okreslona jest przez przepu-

stowos¢ kanakow 1 przez mozliwosol funkcjonalne MOS.

Obecnie mozliwe jsst poddgozenie pamieci tasmowej BC-5029 z urzadzeniem Istniejgacym BC-5515,
urzadzenia wprowadzajacego z tasmy perforowanej BC-7024 i BC-7022 1 urzadzenia wyprowadzania na
karty pefrorowane EC-7014.

Zasilanie 380/220 V , 50 HZ
Moo pobierana 13 KW

Zajmowana
powierzchnia 50 m?



Zestaw BC-1020A

Nazwa urzadzenia oznaczenie

/szyfr/ Hos¢
Procesor EC-2021 1
Pamie¢ dyskowa HC-5058 2
Urzadzenie sterujace
pamiecig dyskowa BC-5558 1
Urzadzenie do wprowadzania
z kart perforowanyoh EC-6016 1
Drukarka EC-7034 1
Drukarka z urzadzeniem
sterujacym EC-7071 1
Elektroniczna Maszyna Cyfrowa Jednolitego Systemu produkcji BRD EC-1040

Redakcja 2-72

Elektroniczna maszyna cyfrowa EC-1040 jest Srednim modelem JS BMC i przeznaczona jest do rozwia-
zywania szerokiego wachlarza skomplikowanych zagadnien naukowych 1 technlozno-ekonomioznych.

EMC EC-1040 charakteryzuje sie dostatecznie duza szybkosciag pracy, duza pojemnoscia i duzg
szybkoscig ghownej pamieci operacyjnejjrozwinietym systemem wejsSoia-wyjsola do obshugi urzadzen
zewnetrznych o réznych szybkosoiaoh przesydania danych. Srednia szybkosci pracy maszyny wynosi
320 tys. operacji na sekunde. Wymiana danych pomiedzy procesorem a urzadzeniami zewnetrznymi
realizowana jest przy pomocy kanaldw, ktére konstrukcyjniesa wykonane w postaci oddzielnego

urzadzenia.
EMC EC-1040 odpowiada wszystkim koncepcjom strukturalnym i konstrukcyjno—technologicznym

JS EMC 1 realizuje pelny zestaw rozkazéw JS EMC.

Efektywna ogranlzaoja procesu obliczeniowego zabezpieczona jest przez system operaoyjny DOS JS.
W razie koniecznosci i pracy odpowiedniej konfiguracji, EMC moze pracowa¢ z potezniejszym syste-
mem operacyjnym OS JS, znacznie rozszerzajacym funkcjonalne mozliwosci maszyny.

Do zestawu modelu EC-1040 wchodza:

jednostka centralna i zmienna liczba urzadzen zewnetrznyoh w rozmaityoh konfiguracjach, w za-

leznosci od zakresu wykorzystania.
Zestaw typowej konfiguracji modelu EC-1040 przytoozony jest w tabeli.

Zasilanie 220/380 V 50+ 1 HZ

Moo pobierana 65 KW
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Nazwa urzadzenia Symbol 110s¢

/szyfr/

1. Jednostka centralna:
- procesor 2040
- kanat multiplekserowy 4011
- kanaty selektrowe 4034 3
- blok pamieci operacyjnej

512 k bajtow 3204
- pamie¢ staka 3604
2. Drukarka z blokiem sterowania 7073 1
3. Modut perforatora 7902 1
4. Drukarka z blokiem sterowania 7031 1
5* Urzadzenie sterujace do pamieol

dyskowej o wymiennych dyskach 5555 1
6. Pamie¢ dyskowa o wymiennych

dyskach 5055 6
7. Urzadzenie sterujace dla pamieci

tasmowych 5516 1
8. Pamie¢ tasmowa 5016 8
9. Urzadzenie wprowadzania,czytnik kart

z kart perforowanych 6012 1
10. Urzadzenie wyprowadzania

na karty perforowane 7010 1
Elektroniczna Maszyna Cyfrowa Jednolitego Systemu produkcji ZSRR EC - 1050

Redakcja 1-72

Elektroniczna Maszyna cyfrowa A& “1050 jest jednym ze starszych modeli Jednolitego Systemu i sta-
nowi stacjonarng EMC o wysokiej wydajnosci, o przeznaczeniu ogolnym, do rozwigzywania szerokiego
zakresu problemow naukowo 1eohnlozn\/lch ekonomlcznych i specjalnych.

v f-*wra $ *rrf *
SMC EC-1050 plzeznaczona jest do wykomystanla w duzych osrodkach obliczeniowych, duzych syste-
,rraeiB”s?olTjw ubsimos (o Jtofcortiel

mach przetwarzania danych i w kompleksach wielomaszynowych.
*HacfST W tH k 'JBOSO-r. t,5*V»03\r?  wfiJwn$S

Srednia szybko$¢ maszyny wynosi 500 tysiecy operacji na sekunde i jest osiggana zasadniozo
kosztem wspodpracy prooesora, sterowania aparaturowego, i,, |Szybkdfaruatemertin.

EKC EC-1050 w pelni realizuje wszystkie konoepoje w zakresie an:lc_)lhltektury i struktury oraz korl‘\ﬁ
cepcje konstrukcyjno-technologiczne JS EMC. Przewidziane sg mozliwosci organizacji, na bazi*
EC-1050 multisysteméw na poziomie urzgdzen zewnetrznych, kanakdw i pamieci operacyjnej.

Mozliwo$¢ rownoleglej pracy, w zestawie modelowym, duzej liczby urzadzenh peryferyjnych, zapewnlo-
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na jest przez kanaly o duzej przepustowosci.
BC-1050 moze by¢ maksymalnie dokompletowana w 6 kanakdw selektoromych i 1 kanat multiplekserowy,
zaopatrzony w 4 podkanady selektorowe.

Zwigkszenie pojemnosci pamieci operacyjnej jsst osiagane droga podkaczenia do 4 urzadzen BC-3205

/pamieC operacyjna/.
mEfektywna organizacja procesu

obliczeniowego, dogodnos¢ programowania i eksploatacji, zabiezpie-

czona jest przez systemy operacyjne o duzej mocy - 0S/JS, translatoréw i Srodkéw diagnostycznych.

Minimalny zestaw EMC EC-1050

, przytoozony jest w tabeli*

Zestaw i liozba urzadzen zewnetrznych okreslane sg przez konkretne wymagania uzytkownika i mo-

ga by¢ zwiekszane do granicy,

okreslanej przepustowosoiag i1 liczbg kanatow.

Zasilanie 3807220 V , 50+ 1 Hz
Moc pobierana 70 KW

Zajmowana powierzchnia 200 - 250 m?

Zestaw EMO BO-1050

Hazwa urzadzenia

Procesor

Gkowna pamie€ operacyjna
Kanat multiplekserowy

Kanat selektorowy

Pamie¢ tasmowa

Pamie¢ dyskowa

o dyskach wymiennych
Urzadzenie sterujgce pamiecia
tasmowg

Urzadzenie sterujace
pamiecig dyskowg

Urzadzenie do wprowadzania
danych z kart perforowanych

Urzadzenie do wprowadzania
z tasmy perforowanej

Urzadzenie dowyprowadzania
na kartyperforowane

>
Urzadzenie do wyprowadzania

Oznaozenle 110s¢

/szyfr/

BC-2050
EC-3205
EC-4012
BC-4035
EC-5010

EC-5056
BC-5511

BC-5551 1
EC-6012

BO-$022 isogsiogio filoss

EC-7010”° <tirC-';a 2
**C-acoetw =it sacas’seaiiia-stld

na tasmy perforowane BC-7022 2
Drukarka EC-7032 2
AHESEpIt AWtyn»iVdia ovxaaay a swo-"at igjjta 2»
~fa<foBttiA-1 X Hdoemnsq <uu ao].ujrajEs,73H<ioothet. *Bxftw «foouweg, n

»HrigdS;St6°tto«*****n
na kartach perforowanych

J «MWPiiwdts f itwojlwxsb rafeatf Afailso
EC-9010 .swosaielw «¢ Faiunft Bdee/] "kuu-

Urzadzenle do przygotowania danych

na tasmie perforowanej

EG-9020 1

15



Elektroniczna Maszyna Cyfrowa Jednolitego Systemu produkcji PRL EC-1030

_«ostala ombwiona obszernie w Informatorze dla Uzytkownikéw Komputeréw Jednolitego Systemu

miesigc - grudzien 1972 atr. 8 do 20
miesigo - marzec 1973 atr. 10 do 22

WYSTAWA KOMPUTEROW I URZADZEN EMC JS W MOSKWIE

W DNIACH oD 14.T.1973 D O 14.V1.1973 r.

W wystawie JS EMC uczestniczydy: Polska, Czechostowacja, Bulgaria, Wegry, BRD 1 ZSRR.

Wystawa Jednolitego Systemu Komputerdw 1 urzadzen techniki obliczeniowej krajow socjalistycznych,
demonstrowata aktualny poziom techniki, stanowita realizacje jednegpz bardziej ztozonych pro-
jektéw w dziedzinie techniki obliczeniowej i byka praktycznym sposobem usuniecia izolacji po-

szczegblnych krajow oraz przykkadem socjalistycznej Intergracji ekonomicznej.
Przeglad prezentowanych eksponatow;

R - 10 /7 WRLY

Jednostka centralna, konsola operatora? pamie¢ dyskowa ze stadym dyskiem, czytnik tasm dziurko,
wanych, dziurkarka tasm, czytnik tasm dziurkowanyoh z jednostka sterujaca, modemy, monitory

ekranowe, drukarka wierszowa alfa- numeryczna.
R - 20 / BRL - ZSRR/

Jednostka centralna, konsola operatora- pamie¢ tasmowa z jednostka sterujaogt pamiec dyskowa
z wymiennymi dyskami 1 jednostka sterujaca, osytalk kart dziurkowanych, ozytnlk kart dziurkowa-
nych, dziurkarka tasm, alfa-numeryozna drukarka wierszowa, dziurkarka kart*

R - 30 /ZSRR + PRLY

Jednostka oentralna, pamie¢ tasmowa z jednostka sterujacg* pamiec¢ dyskowa z wymiennymi dyskami,
magnetyczna pamieC bebnowa, wspolna jednostka sterujgoa dla pamieci dyskowej 1 bebnowej, czytnik
kart dziurkowanych, czytnik tasm dziurkowanyoh, dziurkarka tasm, dziurkarka kart, konsola opera-

tora, alfa-numeryozna drukarka wierszowa*
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R - 20 A /CSRS/

Jednostka centralna, konsola operatora, pamie¢ dyskowa z wymiennymi dyskami i jednostka steruja-

cg, czytnik kart, alfanumeryczna drukarka wierszowa, urzadzenie do przygotowania tasm i kart
dziurkowanych z opisywaczem, urzadzenie kontroli kart dzlrkowanych, czytnik i dziurkarka tasm

papierowych, urzadzenia kontrolno-pomiarowe.

R - 40 /XRD/

Jednostka centralna, konsola operatora, ozytnlk 1 dziurkarka tasm, czytnik kart dziurkowanych,
pamieci tasmowe z jednostkg sterujaca, pamiec dyskowa z wymiennymi dyskami i jednostka steruja-
cg, alfanumeryozna drukarka wierszowa, optyczne urzadzenie ozytajace.

R - 50 /ZSRR/

Jednostka centralna, pamie¢ tasmowa z jednostkg sterujaca, magnetyczna pamie¢ dyskowa z wymien-
nymi dyskami 1 jednostka sterujaca, ktéra stuzy takie do sterowania magnetyczng pamiecig bebnowa,
czytnik kart dziurkowanych*. czytnik tasm dziurkowanych, dziurkarka kart, dziurkarka tasm,

konsola operatora, alfanumeryozna drukarka wierszowa.

W ekspozycjach poszczeg6lnych krajow, przedstawionych w porzadku alfa-
betycznych, prezentowane by#y nastepujace eksponaty:

Butgaria

Komputer R — 20, produkowany weddug dokumentacji radzleokiej, stanowisko tasm magnetycznych,
modemy, jednostka klimatyzacyjna, urzadzenie do wstepnego przetwarzania danych 1ZOT - 0310.

Czechostowacja

Czytnik kart dziurkowanych, ozytnlk tasm, automatyczne urzadzenie kreslace DIGIGRAP, stanowisko
tasmy dziurkowanej, alfa-numeryczna bezkontaktowa klawiatura, ozytnlk tasm dzlrkowanych, czyt-

nik kart dziurkowanych,dalekopis T-100, elektryczna maszyna do pisania typu Consul 254/260, pa-
mie¢ dyskowa z wymiennymi dyskami, elektroniczny automat obrachunkowy i urzadzenie typu

Consul - 261 i 253, pamieC tasmowa model - 200, urzadzenia do sporzadzania kart dziurkowanych,

dziurkarka z opisywaczem, urzadzenie kontroli kart, szybka drukarka numeryczna, wyposazenie

osrodkéw obliczeniowych w urzadzenia magazynowania nosnikéw informacji.

XRD

Magnetyczna pamie¢ tasmowa ZMB -61, maty komputer sterujacy 4200, ozytnlk mikrofisz PENTAKTA
L - 100, urzadzani* ozytajace Db - 4, stanowisko kasetowej pamieci tasmowej wkacznie z urzadze-
niem odczytujacym, drukarka, zestaw transmisji danych uzytkownika, czytniki 1 perforatory tasmy.
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Polaka

Pamie¢ tasmowa, pamie¢ bebnowa, beben pamieci, glowice pamieci magnetycznych i podzespody pamie-
ci ferrytowych, czytniki i dziurkarki tasmy papierowej, jednostki strujgoe czytnikow i dziurka*,

rek tasmy, szybka drukarka wierszowa, wolna drukarka wierszowa, drukarka znakowa, mozaikowa.

Wegry

Czytnik tasmy dziurkowanej, czytnik tasmy 1 kart z dziurkowaniem obrzeznym, dziurkarka tasm

i kart z dziurkowaniem obrzeznym, monitor ekranowy alfa-numeryczny dla WE/WY, modemy 200 i 1200,
urzadzenie do zmiany sygnakéw, klawiatura alfanumeryczna, stanowisko pracy tasmy dziurkowanej,
klawiaturowe urzadzenie do przygotowania tasm dziurkowanych, alfa-numeryczny indykator przezna-

czony na MINSK - 32, stanowisko pracy systemu urzadzen WE/WY dla tasmy dziurkowanej TPA - 600,
punkt abonencki*

ZSRR

Pamie¢ dyskowa z wymiennymi dyskami, pamie¢ dyskowa ze stalym dyskiem magnetyczna pamie¢ tasmowa,
alfa-numeryczna drukarka wierszowa, pisak X - Y, dziurkarka kart na WE, alfa-numeryczne 1 gra-
ficzne monitory ekranowe, jednostka sterujgca dla monitoréw UPD dla tasm dziurkowanych, UPD dla
tasm magnetyoznych, dziurkarka kart, pamie¢ dyskowa i jednostka sterujgca, pamie¢ tasmowa i1 jed-
nostka sterujgca, pamie¢ bebnowa, czytnik kart dziurkowanych*

ODCZYTY 1 REFERATY

Butgaria

1. Konfiguracja i mozliwe systemy EC-1020

2. Zapis na dyskach magnetyoznych EC-5012 /Pamie¢ dyskowa/ .
3* Zapis na tasmie magnetycznej EC-5012 /PamieC tasmowa/.
4. System teleprzetwarzania JS-EMC z DOS.

Czechostowacja

1. System czechostowackiej maszyny cyfrowej R-20 A EC-1021.

2. Urzadzenie sterujace do pamieci wyzszego rzedu EMC 3 generacji.-
3. Urzadzenie tasmy dziurkowanej do EMC 3 generacji.

4* Urzadzenie do przygotowania i zbioru danych*

5. Urzadzenia kart dziurkowanych 3 generacji*

6. Pamie¢ na MIMPP - 120 A /BC-5022/.

7. Urzadzenie wejsScia informacji z tasmy dziurkowanej -
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8. Mozliwosci techniczno urzadzenia "PREPANAT.

9. Sterowanie elektronicznej maszyny do pisania w urzgdzeniu EC-7063.

10. Pamie¢ kasetowa na tasmie magnetycznej EC-5094.

11. Urzadzenia zewnetrzne.

12. Podstawowe dane techniczne 1 sprzezenie pamieci dyskowej EC-5060.

13. niektére problemy projektowania multipleksera do przekazywania danych EC-8410 i jego zastoso-

wania w technice systemow.

14. Urzadzenie do przekazywania danych w wewngtrzmiejsklej dacznosci telefonicznej bes modulaoji .-

15.7 Problemy techniki systemowej i zastosowania urzadzeh do przekazywania danych.

16. Punkty abonenckie EC-8570.

17. Czechostowackie modele JS EMC i informacja o urzadzeniach do przekazywania danyoh ‘Tesla-
ZPD-200"".

18. Urzadzenia zewnetrzne JS EM3.

19. Graficzne urzadzenie rejestrujace typy planszy JS.

20. Pamieé dyskowa DPZ /BC-5058/.

21. Bazowy system matematycznego zabezpieczenia modelu EC-1021 KCMPITA - system automatycznego
przetwarzania blokéw danych.

22. Problematyka ustug handlowo-technloznyoh /NOTO/ w CSRS.

23* Ustugi handlowo-technlczne /ROTO/ dla systeméw EC-1010 do BC-1040.

24. Zabezpieczenie zadan i funkojl ROTO dla starszych systeméw maszyn cyfrowyoh.

25. ARDIS - uniwersalny poszukujacy system Informacyjny na bazie JS EMC 1020-1050.

26. Koncepcja podsystemu “'Kierowania planowaniem, praca i wynagrodzeniem.

27« ORIOS - system ekonomicznego i matematycznego modelowania zadan ekonomicznych*

28. Przygotowanie specjalistow w dziedzinie ASU w ramach wsp6dpraoy miedzynarodowej w klasach
wyzszych czechostowackiej szkoby Sredniej.

29« Historia i stan obecny ASU w Czechostowacji™*

HRD

Model EC-1040.

Organizacja obstugi technicznej EMC EC-1040.

Technika pamieci tasmowej .-

. Pamig¢ ferrytowa EMO.

Przeglad wkasciwosci technicznych rodziny maszyn EMC, "Robotron™ 4000.

e L

Rejestracja informacji do sterowania w rzeczywistej skali czasu za pomocg péfautomatycznego

systemu zbioru danyoh PARO CELLATROR 1600.

7~ Dyskowy system operacyjny DOS/JS.

8. Racjonalna pamie¢ i1 prowadzenie informacji za pomocg typowego programu "‘Bank danych informacji
technicznej /BA s TEI/ "

9%« SAWI - typowy program psmieci i poszukiwania zbioréw danyoh™

10. Planowanie racjonalne, kierowanie, rozliczanie i analiza gospodarki zakdadu za pomoog typowego

programu MAWI .
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11. RPG - Jezyk oprogramowania rozliczan ekonomicznych.

12. PL/1 - problemowo - zorientowany Jezyk oprogramowania wyzszego rzedu dla urzadzeh gromadze-
nia danych JS BMC,

13. Przeglad oprogramowania rodziny elektronicznych maszyn oyfrowyoh ROBOTRON 4000.

14. Zadania 1 przebieg pracy obstugi serylsowej KOMBINAT ROBOTRON weddug JS EMO.

15* Koncepcja wykorzystania elektronicznej techniki obliczeniowej w NRD.

16. Mozliwos¢ udoskonalenia przygotowania do eksploatacji urzadzen JS EMC za pomoca elementdw
typowych.

17. Udoskonalenie dziatalnosci w dziedzinie informatyki w nauce 1 technice poprzez wdrozenie
uniwersalnego automatyzowanego systemu informacji i dokumentacji /AJ DOS/.

18. Racjonalne rozwigzanie problemu handlu, zaopatrzenia, transportu 1 Srodkéw komunikacji za
pomoca programowego pakietu "Optymalizacja transportu’.

19. Wzrost Jakosci kierownictwa planowania i1 kontroli poprzez zastosowanie programowego pakietu
"Grafik toku obrobki®.

20. Kierowanie i kontrola proceséw produkcyjnyoh w przemysle budowy maszyn przy pOmooy steruja-
cych maszyn cyfrowych rodziny ROBOTRON 4000.

21. Rejestracja informacji o wydobywaniu ropy naftowej przy pomocy urzadzen DARO /Referat Wszeoh-
zwigzkowego Instytutu Naukowo-Badawczego do Bpraw kierowania, organizacji i ekonomiki prze-
mystu naftowego 1 gazowego, Moskwa/.

22. Wykorzystanie rodziny UMW Robotron 4000 w przemy$sle chemicznym.

23. Racjonalny zbidr 1 zapis informacji przez urzadzenia np. KOMBINAT CEHTRONIK.

24. Kontrola operacyjna okresowych procesow produkcyjnych pékautomatycznym systemem zbioru da-
nych Cellatron 1600.

25* System szkolenia 1 podnoszenia kwalifikacji kadr obshugi technicznej JSEMC w osrodku szko-
leniowym KOMBINAT ROBOTRON.

26. Doswiadczenia dotyczace projektowania ASU.

27. Multiplekser 4200 w charakterze urzadzenia polaczenia 1 urzadzen zbioru danych do BO 1040*

28. Wykorzystanie UMW rodziny Robotron 4000 w przedsiebiorstwach produkcyjnych elektroniki
i elektrotechniki.

29* Wkaczenie techniki mikrofilméw do EMC.

30= Rejestracja informacji dotyczacych produkcji rolnej, warzywnictwa uprawy owoodw, winorosli
i hodowli zwierzat w przemystowo-rolnym kompleksie Bulgarii przy uzyolu urzadzerh DARO.

Polska

1« Dyskowy system operacyjny DOS JS EMC.

2. Mera-Elwro generalny dostawca sprzetu techniki obliczeniowej

3* Typowy system automatyzowania planowania produkcji - PLANTYP.

4« System - SEIK,

5. EMC EC-1030 produkcji PRL. Struktura i podstawowe dane techniczne*
6, Urzadzenia zewnetrzne EMC EC-1030.

7« Drukarka alfanumeryczna EC-7033.
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8.
9.

Pamie¢ bebnowa EC-5035.
Pamie¢ tasmowa BC-5019.

wW«gry

1* Urzadzenia peryferyjne opracowane w WRL w ramach wspétpracy w dziedzinie JS EMC.

B R e
o & &R F 5 © ® N o g s g N

e
o

17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.

24.

N oo s e N e

Systemy i urzadzenia do teleprzetwarzania danyoh JS BUC.
Problemy projektowania i badan pamieci ferrytowej.

Systemy sterowania 1 poddgczenia monitoréw ekranowych.

Koncepcja modelu EC-1010 z punktu widzenia teohnlkl.
Konfiguracja bazowa modelu EC-1010.

Modelowanie systemow.

Doswiadczalna siec¢ teleprzetwarzania danych IKWET.

Kodowanie nos$nikéw informacji i urzadzenie do tego przeznaozone.
Podstawowe wkasoiwosci operacyjnego systemu modelu EC-1010.
Konfiguracja modeli EC-1010 z punktu widzenia techniki systemow.

. Obstuga oprogramowania monitora ekranowego.

Zastosowanie modelu EC-1010 w lecznictwie WRL.<

Szkolenie programowane przy pomocy makych EMC.

. Mate EMC 1 niektére typowe ich zastosowania.

Obecny /wspodczesny/ stan techniki obliczeniowej w WRL 1 jej urzadssnia docelowe, nasz udziat
w JS EMC i nasze urzadzenia.

Metody projektowania maszyn cyfrowych przy pomocy EMC.

Szczeg6lne problemy dotyczace urzadzen i systeméw teleprzesytania.

Systemy teleprzetwarzania danych dla przedsiebiorstw transportowych.

Systemy przekazywania danych dla przemystu spotywozsgo.

tacznos¢ graficzna miedzy cztowiekiem i maszyng cyfrowa.

System szkolenia "SAMOK'.

Generowanie znakéw 1 ich wyprowadzenie na monitor ekranowy typu ADU 1000-opracowania Zaktadu

"ORION".
Struktura sSrodkéw aparatury monitora ekranowego typu 71 szyfru EC-7065.

SRR

Baza konstrukoyjno-teehnologiozna JS EMC.
Aparatura servisowa.

Pamie¢ dyskowa DS EMC.

Pamie¢ tasmowa JS EMC.

Model EC-1040*
System teleprzetwarzania JS EMC.

Model EC-1030.
Pamie¢ operacyjna w modelach JS EMC.



9. Model BC-1020.

10. System oprogramowania JS EMO.

11. System operacyjny 03 JS EMO.

12. Poréwnani* OS 1 DOS JS EMO.

13. Dyskowy system operacyjny DOS JS EMO.

14. Efektywnos¢ ekonomiczna wdrozenia JS BUC.

15. Podstawowe kierunki standaryzacji.
Obeonie ni* dysponujemy tekstami referatow, wystgpilismy do organizatoréow Wystawy JS EMO o prze-

kazanie dla potrzeb uzytkownikéw petnego kompletu.

Informaoje o mozliwosci uzyskania tekstow referatow zamieScimy w nastepnym Informatorze.
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KLUB UZYTKOWNIKOW JEDNOLITEGO
SYSTEMU KOMPUTEROW

LISTA OZLOBKOW

Nazwa Zakdadu praoy

Zjednoczenie Przemyedtu Maszyn
Rolniczych "AGROMET" W-wa 00-522
ul* Krucza 36

Polaka Akademia Nauk Instytut
Cybernetyki Stosowanej W-wa 00-818
ul. Krajowej Rady Narodowej 55

Centralny Osrodek Badawczo-Proje-
ktowy Gornictwa Odkrywkowego "‘Pol-
tegor' W-w, ul. Rosenbergow 25
51-616

Zjednoczenie Przemystu Lotniczego
1 Silnikowego "Delta’ Warszawa

ul. Miodowa 5 00-251

Osrodek Informatyki MSW
Warszawa ul. Kleleoka 32 02-530

O$rodek Badawczo Rozwojowy

Informatyki W-wa ul. Marszatkowska
1047122 00-017

Z-d Doswiadczalny Organizacji
Przedsiebiorstw "ORGAM" W-wa

ul. Nowogrodzka 50 02-006

ZETO Wroctaw ul. Ofiar
Oswiecimskich 7/13

50-069

Wytwérnia Sprzetu Komunikacyjnego
“Dslta-Mislsc” w mielcu 39-300

Fabryka Maszyn Zniwnych Dziak

Organizacji Zarzadzania Pdock
ul. Otollnska 25  09-400

KLUBU

Delegaci

mgr Siwinski Stanistaw
mgr ini. Sedklewlcz Zygnunt
Int. Skocki Edward

dr Int. Skomlnskl Leon
mgr Kulpa Zenon
mgr Piekarczyk Stanistaw

mgr ini. Moczarskl Zbigniew
mgr ini. Mastowski T.

mgr Ini. Roeochacki J.

mgr Nlklewloz Janusz
mgr Ini. Stachurski W.

mgr ini. Kanski Wkodzimierz.

Anto$ Czestaw <

mgr Gwiazda Janusz.
Ini. Puzdrakiewicz Zdziskaw.

Int. Stasiewicz Pawet

mgr Ini. Burno Roman
mgr Pogt Andrzej

dr Tarnkowskl Marian

mgr Ini. Muszynski Janlstaw
mgr Bisnlawska Barbara

Ini. Ruszkowski Janusz

mgr Wlgoek Kazimierz
mgr Ini. Ignatowaki Maciej
mgr Ini. Sliwinska LIII

mgr Ini. Paszkiewicz K.



11.

14.

16.

17.

19.

3

21.

24

Instytut Cybernetyki Technicznej
Politechniki Wrootawskiej W-w

ul. Wybreete Wyspianskiego 27
50-370

Wytwérnia Sprzetu Komunikacyjnego
"Delta-Kalisz" w Kaliszu

ul. Czestoohowska 140

62-800

Osrodek Obliozeniowy Instytutu
Automatyzacji Systeméw Zarzadzania
WAT w Warszawie 49 ul. Lazurowa
00-908.

Wytwérnia Sprzetu komunikacyjnego
"Delta-Swidnik™ Swidnik

k/Lublina 21-040

Centrum Informatyki Resortu
Zeglugi Gdynia, 3 Maja 9/13 81-357
Zak¥ady Mechaniczne "‘tabedy'
Gliwice 9 ul Mechanikéw 9 44-109

Zjednoczenie Informatyki W-wa

Krzywickiego 34 02-078

Instytut Maszyn Matematycznych
Oddziat Torun ul. Grudzigdzka 46
87-100

Warszawskie Przedsiebiorstwo
Informatyki Przemystu Budowlanego
"ETOB" Warszawa ul. Bema 65
01-244

Instytut Maszyn Matematycznych
Oddziat Slaski Katowice,

ul. Warszawska 63 40-010

Jelozanskie Zakkady Samochodowe
Jeloz k/Okawy

Zaktady Mechaniczne "‘tabedy"
Gliwice 9 ul. Mechanikéw 9 44-109

prof. dr Ini. Bromlrski Jerzy.

mgr Zyckl Z.

Gajzer Maksymilian,

mgr Int. IClektyka Lech.
mgr Staniszozak Andrzej.

mgr Int. Kalinski Zbigniew.
Malinowski Kazimierz,
mgr Int. Szopa Romuald.

mgr Kowalczyk Janina,
mgr Kwit Jerzy,
ngr inz. Stasik Jan.

dr In&. Zydowo Jan.
mgr in&. Gerwin K.

mgr Int. Twardzlk B.
mgr Ini. Nowak Jerzy.

mgr Bielak Antoni

mgr inz. Modzelewski Sk.
mgr Mysliwiec K.

mgr Ini. Jagielski R.
inz. Mroczynskl Edward,
mgr Petrykowskl Andrzej.

mgr UTaz Marian
mgr Pietkiewicz Romuald
mgr Olechowski Boleskaw

mgr Pakulski Kazimierz

dr in&. Bernat Aleksander
mgr Int. Golen Andrzej

mgr Irlik Jacek

mgr Stolnski Tadeusz
Int. Jutarskl Bronistaw
Ob. Pustowaruk Zenon

mgr Osiecka Danuta



24.

27.

31.

Zjednoczona Zak#ady "‘Archimedes"

Wrockaw, ul. Robotnicza 72 53-608

Stoteczny OSrodek Elektronicznej
Techniki Obliczeniowej W-wa

ul. Krélewska 27 00-060

Osrodek Informatyki Technicznej

i Przetwarzania Danych W-wa

ul. Zaniemyeka 5 02-939
Fabryka Maszyn Rolniczyoh "Agromet
Unia” Grudziadz ul. Pstrowskiego 16
86-300

ZETO Biakystok ul. Kosciuszki 15
15-091

Kombinat Typowy Elementéw Hydrauliki
Sitowej "'Delta-Hydral'™ W-w ul. Bierutow-

ska 57/59 51-317

Centrum Informatyki Przemystu Budowla-
nego "Etob" Warszawa ul. Rutkowskiego 5/7
00-021

Biuro Studiéw 1 Projektowania Rozwoju
Przemystu Maszynowego W-wa ul. Barbary 1
"'PROMASZ"* 00-686

Zjednoczenie Przemystu Budowy

Urzadzen Chemicznych OSrodek Przetw.

Informacji Kielce ul.Olszewskiego 6
25-663

Poznanska Fabryka Maszyn Zniwnych

Poznan, ul. Pstrowskiego 1 61-371

Osrodek Studialno-Badawczy Projekto-
wania Gornictwa Rodzimego Katowic«

ul. Grabowa 1 40-172

ZETO Rzeszéw ul. Poznanska 2  35-084

mgr Wrona Zdzistaw
mgr Int. Gawlak Wiktor
mgr Maziejuk Helena

Hledéwleds J6zef

mgr Wrzos Jerzy
mgr Int. Wasowska Toakiel Dorota

int. Catka Kazimierz

mgr Int. Blaszczyk Zygmunt

Kwiatkowski Jerzy
Rybczynski Piotr
Olszowski Kazimierz
mgr Karczewska Janina

in&. Gudel Henryk
mgr Krol Whkadystaw

Majtyka Lucjan

Sikorski Stanistaw

mgr In&. Ganowicz Leszek
mgr InfE. Mirowski Wiestaw

mgr inft. Michalski Jerzy

Szumrak Whodzimierz
Kucharski Dariusz

Juzaszek Janusz

Stilter Ernest
mgr Janyst Aleksander

mgr Marszatek Bronistaw

mgr Inz. Chmurzynskl Zdzistaw

mgr Inz. Wolny 8.
inz. Rai K.

mgr inz. Glowacki Z.

mgr inft. Kuras W.
mgr infE. Murdzek St.

mgr InfE. Ozeoh Ryszard
mgr Gladysz Jan
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35. Instytut Elektrotechniki Zakdad Ini. Ostrowski St.

Techniki Obliczeniowej W-wa mgr Adamski Jacek
ul. Pozaryskiego 28 * 04-703 Starowioz Wojciech
36. Zak¥ad Urzadzen Ohemloznych i Armatury Dziatek Ryszard
Przemystowej Kleloe, ul. K.Olszewskiego 6 Mezyk Waldemar
25-953 Fiakkowski Ryszard
>t Bielska Fabryka Armatur Zakkadowy Mola Tadeusz
OSrodek Przetwarzania Informacji Sowa Adam
Bielsko-Biata ul. PKWN 26/28 43-301
38. Osrodek Obliczeniowy Pollteohnikl mgr Inz. Kunicki A.
Gdansk ul. Majakowskiego 11  80-952 mgr inz* Zokkiewski W.

Uprzejmie informujemy, ze udziakt w pracach Klubu Uzytkownikéw Komputeréw Jednolitego Systemu
nastepuje na podstawie pisemnego zgloszenia przez Jednostke posiadajaca lub planujgoa zainstalo-
wanie EMC JS, skierowanego do Zarzadu Klubu i zawierajacego imienne okreslenie osdb« ktoére bfdg
reprezentowaty uzytkownika w pracach Klubu«

Adrest Zjednoczenie Informatyki
Przewodniczacy Klubu Uzytkownikéw
Komputeréw Jednolitego Systemu
mgr inz. Ryszard Terebus
Warszawa - 02078
ul. Krzywickiego 34
telefon« 213351
telex» 813516

PLAN PRACY KLUBU UZYTKOWNIKOW KOMPUTEROW JEDIOLTI -
TEOO SYSTEMU HA ROK 1973 - 111 1 H KWARTAL

SYMPOZJA

Zagadnienia jednolitej ewldenojl systeméw i programéw, termin H1 kw
Problemy ujednolicania gospodarki tasmami 1 dyskami magnetycznymi, termin 111 kw*

Systemy wielodostepne na bazls Komputeréw Jednolitego Systemu« termin 1V kw,

INFORMACJE

Wydanie 2-3 Biuletynéw Informacyjnych.
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