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SYSTEMY  MINIKOMPUTEROWE ERA-Si

Systemy ER A-SM

ERA-SM - sg to uniwersalne systemy mini-
komputerowe produkowane w Fabryce Mierni-
kéw i Komputer6w ERA. Zapewniajg prace wie-
lodostepng, wieloprogramowga w czasie rzeczy-
wistym lub z podziatem czasu. Dzieki temu
znajdujg zastosowanie zaréwno w os$rodkach
przetwarzania danych, laboratoriach naukowych
jak i w automatyce przemystowej. Konstrukcja

systeméw jest modularna, pozwala tworzy¢ réz-
norodne konfiguracje sprzetowe i programowe.
Konfiguracja systemow ERA-SM ustalana jest
przez nabywce w porozumieniu z inzynierem sy-
stemowym Fabryki. Dane zawarte w katalogu
moga by¢ zmieniane bez uprzedzenia i bez zmia-
ny kart katalogowych. Dane te nie mogg by¢ pod-
stawg do jakichkolwiek roszczen.

Warunki dostaw oraz zalecenia instala-
cyjne dla systeméw ERA-SM

Komputery ERA-SM dostarczane sg w posta-
ci modutéw zapakowanych w oddzielne skrzynie.
Instalacji dokonuje producent na podstawie od-
rebnego zlecenia. Zapakowany fabrycznie sprzet
moga rozpakowywac¢ wytgcznie pracownicy pro-
ducenta lub flrm/upowaznlo.nych przez producen-
ta.
e Pomieszczenie

Pomieszczenie, w ktérym instalowany jest
komputer, powinno gwarantowac:
- wygodng prace obstugi,
- swobodny dostep do urzad cen,utatwiajacy
eksploatacje i serwis.

sPowierzchnie wymagane dla poszczegdlnych
urzgdzen mozna okre$li¢ nastepujgco:

- szafa komputera wraz z podstawowym 2
terminalem - 10m
- terminal -2

- pamie¢ dyskowa MERA 9450 - 2

- drukarka mozaikowa - 2m,
- drukarka wierszowa - 10 m

Wysoko$é pomieszczenia min. 3 m.
Podane wyzej powierzchnie nie uwzgledniaja
warunkéw pracy obstugi.

eWarunki klimatyczne J/opty-
malne/ ,
Temperatura -21°C -3 C
Wahania temperatury - 3°C/godz.
Wilgotno$¢ wzgledna - 5070 ~20% bez
kondensacji

Cis$nienie atmosferyczne -
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840 do‘lO'OhPéa\t

Zapylenie -1 mg/mn

Atmosfera nieagresywna /chemicznie obojetnal/.

elnstalacija elektryczna

220 V +1°Z

-15/0
Czestotliwos¢é - 50 Hz il Hz
Nalezy umozliwi¢ pobd6r pragdu zaleznie od kon-
figuracji systemu - min. 20 A.

Napiecie -

System ERA-SM dotgczony jest do sieci na
stale poprzez jeden lub wiecej modutow 44-MB
ZS, w zaleznosci od konfiguracji. Dla dotagcze-
nia modutu 44-MBZS wymagany jest punkt przy-
taczeniowy, stanowigcy cze$¢ sktadowg instala-
cji elektrycznej budynku. Kabel nie powinien le-
ze¢ na przejsciach.

W przypadku instalacji monitoréw w oddziel-
nym pomieszczeniu, dla kazdego monitora ko-
nieczne jest gniazdko sieciowe 220 V; 10 A, usy-
tuowane w sposob;umozliwiajgcy dotgczenie 2-
metrowego kabla sieciowego. Dotaczenie dru-
karki wierszowej wymaga spetnienia ostrzej-
szych warunkéw, dotyczacych Instalacji elektry-
cznej.’

Modut procesora SM-1300. 01

' Modut procesora SM 1300. 01 realizuje liste
rozkazéw PDP 11/40 z wytaczeniem FIS. Mo-
dut ten dotgczony jest do WSPOLNEJ SZYNY
/WS/ i wykonuje wszystkie operacje arytmety-
czne i logiczne inicjowane przez rozkazy pro-
gramu: za pomocg uktadu priorytetu szyny spra-
wuje nadzor nad przeptywem Informacji i przy-
dziatem szyny; zapewnia przydziat i ochrone pa-

mieci operacyjnej aktualnie wykonywanym pro-
gramom /zadaniom/. Procesor SM 1300, 01
realizuje wektorowy, system przerwan,

W procesor SM 1300. 01 wbudowany jest kwar-
cowy zegar czasu rzeczywistego o podstawowym
okresie 20 ms oraz pamie¢ operacyjna 0 po-

jemnosci 256 kB. Procesor wraz z pamiegciag
sktada sie z sze$Sciu pakietow, umieszczonych
w kasecie 6 U /standard EUROCARD/. Pozo-
state wolne miejsca w kasecie przeznaczone sg
dla pakietéw kontrolerow, jednostek transmisyj-
nych itp. Procesor posiada ponadto pulpit;za-
wierajgcy gniazdo z kluczem zataczajagcym sy-
em, przycisk oraz lampki sygnalizacyjne.



Rys. 1

- 16 bitow /dwa s-bi-
towe bajty/
- 32 ksléow

Dtugos$é stowa

Bezposrednia adresacja

Maksymalny obszar adresacji - 128 kstéw

Pojemnos$¢ uzytkowa pamieci - 124 kstéow

Interfejs systemowy - WSPOLNA SZYNA

System przerwan - wektorowy, 4-po-
ziomowy

Sprzetowo zrealizowany stos

zmiennej pojemnosci - FILO

Ilos¢ trybéw pracy - 2, ustawiane pro-

procesora gramowo

Whbudowany zegar czasu rzeczywistego o okre-

sie 20 ms

Po6tprzewodnikowa pamieé

operacyjna wyposazona w - mechanizm korekcji
pojedynczych btedow

-5VI15A

- 7, 5 kg.

Zasilanie
Masa

Modut procesora SM-2420

Modut procesora SM 2420 realizuje liste roz-
kazow PDP 11/24 wraz z rozkazami FPP, do-
taczony jest do WSPOLNEJ SZYNY i wykonuje
wszystkie operacje arytmetyczne 1logiczne ini-
cjowane przez rozkazy programu; za pomoca
uktadu priorytetu szyny sprawuje nadzo6r nad
przeptywem informacji i przydziatem szyny;
zapewnia przydziat i ochrone pamieci operacyj-
nej aktualnie wykonywanym programom /zada-
niom/. Procesor SM 2420 realizuje wektorowy
system przerwan. Modut procesora zawiera
wtasng pamie¢ operacyjng 128 kstow. Na jednym
z pakietow procesora znajduje sie dostepny z
zewnatrz przetgcznik, ktory umozliwia wyta-
czenie tej pamieci i zatgczenie pamieci opera-
cyjnej modutu 44-MNPO, zawartej w kasecie
modutu 44-MKPO.
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Pakiety procesora umieszczone sg we wtas-
nej kasecie konstrukcyjnej. Z przodu kasety
umocowany jest na zawiasach pulpit techniczny
procesora.
Dtugos$¢ stowa - 16 bitow /dwa s-bito-

we bajty/
Bezposrednia adresacja - 32 kslow
Maksymalny obszar

adresowania - 4 MB

Interfejs systemowy - WSPOLNA SZYNA

System przerwan - wektorowy, 4-poziomo-
wy

Sprzetowo zrealizowany

stos zmiennej pojemnosci - FILO

Ilos§¢ trybow pracy

procesora -2, ustawiane progra-

mowo

Whbudowany zegar czasu rzeczywistego o okre-

sie 20 ms

Potprzewodnikowa pamiec

operacyjna wyposazona w - mechanizm korekcji
pojedynczych btedow

Cykl pamieci - 500 ns

Zasilanie -5V 15 A
-5 VA
-12 V1A

Masa - 18 kg.

Modut kontrolera pamieci operacyjnej
Modut kontrolera pamieci operacyjnej 44-

MKPO jest zespotem organizujgcym wspédtpra-
ce procesora typu ERA-SM, wyposazonego w
Interfejs MEMORY BUS, z no$nikiem pamieci
0 tgcznej pojemnosci do 4 MB. Kontroler $le-
dzi stan interfejsu MEMORY BUS i zgodnie z
przesytanymi po nim od procesora poleceniami
inicjuje zapis danych na nos$niku pamieciowym,



lub odczyt danych z nos$nika pamieciowego. Ce-

lem podniesienia niezawodnoS$ci dziatania parnie

ci operacyjnej w kontroler pamieci whudowane

sg uktady generacji korekcyjnego kodu detekcji

btedu podwdjnego ECC. Whudowane w kontroler

cztery rejestry umozliwiajg prowadzenie, przy

pomocy oprogramowania, petnej diagnostyki

kontrolera i dotgczonego do niego nos$nika pa-

mieci operacyjnej. Modut wykonany jest w po-

staci czterech pakietow.

Dtugos$¢ stowa przesytanego

e z procesora do kontrolera - 16 bitow

* z kontrolera do no$nika - 16 bitéw + 6 bi-
tow ECC

-2 X /16 bitow +
6 hitow ECC/

e z kontrolera do procesora -2x16 bitow

Autokorekcja pojedynczego

przektamania

Petna detekcja przektaman

podwdjnych

Ilo$¢ rejestréw sterujgco-

* z nosnika do kontrolera

diagnostycznych -4
Zasilanie -+5 Ve A
Masa - 8,5 kg.

Modut nosnika pamieci operacyjnej

Modut no$nika pamieci operacyjnej 44-MNPO
jest zespotem, ktéry w systemach minikompu-
terowych typu ERA-SM stuzy do przechowywa-
nia rozkazéw aktualnie wykonywanych progra-
mow, przetwarzanych danych, informacji o sta-
nie urzgdzen. Konstrukcja modutu umozliwia
ochrone no$nika przed utratg zapisanej infor-
macji w przypadku awarii napiecia, zasilajace-
go system minikomputerowy. Dla zrealizowa-
nia tej funkcji niezbedne jest wyposazenie sy-
stemu w uktad awaryjnego zasilania bateryjne-
go.

Modut sktada sie z 4 pakietow:
W wykonaniu 01 - o pojemnosci 0, 5 MB,
W wykonaniu 02 - o pojemnos$ci 2 MB.

Typ pamieci - dynamiczna
Ilo§¢ pakietow:

« wyk. 01 - do 4

« wyk. 02 - do 4
Pojemnos$¢ jednego pakietu:

« wyk. 01 - 0,5MB

0 wyk. 02 - 2 MB

Dtugosé stowa przesytanego
A z noS$nika do kontrolera - 2 x /\6 bitéow + 6

bitéow ECC/
0 z kontrolera do nos$nika - 16 bitéw + s bitow
ECC
OdsSwiezanie danych - synchronizowane z kon-
trolera
Czas dostepu - 450 ns
Czas cyklu mikrooperacji ZAPIS - 500 ns
Czas cyklu mikrooperacji ODC7YT -500 ns
Czas cyklu mikrooperacji
ODSWIEZANIE - 500 ns
Okres mikrooperacji
ODSWIEZANIE - 4 fts
mZasilanie:
& wyk. 01 - +5V 42A
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-+5 V5 A
- 4 kg.

¢ wyk.
Masa

02

Modut bootstrapu i terminatora

Modut bootstrapu i terminatora 44-MBIT chro-

ni interfejs WSPOLNA SZYNA /WS/ przed za-
.ktéceniami wywotywanymi niedopasowaniem fa-
lowym linii sygnatowych. Bootstrap programu
jest uktadem, zawierajgcym dekoder adreséw

i pamie¢ statg typu PROM. Programy napisane
w pamieciach statych modutu umozliwiajg tado-
wanie do pamieci operacyjnej oprogramowania
systemowego lub testujacego z réznych zrédet:
z magnetycznych pamieci zewnetrznych albo,
poprzez tacza transmisyjne, z innych kompute-
row. Terminator jest elementem dopasowuja-
cym falowo linie sygnatowe interfejsu WS. U-
mleszczony jest na koncu tego interfejsu. Mo-
dut posiada 3 wykonania: wykonanie 01 zawiera
bootstrap i terminator, wykonanie o2 - tylko
terminator, wykonanie 03 - tylko bootstrap.
Ilos¢ pakietow -1

Obcigzenie interfejsu
systemowego

Ilos¢ wykorzystywanych

-1 jednostka

adresow interfejsu WS - 512
Maksymalna sumaryczna

pojemnos$¢ pamieci

wewnetrznej PROM - 1024 stowa
Zasilanie -5 V13 A
Masa -0, 4 kg.

Modut kontrolera pamieci dyskowych
Kontroler stuzy do dotgczenia do interfejsu
systemowego WSPOLNA SZYNA /WS/:

- 1 lub 2 pamieci dyskowych o pojemnosci

10 MB lub 60 MB kazda,

-1, 2, 3lub 4 pamieci o pojemnosci 5 MB lub
30 MB kazda.

Transmisja informacji pomiedzy nos$nikiem
magnetycznym a pamiecig operacyjng kompute-
ra SM realizowana jest w trybie DMA za spraw-
dzaniem poprawnos$ci transmisji. »

Ilos¢ pakietow -4
Obcigzenie interfejsu WS - 1 jednostka
Ilos¢ wykorzystywanych adre-

sow interfejsu WS -2

Ilos¢ wykorzystywanych

wektorow przerwan -1
Zasilanie -5V A
Masa -0, 9 kg. -

Modut kasetowej pamiecl dyskowej

Modut 44-MPDK jest kasetowg pamiecig dys-
kowg - urzgdzeniem przeznaczonym do zapisu
lub odczytu informacji z nosnika. Nos$nik infor-
macji: dysk magnetyczny w kasecie typu EC
5269-01 lub odpowiedniku IBM-5440. Pamie¢
wyposazona jest w dysk staty 1 kasete z dyskiem
wymiennym. Pamie¢ jest urzgdzeniem wolno
stojacym. Modut sktada sie z urzagdzenia, kab-
la tgczacego to urzadzenie z kontrolerem 1ter-
minatora umieszczonego w urzadzeniu /wyko-
nanie 05 oraz 06/. W pozostatych wykonaniach



modut sktada sie z urzgdzenia 1 kabla, stuzace-
go do szeregowego potgczenia z poprzednig pa-
miecig. W wykonaniach 02 105 pojemnos$¢ pa-
mieci wynosi 5 MB, w pozostatych wykonaniach
- 10 MB.

Czasy dostepu do $ciezki:
Maksymalny - 70 ms
Sredni - 35 ms
Czestotliwos$¢ transmisji - 2, 5 MHz
Liczba bajtow/sektor - 512
Liczba sektorow .12
Liczba cylindrow 200 + 4 dodatkowe /dla
pamieci 5 MB/
400 + 8 dodatkowych /dla
pamiegci 10 MB
Liczba Sciezek/
cylinder -4
Pojemno$é nominalna:
Kasety /formatowanej/
- 2,448 MB /dla pamieci 5 MB/
4,896 MB /dla pamiegci 10 MB/

4,896 MB /dla pamieci 5 MB/

9, 792 MB /dla pamieci 10 MB/

Typ nod$nika - kaseta dyskowa - zgodna z
BN-,17/3104-10

Liczba powierzchni uzytkowych - 2

Pamieci

Srednica dysku - 14"

Zasilanie +107?

e napiecie jednofazowe - 220 V _15" 50 -1 Hz
e pobdér mocy - 300 VA

Masa - 125 kg.

Modut pakietowej pamieci dyskowej

Modut 44-MPDP jest pakietowg pamieciag
dyskowa o pojemnos$ci 30 MB, przeznaczong
do zapisu lodczytu informacji z noSnika. Nos§-
nik informacji: 11- talerzowy wymienny pakiet
dyskowy typu EC 5261 lub odpowiednik IBM-
2316. Modut sktada sie z urzgdzenia, kabla
taczacego urzadzenie z kontrolerem umiesz-
czonym w komputerze i terminatora, umiesz-
czonego w urzadzeniu /wyk. 01/. W wykonaniu
02 modut sktada sie z urzagdzenia i kabla, stu-
zacego do szeregowego potaczenia z poprzedniag
pamiecia.

Czasy dostepu do $ciezki:

Maksymalny czas 70 ms
Sredni czas 35 ms
Liczba bajtow/sektor 512

Liczba sektorow 12
Liczba cylindréow 200 + 4 dodatkowe

Liczba $ciezek/cylinder 20
Pojemno$¢é nominalna:
Pakietu /formatowanego/ 24,48 MB

Typ nos$nika pakLet dyskowy
zgodny z BN-77/
3104-17

Liczba dyskéw w pakiecie =11

Liczba powierzchni

‘uzytkowych 20

Zasilanie: +10%

napiecie jednofazowe - 220 V _15y* 50 -1 Hz
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- 550 VA
- 140 kg.

¢ pobdér mocy
Masa

Modut kontrolera pamieci dyskowych

Kontroler stuzy do dotgczenia do interfejsu
systemowego WSPOLNA SZYNA /WS/:
W wykonaniu 01 - pamieci dyskowej typu Win-
chester o pojemnos$ci 20 MB
W wykonaniu 02 - dwéch pamieci dyskowych typu
Winchester o pojemnosci 20 MB
W wykonaniu 03 - trzech pamieci dyskowych ty-
pu Winchester o pojemnosci 20 MB
W wykonaniu 04 - czterech pamieci dyskowych
typu Winchester o pojemnosci 20 MB
W wykonaniu 05 - dwoch pamieci dyskowych
typu Winchester 6 pojemnosci 40 MB.

Modut zajmuje dwa miejsca pakietowe w ka-
secie standardu EUROCARD. Transmisja infor-
macji pomiedzy no$nikiem magnetycznym a pa-
miecig operacyjng komputera SM realizowana
jest w trybie DMA ze sprawdzeniem poprawno-
§ci transmisji.

Ilo§¢ pakietow - 2
Obcigzenie interfejsu WS - 1 jednostka
Ilos¢ wykorzystywanych

adresdw interfejsu WS -2

Ilos¢ wykorzystywanych

wektorow przerwan -1

Poziom przerwan - NPR, BR 5
Zasilanie - 5V9 A
Masa - 0, 3kg,

Modut pamieci dyskowej typu Winchester

Modut jest pamiecig dyskowg z niewymienial-
nym nos$nikiem, o wysokiej niezawodno$ci i nie-
wielkich rozmiarach, wbudowanym w szafe kom-
putera. Transmisjg danych miedzy pamiecig
dyskowga i komputerem steruje kontroler 44-
MKWI. Modut w wyk. 01 - zawiera jeden dysk
A, w wyk. 02 - dwa dyski A, w wyk. 03 - dwa
dyski B.

Organizacja fizyczna dysku: A B
Liczba cylindrow 615 - 820
Liczba $ciezek/cyl. 4 - 6
Liczba sektorow/sciezke 17 - 17
Liczba bajtéw/sektor 512 - 512
Czasy dostepu do dysku:
Pozycjonowanie 20 msS -8 ms
Sciezka-$ciezka
Sredni czas dostepu 65 ms - 40 ms
Maks. czas dostepu *150 ms - 95 ms
Masa 1,3 kg - 1,36 kg
Zasilanie 0,9 A - 0,6 A
a +12 VDC 5% 2,2 A -2A
, maks. przy
{ witaczeniu
e +5 VDC 5% 0,8 A - 0,96 A
Moc 14,8 W - 12 W.

Modut kontrolera dyskéw elastycznych

44-MKDE jest kontrolerem, umozliwiajagcym
dotgczenie dwéch minidyskéw elastycznych 5 1/4"
0 tagcznej pojemnosci 360 kB do interfejsu syste-



mowego WSPOLNA SZYNA /WS/. Kontroler za-
wiera uktady bardzo wielkiej skali integracji, w
tym mikroprocesor.

Ilo$¢ pakietow -1

Obcigzenie interfejsu WS - 1jednostka

Ilo$¢ wykorzystanych

adresow interfejsu WS -2

Ilo$¢ wykorzystanych

wektorow przerwan -1
Zasilanie 5VG5A
Masa - 0, 4 kg.

Modut kontrolera dyskéw elastycznych

Modut 44-MKDE jest kontrolerem, umozli-
wiajgcym dotgczenie dwoch minidyskéow elas-
tycznych 5 1/4" o tgcznej pojemnos$ci 720 kB
do Interfejsu systemowego WSPOLNA SZYNA
/WS/. Kontroler zawiera uktady bardzo wiel-
kiej skali integracji, w tym mikroprocesor.

Ilo$¢ pakietow -2
Obcigzenie interfejsu WS - 2 jednostki
Ilo$¢ wykorzystanych

adresow interfejsu WS -2

Ilos¢ wykorzystanych wekto-

row przerwan -1
Zasilanie. -5VsA
Masa - 0.4 kg.

Modut minidysku elastycznego
Modut 44-MMDE sktada sie z dwoch stacji
minidyskow elastycznych 5 1/4". W wykonaniu

02 stacje umieszczone sg na wspoOlnej ramie,
przystosowanej do montazu w szafie 19". W
wykonaniu 03 umieszczone sg we wspolnej kie-
szeni przewidzianej do montazu w module kon-
strukcyjnym 44-MMWF. Dotgczony jest do in-
terfejsu systemowego WSPOLNA SZYNA /WS/
przez modut kontrolera 44-MKDE,

Pojemnos$¢ /pojedynczej stacji/ - 360 kB

Zapis i odczyt - dwustronny zpodwdjna
gestoscig

Ilos¢ gtowic -2

Ilos¢ Sciezek

informacyjnych maks. 80

Nominalna pojem-
nos$¢ jednej dyskietki
Nominalna predkos¢
transmisji danych
Predkos$¢ obrotowa

- 1,75 Mb lub 0,875 Mb

- 250 kb/s lub 185 kb/s

dyskietki - 300 obr. /mm, 2%
Nos$nik informacji - dyskietka o $rednicy
51/4"
Zasilanie - 5V 5% maks. o, 50 A
12 V i"5% maks. 0, 58 A
Masa - 1#25 kg.

Modut kontrolera taSmowej pamieci szpulowej

44-MKPS jest kontrolerem, umozliwiajgcym
dotaczenie do interfejsu systemowego WSPOL-
NA SZYNA /WS/: - 11lub 2 pamiegci taSmowych
typu CM 5300. 01 /modutéow 44-MPTS-01/. Mo-
dut zajmuje cztery miejsca pakietowe w kase-
cie 44-MBRS,

Ilo§é pakietow -4
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Obcigzenie interfejsu WS
Ilos¢ wykorzystywanych
adresow interfejsu WS -6
Ilo$¢ wykorzystywanych
wektoréw przerwan
Zasilanie

Masa

- 1jednostka

-1
-5V6A
-1,8 kg.

Modut pamieci tasmowej szpulowej

Modut 44-MPTS jest matogabarytowg pamie-
cig na taSmie magnetycznej CM 5300. 01, stu-
zacg do zapisu i odczytu duzych ilosci danych.

Gesto$¢ zapisu 800 bpi, tj, 32 bity/mm
Sposdb zapisu NRZ I

Predko$¢ transmisji - 10 kB/s

Predkos$¢ przesuwu

tasmy magnetycznej 12, 5ips tj. 0,2175 m/s

Liczba $ciezek 9
Format zapisu zgodnie z 1SO 1836

Maks, $rednica szpuli

z taSmg magnetyczng - 216 mm
Czas rozbiegu

i hamowania 30 -2 ms

Czas przewijania mniej niz 300 s

Interfejs zgodnie z IEC 29 7/1975
Zasilanie

# napiecie jednofazowe - 220 50/60 tl-Hz
e« pobo6r mocy 150 VA

Masa 30 kg.

Modut pamieci taSmowej szpulowej

Modut 44-MPTS jest matogabarytowg pamie-
cig na tasmie magnetycznej CM 5309, stuzaca
do zapisu i odczytu duzych ilos$ci danych cyfro-
wych.

Gestos$é oraz
sposOb zapisu - 1600 bpi, tj.
800 bpi, tj.

NRZI
Predkos$¢ transmisji - 72 kB/s dla PE

36 kB/s dla NRZ |

32 bity/mm dla

Predkos$¢ przewijania

tasmy - 45 lIps, tj. 1,14m/s

Liczba $ciezek -9

Format zapisu - zgodnie z 1SO1863i
ISO 3788

Maksymalna $rednica

szpuli z tasma

magnetyczng - 267 mm

Czas rozbiegu i

hamowania -8,31i0,6 ms

Interfejs - zgodnie z IEC 297/1975 i
standardem RWPG 834-77

Zasilanie

e napiecie jednofazowe - 220 V 157« Hz

e pobdr mocy - 750 VA

Masa - 65 kg.

Modut kontrolera pojedynczego terminala
Modut kontrolera pojedynczego terminala
44-MK1T umozliwia wspotprace alfanumerycz-

nego monitora ekranowego /np, typu MERA
7953N lub terminala konwersacyjnego typu D-
180 KSR/ z systemami minikomputerowymi

63 bity/mmdla PE



ERA-SM. Kontroler dostosowuje sygnaty in-
terfejsu WSPOLNA SZYNA /WS/ systemu ERA-
SM do sygnatéw standardu interfejsu szerego-
wego:

Napieciowego 24 V /tylko linie danych/
Pradowego 20 mA /petla pradowa/

Ilo$¢ pakietow -1

Ilos¢ kanatéow do urza-
dzen zewnetrznych
Obcigzenie intefejsu WS
Typ interfejsu
zewnetrznego

-1
- 1jednostka

- napieciowy 24 V
pragdowy 20 mA

- 150, 300, 600, 1200,
2400, 4800, 9600,
19200.bodow

Szybkos$¢ transmisji

Ilo§¢ wykorzystywanych

adresow interfejsu WS - 4

Ilos¢ wykorzystywanych

wektorow przerwan -2

Zasilanie -+5V 12 A
+12 V 0,02 A
-12 V0,05 A

Masa -0, 3 kg,

Modut kontrolera czterech terminali

Modut kontrolera czterech terminali 44-MK4T
umozliwia wspotprace nie wiecej niz czterech
alfanumerycznych monitoréw ekranowych /np.
typu MERA 7953 N lub terminali konwersacyj-

nych np. typu D-180 KSR/ z systemami mini-
komputerowymi ERA-SM. Kontroler dopasowuje
sygnaty interfejsu WSPOLNA SZYNA /WS/ sy-
stemu ERA-SM do sygnatdw-standardu interfej-
Su szeregowego: .

Napieciowego V 24 /tylko linie danych/.
Pragdowego 20 mA /petla pradowal/.
Ilo$¢ pakietéw -1

Ilos¢ kanatow do urzadzen
zewnetrznych -4
Obcigzenie intefejsu WS - 1 jednostka
Typ interfejsu zewnetrz-
nego - napieciowy V 24
pradowy 20 mA

150, 300,, 600, 120C
2400, 4800, 9600,

19200 bodéw

Szybko$¢é transmisji -

Ilo$¢ wykorzystywanych

adresow interfejsu WS - 16

Ilo$¢ wykorzystywanych

wektoréw przerwan -8

Poziom przerwan - BR 4

Zasilanie - +5V 1,4 A
+12 V0,1 A
-12+ 0,2 A

Masa - 0,5 kg.

Modut terminala ekranowego

44-MTEV jest monitorem ekranowym MERA
79100 emulujagcym terminale VT 52, VT 100,
VT 101, VT 102 firmy DEC. Ekran o przekat-
nej 15" ma podwyzszong rozdzielczo$¢, anty-
refleksyjne pokrycie, bursztynowg, zielong
lub zielono-z06ttg barwe $wiecenia. Dane wpro-
wadzane sg z klawiatury. Monitor posiada gnia-
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zdo, umozliwiajgce dotaczenie drukarki. Modut

terminala ma 2 wykonania, r6znigce sie dtugo-
§cig kabla: wykonanie o1 - kabel dtugos$ci 2 m,
wyk. 02 - 15 m. Repertuar znakéw: wielkie i
mate litery alfabetu tacinskiego.

75, 150, 300, 600, 1200,
2400, 4800, 9600 bodow
szeregowy, napieciowy
wg CCITT V 24 /styk S2/.
umozliwia wspo6tprace

z modemem

szeregowy, pradowy
typu ERPS, 20 mA

Szybkos$¢ transmisji -

Interfejsy -

Parametry monitora:

Ekran - 15/16" z antyrefleksyjnym
pokryciem

Barwa Swiece-

nia ekranu - bursztynowa, zielona lub
zielono-z6tta

Nachylenie

ptaszczyzny

ekranu - zmienne, regulowane w zakre-
sie 0-17°

Regulacja jasnosci sterowanie z klawiatury
16 poziomami

miganie

negatyw

podwyzszona jasnosc¢
podkres$lenie

znaki podwoéjnej wysokos-
ci i szerokos$ci

Uzytkowa powierzchnia
ekranu

Format wysSwietlania -
Matryca znaku

Ilos¢ wyswietlanych

Cechy obrazu

260 x 180 mm
24 x 80; 24 x 132 znakéw
7x9 kropek

znakow 256 wg KOI-7 NO,
KOI1-7 NI

Pamie¢ ekranu RAM 4 kB

Klawiatura:

. typ 7948 - programowana,

pole numeryczne

pole numeryczne
hallotronowa
e ilos¢ klawiszy

funkcyjnych 10
e ilos¢ klawiszy
edycyjnych - 8
Zasilanie +10%
e napiecie jednofazowe - 220 V -1'5% 50 t1 Hz
. pobdr mocy - 90 VA
Masa - 27 kg.

Modut terminala ekranowego

,44-MTEK jest monitorem ekranowym MERA
7953 N, emulujagcym terminal VT 52 firmy DEC.
Ekran o przekatnej 15" ma podwyzszong roz-
dzielczos¢, antyrefleksyjne pokrycie, burszty-
nowa, zielong lub zielono-z4tta barwe Swiece-
nia. Kat nachylenia ekranu mozna zmienia¢ w
granicach o - 17°. Dane wprowadzane sg z kla-
wiatury. Monitor posiada gniazdo, umozliwia-
jagce dotgczenie drukarki z interfejsem réwno-



legtym. Modut terminala ma 2 wykonania, réz-
nigce sie dtugos$ciag kabla: wykonanie o1 - kabel
dtugosci 2 m, wykonanie 02 - 15 m. Repertuar
znakow: wielkie i mate litery alfabetu tacinskie-
0.
%zybkoéé transmisji - 75, 150, 300, 600, 1200,
2400, 4800, 9600 boddow
- szeregowy, napieciowy wg CCITT
V24, Istyk S2/, mozliwa wspot-
praca z modemem
szeregowy pradowy typu IRPS,
20/60/ mA
Parametry monitora:
Wyswietlanie

Interfejsy

4 ekran - 15/16" z antyrefleksyjnym
pokryciem
4 barwa $wiecenia
ekranu - bursztynowa, zielona lub zie-

lono-z6tta

nachylenie ptasz-

czyzny ekranu - zmienne, regulowane w za-
kresie 0 - 17°

uzytkowa powierz-

chnia ekranu - 260 x 180 mm

« format wyswietlania - 24 x 80
4 matryca znaku -5x7 kropek
0 ilo$¢ wysSwietlanych
znakow - 128 liter, znaki
specjalne
e pamiec¢ ekranu - RAM 2 kB
Klawiatura typ - 7948 - programowana

w tym pole numerycz

ne
e ilos¢ klawiszy
funkcyjnych - 10
e ilosé klawiszy
edycyjnych -8
Zasilanie

0 napiecie jednofazowe - 220 V 4;(.110,0 50 (1 Hz

70 VA
17 kg.

4 pobor mocy -
Masa -

Modut terminala konwersacyjnego
44-MTOP jest terminalem konwersacyjnym

D-180 I<SR zbudowanym w oparciu o drukarke

mozaikowg D-180. Wyposazony jest w inter-

fejs szeregowy i klawiature alfanumeryczng.

Umozliwia wprowadzenie danych z klawiatury

lich wydruk na papierze z szybkos$cig do 180

zn/s. Terminal jest urzadzeniem ¢;wolno stoja-

cym, ustawionym na wtasnej podstawie. Reper-
tuar znakow: wielkie 1 mate litery alfabetu ta-
cinskiego.

Szybkos$¢ transmisji - 50, 75, 100, 110, 150,
200, 300, 600, 1200,
2400, 4800, 9600 boddéw

- ciggta, blokowa, start-
stopowa /opcjal

Tryb pracy

Parametry drukarki:
Mechanizm drukujacy:
0 metody wydruku - szeregowa,
mozaikowa
0 szybko$é wydruku - 50 lub 40 wierszy/min.
0 liczba znakow
W wierszu

uderzeniowa,

- 132 lub 158
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0 matryca -9 x7 punktow

4 gestos¢ pozioma - 1/10" lub 1/12"

0 gesto$é pionowa - 1/6" lub 1/8"

Mechanizm transportu papieru:

4 naped silnikiem krokowym za pomocg kota z
kotkami, zapewniajgcy duza doktadno$¢ prze-
eSUwWu papieru

0 papier: - ciggty sktadany z obrze-
zng perforacja
0 szerokos$¢ >- 4" do 17"

N liczba egzemplarzy - 5/z oryginatem/

O grubos$¢ papieru - maks. o,6 mm

Tasma barwigca: - jednobarwna

Zasilanie:

4 napiecie jednofazowe - 220 V 50 i 1 Hz
4 pobér mocy - 300 VA

Masa - 50 kg.

Modut kontrolera dwéch drukarek

Modut kontrolera dwoch drukarek 44-MK2D
jest uktadem elektronicznym, dopasowujgcym -
sygnaty interfejsu WSPOLNA SZYNA /WS/ sy-
stemu ERA-SM do sygnatow standardu IRPR.
Umozliwia on dotaczenie jednej lub dwéch dru-
karek z interfejsem IRPR /lub LOGABAX/ do
systemu typu ERA-SM. Umozliwia réwniez pod-
taczenie innych urzgdzen /typu odbiornik/ z in-
terfejsem IRPR lub LOGABAX.
Ilos¢ pakietow -1
Ilos¢ kanatow do urzgdzen
zewnetrznych -2
Obcigzenie interfejsu WS - 1jednostka
Typ interfejsu
zewnetrznego -
Ilos¢ wykorzystywanych
adreséw interfejsu WS .-
Ilos¢ wykorzystywanych
wektorow przerwan -

IRPR/ILOGABAX
4 /po 2 na kanat/

2 /po 1 na kanat/

Poziom przerwan - BR 4
Zasilanie -5V 14A
Masa - 0,4 kg.

Modut drukarki
Modut 44-MDRU jest mozaikowg drukarka

znakowg typu D-100. Drukarka umozliwia wy-
druk na papierze perforowanym, zwinietym w
rolke lub na oddzielnych kartkach papieru. Mo-
zliwe jest drukowanie 96 znakéw ASCII i petne-
go zestawu 160 znakow KOI-7 z szybkos$cia do
100 zn/e. Drukarka jest urzadzeniem wolno
stojagcym. Posiada interfejs typu LOGABAX.
Drukarka posiada 2 wykonania, zaleznie od
dtugosci kabla. Wykonanie 01 - 2 m, wykona-
nie o2 - 7m. Repertuar znakéw: wielkie i ma-
te litery alfabetu tacinskiego.
Mechanizm drukujacy:
Szybko$¢ wydruku - 100 zn/s przy gestosci

10 zn/"

165 zn/s przy gestosci

16,5 zn/"
Liczba znakéw

w wierszu - 80 przy gestosci 10 zn/"



96 przy gestosci 12 zn/."

132 przy gestosci 16,5 zn/"

9 x 7 punktow

10 lub 12 lub 16,5 zr/"

6 lub 8 lub 10 zn/"

obrzeznie perforowany o

statej szerokosci 1 rozstawit

otworéw

¢ szeroko$¢ papieru - 4" do 9"

¢ karty o szerokos$ci - do 210 mm

O liczba egzemplarzy - 4 /z oryginatem/

Tasma barwigca: - czarna, diugos$ci 16 m, w
postaci wymiennych tadun-
kéw do kasety /Rlbpack 1,
60KP-0350-01/

Matryce -
Gesto$¢ pozioma -
Gesto$¢ pionowa -
Papier:

Zasilanie: 0
O napiecie jednofazowe - 110/220/240V *10%
pre J -15%
50/60 Hz
e pobdr mocy - 120 VA
Masa - 12 kg.

Modut drukarki
Modut 44-MDRU jest znakowg drukarka

mozaikowg typu D-100, podtgczong do monito-
ra typu MERA 7953 N. Drukarka umozliwia
wydruk na papierze obrzeznie perforowanym,
zwinietym w rolke lub na oddzielnych kartkach
papieru. Mozliwe jest drukowanie 96 znakéw
ASCII | petnego zestawu 160 znakéw KOI-",
z szybkoscig do 100 zn/s. Drukarka jest urzga-
dzeniem wolno stojgcym. Posiada interfejs ty-
pu LOGABAX, Modut sktada sie z urzadzenia
oraz kabla tgczgcego to urzadzenie z monito-
rem ekranowym, umozliwiajgc wydruk zawar-
tosci ekranu. Monitor powinien posiadac¢ re-
pertuar znakéw taki jak drukarka, tj. wielkie
i mate litery alfabetu tacinskiego.
Mechanizm drukujacy:
Szybkos$¢ wydruku - 100 zn/s przy gestosci

10 zn/"

165 zn/s przy gestosci

16,5 zn/"
Liczba znakéw

W wierszu - 80 przy gestosci 10 zn/"
96 przy gestosci 12 zn/"
132 przy gestosci 16, 5zn/"
Matryca -9 x7 punktéw

Gestos¢ pozioma
Gesto$é pionowa

- 10 lub 12 lub 16, 5 zn/"
-6 lub s lub"10 zn/"

Papier: - obrzeznie perforowany o
statej szerokos$ci | rozsta-
wie otworow

Szeroko$¢ papieru - 4" do 9"

Karty o szerokosci - do 210 mm

Liczba egzemplarzy - 4 /z oryginatem/

Tasma barwigca: - w postaci wymiennych ta-
dunkéw do kasety /Rlbpack

1, 60KP-035U-01/

Zasilanie: +10%

¢ napiecie jednofazowe - 110/220/240 V
50/60 Hz

* pobdr mocy - 120 VA

Masa - 12 kg*
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Modut drukarki
Modut 44-MDRU jest drukarkag znakowa
mozaikowg typu D-180. Drukarka umozliwia
wydruk na papierze obrzeznie perforowanym
petnego zestawu 96 znakéw ASCII 1petnego ze-
stawu 160 znakow KOI-7 z szybkos$cig do 180
zn/s. Drukarka jest urzadzeniem wolno stojg-
cym, ustawionym na wtasnej podstawie. Posia-
da interfejs typu LOGABAX. Drukarka posiada
2 wykonania, zaleznie od dtugosci kabla'. Wyko-
nanie 04 - kabel dtugos$ci 4 m, wykonanie 05 -
7 m. Repertuar znakow: wielkie i mate litery
alfabetu tacinskiego.
Mechanizm drukujacy:
Metoda wydruku - szeregowa,
mozaikowa
Szybko$¢ wydruku - 50 lub 4Q wierszy/min.
Liczba znakéw
w wierszu
Matryca
Gesto$¢ pozioma

uderzeniowa,

- 132 lub 158’
-9 x7 punktow
- 1/10" lub 1/12"

Gestos¢ pionowa - 1/6" lub 1/8"
Mechanizm transportu papieru:
Naped silnikiem krokowym za pomocg két z kot-

kami, zapewniajacy duzg doktadno$¢ przesuwu
papieru.
Papier: - ciggty sktadany z obrzezng

perforacja
Szerokos$¢ papieru - 4" do 17"
Liczba egzemplarzy - 5/z oryginatem/

Grubos$¢ papieru - maks. 0,6 mm
Tasma barwigca:
Kolor - jednobarwna, czarna
Materiat - nylon lub jedwab naturalny
Szpula -1/2" x 2"
Zasilanie: [ Y
¢ napiecie jednofazowe - 220/240V “108
50 +1 Hz
e pobor mocy 300 VA
Masa 43 kg.

Modut drukarki
Modut 44-MDRW jest drukarkg wierszowg
typu DW-402. Drukarka umozliwia wydruk na
papierze obrzeznie perforowanym o szeroko$-
ci do 450 mm zestawu znakéw z szybkosciag
550/1100 wierszy na minute. Drukarka jest
urzagdzeniem wolno stojacym. Posiada interfejs
typu LOGABAX. Repertuar znakow: wielkie i
mate litery alfabetu tacinskiego.
Mechanizm drukujacy:
Metoda wydruku -
Szybko$¢ wydruku

uderzeniowa, miotkowa
550 lub 1100 wierBzy/

min.
Liczba znakow w
wierszu - 160
Gestos$¢ pionowa - 6 lub 8 zn/"

Mechanizm transportu papieru:

Sktada sie z dwoch par mechanizmow podaja-
cych, przystosowanych do papieru obrzeznie
perforowanego

Szeroko$¢ papieru - do 450 mm ,
Liczba egzemplarzy - 4 do e /z oryginatem/



Tasma barwigca:

Kolor jednobarwna
Wymiar dtugos$é - min. 20 m
Zasilanie:
Lo +109Y .
o napiecie jednofazowe - 220V 10% 50 il Hz
- Oyo
e pob6r mocy -2,5 kVA,

Ze wzgledu na znaczny pobOr mocy urzagdze-
nie musi byé zasilane bezposrednio z punktu
przytaczeniowego, stanowigcego cze$¢ sktado-
wa instalacji elektrycznej budynku.

Masa - 400 kg.

Modut adaptera dwoch kanatéw asynchronicz-
nych

44-MA2A jest uktadem elektroniéznym, u-
mozliwiajacym wspdtprace systemu typu ERA-
SM z dwoma szeregowymi asynchronicznymi '
kanatami transmisyjnymi. Dopasowuje sygnaty
w standardzie WSPOLNA SZYNA /WS/ systemu
ERA-SM do sygnatéow standardu EIA-RS 232C/
CCITT-V24 i odwrotnie. Jest elementem umoz-

liwiajacym budowe sieci komputerowych.

Za posrednictwem modutu do systemu dotg-
czone moga byé dowolne arzgdzenia wyposazo-
ne w szeregowy Interfejs asynchroniczny np.
monitory ekranowe, terminale konwersacyjne,
inteligentne terminale lub inne systemy kompu-
terowe. Modut 44-MA2A sktada sie z 1 pakie-
tu wykonanego w standardzie EUROCARD II.

Ilo§¢ pakietow -1
Ilos¢ kanatdw do urzadzen
zewnetrznych

Obcigzenie interfejsu WS

Typ interfejsu

-2
- 1jednostka

zewnetrznego - EIA-RS 232C/CCITT-V24
Ilos¢ wykorzystywanych
adreséw interfejsu WS -8

Ilos¢ wykorzystywanych

wektorow przerwan 4

Poziom przerwan BR 4

Zasilanie t5V1ls A
+12 V 0,05 A
-12 v 0,01 A

Masa 0, 5 kg-

Modut adaptera transmisji rownolegtej
44-MATR jest uktadem elektronicznymjreali-
zujagcym bardzo szybka transmisfe danych.
Przeznaczony jest do przesytania duzych blo-
kow informacji na niewielkag odlegtos¢ /do 7 m/
np. miedzy komputerami ERA-SM lub dotgcze-
nia do systemu ERA-SM urzgdzen zewnetrz-
nych, wymagajacych szybkiej transmisji. Da-
ne przesytane sg przez 16 linii rdwnolegle.
Mozliwe sg przestania: z zajmowaniem inter-
fejsu WSPOLNA SZYNA /WS/ /rezim DMA/
na czas przestania catej porcji /bloku/ infor-
macji lub na czas przestania jednego stowa 16-
bajtowego bez zajmowania interfejsu WS

"llos¢ pakietow -2
Hos¢ kanatéw do urzagdzen
zewnetrznych -1
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Obcigzenie interfejsu WS 1 jednostka

Typ Interfejsu

zewnetrznego rownolegty, nie-
standardowy

Szybkos$¢é transmisji maks. 0,5 M
stow/s

Rezim transmisji

Ilos¢ wykorzystywanych
adreséw WS

Ilos¢ wykorzystywanych
wektorow przerwan

DMA, po6tdupleks

Poziom przerwan NPR, BR 5
Zasilanie +5V 3 5A
Masa 1.6 kg.

Podsystem CAMAC

Podsystem 44-MCAM sktada sie z modutow
wykonanych w standardzie CAMAC, umozliwia-
jacych wspoétprace urzagdzen zwigzanych z in-
terfejsem WSPOLNA SZYNA /WS/ z urzadze-
niami zwigzanymi z interfejsem CAMAC. Pod-
system zawiera:

- modut 44-CAK stanowigcy: kasete typu 002
posiadajgcg ztagcza, okablowanie, wymiary wg
standardu CAMAC oraz blok interfejsu typu 106
C, bedacy specjalizowanym kontrolerem, ste-
rujagcym urzadzeniami kasety CAMAC za po-
Srednictwem odpowiedniego programu. Reje-
stry blokéw CAMAC sa dostepne bezpos$rednio
przez Interfejs WS. Diugos¢ stowa = 16 lub 24
bity,

- modut 44-CAW stanowigcy: blok wentylacyjny
typu 077, przymocowany do kasety 002 i usytuo-
wany pod tg kaseta, chtodzi znajdujace sie w
kasecie bloki.

- modut 44-CAZ stanowiacy: blpk zasilania typu
043, przymocowany do bloku wentylacyjnego 077
oraz kasety oo2,

Podsystem CAMAC umieszczany jest w sto-
jaku CAMAC typu 070A, Podsystem posiada
trzy wykonania:

- wykonanie 01 /44-CAK-01,
CAZ-01/

Umozliwia potgczenie bloku Interfejsu typu 106
C ze WSPOLNA 'SZYNA /WS/ poprzez modut
44-MPWS, umieszczony w kasecie standardu
EUROCARD, zawiera terminator niezbedny
wtedy, gdy blok interfejsu 106 C jest ostatnim
urzadzeniem dotaczonym do WSPOLNEJ SZYNY,
- wykonanie 02 /44-CAK-02, 44-CAW-01, 44-
CAZ-01/

Umozliwia potagczenie bloku kasety z poprzednia
kaseta,

- wykonanie 03 /44-CAK-03, 44-CAW-01,
CAZ-01/

Analogiczne jak o1 z tym, ze blok interfejsu
typu 106 C potaczony jest ze WSPOLNA SZYNA
/WS/ poprzez kasete typu MBRS.

44-CAW-01, 44-

44-

Modut zasilania

Modut zasilania 44-MZAS jest zespotem kon-
strukcyjnym, dajgcym, nastepujgce napiecie
state o réznych wydajnosc¢lach pradowych: +5 V
40 A; +12 VAI2 A; +12 V2 2 A; -12 V 2 A. 44-



MZAS jest urzgdzeniem modularnym - tworzo-
ny jest przez sze$¢ samodzielnych blokéw PZE
151, PZE 171, PZE 141, PZE 141, PZE 141,
PZE 103 umieszczonych w kasecie. Zrodto na-
piecia +5 V /blok PZE 151/ ma mozliwo$¢é kom-
pensacji spadku napiecia na przewodach dopro-
wadzajgcych prad do odbiornika. Kazde Zrédto
napiecia stabilizowanego ma mozliwo$¢é zdalne-
go zatgczania i wytgczania,poprzez podanie na
odpowiednie wejscie,stanu 0 lub 1. Modut zasi-
lania wykonany jest zgodnie ze standardem kon-
strukcyjnym EUROCARD.

Parametry i wtasciwosci obwodu sieci /kase-
ty z kompletem blokéw/:

Rodzaj sieci zasilajacej - jednofazowa
Napiecie znamionowe - 220V —
Czestotliwos$¢ napiecia - 500l Hz

Maksymalna moc pobierana - 650 VA
Masa - 10 kg.

Modut zasilania

Modut zasilania 44-MZAS jest zespotem kon-
strukcyjnym,dajagcym nastepujace napiecie o
réznych wydajnos$ciach pradowych.

+5 VI 40 A +12 VI 2A

+5V2 40A +12V2 2 A
+5 V3 3A +12V3 2 A
+5 V4 3A -5V 3 A

Modut 44-MZAS jest urzagdzeniem modular-
nym. Tworzony jest przez dziesie¢ samodziel-
nych blokéw: PZE 151, PZE 151, PZE 171,
PZE 141, PZE 131, PZE 171, PZE 131, PZE
131, PZE 141, PZE 141 umieszczonych w ka-
secie. Zr6dta napieé¢ +5 V 140 A /bloki PZE
151/ majg mozliwo$é kompensacji spadku napie-
cia na przewodach, doprowadzajgcych prad do
odbiornikéw. Kazde zrddto napiecia stabilizo-
wanego ma mozliwo$¢ zdalnego zatgczania i wy-
taczania,poprzez podanie na odpowiednie wejs-
cie stanu o lub 1.

Parametry 1wtasciwosci obwodu sieci /kase-
ty z kompletem blokdéw/:

Rodzaj sieci zasilajgcej - jednofazowa
Napiecie znamionowe - 220 V +|jre
Czestotliwos¢ - 50 tl Hz
Maksymalna moc

pobierania - 1300 VA
Masa - 16 kg

Modut powielacza interfejsu WSPOLNA SZYNA
Modut powielacza interfejsu WSPOLNA SZY-
NA /WS/. 44-MPWS przeznaczony jest do korek-

ty ré6znic czasowych 1 wzmocnienia sygnatow
interfejsu systemowego. Umozliwia'zestawie-
nie systemow ERA-SM o bardzo rozbudowanych
konfiguracjach. Modut powielacza Interfejsu
WSPOLNA SZYNA /WS/ stosowany jest takze

w systemach, w ktdrych Istnieje konieczno$¢
wyprowadzenia sygnatow interfejsowych z kase-
ty. Zastosowanie modutu 44-MPWS powoduje
podziat Interfejsu systemowego na segmenty.
Likwidowane sg znieksztatcenia amplitudowe 1
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czasowe sygnatdéw przesytanych po liniach in-
terfejsu.

Liczba pakietow 1
Ilos§¢ obcigzen segmentu
interfejsu WS

Maksymalne op6znienie

1 jednostka

wnoszone przez modut 200 NS
Zasilanie 5V2A
Masa 0.3 kg

Modut kasety uniwersalnej

44-MKUN jest elementem konstrukcyjnym, w
ktérym umieszcza sie pakiety kontroleréw i a-
dapteréw transmisji. Zawiera prowadnice do
pakietow oraz ptyte, /plater/ ze ztgczami, umoz-
liwiajgcymi potaczenie elektryczne pakietow i

rozprowadzenie sygnatéw WSPOLNEJ SZYNY
/WS/. Modut w wykonaniu 01 moze by¢ wyko-
nany, jako kolejna kaseta w systemie z proce-
sorem CM 1300. 01 lub CM 2420, natomiast w
wykonaniu o2 zawiera 2 pakiety niezbedne dla
pracy procesora CM 2420. Kaseta powinna miec
doprowadzone /poprzez przewody dotaczone do
specjalnych zaciskow/ napigecia niezbedne do za-
silania pakietow.

Ilo§¢ pozycji pakietowych - 21
Umieszczone pakiety - w standardzie
EUROCARD II

Modut kasety uniwersalnej

Modut kasety jest zespotem konstrukcyjnym,
w ktorym umieszcza sie pakiety dwoch kontro-
lerow: 44-MKDP i 44-MKPS. Zawiera prowadni-
ce do pakietéw, ziacza dla kabli tagczacych kon-
troler z urzadzeniami, ztacza kabli WSPOLNE]J
SZYNY /WS/, ptyte /plater/ ze ztgczami, umo-
zliwiajacymi potgczenia elektryczne pakietdw.
Mozliwe jest umieszczenie jednego z ww. kon-
trolerow lub obydwu tgcznie.

Modut wentylacji

Modut 44-MWEN jest zespotem konstrukcyj-
nym, w ktérym umieszczone sg wentylatory,
wytwarzajgce wymuszony ruch powietrza. Po-
wietrze zasysane jest z przodu szafy | kierowa-
ne do gory. Ponizej wentylatoréw umieszczona
jest blacha, uniemozliwiajgca zasysanie ogrza-
nego juz>znajdujgcego sie w szafie powietrza.

Zasilanie:

e napiecie jednofazowe - 220 V 50 il Hz
-15%

(E moc pobierana - 75 VA

Masa - 3, 5 kg.

Modut szafy

Modut szafy 44-MSZA stuzy do umieszczania
w nim elementow konstrukcyjnych o szerokos-
ci 19" systeméw ERA-SM. Elementy systemu
takie jak: kasety, panele wentylacyjne, moduty
zasilania, niektére urzadzenia peryferyjne mon-
towane sg w szafie dwustronnie, co pozwala
optymalnie wykorzystaé miejsce oraz utatwia
obstuge. Zaleznie od ilo$Sci montowanych urza-



dzeh mozna stosowaé szafy o réznych wysokos-
ciach /r6zne wykonanial/.

Wymiary:

Wysokos$¢ - 725, 1200, 1600 lub 1800 mm
Szeroko$s¢ - 600 mm

Giebokos¢ - 800 mm

Modut bloku zatgczania sieci

Jest to modut konstrukcyjny, stuzafcy do roz-
prowadzenia w obrebie szafy zasilania siecio-
wego. Zasilanie witgczane jest kluczykiem. Na-
piecie pojawia sie kolejno w dwdéch grupach
gniazd: najpierw wigczane jest zasilanie urzg-
dzen peryferyjnych, po6zniej za$ procesora o-
raz kontroleré6w. Trzecia grupa gniazd posiada
napiecia doprowadzone bezposrednio z sieci:

stuzg one do zasilania urzgdzen serwisowych.
Ponadto w module znajduja sie: bezpiecznik
automatyczny z wytgcznikiem, filtr eliminuja-
cy zaktécenia przychodzgce z sieci i z urzga-
dzen zasilajgcych oraz lampke sygnalizujaca
obecno$¢ napiecia w module.

Wymiary:
Szerokos¢ -438 + 42mm
Wysokos$¢ - 133 mm
Gtebokos¢ - 238 +43mm
Zasilanie:
0 napiecie jednofazowe - 220 V 50 ¢1 Hz
e dopuszczalne

obcigzenie, - 4400 VA
0 dopuszczalny prad

pojedynczego

gniazdka - 10A
0 taczny prad obcigze-

nia dwoch grup

gniazd wyjsciowych - maks. 20 A
Masa - 6,5 kg.

Systemy operacyjne

System AMKO

System operacyjny czasu rzeczywistego
przeznaczony dla jednego uzytkownika, pracu-
jacego na komputerze z pamiecig operacyjng
nie przekraczajacg 64 kB. W sktad AMKO
wchodzg dwie wersje programu /zwanego mo-
nitorem/, zarzadzaj gcego i sterujagcego praca
catego systemu operacyjnego:

- monitor SJ jednozadanlowy, dopieszczajacy
aktywnos$¢ jednego tylko zadania, co pozwala
na bardzo efektywng prace systemu i szybka
reakcje na zdarzenia zewnetrzne,

- monitor FB pozwalajagcy na uruchomienie
jednoczes$nie dwoch zadan: pierwszoplanowego,
dziatajacego w czasie rzeczywistym oraz dru-
goplanowego o nizszym priorytecie, uaktywnia-
jacego sie, gdy zadanie pierwszoplanowe nie
wykorzystuje zasobéw systemu,

- dodatkowo uzytkownik moze wygenerowac
trzecig wersje monitora - tzw. monitor pamie-
ci rozszerzonej XM. Monitor XM posiada
wszystkie cechy monitora FB, a ponadto moze
obstugiwac¢ do 124 kB pamieci operacyjnej.
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W sktad systemu AMKO wchodzi okoto 20
programow ustugowych,utatwiajgcych prace
programisty loperatora. AMKO umozliwia
programowanie w jezykach: MACRO, BASIC
/interpretacyjny/, FORTRAN IV. Translatory
tych jezykow wchodzg w sktad systemu opera-
cyjnego. AMKO spetnia wszystkie funkcje sy-
stemu RT 11 firmy Digital Equipment Corp.

System AMKO 2

System operacyjny czasu rzeczywistego,
umozliwiajacy prace jednoczes$nie wielu /maks.
20/ uzytkownikom, z zachowaniem petnej kom-
patybilnosci z AMKO.

AMKO 2 moze byé¢ instalowany na kompute-
rze SM z pamiecig operacyjna od 96 do 4 MB,
wyposazonym w'jednostke zarzgdzania pamie-
cig. Obszar pamieci przydzielany jednemu u-
zytkownikowi moze wynosi¢ 56 kB.'W stosun-
ku do AMKO, AMKO 2 posiada rozszerzony
repertuar dyrektyw, spooling dla powolnych
urzgdzen wyjsciowych, jednoczesny dostep do
plikbw przez wiele zadan oraz komunikacje
miedzy zadaniami. Uzytkownik moze deklaro-
wac¢ "terminale wirtualne”, dajgce mozliwos$¢
rownoczesnego wykonywania kilku zadan wywo-
tywanych z jednego terminala fizycznego. Pod-
stawowymi jezykami programowania AMKO 2
sa: MACRO, BASIC /interpretacyjny/, FORT-
RAN 1V. Translatory tych jezykdw wchodzg w
sktad systemu. AMKO 2 spetnia wszystkie
funkcje systemu operacyjnego TSX firmy Digi-
tal Equipment Corp.

System DOC PB 4

System DOC PB 4 jest dyskowym systemem
operacyjnym czasu rzeczywistego, wielodo-
stepnym, wielozadaniowym. Umozliwia korzy-
stanie z komputera wyposazonego w jednostke

Zarzadzania pamiecia, z szerokim zestawem
urzadzen zewnetrznych oraz réznorodnym opro-
gramowaniem narzedziowym. Programy wcho-
dzace w sktad DOC PB 4 pozwalaja w petni wy-
korzystywaé¢ mozliwoséci i zasoby komputera.
System zawiera programy ustugowe dla progra-
misty: wspomagajgce pisanie, uruchamianie,
aktualizowanie i wykonywanie programow.

Ponadto system zawiera programy obstugi
systemu zbhioréw /z dostepem sekwencyjnym/,
edytory tekstowe, programy kopiowania, pro-
gramy diagnostyki wewnetrznej. Standardowy-
mi jezykami programowania systemu DOC PB
4 s3 MACRO i FORTRAN 1V. Opcjonalnymi je-
zykami sg: BASIC /interpreter/, BASIC PLUS
2 /lkompilator/, PASCAL 2, COBOL, C, ADA/
SM.

Wraz z /opcjonalnym/ oprogramowaniem sie-
ciowym SM-NET lub SM-NET 2 system moze
obstugiwaé prace sieci jednorodnej, ztozonej
z komputer6w SM. System moze by¢ wygenero-
wany stosownie do potrzeb uzytkownika i konfi-
guracji sprzetowej komputera. DOC PB 4 moze
by¢ wykorzystywany zardwno w osrodku oblicze-
niowym jak i laboratorium badawczym, obstugu-



jac system komputerowy z dotgczonymi rézno-
rodnymi przyrzadami pomiarowymi.

System DOC PB 4 jest kolejnym rozwinie-
ciem poprzednio stosowanych systemow opera-
cyjnych: DOC PB, DOC PB 2, DOC PB 3. W
stosunku do poprzednich wersji ma on wiele
rozszerzen i udogodnien dla uzytkownika; umoz-
liwia m. in. prace na komputerze, wyposazo-
nym w pamie¢ operacyjng do'4 MB, nowe dy-
rektywy utatwiajg komunikacje miedzyzadanlo-
wg. Wprowadzono mozliwo$¢é stosowania dwéch
jezykow komunikacji z systemem: MCR oraz
dialogowego DCL. Mozna réwniez tworzy¢ wta-
sne jezyki komunikacji z systemem. Dzigki
zmienionej organizacji EGZEKUTOR-a mozna
jednoczes$nie uruchamia¢ wieksza ilos¢ zadan.
Rozszerzony zostat rowniez program wspoma-
gania pracy programisty /HELP/.

W zestawie komputera, na ktdrym instalowa-
ny jest DOC PB 4 musi znajdowa¢ sie co naj-
mniej jedna stacja pamieci dyskowej. System
operacyjny DOC PB 4 realizuje wszystkie funk-
cje systemu RSX 11-M v. 4. 1 firmy Digital
Equipment Corp.

System MOC PB

System operacyjny MOC PB jest podzbiorem
systemu DOC PB 4, przeznaczonym dla kompu-
ter6bw SM bez pamiegci dyskowej, z pamiegciag
operacyjng min. 32 kB. Spetnia funkcje, pozwa-
lajgce obstugiwac¢ zadania, przygotowane 1 zbu-
dowane przy pomocy systemu DOC PB 4. Wy-
korzystywany jest w systemach sieciowych w
weztach podporzagdkowanych. tadowany jest do
pamieci komputera z wezta nadrzednego, ktd-
rym jest komputer SM'z pamigcig dyskowa,
dziatajacy pod kontrola systemu operacyjnego
DOC PB 4 ./lub DOC PB 2/.

System TOC

Testowy system operacyjny przeznaczony
jest do testowania procesoréw i urzgdzen zew-
netrznych komputeréw. SM. Stanowi on zespdét
programoéw pomochniczych oraz testébw poszcze-
g6lnych urzadzen.

Komendy systemu TOC umozliwiajg:
- tadowanie testow do pamieci operacyjnej /z
pamieci dyskowej kasetowej lub dysku elastycz-
nego/, i
- startowanie testu od podanego adresu,
- listowanie zawartos$ci nos$nika,
- tworzenie tancucha programow diagnostycz-
nych, wykonywanych sekwencyjnie,
- aktualizacje zestawu testow,
- przepisywanie zbhioru z urzgdzenia na inne
urzadzenie /kopiowanie/.

System TOC dostarczany jest w wersjach:
TOC 1300. 01 lub TOC 2420.

Jezyki programowania
ADA/SM w. 1.1. '
ADA-2/SM w. 1.0
Jezyk ADA/SM jest podzbiorem standardo-
wego jezykg ADA, w stosunku do petnego jezy-
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ka ma pewne ograniczenia w definiowaniu ty-
poéw oraz konstrukcji programowych, nie ma
mozliwos$ci definiowania agregatéw, TASK,
BODY-STUB, instrukcji CODE i BLOCK. Po-
zwala programowac¢ zadania wspoOtbiezne. Ko-
nieczne jest definiowanie wszystkich obiektow
przed uzyciem oraz $ciste uzgodnienie typow.

Oba kompilatory /ADA/SM 1ADA-2/SM
implementacja tego samego jezyka ADA/SM.
Kompilator ADA/SM wymaga min. .32 kB pa-
mieci operacyjnej, natomiast ADA-2/SM - 64
kB, umozliwia jednak kompilacje znacznie wiek-
szych /okoto 5-krotnie/ programow, przy wy-
dtuzonym czasie kompilacji. Oba kompilatory
nie moga by¢ zainstalowane jednoczes$nie. Sy-
stem operacyjny: DOC PB 4 lub DOC PB 2.

BASIC
Interpreter BASIC stuzy do wykonywania pro-
gramow napisanych w jezyku standardowym
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BASIC z pewnymi rozszerzeniami,
ne jest m. in. :

dopuszczal-

- definiowanie funkcji przez uzytkownika,

- korzystanie z podprograméw napisanych w
MACRO i dotgczonych przez uzytkownika,

- definiowanie zmiennych 1 statych,

- deklarowanie obszaréw wspolnych,

- operacje na zbiorach,

- deklarowanie tablic wirtualnych /tzn.
nych w pamieci dyskowej/.

zapisa-

Interpreter moze by¢ naktadkowany - w za-
leznosci od wielkos$ci przydzielonego obszaru
pamieci. W przypadku jednoczesnego korzysta-
nia z jezyka BASIC Rrzez wielu uzytkownikéw,
kazdy z nich dysponuje wtasng kopig interprete-
ra w pamieci operacyjnej.
DOC PB 4 lub DOC PB 2.

BASIC PLUS 2

Jezyk BASIC PLUS 2 tgczy prostote progra-
mowania charakterystyczng dla jezyka BASIC
z zaletami rozbudowanych jezykow, takich jak:
FORTRAN i COBOL. Kompilator przeksztatca
programy, napisane w jezyku algorytmicznym
BASIC PLUS 2, do postaci jezyka wewnetrzne-
go komputera. Program wynikowy wykonywany
jest wiec bardzo szybko. Mozliwe jest rowniez
tworzenie programoéw, dziatajacych w czasie
rzeczywistym. Przy dostepie do zbioréw, za-
pisanych w pamieci zewnetrznej, kompilator
wykorzytuje program zarzadzania rekordami

System operacyjny:

RCS, co zapewnia programowi uzytkowemu
mozliwos¢ korzystania ze zbiorow o strukturze
sekwencyjnej, Indeksowej lub wzglednej. Mozli-
we jest uzywanie podprograméw napisanych w
jezykach MACRO lub COBOL.

W stosunku do jezyka BASIC standardowego,
BASIC PLUS 2 posiada wiele rozszerzen, prze-
de wszystkim w zakresie tworzenia podprogra-
mow, funkcji standardowych i segmentacji pro-
gramow. Rozszerzenia obejmujg m. in,:

- operacje matematyczne, w tym dziatania
macierzowe.



- operacje na tancuchach /tekstach/,
- konwersacje znakowo-numeryczne.

System operacyjny: DOC PB 4 lub DOC PB 2.
Procesor z pamiecig operacyjng min. 256 kB.

C

Jezyk C jest uniwersalnym jezykiem progra-
mowania. Nadaje sie do tworzenia programow
obliczeniowych, przetwarzania tekstéw, opro-
gramowania baz danych oraz systemow opera-
cyjnych. Kompilator C zawiera podstawowe
konstrukcje sterowania, umozliwiajagce progra-
mowanie strukturalne, tzn. grupowanie wyra-
zen, decyzje, instrukcje petli. Jezyk C umozli-

wia rowniez wykonywanie dziatan na adresach.
Podstawowymi obiektami jezyka C sa: znaki,
liczby catkowite, liczby zmiennoprzecinkowe;
rozszerzeniem jest struktura typow pochodnycji,
tworzonych przy pomocy wskaznikéw, tablic,
struktur wariantowych i funkcji. Jezyk C umoz-
liwia wykorzystanie niektérych wtasciwosci sy-
stemu operacyjnego, zapewnienie przenoszal-
nosci programow miedzy réznymi systemami
komputerowymi, wyposazonymi w kompilator
tego jezyka. System operacyjny: DOC PB 4 lub
DOC PB 2.

COBOL

Kompilator COBOL jest implementacjg jezy-
ka, okreslonego normg ANSI-74 COBOL /Spec.
X. 3.23-1974/. Kompilator zawiera mechaniz-
my naktadkowania programow uzytkowych, kté-
re w efekcie moga by¢ bardzo duze, przekra-
czajgce pamiec¢ operacyjng fizycznie dostepna.

Kompilator wykorzytuje procedury programu
RCS, umozliwiajagc programom uzytkowym sto-
sowanie wszystkich metod dostepu do zbioréw,
realizowanych przez ten program. Programy
zrédtowe moga by¢ pisane w formacie tradycyj-
nym 80-kolumnowym, jak i terminalowym, wy-
godniejszym w uzyciu. System operacyjny:
DOC PB 4 lub DOC PB 2. Procesor - z pamie-
cig min. 256 kB.

PASCAL 2

Kompilator PASCAL 2 jest Implementacja
standardowego jezyka PASCAL wg standardu
ISO Draft Proposal 7185. 1 poziom 0. W stosun-
ku do tego standardu wprowadzono niewielkie
zmiany i rozszerzenia, m. In. mozliwe jest u-
zywanie liczb ésemkowych, wprow&dzono nowe
procedury standardowe oraz nieco zmieniong
strukture programoéw. Kompilator pozwala wy-
korzystywaé strukture zhioréw systemu opera-
cyjnego DOC PB. System operacyjny: DOC PB
4 lub DOC PB 2. Procesor - z pamiecig opera-
cyjng min. 256 kB.

Programy wspomagajace
RCS
Podsystem Zarzadzania Rekordami przezna-
czony jest do obstugi "Systemu zbiorow systemu

operacyjnego DOC PB. Stanowi on pakiet pro-

cedur dotgczanych do zadania w czasie jego bu-
dowy, stuzgcych do wyszukiwania i aktualizacji
danych zapisanych w pamieci zewnetrznej kom-

putera SM /dyskowej lub tasmowej/. Uzycie
RCS umozliwia obstuge ebloréw o organizacji:

- sekwencyjnej - dopuszczalne sg rekordy o
statej lub zmiennej dtugosci,

- wzglednej - dopuszczalne sg rekordy tylko
o statej dtugosci,

- indeksowej /kluczowej/, zbidér indeksowy

moze by¢ zapisywany tylko w pamieci dysko-
wej.

RCS umozliwia wiec dostep do rekordu w
zbiorze: sekwencyjny, swobodny /poprzez numer
wzgledny lub indeks/ oraz poprzez adres w
zbiorze. Procedury RCS dostepne sg dla pro-
gramow w MACRO, wykorzystywane sg row-
niez przez kompilatory COBOL i BASIC PLUS
2. System operacyjny: DOC PB 4 lub DOC PB
2. Procesor: z pamiecig min. 256 kB.

SM CTS 1300

Wielodostepny podsystem wspomagajacy pla-
nowanie i zarzgdzanie, dziatajagcy w podziale
czasu CTS 1300. W sktad jego wchodza:

- kompilator jezyka DIBOL-TS,

- podprogram obstugi zbiorow indeksowo-sek-
wencyjnych INDSEK,

- programy narzedziowe organizujace prace w
rezimie podziatu czasu,

- program redakcji wydrukow DRUK,

- program generowania programow sortuja-
cych zbiory rekordéw o statej diugosci SORT.

Postugiwanie sie programami SM CTS 1300
jest proste dzieki pracy w rezimie konwersa-
cyjnym. Uzytkownik podsystemu moze korzy-
sta¢ z nastepujacych programdéw systemu ope-
racyjnego AMKO: PEP, DIR-LINK, FILEX,
ODT itp. System operacyjny: AMKO. Procesor
SM 1300 lub inny typu SM.

SM-NET
SM-NET 2
SM-NET/AMKO

Programy pakietow sieciowych typu SM-NET
organizujg wspoOtprace komputerow SM, pota-
czonych przez odpowiednie moduty transmisyj-
ne, pracujgcych pod kontrolg systemow opera-
cyjnych DOC PB, MOC PB i AMKO /w tych
ostatnich przypadkach - tylko jako wezty kon-
cowe/. W trakcie generacji programow siecio-
wych okres$la sie topologie sieci, typ modutéw
transmisyjnych, funkcje sieciowe, ktére ma
realizowa¢ wezet, charakter wezta /gtéwny,
rownorzedny, posredniczacy, podporzagdkowa-
ny/. Wygenerowany pakiet SM-NET dotgczony
jest do odpowiednio przygotowanego systemu
operacyjnego. Dialog pomiedzy weztami sieci
realizowany jest za posSrednictwem protokotu
DDCMP, ktéry m. in. :

- Inicjuje transmisje, tzn. wybiera wezet od-

bierajacy 1 zgtasza gotowos$¢ nadawania,

- przyjmuje zgtoszenie nadawania i wyraza

/lub nie/ zgode na wymiane informacji,

- steruje przesytaniem Informacji i synchro-

nizuje transmisje,

- wykrywa i koryguje btedy transmisji.
SM-NET pozwala na przesytanie miedzy we-

ztami: komunikatow, zbiorow, komend, uaktyw-



niajgeych zadania w wezle zdalnym. SM-NET
2 pozwala na przesytanie informacji do do-
wolnego wezta w sieci, niezaleznie od jej topo-
logii, natomiast SM-NET i SM-NET/AMKO- do-
puszczajag komunikacje tylko miedzy wezta-
mi bezposrednio sgsiadujgcymi.

Programy uzytkowe
ADA-USER
Dialogowy system nauczania ADA-USER jest
programem wspomagajacym tworzenie progra-
moéw w jezyku ADA/SM oraz prowadzacym auto-
matyczne nauczanie tego jezyka. ADA-USER
realizuje nastepujgce funkcje:

- podaje opis btedow wykrywanych przez kom-
pilatory ADA/SM lub ADA-2/SM,

- podaje przyktady prawidtowego uzycia posz-
czegdlnych konstrukcji programowych,

- prowadzi lekcje jezyka ADA/SM,

- zadaje ¢wiczenia i ocenia rozwigzania, poda-
je prawidtowe”~rozwigzania w przypadku biedu

programisty.

Tresc¢ lekcji, sposob podawania odpowiedzi,
kolejnos¢ ¢wiczen - zalezne sg od scenariusza,
podawanego przez uzytkownika. ADA-USER

wspotdziata z kompilatorem ADA/SM lub ADA-
2/SM. Wymagania odno$nie systemu operacyj-

nego i komputera - takie, jak dla kompilatora
jezyka ADA/SM,

IDMS-DTR

IDMS-DTR jest interakcyjnym systemem
przetwarzania danych. Umozliwia tatwy dostep
do danych zawartych w zbiorach o dostepie se-
kwencyjnym, wzglednym lub Indeksowym.Za po-
moca komend systemu IDMS$-DTR «» prosty spo-
s6b mozna dokonywa¢ zapamietywania, zmiany za
wartosci zbiordw lub sortowania danych. Jezyk
komend jest prosty w uzyciu - nazwa kazdej ko-
mendy opisuje jej funkcje, a sktadnia zblizona
jest do sktadni jezyka naturalnego. Komendy
moga byé wprowdzone w sposéb Interakcyjny
lub umieszczane w procedurach, tworzac pow-
tarzalne programy, EDMS-DTR umozliwia ge-
nerowanie raportéw 'o skomplikowanych for-
mach. Raporty mozna zaopatrywaé¢ w nagtéwki,
tytuty i opisy. Komendy IDMS-DTR pozwalajg
oblicza¢ proste parametry statystyczne: sumy,
Srednie, odchylenie standardowe itp.

Nie zaawansowany uzytkownik moze korzystac
z programu-przewodnika, zawartego w IDMS-
DTR, ktérego komunikaty wySwietlane sg na
ekranie monitora. Komunikaty te pomagajg zor-
ganizowaé przetwarzanie i podpowiadajg wtasci-
wg forme komend. Konwersacja systemu z uzyt-
kownikiem prowadzona jest w jezyku polskim
lub rosyjskim /zaleznie od zakupionej wersji

systemu/. System operacyjny: DOC PB 4 lub
DOC PB 2. Procesor z pamiecig operacyjng
min. 256 kB.

LABLIB

Biblioteka podprogramow laboratoryjnych za-
wiera 8 podprogramoéw, wywotywanych przez
programy papisane w jezyku FORTRAN. Pod-
programy realizuja obliczenia stosowane przy
opracowaniu danych doswiadczalnych:
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- wykrywanie pikow w danych opisujgcych sy-
gnat,

- wykrywanie pikow w danych opisujgcych wy-
cinki sygnatu,

- tworzenie histogramu,

- tworzenie histogramu wg okre$lonych punktéw
odniesienia,

- szybka transformata Fouriera /FFT/,

- przeksztatcanie liczb zespolonych do wspot-
rzednych biegunowych,

- wyznaczanie widma mocy dla zbioru wspot-
czynnikéw Fouriera,

- aproksymacja funkcji korelacji.

System operacyjny: DOC PB 4 lub DOC PB 2,

MSSL

Biblioteka podprograméw matematycznych
i statystycznych obejmuje: 83 podprogramy ma-
tematyczne, 37 podprogramoéw statystycznych.
Podprogramy przeznaczone sg do wspoétpracy
z programami napisanymi w jezyku FORTRAN.

Podprogramy matematyczne realizujg naj-
czesciej stosowane obliczenia numeryczne:
dziatania macierzowe, catkowanie numeryczne,
catkowanie rownan rézniczkowych zwyczajnych,
obliczanie wartosci funkcji specjalnych, rozwig-
zywanie rownan algebraicznych liniowych I nie-
liniowych, dziatania na wielomianach.

Podprogramy statystyczne realizujg oblicze-
nia podstawowych parametrow statystycznych,
analize dyskryminacyjna, analize szeregéw cza-
sowych, testy statystyczne. System operacyjny:
DOC PB 4 lub DOC PB 2.

PRIMAX 2

Program redakcyjny PRIMAX 2 przeznaczony
jest do redagowania dokumentacji, podreczni-
kéw itp. Program umozliwia automatyczng nu-
meracje rozdziatow, podrozdziatéw, stron,okre-
$lenie formatu strony. Rezerwuje miejsce na
rysunki, umieszcza pod nimi podpisy. Na gdrze
strony moze umieszcza¢ dwuwierszowy nagtdwek,
zawierajgcy np, tytut rozdziatu, numer doku-
mentu i date druku. Automatycznie tworzone sg
spisy tresci, spisy rysunkow. Utatwia tworzenie
uporzagdkowanych alfabetycznie indeksow przed-
miotowych. System operacyjny: DOC PB 4 lub
DOC PB 2. Procesor z pamiecig operacyjng
min. 256 kB.

SORT

Program sortowania zbiorow sortuje rekordy
zbioru wg klucza, ktéorym jest pole rekordu /w
szczegd6lnosci moze to by¢ caty rekord/. Zbio-
rem wejsciowym moze byé zbior o dowolnej or-
ganizacji dopuszczalnej przez RCS. Zbiorem
wyjsciowym moze by¢:
- zbiér rekordéw posortowanych wg klucza, kto-
rym jest caty rekord,
- zbior posortowany wg kluczy, ktdrymi sg
poszczeg6lne pola,
- zbidr adresowy, zawierajgcy adresy wzgledne
rekorddéw,
- zbidr indeksow,zawierajgcy wskazniki wzgled-
ne rekordéw i pole klucza.

System operacyjny: DOC PB 4 lub DOC PB 2.
Procesor z pamiecig operacyjng min. 256 kB.



SYSTEM ~ AUTOMATYCZNEGO TESTOWANIA SAT-SM

Zastosowanie

System SAT-SM przeznaczony jest do szyb-
kiego, automatycznego testowania pakietéw,
zespotow i blokéw cyfrowych. System znajdu-
je zastosowanie gtéwnie:

- na stanowiskach produkcyjnych, w procesie
testowania pakietow, zespotdw i blokéw cyfro-
wych po montazu,

- w osrodkach serwisowych,

- gniazdach kontroli dostaw,

- stacjach technologicznych projektowania tes-
tow.

Budowa - konfiguracja systemu

System SAT-SM ma budowe modutowa, umo-
zliwiajgcg elastyczne tworzenie konfiguracji
systemu, w zaleznos$ci od indywidualnych po-
trzeb uzytkownika. Modutowos$¢ i elastycznos$é

charakteryzujag nie tylko organizacje systemu,
ale takze jego konstrukcje mechaniczng oraz
organizacje oprogramowania. Umozliwia to
tatwe przystosowanie konfiguracji systemu do
nowych, zmieniajacych sie potrzeb uzytkownika.

Podstawowe parametry techniczne

Liczba WE/WY - 32 - 511
Poziomy WE/WY - standard TTL, obcigzenie
1 jednostka LS
opcjonalnie programowane -
L :*5V, 16 mA; =10 mV
H : %14 V, s mA; =20 mV
Czas wykonywania
jednego rozkazu "to tu" - 500 ns
Programowanie op6znionego
czasu odczytu po
pobudzeniu - 500 ns - 9.99 s; 100 ns
Programowane Impulsy
pobudzajace - czas trwania impulsu _ 100 ,ns
- czas miedzy
Impulsami 9.99 s
Programowane zasilacze - liczba 1-4 sat.
Parametry + 6V /6A; u=10mV; i = IOmA
+16V/2A ; u=20mV; i = 50mA
+32V/1A; u=50mV; i = 20mA
Zasilanie systemu - 220 V +10% 50 Hz -1 Hz
-15%

Oprogramowanie

Modutowy system SAT-SM wypetnia nastepu-

jace funkcje podstawowe:

MONTAZ
GNIAZDO TESTOWANIA . SYSTEMY
DOBRY/ZLY Js: URZADZENIA
TESTY
DIAGNOSTYCZNE SAT-SM
OPROGRAMOWANIE
PROJEKT
TESTOW GNIAZDO LOKALIZACJI
SAT-SM USTEREK | NAPRAW
OPROGRA- SAT-SM WYTKOANICY
MOWANIE  TESTY e o o
. OPROGRAMOWANIE
WSPOMA- LOKALIZACYINE ingKAUZAeYJINESR
GAJACE
BAZA-SERWISOWA 7
WYMIANA
SAT-SM * i PAKIETOW

DWGNOSNncZNE™*'

I LOKALIZACYJINE NAPRAWA

Rys. 1 Optymalne stanowiska pracy systemu
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MA

0

PROCESOR PAMIEC PAMIEC
SM IOFERACYJINA CYFROWA
16 bit 28 Kstow (DYSKI) 5 MB
X
MODULY
MONITOR
POMOCNICZE
1
OPERATOR
Rys. 2. Budowa

PTD projektowanie testow diagnostycznych
/procedury zapisu wektoré6w pobudzen, szablo-
ny, kody, generacja wektoréw odpowiedzi, pro-
cedury zmian i korekt/.

PTL projektowanie testow lokalizacyjnych
/procedury okreslania kolejnos$ci, stanu i hi-
storii weztow/.

D testowanie diagnostyczne /dobry/zty/; re-
zimy pracy; testowanie automatyczne, krok po
kroku, test w petli, zatrzymanie na btedzie itd.

UN uruchomienie, naprawa; Instrukcje wyko-
rzystania testow lokalizacyjnych,

BT biblioteka testow; zaktadanie,
nle, procedury zmian.

KS konserwacja systemu /autotesty/. Spe-
cjalnie zaprojektowany pseudonaturalny jezyk
wyzszego rzedu - PASAT, umozliwia tatwe;

- programowanie parametrow testu,

- Identyfikacje wedtug schematu punktéw 1
weztow obiektu,

- okre$lenie i zmiane rezimow pracy systemu
itp.

archlwowa-

WE/WY

BLOK
ZASILACZE
OPCJE
CYFROWY PROGRAM.
BC | |
WE/WY
INTERFEJS SAT-SM
ADAPTER
i
[T
BADANY
PAKIET

systemu SAT-SM

27

Specjalne zabezpieczenie kodowe umozliwia
wyréznienie uprzywilejowanych uzytkownikoéw,
projektantow, operator6w, konserwatoréw.

Producent systemu zapewnia:
- dostawe systemu SAT-SM wg uzgodnionej kon-
figuracji w okresie trzech kwartatéw od podpU
sania kontraktu,
- przeszkolenie personelu uzytkownika w zakre-
sie obstugi operatorskiej 1 konserwacji oraz
projektowania testow,
- Instalacje systemu u uzytkownika,
- roczng gwarancje oraz pogwarancyjng obstu-
ge serwisowa,
- opcjonalnie: testy pakietow, procesoréw SM
1300, SM 1300. 01, SM 2420, kontrolerow ERA -

SM 1lwybranych urzadzen peryferyjnych, testy
pakietow systemu NUCON-400,

- opcjonalnie: testy pakietdw uzytkownika wg
oddzielnych kontraktow.



