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ELWRO 800

ELWRO 800 to rodzina mikrokomputeréw oparta o mikro-
procesory 8— i 16—bitowe umozliwiajgca tworzenie syste -
mow:

jednoprocesorowych 8—bitowych,

jednoprocesorowych 16—bitowych,

wieloprocesorowych 8—bitowych,

wieloprocesorowych 16—bitowych,

wieloprocesorowych mieszanych.

GhSWne cechy architektury ELWRO 800

8 modutowo$¢ — umozliwiajgca elastyczne konfigurowa-
nie mikrokomputera poprzez dotgczanie kolejnych ro-
dzajow modutéw nadrzednych i podrzednych, zwiek-
szenie liczby tych modutéw lub ich wymiane,

8 wieloprocesorowosé¢ — umozliwiajgca wspétprace Kil-
ku mikrokomputeréw w ramach jednego systemu w
celu zwiekszenia efektywnosci i niezawodnosci dziata-
nia oraz B

® wielomagistralowos¢ i autonomia modutdéw nadrzed-
nych — zapewniajgca komunikacje miedzy modutami
za posrednictwem wielodostepnej magistrali systemowej
z priorytetowym uktadem arbitrazu a takze autonomi-
czng prace modutu mikrokomputeréw jednoptytowych
przy wykorzystaniu wewnetrznej magistrali prywatnej.
Magistrala prywatna taczy pamig¢¢ prywatng oraz pry-
watne uktady we/wy z mikroprocesorem modu+tu.
Okreslenie prywatne oznacza zasoby dostepne jedynie
dla mikroprocesora danego modu+tu.

Magistrala systemowa oparta jest o standard logiczny,
funkcjonalny i elektryczny magistrali MULTIBUS |
(rozktad sygnatéw i napieé na tgczéwce zgodnie ze
standardem |[EC—AMS).

Poszczeg6ine konfiguracje ELWRO 800 mogg byc¢ tworzo-

ne z nastepujgcych modutéw:

— modutu mikrokomputera 16—bitowego,

— modutu mikrokomputera 8—bitowego,

— modutu inteligentnego sterownika pamieci na dyskach
elastycznych,

— modutu pamieci systemowej RAM o pojemnosci 256 kB,

— modutu sterownika wyswietlacza telewizyjnego i klawia-
tury,

— modutu sterownika pamieci na dysku twardym typu
Winchester *,

— modutu pamieci systemowej RAM 256 kB z kodami -
korekcyjnymi (ECC)*,

— modutu sterownika monitora graficznego kolorowego*,

— modutu sterownika sieci lokalnej wg standardu
ETHERNET™,

— modutu sterownika linii komunikacyjnej z protokotami
BSC/SDLC/HDLC*,
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— modutu inteligentnego sterownika wielokanatowej trans-
misji szeregowej*.

Mikrokomputery serii ELWRO 800 moga wspotpracowac
z nastepujacymi urzadzeniami zewnetrznymi:
® monitory ekranowe CM7209 (MERA 7953N),
® drukarki znakowe. EC7189 ( D—100),
. EC7186M (D—180),
EC7186 (DZM 180),
EC7186M2 (D-200),
MP—80 (WRL).
drukarki margaretkowe CM6317 (SD 1152) NRD,
pamieci na dyskach elastycznych :
) EC5074 — LRB,
EC5088 — LRB,
K 5600.10 — NRD,
MF 1800 — WRL,
® monitor telewizyjny NEPTUN 156,

B Kklawiatura pojemnosciowa MST 8524 (, ELWROQ").

Asortyment urzadzeri zewnetrznych bedzie sukcesywnie
rozszerzany.

Modutowa struktura serii ELWRO 800 przy szerokim zes-
tawie oferowanych modutéw pozwala na konfigurowanie
systemow specjalizowanych o bardzo zroznicowanym stop-
niu ztozonosci obejmujacych nastepujace gtéwne zastoso-
wania:

— profesjonalne komputery personalne, ze szczegélnym
ukierunkowaniem na automatyzacje prac biurowych
oraz wspomaganie projektowania,

— zdalne stacje terminalowe z lokalnym przetwarzaniem
dla systemow komputerowych JS EMC,

— koncentratory i terminale specjalizowane dla systemoéw
automatyzacji masowej obstugi ludnosci,

— systemy uruchomieniowe 16—bitowe,

— systemy automatyki przemysiowej,

— systemy sterowania robotami przemystowymi.

Oprogramowanie serii ELWRO 800

Systemy operacyjne:

— CPQ8 — dyskowy system operacyjny dla mikrokompu-
tera 8—bitowego (kompatybilny z systemem
CP/M),

— CP16 — dyskowy system operacyjny dla mikiokompu -
tera 16—bitowego (kompatybilny z systemem
CP/M86),

— 1S08 — dyskowy system operacyjny dla mikrokompu-
tera 8—bitowego (kompatybilny z systemem
I1SIS—I1).

— W Oopracowaniu



ELWRO 800

Oprogramowanie narzedziowe:
B asemblery: g
— makroasembler 8080/8085,
— makroasembler 8086/8087,
8 kompilatory jezykdw:
— Pascal,
— PL/M,
— Fortran,
— Basic,
interpretery jezyka Basic,
edytory ekranowe,
procesory tekstowe,
pakiet oprogramowania uruchomieniowego dla systemow
8 i 16—bitowych pracujacy pod systemem 1S08.

A s

Dla zastosowan czasu rzeczywistego, takich jak systemy
automatyki przemystowej czy systemy sterowania robota-
mi przemystowymi przygotowywane. s3 wielozadaniowe
systemy operacyjne czasu rzeczywistego:

RX08 — wielozadaniowy system operacyjny czasu rzeczy-
wistego (kompatybilny z systemem RMX—80),
przeznaczony do pracy w systemach dyskowych
jak i bezdyskowych 8—bitowych,
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SX16 — wielozadaniowy system operacyjny czasu rze-
czywistego (kompatybilny z systemem
RMX—88) przeznaczony do pracy w systemach
dyskowych jak i bezdyskowych 16—bitowych,

RX16 — wielozadaniowy, wielodostepny system opera-

cyiny czasu rzeczywistego (kompatybilny z sys-
temem RMX—86) przeznaczony gtéwnie do
pracy w duzych systemach dyskowych 16—bi-
towych,

MX816 — wielozadaniowy, wieloprocesorowy system
operacyjny czasu rzeczywistego, przeznaczo-
ny dla systemow wielomikroprocesorowych
8 i 16 bitowych.

Seria ELWRO 800 zostata opracowana wspdinie przez:
Instytut Automatyki Politechniki Poznariskiej w Poznaniu
oraz

Instytut Komputerowych Systemdw Automatyki i Pomia-
row we Wroctawiu.
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