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Celeﬁ tego pqérgcznika jeat zapoznanie uzytkowﬁika z automatem
programowalnym KUXON - P&E. |

W szesciu rozdziazach zostéiy zawarfe’wszystkie informdc je nie—v
zbedne do samodzielnego pisania programéﬁ interfejsowych,

RozdziaX § zawiera dokXadny opis instrukeji jezyka NUX-l,
. .

Krétkie programy -~ przykiady ilustruja funkcje opisywanych
f—

rozkazdw w clagu programowym.

Przedstawiona v rozdziale ¥ mapa sygnazdéw NC = FLC i FLC~ NC

umozliwia napisanie w jezyku NUX 1 programu sprzsgagqcego.stero-

wany obiekt z ukXadem NUXOR 500.
. o ; l
Rozdziat § zawiera wskazdwki dla programigﬁy przydatne, zwiaszcza

w poczatkowym etapie programowania.
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2.Arch1tekturaPLC
Programowany sterownik NUXON-PEL skXada sie z procesora P&(,
zespoiu licznikdw 1 uk*addw czasowych oraz zespoiu niezaleinie

adresowelnych pamieci,

Procesor PLC wykonuje rozkazy programu sterowania pobierane
koleino z pamieci programu. W skXsd procesora FALwchodz3:
Licznik rozkezdw LR, rejestr akumulatora ACC oraz - jednobitowy

-

wskaZnik logiczny QL / por. rys. 1 /.

Llc“nlx rozkazéw LR wekazuje na miejsce w pamieci programu

z xtérego procesor potiera kolejny rozkaz. Po pobraniu rozkazu IR
ulega zwiekszeniu o 1. Zmiane zawartosci rejestru LR powodujgca
zmiane w sekwencji wykonywanych rozkazdéw nastgopuje w wyniku wyko-

nania rozkazdéw JUNP, RETURN lub przerwania czasowego.

Fa poczgtku kazdego cyklu wykonania program sterowania jak
réunies po zerovaniu programowalnego sterownika rejestr IR

staje sie rdéwny zeru.

- Ze wzgledu na objeto$h pamieci programu / 4K rozkazdw /

licznik IR ma dXugoédé 12 bitdw,

. Regectr akumulatora ACC  Jest argumentem rozkazodw LOAD,

PRANSFER i COMPARE i ma d*ugos$é jednego stowa / 16 bitdw /.

;EE: ‘Do/z akumlatora mozna przesytaé informacje bajtowo lub sXowowo.

L%

Rozkazy LOAD BYTE / TRANSFER BYTE powoduja przesanie
do/z mXodsze] czesci akumulatora zaadresowanego bajtu.

i

i

N »

Rozkazy LOAD WORD / TRANSFER WORD powodujg przestanie do/z -

akumulatora zaadresowanego sowa / dwa bajty /, przy czym mtodszy

o 1
zzan 8

v o

I KWL,

E

bajt sZowa przesykany jest do/z mkodszej czgéci akumulatora,
a starszy. bajt przesyzany jest do/ze starszej czesci akumula-

\

tora. : s
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PO zerowaniu programowalnego sterownika ACC Jjest zerowany.

Jednobitowy wskaznik SI jest argumentem i miejscem pamietania

wvniku rozkazdw logicznvch sterownika, jak rdwniez warunkuje wyko=-
nanie wielu rozkazdw. Wskaznik SIL Jest ustawiany kazdorazowo zgod-

nie z wynikiem wykonywanej operacji logiczne]j,

- Po zerowaniu programowalnego sterownika wekaznik SL jest usta-
wiany % stan &, natomiast na poczatku wykonywania nastepnych

cykldéw programu sterowania jest ustawiany w stan 1",

Pozwala to wyvrdznié pierwszy cykl wykonania programu sterowania,

impulsy zegarowe z okresem 20 ms, situzZgce do odmierzania czasu
w uktadach czesowych oraz uruchamiajgce szybkile procedury programu

sterowania, '

7H. - ?
st S A
15 87 .

Rys. 1 Rejestry procesora PC.

1 KDIVIPUTEROWY =0
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242, Liczniki Cn ) ‘

Programovialny sterownik zawiera 32 liczniki dziesiztne C

o pojemnosci 4 cyfr BCD kazdy. Liczniki siuza do zaliczanis

- zdarzeil zachodzacyth w sterowanym obiekcie i sa adresowane kolej=-

no od @ do 31.

v Z kaidym licznikiem jest zwigzany identycznie adresowany wekainik

badania zera w licznilm, ktdéry przyjmuje stan logiczny "g" gdy

zavartosdd licznika. jest rdwna zeru.Schemat blokowy licznika
" przedstawiony na rys, 2 .

Licznik

%ze wekazZnik

EET COURTER

SL ustawlany przez rozkaz poprzedzajicy rozkaz

wykonania programu sterowania / tzn. dvnamiczna zmiana /,

Cn jest zadawany rozkazem SET CCUKTER pod warurkiem

ulegt zmianie z "O" na "1" miedzy kolejnymi cyklami

Zriekszenie / zmniejczenie / stenu licznika Cn o 1 dokonuje

ERT  COUKTER / DECRELENT CONTER Ls

Vivkonanie tych rozkazdéw jest uwarunkowane " dynamiczng zmiang

sie¢ roziazami THNCRE

"

stanu wekainika SL przez poprzedzajace je bezposrednio rozkazy,

analogicznie Jak v przypadku rozkazu SET COUKTER.

Po osiggnigeiu stanu @PPP lub 9999 dalszz dekrementacja/inkremen-

tacja licznika Jest niemozliwa.

Kezdy licznik moze byc¢ wyzerowany dotyczzeym go rozkazem RESET.

Zavartodd licznika moze by¢ w dowolnym momencie przeskana do
‘akumulatora rozkazem LOAD VORD. ©Po zerowan.u progremowalnego

sterownika wszystkie liczniki ulegaja wyzerowaniu.

Cn BcD3 |BCp2 | BLDI | BCDY
: A i 87 43 j

Cn

Rys. 2 Struktura licznika =
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Programowalny sterownik posiada 32 ukitedy czasowe T generu=
jace impulsy czasowe o programowym czasie trwania, adresowane
kolejno od § do 31, Kazdy uklad cmasowy skads si¢ z licznika
dziesigtnego TL o pojemnosci 3 cyfr. BCD oraz 4 bitowego reje~

gtru TR.
. . Schemat licznike Tn przedstawia rysunek 3.

Licznik TL okregla czas trwania generowanesgo impulsu w jednost=-
kach zegara podstiawowego procesora PLC pomnozonych przez skale
umieszczong w rejestrze TR. Uruchomienie ukadu czasovego jest

potgczone z Jjednoczesnym zatadowaniem licznika TL i rejestru TR.

¥ trakcie generowania impulsu licznik TL ulega dexramentacji
2z zadang czestotliwodcig, przy czym koniec impulsu nastepuje

v momencie wyzerowania licznika TL.

Uxtad czasowy Jest uruchamiany rozkazami START POSITIVE/
START. NEGATIVE pod warunkiem ze wskaznik SL ustawiany przéz
poprzedzajscy go rozkaz ulegX zmianie z "@" na "1"_/ 2z, "1" na ¢
/ miedzy kolejnymi cyklami wykonania programu sterowania /
tzw " dynamiczna zmiana " lub rozkazem START BEZWARURNKOWY,

ktéry nie wymaga dynamiczneJ. zmiany wskainika SL.

Impuls generowany przez uktad czasowym moze byé skrdcony

przez dotyczacy danego ukiadu rozkaz RESET. S

Vi mémencie wymuszonego zakoﬁézeni& inpulsu zawartosé licze
nika TL okres$la czas o jaki impuls zostal skrdcony.
~. Zawartosé rejéstru TL, mo%e byé przestana w dowolnym momencie _
I do aktimulatora na 12 mkodszych pozycji / 4 starsze zostajs
wyzerowane / rozkazem LOAD WORD, '

7 kazdym ukiadem czasowym jest zwigzany analogicznie adre-

§ KDOVIPUTERLDW sERAC

sowany wskaénik Tn zawierajgcy stan "1" na cay okres trwania

-

generowania impulsﬁ.,

BASRYKA MIERNEKSUW
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Po zerowaniu progfamowalnego sterownika wszystkie ukzady
czasowe ulegajs wyzerowaniu a uktady "wykrywania" " dynamiczne}
zmiany " przyjmuja Ze pierwotny stan wskaznika SL by rdwny "1"
/ dla rozkazu START POSITIVE / lub “g" / dls rozkazu START

NFGATIVE.
TR 7L
r n | Beos |Bcp2 | Boor |Boog | o
T 5 121l g7, 43 .

Rys. 3 Struktura ukiadu czasowego.
] é &0,

1

amm——— Lo &

0 e e 8 0 e e i e 2 OO €D

Pamieci programowalnego sterownika s*uzg do przechowywania,

programu sterowania obiektem, stamnu obiektu i danvch posrednich.

Pamiedé programu R na posamnosc 4K sxdw ~rozkazowych, adresowa—

nych kolejno od ¢ do 4095, Kazde sXowo pamiegci R stuzy do pamief'
tania gndnepo rozxazu nroéramu sterowania,

Pamlec R nie podlega modyfikacji przez program sterowanla i moze
byé tylko odczytywana / zapis jest molewy tylko podczas progra<

mowania PLC/.

n---——-_-n-—_-——---———- - o v Yo o o o

sowane kolejno od § do 63. Pamied przechowuge obraz wejsé cyfro=-
wych, ktdére sg argumentami dla programu sterujagcego w danym cyklu,
i podlega aktualizacji po zakoﬁczeniu kazdego cyklu wykonania
programu sterowania, Pamieé I jest pamiecig tylko odczytywalns-

/ zapls jest mozliwy tylke podczas programowania PﬁCprzy pracy -

z urzqdzenlam programujacym /e

} KDIVIRUTEROW sERA

BABRYIKA, MIERNIENN
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‘Pamig¢ buforowa vyjsé cyfrowych O ma pojemnosc 64 bajty

adresowane kolejno od # do 63. Pamied O przechowuje obraz wyjsé
cyfrowych po zakorezeniu kazdego cyklu wykonania programu stero-

wania. Pamieé O moze byé zardwno odczybtywana jak i zapisywana.

e e R e e

‘adresowanalnvch kolejno od § do 127, Obszar ¢ + 63 odzwierciedla

aktualny stan wejs¢é cyfrowvch a obszar 64 + 127 odpowiada wyjSciomf -

cyfrowym, Po zakoxczeniu kazdego cvklu wykonania programu stero-
wania stan obszaru @ e 63 pamigci P 'jest'przepisywany do pa-
mieci I, a stan pamigci 0 jest wpisywany do obszaru 64 ¢« 127
pamieci P. .

Z punktu widzenia programu sterowania obszar @ & 63»pamieci P
jest obeszarem tylko czvtanym, a obszar 64 « 127 pamigci P jJest
obszarem tvlko zapisywanym. Wpis dowolne] informacji dé obszaru
64 & 127 pamicci P powoduje natychmiastowe zmodyfikowanie odpo=-
wiadajacego mu obszaru pamieci O, ) e

Paminé robocza M ma pojemnosé 512 bajtdw adresowanych kolsjno

> o e o i e e s s e 2D S e €D

od § do 511, Pamieé M siuzy do przechowywania argumentéw posred-
nich pro v amu sterowania i komunikacji z ukxadem NC,
Pamied f moZze bydé zardwno zapisywana jak i odczytywana przez

program sterowania. : v

w0 S o e e B o W OV

Pamieé danych D ma pojemnosé 4K hajtow adresowanych kolejno

od ¢ do 4095. Pamiedé D sXuzy wyiacznie do pamigtania staiych

uzywanych przez program sterowania i moze by¢ tylko czytana

'/.zapis jest mozliwy tylko podczas programowania przy pracy

z urzadzeniem programujacym /

nd Uwaga: Miejsca D @97 i D @@l -sa wykorzystywane przez stero-
wanie programowaihego sterownika na pamietanie adresu poczgtko<
N ; :

wego procedury s;ybkiej programu sterowania,
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Za wyjatkiem pamigci R wszystkie pozostate pamigci mogag byé:
adresowane bajtowo / format B / lub stovowo / format W /.
¥ formacie VW adres I wskazuje na miodszy bait adresowanego
stowa, a starszy bajt ma z zaXozenia asdres N + 1 / gdzie N
dowolng liczba naturalng, Dodatkowo pamieci 1,0, moga by é
adresowane z doktadnoscia do bitu /n=@1....7/ we
wskazanym bajcie., Sposoby adresowania pamigci w programowalrym

sterowniku pokazano na.rysunku..4,

;l : c o bd:n

: N.n ©c o @ 9,000 LY H@H“eﬂ
7 ‘_éﬂA Q
B Y . N .. -~
| et h
N+1 | ‘ A T
‘ ' skowo N

R 87 JerTEn I

3

e 09
e ey

g e
el

Rys. 4 Adresowanie pamieci.

=Te v

3

FABRYICA MIERRNIIKCAN
| KDONVIFUTES




3520
A

»
Gy
5CO

AT i
PRV

Fmni Joa
L?“x‘.‘v““

Z
£
u
e

ERUVY

Nazwa dokumantu Numer gokumentu . Stiona
IRSTRUKCJA OPRACOWYWANTA 30~015843-01 11
'PROGRARQV I N ERFBISOWYCH T —————— g
\

Oprdcz wczednie] wymienionych vamigei programowalny sterownik
posiada Jeszcze pamigl "F" funkcji asemblerowych oraz nie-

widocznag dla uzytkownika vamiedé stosu procesora FLC.

i stuzy do przechowywania standardowych funkcji wykorzystywanych
przez srerownik, napisanych w jgzvku wewhetrznym u procesora
8080, Pamied ta jest adresowana.kolejno »d P do 4095 z prze=-..

sunieciem / ustalonym wewngtrznie / réwnym 32 Xb.

Pierwsze 256 bajtéﬁ pamigci F zawiera adresy poczatkovie max

128 funkcji zapisanych w tej pamieci,

Pamieé F nie podleza modyfikacji przez program sterowania i

moze vy¢ zmieniana tylko podczas programowania PLC,

Uwagér Na uzytek procedur pémietanych w pamieci "F" zarezervo-

" wany jest obszar 1 kb RAN od adresuvlc¢ﬂ w pamigeci

foboczej mikrokomputera reaiizujqcego funkcje sterownika
PLC. '

Adlres'w pamigci -

Adres High 9255
Adres LOW D254

Adlres funkejiNr.12g

’ o

Adres. fupkejit Nl [t Adres High pog1
. iy Adrmes LOW | #ppp
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procesor PLC do pamigtania $laddw. przy wykonywaniu rozkazéw
typu SKOK DO PODPROGRAIU I SKOK DO FUEXCJIT. »
; Panied stosu ma gtebokosé 4 poziomdw, co pozwala na 4 poziomowe

zagniezdzanie procedur.

W/ zapamigtywanym $§ladzie sg umieszczone nast¢pujace informacje:

wartoddé licznika rozkazdw LR, weskazujaca na nastepny rozkaz,

zawartosé rejestru akumlatora ACC

stan wskaznika SL.

]

Uwaga: Powrdét z procedur w jezyku KUX realizowany Jest
.rozkazemi RET lub RWC / roékazy jez. NUX / :
Powrdt z funkeji asemblerowych realizowany jest
,jednym 2z rozkazdéw powrotu z podprogramu procesora 8080.

o
“ona
bine.

BEABRYICA VIERNIBECEAS
| KOMIBUTERCWY »
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"3, STEROVANIE PLC

3.1. Sdieé dziesZan

2 o o o e a3 s tew < e S > s o

Sterowanie nrorramowalnego aterownlka realizuje sied dzialan

przedstawiong na rysunlku 1,

Sterownik rozpoczyna prace'éutomatycznie po wiaczeniu zasilania
lub po nacidniceciu przycisku>RESET na urzadzeniu programujacym
/ UP /. 2 : .

Fierweza procedura wykonywans przez sterovanie jest "Zerowa=-
nie I ",

Obejmuje ono nastepujace ‘czynnosci:

wyzerovanie licznikéw Cn, ;

=~ wyzerowanie uktaddw czasowych Tn,

= wvzerowanie akumulatora ACC,

- wyzerbwanie obszaru 64 & 127 pamigci P,

~ wyzerowanie rejestru LR i wskaznika ST, : " |

Po zakoriczeniu " Zerowania I " sterowanie bada czy gest dokaczone
urzadzenie progranmujsce UP,

Jedli UP nie jest doXaczone wéweczas nasteopuje automatyczne
przejscie do orocedury " Zerowanie II b obegnuaacej nastepujace

czynnosci;
- wyzerowenie pamieci I,
- wyzeroﬁadig pamiegci O,
- wyzerovwanie pamigci M,

W przypadku dotsczenia urzadzenia Drobramujﬁcego molewe Jjest
zachovanie etanu w/w pamigci co moze byd uzyteczne przy uruchas=

mianiu programu, ;

Zezwala na to odpowaedni przelacznik w UP.

~ -~
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i Dalsze dziaanie programowalnego sterownika zalezy od tego

czy jest dokgczone urzgdzenie programijgce. V¥ przypadku doigcze-
nig UP sterowanie sprawdza, czy zostal wybrany jeden z rezimdw
progremowania i jesli tak, to ﬁrzekazuje kontrole nad sterowni-
kiem do UP, ' |

W przeciwym przypadku sterownik przechodzi dc wykonywania programu
sterowania, ékladajacego sie z procedur cyklicznych i frocedur !

szybkich. ) -

Po zakonczeniu cyklu wykonywania procedur cyklicznych nastepu]
aktualizacja obrazu obiektu,
W podanej nizej kolejnosci nastepuje:
- przesXanie zawartosci obszaru % +» 63 pamieci P do
namiegci I,
- przestanie zawartos$ci pamigci O do obszaru 64 & 127

papieci P,

- wyzerowanie rejestru LR,

wpisanie "1" do wskaznika SIL,

Procedura aktualizacji kordczy pojedynczy cykl wykonania programu

sterovania i przejdcie do wykonania cyklu nastgpnego.

2.2, 'Procedury cvkliczne

o o o o > > e e D B G A G G YD T € P € e

Prozedury cvkliczne stanowig ciagi rozkazéw programow stero=
wania wykonywanych kolejno az do rozkazu_EHD, poczynajac od
adresu @¢3p. Rozkaz FND koriczy kazdy cykl wykonania programu .
sterowania i przejscie do procedury aktualizacji .
Po zakoriczeniu procedury aktualizacji nastepuje kolejne wykonanie

programu sterowania poczawszy od rozkazu o adresie P88,

Tista rozkazéw programowalnego sterownika zawiera rozkazy

TP
YA

I KOVIPBUTERONA

EARETYICA MIES

zmieniajgce sckwencje wykonywanych rozkézéw, a v szczegdlnosci
rozkazy skoku ze $ladem do podprogrami. '
Sterowanie sterownika dopuszcza 4 poziomy zagniezdzania podpro-

granow.

FezPr
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Procedury szybkie programu sterowania s8 uruchamiane prze-
rvaniami wytwarzanymi co 20 ms przez zegar podstawowy procesora PCL
Procedury szybkie @ajq na celu natychmiastowe'reagowanie na
zjavwiska zachodzgce w sterowanym obiekcig, niezaleznie od pro-

~

cedur cyklicznych,

Przyjecie przerwania i przejscie do procedur& szybkie] jest
mozlive po kazZdym rozkazie programu cyklicznego za wyjatkiem
rozxazu END. Adres poczgtkowy procedury szybhled jest pobierany
z miejsc @23 1 @GPl pamieci D.

~ Przyjecie przerwania powoduae zapamietahie stanu akumulae
tora ACC i wskaZnika SL i ustawienie SI rdwna "1v, :
Po zakodczeniu procedury szybkieJ rozkazem END nastepuje powrdt
do przerwanej procedury cyklicznej z odtworzeniem étanu akumila-

— tora ACC i wskaznika SL,

Jedli program sterowania nie przewiduje uzywania nrocedur
szybkich wéweczas mozna je zablokowad wpisujgc zerowg informacae
do miejsc @@P i PPl pamieci D

-

¢

Yy
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| KOVIBUTERSW »




Nazwa dokumentu - ) Numer dokumantu % 5 i . Stiona
INSTRUKCIA OPRACOWYWANTA . 30-0158453-01- .. . 16
PROGRANMDW INTERFEJSOWYCH Nr archiwalny po wypetnieny . mi:éu v

( starr ) ‘.

/Z'EA’DWANIE _}://

2 | : TQ\Up | e

| <ZEROWANIE T

4
e
§

i

ZEROWA N/f/_/%

iy

| w>

.

\1

U

PROCEDURY RROCEDYRY '
T/ EYKLICZNF : SZYBKIE
e /’4krum'/z/am/ o B

e

CRA 5

i

=3

BOSEVICA RIS

B KRR




Nazwa dokumsntu Numer gokumentu . Siiona
INSTRUKCJTA OPRACOWYVWANIA 30-015843~01 18
PROGRANOY INTTRFEJSOVYCH Nr archiwalny po wypeinigniy Kont.8ir.

¢, LISTA ROZKAZOW
Sterownika Programovalnezo FUXOR « PLC
X 1
i i - ;
LplTITTT 1 3 ] e 1, i i i : ,
- Sy m 3 Sy 1 4 T EH T H o~ i i
P RYESOL goie overacii : »mE?* £ Eymbzl best ot - ;
- . e e Groelias ) o " e
l; \,pera‘ y ETALI b Z‘e NS R
.. v A oWy P Wi i oy t
Peji i czny t Znikowy }\@! Mgt i o o
i 1 § H i Ot [@F] o O (©
i i H » i I = .l w§ ¥
® i H H § P Ot (93] | ]
i ; : ; i i t ) }
i i i i sl i
! i ¥ H ] 1; 0 ..I; .T, Q
i : : : i : ? ] i
: i
S e e e o e e [ lr:===-x-—-—— —————— e
i H H
i H i
1.0 K ! Arzument koniunkeji !
: ! /iloczyn logiczny z !
! ! wynikiem roprzednie} !
SA———— i ! operacji logiczne) :
o e s o e 2 e e b s i e a0 e e = A ek o o s B
¢ i {
t : 4 i
5} yy | Hegacja arzumentu ko=,
© i . 3 - i
P ™1 piunkeji /iloczyn lo- |
: \ giczny negacji arzu- |
: ! mentu z wynikiem po- !
H ! przedniej cperacji t
: ! logicznej / !
t i {
o 0o do e e L e e e e o o o o e v o e e o P
I s
i
2l ! Arzument Alternatywy !
i .
S t /suma logiczna z wy- !
"4 | nikiem voprzedniej H
P T i operacji logicznej / E
i
! e o e e e s e
“'""'T"""""""*"" L
Ew i ] L { 1
> %, 4 : AN I Nezacja argumentu Al-1 ¢
%?: °i | ternatywy /euma logi-! :
vill ! ¢ czna regacji argumen- ! |
o i s »
s : i tu z wynikiem poprze i )
i . . )
2222 ; i dniej operacji/ H i
o . | !
E}g'ﬁ e o o i 3t 2 [ i 5 £ e £ o 0 o 2 0 3 2y ; l d : -
oo bl ! ! { 6 T 1 ‘ 1
b i P : ) 17 ' t 8 | t 1
§§ Bt K( ! Koniunkcja otworze~ | : I B o
- — i
: ! nie nawiasu : & ! i A ! !
=5 H ¢ : P i [ i i ]
4t H ! /Instrukeja bez b i oy ! !
_ §§ : | operandu / : ! i b i P
. i i f 1 Voo i 1 !
: i ; 1 I ; 1 1
g i 3 ) i 1o ) i i
i 1 i i it i 1 :
i H i i ] 3 t § i
= 1 i 3 ) | ]






- 13 i ¥ > A
~ | 1 ] 1 1 "
2 v O 1 o i [ ; i " :
B | e ;- : n ! .
= 5 e v o i i y e W5, o e i 0 0 o e e
(%] b'4 AN} - "]
P ] |
i l..iT tllllil!t+||cill|lll“....i.....ll..l..l...llill..colv
! |
P : i
1 ' i '
| = llllllllll_ A a0 s o o > 4 o o O T - D o s -
| ; . & e o
: ' ’ H H
i ) “ )
—Il'l? - — - - —— - —— - - W - - -
] H r ."l
~ o 1o . i
A.._u e ] 1 " J g
® b oomor o fom n o an e o] e s i e e o 0 00 o e e e e 0 0 0 0 i o e e e e 0 00 e . A i o e 200 e o B s s e s oo o b g i € o i e o o
L m ; : o .uu . - — - - - = -
< o 1 t i ; H 7
s R B i ! " ]
5 nNE3 1 i ]
2 ~fg M ] !
$ Cla ¢ i - i
€ (B i i g i
HEL - ” “
NEE § o
3 £ _||Im.. lllllllllwllllll.ollll.“.
- = 1 i i = ' ~i
& S ! L ! w1l H
E s i i 1 i _
z z o<t ! . ]
1 i t ! H
' i " " “
i i ) 3
| il 1 ﬂ_ i 3 .._
\ T oo - o e o o e 00w o L s om0 v 0w lll.*llnmﬂlhl‘ - - s o - s o > ]
i i 1 t ! ! ! :
! ] (] A 1M PR [ ! IS 1 1} I o
H H 8 T = g Y boowt e i i o I oo [ ’ i K
{ 1 ] ] R - v [~ [ 1w ] N ' Rl
! 1 o [ N | [ I B [ S t wWwo ] = ? o
oo 1 1 0 (S i 1B SN [ CE S 1 o+ ! © 1o i &
< T I i © i ° ° ] SR =1 1 @ &4 TR ! £ Togs N @ e oo
H o ] f o t A N N ! ! 4+ 0 [ ] 4 \ o1 i o N A O e [ =} n %
w B i 1 i I oo Pl 0w T n 2 oMo i [T~ T R~ R~ o @
< O i i @© TR B I P 8 T o) [ ] ST S T B £ 10 4
R i 1 @ 1 oo id I ook I oo g i g s ¢ 85 2 gl A @
B ~ ] § o [ 2> Jiar W o oMo R [ ) 05 e 1 ] 24 Q (. 03 o ! o g
== /| 1 i = ] —~ ~ t 4 4 O } 0o e ] €3 Ad -t ) = ! o e #H f C N O M
O ix et e 1 = & I = o g e - (ol <} (B o B | i 24 W T B ~ 1 =~ O » o
(S 2 ot | t 4> 9 [ B IR R [ I = T (O I O v > ¥ U O 4 ! | O S B b L0
ME i t © o ] & s 1 = cHd &K iz '™ = ] PRSI o i 9 £ 1 @rord & ! 0d o a
£ 3 i <IN i o © 1 . 8o o £ 1 @ TR T S T Lo - N =
(= t 1 & (BN < B > [ S I S I 5 TIEEI - I S IR R e I = 1 [$) PSS e 1 o3 um
O H i i © 0 I 845 0 8 [BERCIE [ I YR I S 1 Q N b Mo o B BN
i i -> i o+ W w [ PR P 1+ 0 o L bt P 0 @ L B w o oe i [T~ S
< i ! o4 i [ N /T N { i O § W R © 1] [ XS] ] © 0 i Q-+ S a1 o a.m
- &= H \ < O 1 D opo [ S <SR PR I D o, I oS e i SN NOoA N A /am
o,0 L i s s e s s i be i ey e s (I+ lllllllllll [ ! . 3. £
5 N m H " | ,/ h Y it s e e e g - > e o o 0 e 4‘."!-0--'lllll-"llll.v'l'l.“-lc.l]
E oS i P i i i ) 1 ' H ”
M £ o 1 i 1 ] ] } ] et ] § =
E & i 1 e 1 1 ! v tod ! 7 HER--
® A0 o <5 i ° . i (%] ' [a ] w ] (53] ! ' <
S = S S R iy . ] ! ! ! H
o & § 1 \ oo e o 08 At e e o 42 s ot O e i o S o 0 o e e 2 e o o N L P el o o R IV A i i
m i ) ° £ . | 3 i ° | ® ! . t L ¢ S
N 1= O i b~ 1 o) § o)) i @] [ i o t ™
] 1 1 i 1 ' ] i 1 ~ f — ] e~
z y i 1 1 § 1. i g ! i '
i 1 !
o g
73 2 b 8
= NIz ANDIEIEE L McIIAICD §
A AACDHNEISEIA WAEERT
o = i3



Nazwea dokumeniu Numer gokumentu . Slléni
TNSTRUKCIA OPRACOWYWANIA A 30-015843-01 20 .-
PROGRAMOW INTERFEJSOWYCH Nr erchiwniny po wypetnieny - kel

Instrukcje czasowe 1 licznikowe’

.-s-«-—r————---——-—wn—-—--—-—-—-——-—-——-—--—-——---——-———--—--—-—-—--———--ol- —————— o
. ! Operacja _5 operand
e T e i i T S

Lp ! Symbol ; - _ ! !
| opera- Opis operacji :Sym’bol graficzny - -
tocji e i - IR
1 § 3 ! o ] (@]
L : oo
3 ! ! ¢+ T 1 C

e e At S M et

T 0 S B e N TP 454 6 ]
i 4 5 2 ! 1 1 1

14 - sP : Star\t um.wibrato?a Tn : 5P T} !
! ! od zbocza dodatniego ! Lm s H
: t / od stanu @ do stanu 1 P Tn . :
i § wyniku poprzedniej ope= a - :
' i racji/ czas okresles na : Ta | '
. ! stepne zdanie zawiera- { n- numer timera | :
- ! Jace skowo W o adresie m | m- adres siowa g !
1 i 4}~ litera okr. ! :
i t H
» : : / START POSITIVE / | 4rédto I,H,D i !
: 1 t ! i i

oo o 2 s 0 w2 s e e 4 m e 00 wn o0 o e o e o e o e 0 e o 8 7 0B o e 2 e o o o e 20 e e o 0 e e e (o} atmdadadad Dol Ko L 2 X 2}
N : N
i t Stant uniwibratora Tn ¥ s ' H

=g oN i od zbocza ujemnego ' SN T . :
- ! /od staru 1 do stanu ¢ . Um T, Eb : g o
- ! wyniku poprzedniej ope- |} ! !
! ! racji/ Czas okres$la na~- | R — !
. ! stgpne zdanie zawiera- : fm o !

: ke . )

2 i jace szowo W o Aadres Me En_ Aamed SimuEe E E
! t /START NEGATIVE/ b o adree skova t }
i 1 ' 1l ~ litera skr, | ..
; { | #rédxo I,u,D | :
3 H ] E 1 ]
: { ] { 4

G R pommmmrmmm e frmmmmmomzozomeeaes e T

: : | b T L
) 161 gp | Start univibratora Ta- 1 Hm ] =S
{ ! bezwarunkowy ' !
: : : AT,
¥ 1 i} n= nr timera n i
E ' i m- adres stowa .
2| ! : U= typ org. i
-1 i i {c- "T,M,D .
i i ) '
1] B N j i
L Il T o Lo o e e 2 e 2 e e o 2 2 e e o ok mecececsconemenedbocenlececmseea
:f""% ! s Ust ‘ -i;k E .‘ E
. staw poczgtkows za- oI
5 5 ] ] . -
ﬁﬁ 1 ) 5¢ ! wartosé licznika Cn ! m—l5C E
mf 1 i  zgodnie z trescig na- i —z, P
&= LR i by dani fed1i i []
LN T : : stepnego zdania jes = —D¢ :
£ b 1+ wynik poprzedniej ope- i Um | Ca C"',
H ! racji logicznej ulegt - o == |
4] H ! 2zmianie ze stanu O : i
§ : ! do stamy 1 H R :
? 3 P Ca
: | !/ SET COUNTER / ' i
g ] ] i o [] ]
i i 5 -1 i
[} 1]
=




S5 BY | Nazwa dokumentu n Numer gokumentu ' Ll

e | INSTRUKCJA OPRACOVYWANTA 30~015843-01 21
PROGRANOW INTERFEJSOWYCH Nr archiwniny po wypeinieni ont ot

v . : 22

3 :‘ ;.' : 1 i " _ ] 5
ZY7] N N ge ey i S BT b b6
£ . H A
N !

18} I Powieksz zawartosdé li- —15C i !
cznika o "1" jedli na-~ —{—Ic : H
stapita zmiana stamu —iDt Cn H '
logicznego poprzedniej Um | €n b= . | -
operacji ze stanu O N . !

! do stanu 1 ! !
r . : R s i
/INCREMENT COUNTER / cn f ;
1 i
' ! | !
. [ [ 3
3 H '
9 . o
: i t
Bk Satatatataded -: --------- it ey
i H :
19 D Zmnie jsz zawartosé li- —ter '
cznika o "1" jesli ne - —rc Cot
stgpita zmiana stam " inc : i
" logicznego poprzednie] Cn
operacji ze stam 0 ' o | Cn > ;
do stanu 1 :
i

J /DECREMENT COUNPER/ = | E tn b

—l ] ' i '

Instrukcje przestad
;e e e e ———— [ ————————————————————— e
....... D PeXr8.0. 8  tennd Sooxe.. O PETEND -
Lp Symbol |} ' ' =5 I RV i
1 N RN -
opera- | Opis operacji : N-ofwl ol o L8 oL =
podt ) A L
{ : I * & f.
. H ol |l |l ® = © |\S.,
1 i Al Ol A & =10y
S FICSICIAR S " Gkl Pl » eeemd;
Y D S S 3. 435 L6 1 T 28 9l lo
i i 1 i
| ‘ . b !

' L}! 20y IB Bajt okreslony przez E . b E
2? operand zadowany Jest A A i - ol oM
E,; _ 1 do mXodszego bajtu . e A T A A B

] akumlatora _ ' it 4 1 : .
Ut % P R I O R U A B
3 : S
Eé M EIE YR E N ENEN
N N At HT O 1 A L gt E 1 O
i i H i i i
i i 1 i i
. i i ] ] ]
- A P
’ E i t : i i i
E S L R + : SR . SN S—
el




T T ;
i {3 g H i~ 4
- Bl Y €+ go i bt c6ov gat s6o¥ + ga
18 A ] it . i
e & TR o s e o o o i o e e 2 08 0 4 0 O e o 00 0 0
l'*"tl'l‘l"ll'llllF" lllll llcoll"lli“l"lli.l'l.I'l..l'- “ “ “ )
— « .o . . .
§ , . 1 w© +
ol 1€ % P g 1ol TTS 4 OR 118 OoR
i : y g 1 1
: L e o s e e e e 0 e 0 1 sy~ e e e
;l.? lllllllllllllllll ho o v o oo o 0 o o B 05 0 o 0 frisasaisa - | ”m ”
§ ;
@i . . . @ U
e NEORS, B “ 8 €9 % oI} €9 4o0I
~ 0 I S S, i Lo i i A T e S chmmcnm—————— S, w9 HE _ ST
[k §-] § H P 1 e o on o oo n 2 o an S0 o @0 -
8 E L . i i o 6
BAY - ! PT84 gH ITE€ < ¢gu 016 ¢ fgm Z ot _
@i -t " 'm'v_ 3 ¢ ] =
oY EJ 2 - N ——————— wofmm o e = N A& H g
251s i i 3 i " R I 0 < MR
2ols ol 29 4. 90 ! €9 go i 29 go i T |%. ; < Q
Eofx> -1 | _r H @ > 4 H
Ma)m llw. lllllllllllllllll ». lllllllllllllllllllll o o o e o o 3 H ..wud— 0 80 “ _ —
z .
2 [TeY] i § . ;
& 5 ! g9 + ¢I H €9 <+ f1 29 < g1 .m“...Lr.l.........l......r.....nll..ll..t..l..l.....lllll...llllllillt..l..
E @ a i
> e 5 e 0 2 s . e 2 i o 0 i D 5 G D o 23 G OO 00 €0 e wn on o mo oo mH W o o e g R 5 o (02 s D O 920 ee W B W OV D 8
z = y m.. r m“ H .
=] 29 +ga | L2l ¢+ ¥ 92T 4 ¥9d i T, Q-
: : ) st ' o N0 i =
- o e e w O L e o s e e o 0 5 e st o e e e o o 00 e e e s o 0 e H ot H o o o o R R
: i - _ 1 ol i e Sed B0 e
¢ [} o |} .Ow ] 1 b H o O e 68 4 0 O D
i wm e o Y o ! L. HE4 1 o g e S B DL G
! okt g rreaRES I E28°% i et h ERHE QD 0N @S
| W HESEd el 9 T | 38 i P Eoord Mo add @
{ © 5ok ¢t Ho B L oS HY . i ol - 1 OGO o0®ET.L 88 N
fos] i =¥ N T O [ SR E T I ~ 1 loa -4 SOY S A § i 4 O @G O 1 @ O o
<50 [ o @ 4> I m«d o0 Q i wvuv & HE L H i ' NEDOO X QL. O EB2ME
o I @ BN d 1 a8’ N R BEL B t A @ i 1 & 06 & ougT N ®
B 1 - B8 et B HBER g1 8882 8 =t T ¥ i | o dxAhdosdoEE0k
< O 3 O Mt 2SN ! W D 2 2o o a ko = i i Bt oot e ioni o @ B LoD B
g8 ™~ G REBE I 9  gd e SR R - s i Paal 1 & { I Hosgdgas BodNe
28 |1 BEiAd 8 1 FpfRY gl A Ssmd iEel o 1 8 UEX I ARG
- c ® b
H T B S | Bd3xg & togRgN B LR W8 i | B8 28 portemuoaad
= ! omh oo H na s 2 S an & i HEE Y S = Pl 6 Moo DEBEENDD QDN R
o e ; o s B.: 8B o Baa ! b =2 B T i | 0 GmSd©0o VowtoMD
[ I odg o < Q5o < 1 ow < | ol ) 1At o S REE D e R e aR
Qi+ ] B M D O it P o Hae &g 50 = smu i H H 1 9 i H
) coaman =2 1 ™ Swkd e o & ! i1 ol i L
< I e ) i Tok oM a i NMpeod ! I D TSI -
B I v 0w O W P QeSO N N " @ o S S I | b
22 : : i i I N P
R m n.iT.l iiiiiiiiiiiiiii .“ iiiiiiiiiiiii s o 1 0 om0 1 I I i o® R
s B2 ] i i ’ & ] (=3 I ot m
EEE - T = i T R = I T
= O (3] =3 [} /M == - H H
£ i & [ = : T B -3
SEE s i : g it 1 1moo 1t
oA o o g g o 5 SR — i I et bocdies e o o o s A
& N TN ! Pl e Pl N .
! .
2 . ; o ! it L1

s AROEIEANCIANICIA |§
i ANCIDIRIESIAL WHARENTS



b  ;
: =
N i
WBU‘,&. ]
S qiE v i
] ¥ \lc.“..lllll............lrlllil.... lllllllllllllllllllll 50 o 0 0 e 1 20 1 e o 0 O B e e 2 e 2 e 2 o 2 0 o e -
e~ Y607 + ga
Sl o
A . = e e 0 e 2 o i s - e e e o e e 1 o o e 2 o e = e 0 o o -
!
6" 0TS < Ol .
!
.in“- llllll P o o i o 20 5 20 0 o 20 e o 0 e 0 2 e 2 . o 2t 2 e o . S e 4 o e o o s e e o 2 e e e S
gz | o
P i3 i 29 # oI
N g !
< fs- f~ 1
fes] > o s o e e e o e 0 e o o 0 e o e V2 0 20 0 2 0 o i O e T 0 20 2 2 e o ot e et e 2 50 8 s e G S o e e e e e 2 S e 4 e " o o > o o e o O e o 2 2 2 o -
TN ) i
erd o ] »
mO Q 1 _
5& iz i
; = < 2N
o §5 i 3 .
w Z ' @ =
H [} !
E ] i
2 Y B 8 s
z z 3
....Jr lllll U RPO— s o 25 O o 20 e 9 0 02 e 0 s G o 020 5 0 O S . 0 0 10 B o € o e 20 o 3 e e s e o S 0 e e e e B s 0 in o 20
] _
1 o] o g § = _ .
i B a ] ] >N ] 0 +» FL 4 + + Ly - |
1 O H o [ — 4 o o ot o ot e FER I |
§ MNOE SN a, © ® 0 e m o) Kol Q Q Q Q0 A\ "N\ o
i GO g TN o e a, . A 2 N
i O Sl od S B 224> @ ‘m > > ) ™ > =]
eef ] L B I B R B o =t o g S ) N =] 24
< O i BE OO § 0d g @ o = @ @ « @ o A o: o™
- > ! OO0 S M Ao TET MO S N o o o o o © e ! 2o -
z = o BO@GOAL 4 T O « < ~ = = 5 ] B Toh S o 0.
<O 3 ONE 2O ®OL A s @ ) IS @ © o Com /% ©
73] ? M O O M~ Q0 e IS [o] ~N +> -+ 4+ + 4+ ~ QO m©
] [} sikiowouncemom 4> ) n o 0 - 0o 0n M 0 < < zZ O o0
5 Y o I A T SE 3 & 3 A 3N 3N o8N V @ &0
O ] VH OAMSI S s NN ON & G o @ o : P o >
Cm ] aéykakk.mloao +3 BN 0= <5 < < . <G Po«g oy 0 Q@ N
< t n,scawam T AN SO @ o m, S0 d
RM b zZ 00§k « N A § N4 g 1 ) ©
[ ] VP UL L FE OO DS @ ; ! (& T N B
O - ? NHRDOoOEEZDOROLGY i = = = | = LooE= QO o
! OAd P> ®0C O oo Mg = ~ ~ ~ ~ ~ NN Ko '
- t AHREBAmaoaBE NS EOo®d R < ~ m m .M m [se} B~ IR I
35 |. ! ol
-1 |
e B T e e e e e e et e . - o ow -
§65 | _
mSO (] N -
x =2, [}
S HMA - 1
[ €0 % O £ 00 a0 s 05 20 o 0w 8 e O > W e O > o 20 B O o T 0 e s g A2 e e 480 8 e wS 0 2 G 0 e 1 G0 e e i i O s e s O S O . s i S B D S D ol S O W B S D o S D G > > O > e o o o o aw
g i n
N 1 o
]
>4 3 L - .
§
SOOS : C OWES AMDIESLMIAICD |

it , . e s



Nazwa dokumeniu Numer dgokumentu . 2 Stiona

INSTRUKQJA OPRACOWYWANIA 30-015843=0 24 3
PROGRAMOW INTERFPEJSOWYCH Nr archiwalny po wypeinieniy : Kont.sir,
: 29}

] . % §
SRR VN 5 5 X 5 T 3 R .
]
Lp! Symbol | s '
; opera- | Opis operacji _: Uwagi
i cii : i
i i §
n—t:--—;v ————————— -ﬂ —————————————————————————————————————— _--1' ————————————————
1 2 ; 3
----- T
1
: ; ! Skok bezwarunkowy do rozkazu o adrg- !
S | H & k] P P Q
26 ' JUB IR ! cie /numerze/ NR w pamigcl R . L NRE & 4095
: ! LT
_____ L e 1 m om or 10 00 o o e Gt 0 e e e S e e o e O e B S Gy 2 20 40 Y A D D D O R A4 6 T i 4 2 e 2 T 0 S 0 2 O 00 (20 € o2 W 7 0 B 05 = =y
! t v
1 - H -
27 1 JCB NR i Skok warunkowy do rozkazu o adresie H :
: ! NR w pamicci R gdy wyrnik poprzedni ! :
i . ' ! operacji logicznej daje stan "1" | ! NRS & 4095
z ! - L
o iam 2 o i i i s e e e e o o o £ B e 9 5 8 e e 8 o o e LI
H ] 1
z . T
28 ! JUP NR . Skok bezwarunkowy do.podprodramu i
! ' w pamigci R rozpoczynajacego sig 3
i t od adéresu KR. Powrdt z podprogramu i -
e { !  do programu wyworujgcego odbywa .
: ! sie instrukcjami RET lub RWC ! NRS & 4095
: : ,
_____ 1 e e e oo o o 3 2 s e 0 s 2 o e e o e = o e i —ede = e o e e o
i V : 1
: : ». .
29! JCB NR ! Skok warunkowy do podprogram o 1
L ; adresie BR w pamigeci R gdy wynik !
beoT ! poprzednie] operacji logiczne] t
i i daX stan "1" i MRS = 4095
e | s
————— SRS SR 1'""""“"'"--""'"""-""-""'-"'""'"'.'"-"""-'"'--'---P'}—'r---'-?,?"‘:--
30 RET Powrdt z podprogramu-do poprzed-

nio wykonywanego bloku programu
z odtworzeniem stanu wskaznika SL°
i ACC /akumulatora /

¢

]
[}
'
i
]
]
]
]
]
i

248

e oy
iy e
&=

g
A% ]
her

Powrét z podprogramu do popfzednio
. wykonywanego bloku programu z za-
- chovanienm stanu wskainika SL i ACC
/ak umulatora/ istniejacegoe na
“wyjéeiu z podprogramu

s - s S o Bt i T B A D W W0 Yy O D B B D

FABRYICA FUWEEﬁF??@E#(fZ&ﬂJ
| KEORNIELUTEROWAY »

o .

v v
8
i
1
1
i
i
i
i
i
]
i
]
]
i
'
Yoy
1
i
i
1
]
1
i
1
i
i
!
i
¢
:
h
H

' ’
]

o < e e o o s 20 3 3 G e B e o S R B B R €T G 0 2 e G A S D O 2 S 3 e S G W D N A P (B0 P W 0 S D S S e P 0 €9 W 7 s - 2 e 2 .
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T TE N o
N T T i TR b
: : -
]
32 § JU N | Skok wzglcdny bezwarunkow ! N = INTEGER
- y 1
: ! o N instrukecji ! Tie mozna wyisé
H H ! poza zakres
2 i RS » 4095
_____ | SUILE . B PSS .
i i - ' .
33 ' N ! Skok wzgledny warunkowy o n instruk: N = INTEGER
i 7 % & cji jedli wynik poprzedniej opera- | INiie mozna wyjsé
= : . : cji logicznej da¥ stan 1" } poza zakres
s E ! RP + 4095
______ B st S A S S A e e
: : f
34 ; JUF N : Skok do funkcji asemblerowe} i N1l &+ 128
H i s
----- F-—--—-—-—-I—-—-—--'———-'-"-—--—'-"'-"—"—-'————---—-—-—‘--———-—--————'—--———-
i H ‘ '
35 1 JCF N | Skok warunkowy do funkcji asem- } )
H : i- - blerowej jesli wynik poprzedniej ! ———|] ——
! ! operacji logicznej dat stan "1% '
i i ‘ !
----- e cccmed r e e e e e e e e s e e e o e e o o e e e e e e o e
e e : : ]
36 : END ! Koniec programu cyklicznego i :
i i powrdt do poczatku programu !
\ t
______ : .....-----—-i-i--—u—----_-—--u-----———---.--.-..--——-_.:__..-_'...'...._-..___.,.._..
Instrukcje NOP
i ———— e e e e e e e
[ o
Lp § Symbol 4 Opis operacji | weRRERERC: 13 Uwazi
i ]
M B e —— e e St e Bty ikt
i H i i i "
371  NOP | INSTRUKCJA PUSTA | % 1} ! Instrukcje tg mozna
H ! zwickszany Jest ¢ ! ! ! wykorzystaé do
) b ! V' Jjedynie licznik ! ! ! ! rezervowania miej-
& - ! rozkazéw 0 1 - ¢ ¢ ' i . sca wewnatrz pro-
' il { ! ' ! ! ! gramu na poprawki
ok S S .- s B e JERNN (SRR, NS AL N S S
2 i T 1
i 38 NOP ARG { Nop z parametrem | ; Rozkaz ten dostar-
i} ) : ' ! ! cza parametr dla
e= [ - ! ! I rozkazéw SP,SN,ST,
E b ! d ! \ sc, /B,/ W oraz
! s ! ! zwieksza licznik
! ! 1 i rozkazbéw o 1
: . ' i | Dle inctrukeji
' E : : : i /B i /¥ parametru
s i : . instrukeji nop
: g A E E ! ! nie moZe byé pam,D
T ,
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Formaty yozkazow

P T

V ogbélnosci format rozkazu sktada si¢ z czterech pSl:

- pole kodu rozkazu / max 3 znaki élfgnumerngne /

- pole identyfikatora argumentu / 1 znak alfanumeryczny /

]

pole adresu argumentu / 4 znak1 numeryczne /

H

pole numeruw bltu -/ 1 zZnak rumeryczng S
Yiextdre 2 tych pdl oddzielone sg veperatoraml /kron&a, spacja 7/

Pole kod operacji wystgpuje we wszystkich rozkazach natomiast
pozostake pola mogg wystapié lub nie, w-zaleznodci od konkret-

nego rozkazie

Strukbture formatu przedstaéia ponizszy rysunek.

——————————— e e 1 e o e e 920 o s i 9 O B e 2 2 13 T O o ) e S S £ B (o e S0 o P 0 S ey

H SECE b
ADRES ARG. | NR BITU !
: { i

e o > oo

............. e b o o e e i

H
1
i
1
1
-

\f
¢

1 &

peum Ty @

| KOMIPLITERCOWW !

vl

FABENYICA RAISTINICY

o
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28

500

, gﬁﬁ

OPIS ROZKAZOW JEZYKA NUX-1

Lista instrukcji NUXON-PLC =zawiera 38 pozycji. Instrukcjie

podzielone zostaty na 6 grup a mianowicie:
I. Instrukcje operacji 10giczn§ch
II. Instrukcje czasowe i licznikowe
- III. Instrukcje przeskan
IV.  Instrukcja pordéwnania bajtdw/stdw
V. Instrukcja skokdw

Vi. Instrukcje NOP

- Przy opisie wykonywania instrukcji uwzgledniono fakt, 2e czeéciowe
wy jasnienie zawarte zostato w poprzednich czesciach opracowania
/ Architektura PL, Sterowanie 2I{, Lista rozkazdéw PLC/.

Opis ujety zostaX czedciowo W sposdb bezposredni sXowny oraz
posredni za pomocg przykXaddw, wnioski z ktdrych wyjasniaja do=-

dodatkowo istote problemu,

Instrukcje te wykonywane sa na operacjach:

e . I8,8 ¢ T 63.7 .. Bity bajtéw w pamiceci I odwzorowujgcej

stan wejsé

0g,8 ¢ 063.7 Bity bajtéw w pamigci O okreslajacej stan
wy jsé

MA.g « U447 Bity bajtéw pamieci roboczej M w ktdre]
! [ : pamigtane sg stany posrednie konieczne do
zapamigtania w trakcie operacji wykonywanych
przez PCL.Pamigé ta wykorzystywana jest réwniez
do przekazywanié informac ji miedzy NC i PLC.
Spelnia ona zatem cze¢dciowo role pamigci 1410

w odniesieniu do NC,

| KOVIPUTEROWY »EFAC

PABRVYIKA VIIERNIKOW
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¥ e« T 31 Adres /numer/ tajmera. Dla inetrukeji K, KN,
A 1 AN wykorzystywane jest wyjsScie wskazinika
etanu timera, Dla instrukcji R operand powoduje

wyzerowanie timera.

o1/ S

(]

31 Adres /numer/ licznrika,
Wykorzystanie operandu analogicznie jak dla

timers.

Instrukcje logiczne uznadé moZna ma podstavwowe instrukeje, zdyz
2 I Je, 2ay

sa to instrukecje najczesciej wykonywane.
: ”

Wynik wykenywania ich daje podstawe do:

TS

- ustawienia stanu wyjsé /0/
-~ ustawienia standw vosrednich /ii/

~ startu timerdw

ot

g
g?
s
g
:
g

- aktywizacje i zaliczania licznikdw

= pkreslenie warunkdwm skokdef warunkowych
_ ¢ J

Instruke je K{ i A( sg instrukcjami vomocniczymi przy wykdhy-
waniu operacji logicznych. Zastosowanie ich zmniejsza liczbe
) operacji " zapamigtaj stan podredni w pamigei M ",
PeXrig one: funkcjg operacji " otwdrz nawias ", przyezym instruk-
cja K( otwiera nawlas dla ciggu operacji " Alternatywa" a wynik
operacji zawarfych w nawiasie stanowi argument dla operacji
" Koniunkcja ", natomiast instrukcja A[ otwiera nawias dla

ciggu operacji " Koniunkcja " a wynik w nawiasie stanow1 argue

) ,’1;‘

L

nent dla operacji " Alternatywa ",

&

crem £ onte
5

VY 30

e

Zamkniscie nawiasu realizuje instrukecja )'- zamknij nawias,

Vazng grupe wsréd instrukeji logicznych stanowia instrukeje “:.
w, "g", “"R" oraz insfrukcje "sLY i % SLN ¥ '

Tri& pierwsze instrukcje pozwalajs zmieniaé poszczegdlne bity

- w pamigei O 1 M. . '

oun

3 KIDWIFSTER
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Instrukcje "SL" i "SLN" pozwalajg zmieniad stan wskaznika SL.
. Instrukcja "SL"™ ustawia stan wskainika SL wediug argumentu tej
instrukeji.

Instrukcja "SLN" neguje wskainik SL.

Pow“Zszy opis wykonania instrukcji logicznych przedstawiony

- zostanie na pféykladach. Dla instrukcji zastosowane zostana
- zardwno " symbole graficzne jak rdéwniez " symbole przekaZnikowve
przyczym poYozony zostanie wiegkszy nacisk na symbole przekaini-
tovwe zdyZ one 2z runktu widzenia prz&szlvch uzytiowniikdw PC
stanowic beds bardzie] $ypowy sposdéb projektowania prograsu

interfejsowego.

4/ Xoniunkeja ;

G J— .
013 — | ‘ 02 .

T3 S .

013 s

o
S R T T
B e Lo |

1

ot

B¢

reowa
igccmm
v,

Licta instrukcji

s - o o e s

SL 15,0 _
g B B3 0 T e % . S ‘
KN . M4,6

: 03,2

EABETVICA, IVIIERNICTAAS
| KDVIBLITERON »
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£73
ez 1)
Alternatywa :
. ’ 44
- | | s . P 4
11— L /f ms |
o6 —ry |08 |zas |
. Lisge fasirutel: .
SL- . I 10,1
AR M 4,3
A 0 3.6
0 8.4

. 146 185 D43
4 b ol ( Y
b }/l \ )
NS

nAf
¢

Ko &

=

R
Py
.

BASEVICA NVIERNI
§ KOVIBUTERGWW
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' | 32
Lists_instrukcji
SL I 4.6
KN I 8,5
: 04,3
: 0 4,4
. : 015,6 -
D/ Zastosowanie inmstrukcji A(_
. I31 024 0.2
i1 i1 : 3
[ I 1 A A
I32 3.6
It {1
3 (R 1
142 143
|t —
s 027
11 j
75 ,
] L _
11 )
a Lista_rozkazdw
i ;
bj SL 13.1 ) —
=i B K - 02.4
P
i 5 AC
e K - 13.2
310} K M3.6
§ )
] A _
E - X I4.2
gg _ K 14.3




v

PASEYICA VISENBGEW
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2

A 02.7
A 17.5
' 010.2

e e

AN
< ;
N
~2

’J;/{j 1'13.4 027

i ¥
§ g1 ool
R 3] LR i
136 17
g .
1! 3
! i it
D43
| i )
> b
- i
Lista_instrukxedi -
5 A - :
X A 1306
A 0 4.3 i
L
& A M2.7
e, A T T4
il
gi\ X I12.3
& K I13.4
i i P 02T )
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147
]
- 163 }
et b : 51
- ST 13n 43 | EE s S T3 064
‘ ' {1 L ' | il
N WS § R . i _ (=
il
10
' . I33
Lista rozkazdw
st T4.T -
_;—— .‘ » : ‘ A ) 16.3
S  M7.3
ST M7.3 .
K(
A . I3.2
A 32,3
3 ) 06.4 .
<3 TR & :
K I2,3 : b
R = M7.3 U
é{é ' A T 3.2 g
oy A I3.3
] )
m’a H 0 604
g - .
[ 4 ¢ 7/
g -
« -
25 : A 2
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II. TInstrukcje czasowe 1 llcznlkowe

Pierwcze trzy instrukeie tej zrupy / &P, SF i ST / prze
cg do wvzwualaria software owych univibratordéw, przyezym ST myzwalav

- timer bezwarunkowo, &P wyzrala zboczem dodatnim / & - 1 /

8L / zwiana dynamiczna SL /. V%vzwalania univibratora inicjowane
jest v wyniku wykonania dwdch instrulkcji a mianowicie;
J : o b

3

- instrukcjs picrwsza okredla sposdb wyzwolenia / ST, SP lub SK

adres /numer/ Timera Tn

ja, ktéra jest operacja typu 1D 7 /overacga rie
2

&

sXowo vrogramu;ace czas

—~—

3 Ykredlona jest pamizdé z kitdre] brane Jest SXOovio nrobramugace

oraz-adres tego skowa w ramach wybranej panmieci.

I ¢ = I 62 sXowos o adresie n w pamieci T
2 4 s+« 0O 52 Bcadiadt ; 0
§ M g o+ U 510 i 9.3 -
D § = D 409% " ‘ D

/ "n" okresla adres mniej znaczacego bajtu /-

posdb okreglanla czasu przen £Zowo programuaace wyglada nastepujaco*

\

ntf 7
7\ > A\

0.6 5.4 o D oifs . pfiil 530 05
Bcp2 . | Bept | BCDY

<& . o
. . — \ ' o T

S — v :
bity nie- 19 g 1
wgszgffa/;;?” elil wasi \. i ~

Skala czasu w kodzie BCD
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Skala czasu

0 0.02 S
1 0,2 S
2 2 S
3 20 S
Detekcja stanu timera badana-jést‘przez instrukcje logiczne np:

K Tn A Tn, SL Tn

. .Przyktady piogramowania Timera

I6.1 I71
¢ | —I 57
| I T
g, - 06¢
@ }g 14 'ZEQ______C )____,,

Iicta instrukeji

SL : T.I’ 6.1 i
X 17.1 - warunek}s?artu timera
&P T10

- start timera
NOP I12

L I8.3
R 7o

zerovanie timera

Sk - E 10 ‘detekcja timera
: . 06.0 i1 ustawienie wyjécia

FABRYKA MIERNIKOW
| KDVIPUTEROW JERAC
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Trzy nastepns instrukcje tej grupy /SC, I,D / przeznpaczons
sg do sterowania licznikiem, przyczym instrukcja SC uaktywnia
licznik 1 ustaia jego poczatkowsy zawartesSé natomiast instrukeje i
IiD "mieniajg zawartesé licznika. '

Uaktywnienie licznika /podobnie jak start timera / inicjowano

Jest wykonaniem dwéch instrukcji a miasnewicle:

- instrukec ja pisrwsza uaktywnia licznik. W instrukeji te] za;‘

pisany jest adres /rumer / licznika Cn

- druga instrukcja ktéra jest podobnis operscjg typu NOP,
okredla poczatkowg zawartosé licznika.

Mega te byé stowa:

1§ + -I62 -  siowo o adresis "m" w pamicci IT

0 « 062 stowo o adresie ®"m" w pamigei O
S M « M510 stowo o adresis "m" w»pémieci H

D@ ¢ D40S4 s¥owo o adresis "m" w programie D

"m" okresla adres mniej znaczgcego bajtﬁ.

Przyjmje sis, %e stan logiczny licznika rdéwna sie § gdy
zawartosé licznika réwna si¢ @ natomiast stan legiczny licznika -
réwna sig¢ 1 gdy zawartoss licznika rézna Jjest od zera.

Detekeja stanu logicznego licznika badana jest przez instruk-

cje logiczne np.

K Cn A B8n, S, Cn

= : '

?%?E Ponadte zawartedé licznika moze byé wyprowadzona na zewnatrz
%%?E przez instrukeje

%;22 L B Cn Zaduj bajt licznika do akumulatora

i ) ' :

ﬂ!*j L W Cn taduj peins zawartesé licznika /16 bitéw /

E " do akumlatera

EASEYICA &
| KOMEBEUTERS




Nazwa dokumentu Numer dokumantu N Strona

INSTRUKCJA OPRACOWYWANIA 30-015843~01 7

PROGRAMOV INTERFEJSOVYCH ) e I —— s

-]

]

Przykad programowania licznika

11
1 Il
Y
: e
/. CZ¢
’ l;fpz’ S -,455
[ R C
M3 S
: 093
R L . i \ 7/
Lista instruxcji
SL y 110,2 tiarunek aktywizacji licznika‘
- sC . C20 Aktywizuj licznik C 20 i wprowads
NOP © M30 zawartosé poczgtkowa okreslong przez
¥ 30
,SL o 110,0 . Povwieksz zawartosdé licznika
I c20 ' : .
=k e TL03, - Zmnie jsz zawarto§é licznika
D - €20

' ke i Zeruj licznik

R . €20
] - SL c20 Zbadaj stan licznika
09,3 .41 ustaw wyjscie
Ly .. €20 %aduj zawartoéé licznika do
akumilatora

BEABRYIKA VIERNIKEN\W
I KOWVIRBUTEROWV s ER A
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£330

ez il III. Instrukcje przestad

T > o 2 A - € $0 e > D e S s w7 S 2 N

Instrukcje przesand umozliviajs przesyanie bajtdéw lub siéw
z okreslonych miejsc w pamieci do akumulatora / instrukcje LOAD
BYTE - 1B, LOAD WORD « LW / jak rdwniez przesytanie zawartosci
akumulatora do wybranych miejsc, w pamigeci / TRANSFER BYTE - TB,
TRANSFER WORD - TV /, _

lMechanizm dokonywania przestan, a zwXaszcza réinica miedzy
realizacjs instrukecji LOAD BYTE i LOAD HORD oraz TRAKSPER BYTE
i TRAKNCPER WORD opisany zosta w rozdziale ARCHITEKTURA PC /p.Re-

© Jestr akumulatora ACC /e v

Instrukcje przestan wykonywane sa na operandach:
J ¥ 5 P

P F e . 63 Bajty aktualnych standw wejsé
' Dotyczy tylkd instrukeji LB

P g « 62 S¥owa aktualnych standw wejsddé.
. Dotyczy tylko Instrukeji LW

P 64 « 127 Bajty ektuslnych standw w vamigel wyjsé.
Dotyczy tylko instrukeji TB

P 64 ¢+ 126 . GSiowa aktualnych stanéw w pamieci wi&éé.
Dotyczy tylko instrukeji TW.

I ¢ « 63- Bajty pamieci I
I @ « 62 Stowa w pamigci I -
0 ¢. » 63 Bejty pamieci O '
;N 0 g « 62 Stowa w pamieci O A

o .
L

511 Bajty pamieci M

Qo
=
?

)

53 M # e+ 510  Siowa w pamigeci I
i |

i D F e« 4095 Bajty w pamieci D.

Dotyeczy tylke instrukeji LB,

o D # = 4099 . Siowa w pamieci D, :
. Dotyczy tylko instrukeji Lv.

PABRYIXA VEIERNIONY

§ KDV
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y
a
g
3

T ¢ e« 31 umer /adres/ Timera. é
" Dotyczy tylko ‘instrukeji LW,

C 4 = 31 Tumer /adres / Licznika.
Dotyczy tylko ingtrukeji L,

b

Unaga: Wpis dowolnej informacji do obszaru 64 & 127 pamigci P
povicduje natychmiastows modyfikacjs odpowiadajacego mu

obszaru w .pamieci O,

Texst instrukecji przesiania zawiera:

- rodzaj przestania

A A e

- symbol okreslajacy typ pamizci lud licznik

TS

p i

B et kT R Tt —putp ey Sttty gipuiad “ Sl Shehartutiid

ARIRDLL S

Pexne wyjasnienie wykonania i vivkorzystania tej instrukeji

§

zawarto w rozdsiale /Lista Rozkazdw Je zvxa M 1rv., .-

-

V. _.instrukcje &koxow

Ta grupa 1nstrukc31 przewiduje 4 rodzage skolcéw oraz instrukeje

povrotdw, kazdv ze skokéw mode byé skoxlem varunkowym lud bez-
warunkowym,
58 to skoki:

- JUB TR i JC8 IR :

AAF
AL

.

' - JUP IR i JCP IR

- JUF N i JCI* N

VISR
PUSTERONW =0

PABRYCA
I IKORG
\
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PROGRALIDW INTERFEJSOWYCH NE BIChIWAINY DO WyPEIeny . ‘ Rogta

Skoki JUs, JCB, JUP, JCP, JU i JC wykonywane 88 w ramach pamlnci
R prazyczym dla czterech pierwszych podawany jest komkretny adres
piervszego rozkazu wywoXanego bloku natomlast dla awéch ostatnich

okredla sie o ile instrukeji ma byc¢ dokonany skok,

koki JUPH i JCFN sa skokemi do pamicci W,

[92]

Stanowia one odwoXanie od realizacji programu zgodnie z rozkaze-

2}

1 zapisanymi w pamigci R do programu zapisanezo w pamigel F,
rrzyczym program w pamieci ¥ napisany- jest w jezyku mikroproce~
sorz 8080, ILitera "N" okreslas numer hloku programu F a Scislej
méwiac adres w pamicci I pod ktdtym zapisany jest wektor olresla-

iacy adres pierwszej instrukcjl danego blolu T,

LJ

Tnstrukcje powrotdw: END, RET, RWC
A ?

Instrukeja LND vowoduje konieé program cyklicznego i powrdt
do noczat;u DroZraml, :

Przy wykonywaniu instrukcji END nastvepuje przepisanie kobll
wyisé cvfrowyech / vamied D / éo fizyeznveh wy jsdé c";rowvch oraz
przepicanie fizvcznych wejsé cyfrowych do kopii we j$é cyfrowych

3
/ pamieé I / , . J
, A
Instrukcje RET i RUC koficzg wykonanie podprogramu wywoka-
nego instrukcjs JUP lub JCP i powrdr do prozramu wywotu jgcego.
Instrukeja RET odtwarza wskaZnik SL i ACC z program wywoiuja-
cego, a instrukcja RUC zachowuje stan wskainika SL i akumulatora

-

ACC 2 podprograﬁu.

VI, Instrukcje typu nov.

Pekne 'wyjasnienie instrukcji typu IOP zanarto w rozdziale
v Lista rozkazdw jezyka KUX=l " oraz przy opisie instrukeji

czasowych 1 licznikowych.
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PROGRAIOY  INTIRFEJSOWYCH e P

. : ! -,‘ 2
1. ¥skazbuki dla programisty

Programicsta piszgcy w Jezyku NUX 1 programy sprzesajiace siero-
wany obiekt /obradbiarks / z ukadem I'UNON 500 ma peXng swobode

v

postepowania, 2z zachowaniem zasad opisanych w poprzednich rozdzia-

)

*ach podrgcznika,

Y

Hiektdre svecyficzne wascivodci sterownila KUXOK - PC uzytko-

vnik vowinien umiejotnie wykorzystaéd, pamigtajac jednoczednie o

0 zerowaniu programowal-

H
L]
H
(&)
&
3
=
M
o]
‘.J
i)
[#]
o
Q
N
2
c
W
H.
L)
0
[
I
3]
Q
[e]
«
e
}.J
£
’fj

nego sterowni¥a / SL=F / od nastepnych /SL=1/ umoiliwia syn-

Z
Tc znaczy ustavienie w stan poczatkowy syznatdw PC - IC oraz
ponadto inicjscje wXasnvch pdl roboczych programu interfejso=-

wego, wejsé do procedur i tp.

REH Jc nn '
v ustavienie stanu . i
. poczgtkovego
] H
*
R /nr=1/ END
R nn
- N

.

procedury cvkliczne

Il

R /nm/ EID

sran
s

, -

Czadé programu ad adresu RZL  do aédresu R/nn=1/ =zosternie
viykonana tylko raz w pierwszym cyklu po zerowaniu sterownika

IUXon - C.

ERORAT

2. Vykorzystanie inicjovanej co 20 milisekund procedury szybkiej

do mo>liwie jak najszybsze]j reakcji przede wszystkim na stany

B
L aviary jrne sterowaneso oblektu / pobudzonre wytzcznik kraricove,
gg przyclski stopu awaryjnezo inne alarmy w sterowanym obielicie Lo

FPABRYIA PYUIERRNIONY

e

TR TR NI €Y

NS SLET TR T SR R S
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Vit

II PERFRISOVYCH Nr archiwainy po wypelnigmy . Kxnt.etr.

R DT

UGS

RS LI

W

_procedury cykliczne wykonuja sis dwukrotnie wolnej niz v pray-

Przy porocy procedury szybkiej moZna sterowad takie innymi proce-

sami 'vra ajacymi natychmiactowej reakcji ukZadu,

budzonym mikrotaczniku

. . e L s =B s
I'n. przekazanie do NC informacji o D

i zjazdu na baze.

zwalniajacym czy bazowym Rrzy opera

~naxdw o czasie trwania’

\,

N

ty¢ subione przez prosran

u struktury prozramu

takich jak zasygnalizo

<

> - o &~ -~
Prozramista musi

Sa P | 3 5 s oz
ze czas vykonania procedury szrbiie]

v u

o] e 1y e TR - =1 -7 4
snovalnia wykonvuanie procedur cyklicznych.

s

Frzyvk¥adowo: wvionanie procedury szybkiej trwa 10 milisekund;

sadku zdy mechanizm procedury szybdbkie] nie jest wykorzystywvany.

musza to progranists do starannego optymelizowania procedury

Dardzo istotne dla pisanis optymalnvch programdéw jest odpowied-
nie pogruvowanie cyfrowych sygnazow wejsciowych z obiekitu i
wy jsciowyen do obiekiu.

- .

Daje to mozliwodd czaectego operowania caiymi bajtami czy siowanmi

L

z uzyciem instrukeji pordwnanisa.

Przylktad Py - jedno stowo /16 bitdw/ zawierajace informacje
o) c

t
stanie 16 wyZzacznikdéw krancowych.

11448 - sXovwo, w ktdrym PC informuje NC o stanie

wytacznikdw kraricowych.
Informacja zostaje przekazana dwoma rozkezami
J Je T ,

Rnn Iy jo)
Ron+l TV 1448

0 wiele dtuzszy bykby ten fragment prozram gdyby informacja
o stanie wy¥acznikdw kradcowych byka rozrzucona w kilku bajtach
panmigci buforowej wejsé cyfrowych i trzeba bytobdy ja zbierad,

grupowaé i dopiero wysyaé do wykorzystania.

-

PEDORIL VT
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M388 :bAUTD | SING | ;;;~ | REFER | J0G | RE;GRNI SEééEHl Sg;EE |
1389 :TC-DONEIALL-M JALL-STE|RT_DONE| * | FAULT I—E;ERG | REA;;-I—
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e s wow o
1396 ; HCS  (HIGH) ' o I
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e e o aen Y
e Ve o T
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M 3“5«7 | 06 | 05 | D4 | §3 | D2 | M 1 }—
~~~~~~~~~~ e I ! i- ==} | |- =
M408 f ! i I ! | ! |
M409 : ! ! ! | ! ! |
M410 { l | ! | B 0
M411 } ! I I | ! ! I
;}Z}?mf BYTES I - TYFE |
M413 E HC_TRIATA | .
M4L4 { NC_TRDATA + 1 |
Mi1S §”"" WC_TRUATA + 2 l
M416 ; -------------- NC_TRIATA + 3 7_
Mai7 E NC_TRDATA + 4 |

UWAGA : FOLA ZAZNACZONE GWIAZDNA “%° STANOWIA REZERWE SYSTEMOWA.
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It | 7 | L6 | s | D4 | I3 b | | e |

- | { | | | i | | -
l.._

M473 | CPC_TRDATA + 2 |
l e

M474 ] FC_TRDATA + 3 |
! s (e o

M475 i FC_TRDATA + 4 ' |

________ I A —

M476 | FC_DWSFLAY _ |

MEO7 | FC_DWSFLAY + 31 ]
[J— e -

508 |o# fo* 1o ] % | % | x| = | = |
e = -

M509 | ® | % | = [ R 2 R T T R R
; ______ s
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rM387
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¥ OFIS SYGNALDW FRZERKAZYWANYCH Z NC DO FLC
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| axis8 | uxis? | axisd | axis5 | axis4d | axis3 | axis? | axisl |

INFUEHNPJQ 0 ODEYWAJACYM SIE RUCHU W KIERUNKU FLUS

U DARYCH 0SIACH LINICWYCH. RKOLEJME EITY DOVYCZA KOLEJNYCH
0SI LINIUJ:CH

M384.0 W 051 PIERUSZEJ

M3c4.7 W 01 OSTATNIEJ
STAN "17 0ZNACZA RUCK

P axis8 | axis? | axisé | axisS | oxis4 | axis3 [ oaxis? | axisl |
e e e e e
INFORMACUA O UUL HAaJACYM SIE RUCHU W KIERUNKU MINUS

W DANYCH OSIACH LINIOWYCH. KOLEJNE EBITY LDOTYCZA KOLEJINYCH
051 LINIOWYCH.

FM3IBS.% W 08I FIERWEZEJ

M385.7 W OS5I OS5TATHIEJ
STaN "17 Q7ZWaCZa RUCH

l ________________ S 3 S

l axisd | uxis? | wiisé | axisS | axis4d | oxis3 | axis? | axisl |-
‘ ———————————————————————— -

INFORMACIS , ZE DAHE DHIE LINIOWE EYLY EBAZOWANE

ROLEJHE BITY DOTYCZA KOLEJNYCH OS5I LINIOWYCH

M3836.9 DOTYCZY OS5I FIERWSZEJ

ﬂ« 36.7  DOTYCZY 051 UDTHTNIEJ

]_ ...... S o i o e s e e it s i i e 5 0 i 5 e g 00 s e e e e e e
| TEST |DRY-RUN|SERVICE |MACHINI| % o 1 % ] » |
l_,_____ o e e SRR e
INFORMAGCIA O ARKTUALNYH MODZIE FRACY ,W KTORYM ZHAJOUJE SIE

SYSTEM STEROWANIA

TEST

DRY-RUN

SERWIS

HACHINING

| AUTO | SING | MDA | REFER | JOG | RETURN] SEARCH| SETZE |
- ———— _— s ——
INFORMACJA O AKTUALNYM TRYRIE FRACY ,U hTGRfﬁ ZNAJOUJE SIE
SYSTEM STEROWANIA

SET ZERO
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SEARCH 49
RETURN
JOG
REFER
ghafa
SING
AUTD

MiEsY ITC-OONE fALL-M  [ALL-S5TE|RT_DONE]  # | FAULT | EMERG | READY |

B e st et s e S et e o S

NS0 NG DO FRACY Z FLC PO ZALACZENIU SYSTEMU STEROWANIA
L IZAC0A BLEDU TYFU EMERG FO STRONIE NC
1LI_w(1% BLEDU TYFU FAULT FO STRONIE NC
UYRONANY POUROT D0 KONTURU FO ZJEZDZIE NA FUNKT WYHIANY NARZ.
U8 LZE W OBLORU ZOSTALY WYEMITOWNE WSZYSTKIE FUNKCJE STE
A, ZE W OBLORU ZOSTALY WYEMITOWNE WSZYSTRKIE FUNMKCJE M
COTRWA ZJAZDN MNA PUNKT WYMIANY NERZEDZIA

1399 [oRaFIn | THRES | FXCYC | o= | rBFEHUl FVND | FSTOF | CyCcOoN |

IE WiKONYWANIA BELORKU OD STRONY WNC
(RONYIHGHIE CYRLU STALEGO

iva GWIHTOUANIE
#M39%.7 FOSUW SZVERT

« | % | ¥ | % | FHOLD | CCSTOF| RESET |

A OF TRYRU RESET
M37i.1 Z NIE ZATRZVHAMIA CYRKLU AUTOMATYCZMEGO
FZ91.2  HA CZa5 TRUSNIA TEGO SVEHALU ZATRIVHMANIE OBRABIARKI
M3IPL.7  ZALANIE STARTU CYRLU SUTOMATYCINEGD

P S
13972 | REVOK JOVERREV| CCUW | SYNCFOS|HEW-RNG] GEAR i
;___*___ —
M392.0 WA TRZECH NAJHLODSZYCH EITACH FOLA M392 FODAWANY JEST
H3?2.1 BINQFNIE HUMER PRZERLADNI ZAKRESOW WRZECIONS WYNIKAJACY
M392.2 7 ARTUALNEJ FREDKOSCI OBROTOWEJ WRZECIOHA
M392.3 ZLECENIE ZMIANY ZAKRESU FREDROSCI OBROTOVWEJ WRZECIONA
WEDLUG FRZEKLADNI GEAR.
[M392.4 WRZECIOND ZNAJDUJE SIE W FOZIYCJI SYNCHRONICZNEJ.
SYGHAL TEN MOZNA WYRORZVSTAC GDY DO WRZECIONA DOLACZONY JEaT
FRZETWORNIK FOLOZENIA KATOWEGO.
M392.5 KIERUNEK OBROTOW WRZECIONALSYAN “17 1 79" 0ZACZJA FPRZCIWNE KIERUNKI.
#292.6 TRWA DOCHODZENIE DO FREDROSCI ZaADANEJ WRZECIOWA.
M392.7 WRZECIONG OBRACA SIE Z FRELIKOSCIA ZADANA.
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M393.0
M393.1
M393.2
M393.3

| M3%4

M395

M396

397
398

M399

1400

1401
1402

M4903
1404

1405

M40

P e

I

o 1 % | E |

STRORY FUNKCJI MSTE

STROE ODCZYTU FUNKCJI M
STROE ODCZYTU FUNKCJI S
STROE ODCZYTU FUNKCJI T
STROR ODCZYTU FUNKCJI E

I
I
I

NC_H

WARTOSC TRANSHITOWANEJ FUNKCJI M

NC_S (LOW)

NC_S (HIGH)

!
!
{
!
!

WARTOSC TRANSMITOWANEJ FUNKCJI 8

NC_T (LOW)

CONC_T (HIGH)

£? v e e e

ARTOSC TRANSHMITOWANEJ FUNKCJI T

NC_E (LOW)

!
!

|

NC_E (HIGH)

WARTOSC TRANSMITOWANEJ FUHKCJI E

NC_NVAL  {LOW)

NC_NVAL  (HIGH)

I
|
l
:
NUMER AKTUALNIE

WURKONYWANEGO FROGRAMU

NC_LVAL  {LOW)

; NC_LVAL (HIGH)

UMER ARTUALNIE

WYKONYWANEGO FOLFROGRAMU
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numerze T

31H zawartusc

zaduneyo rejestu H
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R a o 51
M407 | ! | i | ] | | t
I %
M468 { | i | | | | | |
M4 09 : | I ! I | | | }
1410 I I l l I £- .= . I |
t e ,
M411 i ! I | | A | | |
STAN PRZYCISKOW FULFITU MASZYNOWEGOD
WARTOSC 17 N& RICIE ODFOWIADAJACYHM DANEMU FRZYCISKOWI
07NACZA ,7E FRZYCISK TEN JEST WCISHIETY
! N S i wiiams
412 | BYTES | TYFE |
SRR S A—— . -
FOLE TO ORRESLA RODZAJ TRANSHMISJI I ILOSC TRANSMITOWANYCH RAJTOW
7 NC DO FLC
M412.0 ... FMalZ.4 "TYFE“.TYP TRANSHITOWANEGD ARGUMENTU
M412.5 ... M412.7 "EYTES” ILOSC TRANSMITOWANYCH BAJTOW (BINARNIE)
MERSYMALNIE JEONORAZOWD HMOZE EBYC TRANSHITOWANYCH
FIEC BAJTOW. .
| - - -l
| EYTES | TYFE |
e - :
| RYTES iloszc bajtow tranemitowanych sk
| TYFE 3@H numer kubka w ktorym jest nwrzedzie o ]
I ' |
| |
| |

Ma13 E NC_TRIGTA B

Hath | NC_TRDATA + 1 l

M415 %"Mm _—QC_TRDATA + 2 R

M41é }_— - . NC_TR;ATA + 3, I

M417 :f—— B NC_TRDATA + 4 |
!

!
i
I

FANSMITOWANE BAJTY OKRESLONE FRZEZ

M412

UWAGA = Z WYJATKIEM SYTUACJI OFISANYCH INACZEJ STAN “1” W OKRESLONYCH
RITACH FOL FAMIECI "M" OZNACZA EFEKTYWNE WYSTAFIENIE INFORMACJI
VFRYFISANYCH DLA TYCH BITOW.

FOLA ZAZNACZONE GWIAZIKA “%” STANOWIA REZERWE SYSTEMOWA.
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OFIS SYGNALOW FRZERAZYWANYCH Z FLC IO NC

****************************************************X***********

448

M448.9

M448.7

449

144%.0

#449.7

1450

#450.90

4450.7

. M452.0

I - _—
l axB + | ax7 + | axé + | ax5 + | ax4 + | ax3 + | ax2 + | axt + |
l _____ - . -

STAN WYLACZNIKOW KRANCOWYCH DODATHICH ILA FOSZCZEGOLNYCH 0SI LINIOWYCH
ILA 0OSI FIERWSZEJ

ILA 0SI OSHEJ -
STAN “17 OZNACZA ,ZE WYLACZNIK JEST FOBUDZONY

IaxB—lax’/’—qué-—luxS—luxé-[ux3-lux2-lux1-—l

STAN WYLACZNIKOW KRANMCOWYCH UJEMMYCH DILA FOSZCZEGOLNYCH 0SI LINIOWYCH
DLA OSI FIERWSZEJ

LA OSI OSMEJ
STAN “1” OZNACZA ,ZE WYLACZNIK JEST FOKULZONY

|
| axis8 | axis7 | axisé | axisS | axiséd | axis3 | axis2 | axisi |
' - i

STAN WYLACZNIKOW ZWALNIAJACYCH DL& FOSZCZEGOLNYCH 0SI LINIOWYCH
DLA 0SI FIERWSZEJ

LA 051 OSHEJ
STAN “1” 0ZNACZA ,ZE WYLACZNIK JEST FOEUDZONY

| axis8 | axis? | axisé | uxis5 | uxis4 | axis3 | axis2 | axisi |

{
STAN WYLACZNIKOW EAZOWYCH DLA FOSZCZEGOLNYCH 0SI LINIOWYCH
DLA 0SI FIERWSZEJ

DLA 0SI OSHEJ
STAN “1” OZNACZA ,ZE WYLACZNIK JEST FOEULIZONY

| axis8 | axis? | axisé | axisS | oxis4 | axis3 | axis2 | axisi |

| .
ZEZWOLENIA OD' FLC NA FSUW W DANYCH OSIACH LINIOWYCH
DOTYCZY 0SI FIERWSZEJ
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M454.90

H454.7

M455

1496
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53
LOTYCZY 0S1 0SHEJ

' PR - S —

| axis8 | axis? | axisé | axisS | axis4d | axis3 | waxis? | axisi |
5 A . S -
UFRAUNIENIE NA FOSUW W DANYCH OSIACH LINIOWYCH

DOTYCZ 051 FIERWSZEJD

LOTYCZY 051 0SHMEJ

| axis® | axis? | axisé | axieS | axis4 | axis3 | axis? | axisi |
|
NIE REALIZOVAC FOSUWU W DANYCH O5IACH LINIOWYCH
LOTVCZY 051 FIERWSZEJ

noTYCZY 051 OSHEJ

ax8 + | ax? + | uxéd + | x5 + | e + ] ax3 + | ax2 + | axi + |

ZLECENIE Z FLC JOGOWAMIA W KIERUMKU FLUS U DANYCH 05IACH LINIOWYCH
ZLECENIE TO JEST ARTUALNE GIY USTAWIONY JEST BIT M460.7
DOTYCZY 051 FIERWSZEJ

noTvYezZY 051 OSHEJ

I ______________

bax8 = | ax? = | axé = | axS = | axd = | ax3 = | ax2 = | ax1 - |-

!

ZLECENIE Z PLC JOGOWANIA W KIERUMKU MINUS W DANYCH OSIACH LINIOWYCH
ZLECENIE TO JEST ARKTUALNE GIN USTAWIONY JEST RIT M460.7

LOTYCZY 051 FIERWSZEJ

DOTYCZY 051 OSHEJ

!
| FC_ERROR [
|

FOLE WYRORZYSTYWANE [0 FRZESYLANIA KODU EBLELU.

W WYFADKU ZASYGNALIZOWANIA BLEDU (USTAWIONY NA “17
JEDEN Z BITOW M499.1...M45%9.3) NC ODCZYTUJE

I WYSWIETLA NA MONITORZE ZAWARTOSC TEGO FOLA

ORAZ KONUNINAT O ELEDZIE BUFOR M476...M597.



M458

M459
M459.0

M459.1
M459.2
145%.3
M4S7.5
M4aSP. 6
Ma5%.7

M40

11460.9
450.1
M460.2
M460.3
M469.4
t1460.9
- M4b0.6

1460.7

H461
“M461.1
H461.2

M461.3
M461.4

1461.5

t461.6
M461.7

462

30-015843-01 53

| - - —
| FC_ FEED . |
! _—

WARTOSC FREDKOSCI 0SI FROURQMDUANA FLC.FREDKOSC TA JEST
OKOWIAZUJACA GDY USTAWIONY JEST EIT M460.5

|AX-XCHG|MSTELOCIREFOS | % |MESSAGE| FAULT | EMERG |READENA]

|

LEZUDLENIE NA WCZYTANIE BLOKU.OZNACZA ROWNIEZ GOTOWOSC FLC
0 ZALACZENIU

BLAD TYFU EMERG

ELAD TYFU FaULT

ELAD TYFU HESSAGE

ZLECENTE DOJAZIU DO KOWTURU Z FUNKTU WYMIANY MNARZEDZIA

ZLECENIE FOMIJANIA FUNKCJI MSTE

ZEZWOLENIE NA ZAMIANE 051 W WiNIKU FUNKCJI G

|JOG-FC [FCOR-FCl F-FC | &S-FC |AUTORNGIDEL FX |OWE SUE|SCONFCI
STEROWANIE WRZECIONEM Z FLC

FOMIJASHIE JEINEGD ELORU FROGRARU

RASOWAMIE WYRONYWANIA CYRLU STALESO

AUTOMATYCZNA ZMIAaNA ZAKRESOW WRZIECIONA

FREDROSC OBROTOWA WRZECIOWA FROGRAMOWANA Z FLC

FREDROEC W OSIACH LINICWYCH qTEFUUﬂNﬂ Z FLC

ZADANIE KOREKCJI FREDROSCI FOSUWU Z FLC WEDLUG WARTOSCI W FOLACH
448, M467

ZADANIE JOGOWANIA Z FLC.USTAWIENIE TEGO EITU NA "1 FOWORUJE,

ZE ARTYWHE 5TAJA SIE FOLA M4SS ,Ha56

| -
|CCSTART | CCENABL | TCDO | SONDIAST | ELKFEED| FHOLDY | CCSTOF| = |

| —

ZADANIE ZATRVMANIA CYRLU AUTOMATYCZNEGO.WYRKORZYSTYWANE W SYTUACJACH
AWARY JNTCH

ZADANIE WSTRZYMANIA CYRLU AUTOMATYCZNEGO

CYREL AUTOHATYCZNY WETRZYMANY JEST NA CZAS TRWANIA TEGO SYGNALU
BLORADS STARTU FUSUWU W ELOKU % o 465 R
W FRZYFADKU FRACY Z SONDA FOMIAROWA SYGNSL TEN INFORMUJE O STYhU

SONDY Z DETALEM

ZLECENIE ZJAZDU HA FUNKT WYMIANY NARZEDZIA
ZEZWOLENIE NA START CYRLU AUTOMATYCZNEGO
ZLECENIE STARTU CYKLU AUTOMATYCZNEGO Z FLC

| MIR Z | MIR Y | HIR X | DIVID | FEED MULTIFLICANT |

! - —

H462.0 . . . M462.3 MNOZNIK FREDKOSCI OSI LINIOWYCH

H462.4

- M462.5
H462.4
1462.7

ODRICIE LUSTRZANE ARTYWNE W OSIACH OKRESLONYCH NA TRZECH
DALSZYCH BITACH

ODEICIE LUSTRZANE W 0SI FIERWSZEJ

ODRICIE LUSTRZANE W 0SI [RUGIEJ

ODERICIE LUSTRZANE W OSI TRZECIEJ
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M463 |ox | CREEF | CCW | ACC 2 |JCREEF 2} GE AR |

M463.90 ... M463.2 NA TRZECH NAJMLOLDSZYCH BITACH FOLA M463
FODAWANY JEET BINARNIE NUMER AKTULNIE USTAWIONEJ FRZEKLAINI
ZARRES0W WRZECIONA

463.3  DRUGA FREDKOSC FELZANIA

23.4 CZAS NA OSIAGNIECIE WLASCIWYCH DBROTOW WRZECIONA

FRZY ZHMIANIE FREDRODSCI.

@ - CZ&4S FIERWSZY

1 - CZ&5 DRUGI ;

RORRETNE WARTOSCT TYCH CZASOW ERANE SA Z TABLICY FARAMETROW H

-~

M463.5  ARTUALNY KRIERUNEK COEROTUW WRZECIONALSTAN “17 I 707 0ZHACZJA FRZCIWNE KIERUN?I

M483.6 FIERWSZA FRELROSC FELZAMIA

464 ] ® | RQST |
Has4 .9 4 ZLECEHIA (DOTYCZY WRZECIONA)Y.SYGNAL TEN UaKTYWHIA

ﬁ MAdG .6, M464.7
Madh .6 TREZYHANTA SYHCHRONICZNEGD WRZECIONA

2 l\tT{dHhF GOY DO WRZECIOMA DOLACZONY JEST FRZETWORNIK
FJ‘U EHIA RATOWEGD -
H464.7  ZADANIE STARTU WRZECIONA

l-__ e S—

M4s5 |SFEHAEL]  * T 2 I T S ™ | % | REVOK |

e e e e
i1465.9 IMFORMACIS, WIECIONO ORRACA SIE Z FREDROSCIA ZaDanNA
M465.7 ZEZWOLENIE WA ZALACZENIE WRIECIOHA ’

| - e AR
NIERTORE FRZYCISKI FULPITU MASZYNOWEGO 1OGA EYC FOLSWIETLANE

W CELU ZAFALENIA LAMFRI ZWIAZANEJ Z DANYM FRZYCISKIEM NALEZY
USTAWIC WA "17 ODFPOWIADAJACY TEJ LAMFCE BIT W FOLACH M4éé,H467

|

468 | FC_FCOR (LOW) |
o
|

W TYCH FOLACH ZAFIS\UHNQ JEST WARTOSC NOREKCJI FREUhDoCI FOSUL
Z FLC.WARTOSC TA JEST EFERTYWNA GV USTAWIONY JEST NA "17
BIT M4&0.6 (ZADANIE KOREKCJII PREDKDSCI FOSUWU Z FLE)

|

M470 - | ERYTES | T Y P E |

FOLE TO ONRESLA RODZAJ TRANSMISJI I ILOSC TRANSHITDUANYCH BAJTOW
Z FLC DD NC
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. P . 56
M470.0 ... M470.4 TYFE" TYF TRANSHITOWANEGD ARGUMENTU
M470.5 ... M470.7 “RYTES” ILOSC TRANSMITOWANYCH BAJTOW (EINARNIE)

MARSYMALNIE JEINORAZOWO MOZE EYC TRANSHITOWANYCH
FIEC RAJTOW

o wepulrzednych w rejestrze H numerze ?

| ; |
] RYTES | T Y F E |
e -1
| RYTES  ilosc transmitowanych bajtow (EINARNIE) )
| TYFE QoH nr prugrany ]
| O1H parametr |
] ®2H F |
| O3H 5 !
] @4H koreke ja bazy pomiarowe ]
| O5SH koreke ju zuzycia narzedzia |
| 28H podag numer kubkoa w ktorum jest |
] ' " narzedzie o numerze ? |
| 29H po wartosc rejestru H o numaerze ? |
] 39H wpisz do rejestru H o numerze ? |
| wartosc ? |
| 31H vaktuwnij punkt wymiany noarzedzia |
| |
| i

I
- M471 | FC_TRDATA I
’_ ________________ 0t e 2t e e e e e e 5
M472 | FC_TRDATA + 1 |
l o 544 st e et e e e et e e e o e o s
M473 | FC_TROATA + 2 !
. | —— e e - -
M474 | FC_TRD&TA + 3 ]
l S S — - — 1
M475 | FC_TRDATA + 4 |
I -
TRANSHITOWANE EAJTY ORRESLONE FRZEZ M47¢
N
476 | FC_LWSFLAY |
® l == =
. J< =
MS07 | FC_IWSFLAY + 31 ]
|
EUFOR WYRZYSTYWANY DO FRZESYLANIA KOMUNIKATOW
0 ZAISTNIALYCH BLEDACH.U WYFALIKU ZASYGNALIZOWANIA TLEDNU
(USTAWIONY NA “17 JEDEN Z BITOW M459.1...M459.3) NC ODCZYTUJE
I WYSWIETLA NA MONITORZE ZAWARTOSC TEGD EBUFORA ORAZ KOD' BLELU
FOLE M457. ;
508 #* | % | = | % % ) = | = | * ]

|
|
|
ME09 ; % ] = | = | %* | * | * | % | 3 |
|
|
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UWAGA = Z WYJATKIEM SYTUACJI DFISANYCH INACZEJ STAN “17 W OKRESLONYCH
EITACH FOL FAMIECI "M” OZNACZA EFERTYWNE WYSTAFIENIE INFORMACJI
FRYFISANYCH D& TYCH BITOW.

FOLA ZAZNACZONE GUIAZIKA "% STANOWIA REZERWE SYSTEMOWA.
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Nazwa dekumenty Numer gokumsntu oo Stiona
a. 50-015847-01 1
Komunikacja migdzy i i T
' 2

PLC a maszyng i NC

/// .
/,
| USN NUXON 500
~ * |
‘KOMUNIKACTA MIEDZY PIC -
a MASZYNA i NC
o
)
Y /
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“ PRZEGLADANIE SYGNALOW FLC ~

o o o) e cur D

**********************X***N**!*%*%*ﬁhKHhﬁ

SYSTEH NUXON 5900  UMOZLIUIA PREGLADANTIE o
NG —FLC
FLC ~=2NC
HMASZYNA ~—3FLC
PLEC —=2MABZYNA

PLa CZTERECH RIERUNKOW TRANSMISJI FROGRAM INTER
I WYSUWIETLA DANE NA EKRANIE MONITORA YW FORMACIE:
Linazwa komorkids{nazuwy sygnulow LUB ich stan LUB wurtosc dziesietnedd
FROGRAM SELERCJONUJE I ANALIZUJE SYGNALY W TR7ZECH POD-

STAKOWYCH GRUFACH:

# GRUPA I #z--- NAZHY SYGNALOW —=-

BITOM W STANIE WYSORIM 71/ FR/ZVPISYWANE SA NAZWY.
# GRUPA II #z—— WYSWIETLANIE ZAWARTOSCI Bi:ul
# GRUPA IlIsg—— WYSWIETLANIE SEKWENCJI BIT10U

RETUJE

' KODZIE DZIESIETNYM.
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TRANSMISJA  WC -—-) FLC
SIS I 30 00 00 20 0 A MMM B 38

HHNMRRRAYRERRA R RN SRR R A RARERENR

ORUPA X

| PP usIs EvEB eI e i e

pola roboczes

. NC_MODE
NC_CLMODE
NC_STATUS
NC_COND
NC_CTRL
NC_SPINDLE

wyszczegolnienias

NC_MODE . [ adresacjusif3s? 1
! sody pracy systesu sterouania

; TEST yproca bez ruchu obrabiarki.
) DRY~RUN yszybkie posuwy w osiach.predkosc
- Jzaprogramowana w bloku jest zas—
y~tepowany maksymalne predioscia
Yakceptowanu przez sustem.
SERVICE  testowonie.
HACHINI  Jrcboczy mod prucy.realizowany
) Ydest program technologiczej
Yobrobki detalu.
%
_ NC_CLMODE [ adresacjus¥3sg 1
o truby prucy systemu sterowania
AUTO Jtryb automatucznyg.
Yeingle wykonywanie blokow pr.POT.
SING Jtryb eutomatycany. .
dwykonyuwanie pojéduynczeso bloku.
. MDA Ytryb outomatyczny.
Yreczne wprowadzenioe donych.
REFER buzowanie obrabiarki.
J0G yreczne sterowanie posuwumi.
RETURN Ypowrot do relizowunego konturu.
SEARCH dszukanie wskazaneyo bloku.przeli-
' I-gzanie posuvow i korekcii.
SETZE Justalunie zere ykladu wspolrzednych,

8
32
I 4
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TRANSHISJA NC ——3PLC
336 B0 HIR MBI M K B

NC_STATUS f adresac jusM3s? 1
informacje podstawouwe
TC~DONE Ypunkt wyminy porzedzie zostal
Yusiagniely grzez obvobiarke.
ALL~M Yw realizowanym BLOKU zostaly wy-—
y~emitowane wszystkie funkeje M.
ALL-STE Y vealizowanys bloku zostaly wy
y-emitowane funkeje §,7,E.
RT_DONE Yuykonanie powrotu do konturu po zjezdzie
? na punklt wymicny narzedzia.
FAULT sblad niekrytyczny.blad “po stronie NC”
EMERG Yblad uniemozliwiajocy dulsza prace
»z obrabiarkoa.konieczne jest wyla~
Y-c¢zenie systemu i obrabiarki.
READY yyotowose NC do pracy = FLC.
-NC_CoND L adresacja:M3?2¢ 1
! warunki wyhonywania obroebki '
RAFPID ypusuw szubbii.,
THREA Yguintouanie.
FXCYC rrealizowuny jest cykl staly.
ABREAD >zakonczenie wykonywania bloku
yprzex NC.
FEND sinforamacja o zakonczeniu programsu
sprzez NC.
FSTOP Ykoniec programu.PLC oczekuje na‘cestort’.
rzaprogramowane zalrzysanie proyrasu
du wyniku funkcji M lub w pracy blok po bluky
CYCON Mrealizovunie cyklu avtomatycznego.
NC_CTRL { adresucjozti391 3

polecenia

CC~START J.zadunie zezwolenia na start cyklu.

FHOLD Yobrabiarka zadu od NC zastopowania
s yeyhlu automatyczneyo. '

CL-8TOP  Jzutrazymanie cyklu cutomsatycznego.

_ deykl nie zukonczony.

RESET Yinformucja o zsianie trybu pracy.

= o g 0w o

R R
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30-015847
TRANSHMISJA G ——) FLC
556 36 96 06 51 36 40 06 2006 3 963636 30 5630 0 000 M BB B0 0
CHC_SPINDLE € advesacjusiio? 3 . /
o parasetry wrzecionoa
- REVOK-- - DJosiagniecie zadanej predkosci.
OVERREV  Jpredhosc zadona jeszoze nie osiag-
K -nieta.stopniowe realizowanie predk.
ccy Dkierunek obrotow wrzeciona przeciwny
¥do kierunku obrotow wskazowek zesora.
8YNCPOS  informucja o katowys polozeniv wrze-
o Ycionasistotne w obrabiarkach ,kiore
) majo mozlivose poaiary polozenia
T dkatowego. ,
NEW-RNG )zlecenie zmiuny przekludni wrzeciona.
0asBEAR  dnumer przekladni wrzeciona.

16
i
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TRANSHISJA NC <—-) PLC 17
R e s S TP TR T i

SRPa 3X

s s s e

pola robocres

NC_GOPLUS
NC_SOMINUG
NC_ISREF
NC_KBD
NC_TRDATA

wyszezegolnienies

NE_GOFLUS L adresacjaziits ]
inforsacia o odbywajacys sie »uchu w kierunku “+°.
kolejne bity opisujo sukcesywnie osie liniowe.
1 = ruch reﬂlizouung7

NC_GOMINUE € adresacjo:M385 1 ‘

‘ ~inforeacjo o odbywojacym sie ruchu w kierunku “=°,
kolejne bity opisuja sukicesywnie osie liniows.
i -—= ruch realizowany.

NC_ISREF L adresacjuziigs ]
zbozowanie osi liniowych.
1 === zbozouanie

s - NC_RED L adresacjosi405-M411 3 L
5 stan przyciskow pulpitu easzynoweyo
i === przycisk weisniety.

RC_TRDATA £ adresacjusM4l3-4417 1 ‘
_ dane transmitowane.transmitowane bajty sa okre -
slone w kosovce M4i2.




TRANSMISJIA  NC ~—)PLLC
T3 N O HR RN B2 00 S 00 S MR AR R B

pola roboczes

50-015847

A €0 459 Bad G et ST GBI D A8 S TP B T €W,

NC_MSTE
RC_H
NC_S
NC_T
NC_E
NC_NVAL
NC_LvAL
NC_TRFLAG
uyszezegolnianias
NC_MSTE £ adresac jozh393 3
stroby odezytu funkeji M,8,T,E.
NC_M f adresucjasMdvsd 3
nuser funkcii s,
}C_S : £ adresacjazM393 M396 1
prediose obrotowa wrzeciona.
NC_T £ adresac jast3®7 H398
numer nerzedzids
HNC._E L adresac.jasM399 400 3
#ixdefiniowane przez prouraciste.
NC_NVAL L adresacja:d40l H402 3
o aghtualny numer progrusu /7 cziery cyfry
CNCLVAL [ adresccjazi403 Meo4 3

aktvalny numer podprograms 7/ trzy cufry

NC_TRFLAG L udresucjosii4i2 3

T tup transeisji.

| BYTES ¢Z) | TYPES () ‘ |

. BYTES --=}ilousc bajiow tronssitowanych

TYPE 30 nuser kubka v kiorys Jest
"+ parzedzie ¢ nuserze T.

31 =zawortosc zadanego rejestru He

3

17
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TRANSMISJA PLE ——)NC » _ R
HHHRYERRERERH I RH R MR ANR R R R RS : g

RN H N MMM N RN R R HRRER

pola roboozes

PCFLO

PLoFLL

POFL2

FC_FL3

FC_FLA

FO_FLS

PC_FLA

wuszezegalnienias

PLFLO [ adresacjozissSs 3
kosuikaty
AX-XCHG Jpozuwolenie na zmiane osi. .
MSTELGD Yzlecenie posijania funkeji M,85,7,E.
RETLO . dxlecenie wykonunia powrotu, do konturue
OVERTEM 1! !l#¥nazwa niewykorzystywana —rezerwo—
HESSAGE Yeomentarz. 1.7
FAULT dblud niekrytuczny.
EMERG Yblad vniemozliwiajacy dalsza proce
Yz obrabiarka.

READENA yreswolenie na wezytanie nastepnego

5 Ybloku.oznacza rouniez @ yotowocs PLC

: ' rpo zalaczeniuve
PC_FLL { adresaciasii4é 3

zlecenia 2 FLC

JOG-PC  d=zadanie 7 jogowania” z FLC.ustawienie tego
Ybitu powoduje wvaktywnienie pol 3 M4SS ,M456.

FCOR-FC *zadunie korekeji predkosci posuwu z PLC
Jwedluy wartosci w poluch @ H448 , MH449.

F=FC rsterowcnie predioscia w osiach z PLC.
S-PC yeredkosc ohrotowa wrzeciona proygrosokona
dz PLC.

CAUTORNG  automatyczna 2msicno zakresow wezecionv.
DEL-FX  Jkasowanie cykli stalych.
ONE-SUB  }Jednokrotne powtarzanie bloku.
SCONFC - 2181 & nazwg niswykorzysiywanu ——rezersu-—

@
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TRNSHMISIA PLE = 3NC 110
HURANNR R BUNHR D U AR R R U R BN USRE ’ i
@C;?LZ _ £ udresac jaziasl 3
e e S zlecenia = FLD e
CC~8TARY  j.zadanie startoy cuiklu,
CC-ENABL  Yzezwolenie na start tyklu.
... ¥coo Yzjaxd do punkiu wymicny norzedzia.
... BONDAST  Dinforaeacia o stuku sondy = detalewn. .
Y= inforaacja dia posiadajacych sonde - .

BLKFEED  >blokowanie startu posuwu
. 2w wuszczegolnionym bloku.
FHOLD dstop posuwu.

' . CCeTop Yzatrzywanie cyklu auto&atyczﬁesog

'Eudresncjusﬁééz 3

odbicia lustrzone

HIR_Z Yodbicie Iustbzune'uzgledea osi Z.

HIR Y Yodbicie lustrzune wzgledew osi Ye
HIR_X Jodbicie lustrzone wzgledew osi X,
DIVID ‘uokiyunienie odbicia lustrzane w asiach.

sesoFEED MULTIPLICANT danoznik predikosci poswu,.

g
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TRANSMISJA PILC ~—) NC ' HU
3963 9694 36 HEI I 06 36 3P SHI MM MM MM N

?ﬁ_FL4 L adresacjosk463 ]
paremetry wrzeciona
CREEP Ypierwusza predkosc pelzonic.
ERERE yzlecenie dlo wrzecionazwykonywania
Yobrotow zgodnie z ruchem wshazowek zeg. "
- ACC~2 Yezas na osiagniecie wlasciwuch obrotox wrze .
@ - czuzs I
i ~— czus II
CREEP-2 ydruga predikosc pelzania.
v o« GEAR Yinformacja o aktualned prazekladni
durzecions.
PC_FLS f adresac jasM4s4 1 ;
informacje o stanie pracy wrzeciona
SP-START  Jzadonie stortu wrzeciono. ;
SYNSTOP  Jzadonie zulrzumania synchroniczneyo wrz. .«
REST Yzmiona zlecenia. .
L adresacjosiidds 3

PC_FLE

inforsacje o stanie pracy wezeciona !

SPENABRL  dzezwolenie ne uruchosienie wrzecionu.
REVOR - Josiagniscie zelozone)j predkosci.

i¢
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TRANSHISJA FLC =) NC
SRR R RN NN R R R S SR e

GRiFPa XX

e

pola roboczas

LIM_PLUS
LIM_MINUG
REF_ERAKE
KEF _SWITCH
AXISENA
AXISREADY
AXISLOCK
PC_PJO5
PC_M.I0G
PC_USN
PC_FCOR
FC_TRDATA
PC_DHSFLAY

Cwuszezegolnienias

LEIM_PLUS { adresoacjosM448 3 _ 7 ) !
Cstan wylacznikow krancowych 7+ dlo osi liniocwych.

LIM_MINUS L adresac jazii449 3
stan wylacznikow krancosych "= dle osi liniowych.

s v ~—

REF _BraKE { adresac ja:i450 1 :
’ aban wylacznikow zwalniajacych dla osi liniowuch.

B 0 8 T Gt e R G T3 % AT ) R S ) % S S 8 e

REF_SWITECH § adresecja:dasi 3
ston wylacznikow bazowych dla osi liniowyeh.

ALISENA [ adresacjasias2 3 i
i zezusienie od PLC na poswy o osiach linlowych.

AXISREADY £ adresac jaskss3 3
weozlivienie posuwu w osiach liniowych.

AXEISLOCK { odresacja:téSs 3
biokada posuwy w osoach liniowych.

I3

18 -

- o wlp -

12
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TRANSHISJA PLEC —) NC 113
L T B R P T Y 8

FC_PJOG £ udzesacJanﬁéﬁé
zlecenie z PLC ° Jagawvnta w kKierunkua "4

L adresuc jasitsS5se 1
ziecenie =z PLC " jogowania”™ w kierunkuy -7,

PO_NEN L adresac.jastiabs-1447 3
lamphkid pulpitu ausrynouwego.

PC_FCOR { adresoc josiM4s8-N4d9 3
koreke ja predkosci posuwu.

FO_TRRATA L adresac josMs7i-4475 1
transwitowane bajty okreslone w kosorce ﬁé?%

PCBUSPLAY [ adresac jasis76-4307 ] o
bufor tekstowy wykorzystywony do przesylanic komu- '
nikatow.

i# na gkranie sonitora ugsuxetlane sa-

i# cyfry arabskie i litery duse ulfabetu rzymskiego.

=——pozostale znoki interpretovone sa juko spacjeo=——
dlugosc tekstu ograniczona jest przez dlugosc
bufora linii {39 znakow) lub zrakiewm {(dolara =24H),

i2



3
30-015847 :13
--‘@,“-----—-T_uq
TRANSHISUA B e )NC 114
KNMERULAHY ARG RR R A{B RS LR NN
GRS XX ;
' polc roborze:
PC_ERRIR
PC_FEER
PCTRFLAG
wyszezegolnienias
- PCERROR L advesacas¥4S57 1 -
aumer bledu /7 duie cyfeu
PCFEED L adresacjasM43s 1
predkosc —r 1,18,166.1668,L.8
CPCTRFLAS [ udrescrjazMé7é 3
) tup transmisji
. B N "
§ BYTES (3 | TYFE (S) o {
BYTES --—2ilosc transaitowunych bajtow.
CTVPE 88 nuney progyramsu. ’
21l porametr.
) @z ¥
&4 korekcja bazy poaiaraued.
95  korvekcja zuzycia novzedzide
28 podaj numer kubbka w kitorus
iest norzedzie o numerze . N
29 podaj wartose rejestru B o nuserze.
30 wpisz do rejestru H o nuserze ?,
) uwartosce 7. ‘
' 31 uokiuwnij punkt susiony norzedzia

o wspolrzednuch ¥ rajestrze H aumerze.

13 .
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TRANSMISJA MASZYNA --—) PLC T g

i
H I 2090 503 05 0 963056 BB B S S NN 08 115
634 8130 S0 M IS I SO0 H I 630 H UM IO N ¢

sola roboczes
WECYF L wdresecjazIé-115 3

na ekranie monitora wyswietlone sa bujty o advresochs’
ez 19 -} 17,

;.w”ZﬁZZXZZXZZZZZZZZKZXZZZZZZZZZXZXZZZXZZZZZZZZZZZZZZZZZZZXZXZZ?ZZZZZZZZZZZXZ

TRANSMISJA PLL ~——) MASZYNA
e e T E R R PP AT
St BRI UM IR NI MR KU R

pola roboczes
HYCYF [ adresacjus08-015 3 ) .
nae ekronie asonitora wyswietlane su bajty o adresachs
i =g (00 ===307

%ZZZZXZZZZZZXZZZXZZXZ%XZZZZZZZZZZZZZ%ZZZZZZZZZZZZZZZZZZZXZZZZZZZZZZZZZZZZXZZZX

i4
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OBSLUGA  OPERATORSKA
REMERN AR E R E R SRR AU RER RS
B SN RO MO0 M S R R M

1w
paciskagar srzycisk !f?%?ﬁ
wywolude sie menu ~ SYBNALY PLE 7.
oo ekrante wyswietlajn zie czterv gvupy doasuch
NE —-)FL.C
FLE ~—3NC
HASZYNA —-=)PLC
PLEC —YMASTYNA

mimeme

i P
Adnaciskadac przycisk | Q’S lub proycisk !_ﬂz_l

wyblera sie jedon 2 czxlerech vodzojon tronssisji.

LA A A A A L o e N R )

 Bipo wybvaniv rodzo o tronssisjis

e"T“” | a""\i‘j {
1% paciskajoc Jednoczesnie prayciski | P12 i

e

wybiera sie nostupng strone.

R f’}'f\“'i
2% pociskajec Jjednoczesnle praycisikd |41 | |

B

wybiera sie puprzednio strone.

A ADen G

e s

_ ne ekranie sbrony sa weswictlane sekvencyinida,
P ponzaksyy od nueery 1.

s s G S NS SO B G G GO, SRS S SRS G S G

v GOWE WA S W T DRSS N WA GOVED

e A € B €20 T30 €7 a3 4 £55 D A AR D £ SRS S T s SR R\ S R R A B

BT T I € I £ €A B 9 1 AT DE ORSRB S AS

i
|
i

5ot - T s 03 T R 4 S

13
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SPIS TRESCT

o s B €5 e b e Svm > A e

1, ZBIOR SYMBOLI
2. PROGRAVOWANIE FUNKCJII
2.1. Format programu /podprogramu/,
2,2, Funiccje~-litery adresowe,
3. FUNKCJE PRZYGOTOWAWCZE G, .
3.1, Grupe 1 - fumkcjes GO0, GO1, GO2, GO3. ;
¢ Grupva 2 - funkcje: G417, G18, G19. : A !

Se2
5.3, Grupa 3 - funkcje: G40, GA41, G42, G43, G44,
3:3.1. Korekcja promienia narzedzia, .
3.3.2, Korekecjs dXugesdet narzedzia,
3.4, Grupa 4 - funkecje: G25, G26,
Je5. Grupa 5 - funkcje: G53, G54, G55,
3.6, Grupa 6 - funkcje: G80, ..., G89 §
[ 3,7, Grupa 7 - funkcje: G990, GO9 -;
3.8, Grupa 8 ~ funkcje: G614, G63 i
549

Grupa 9 - funkcje: GO4, GO9, G60, G92
4, FUNECJE POMOCNICZE M, ' -
5. PROGRAMOVANIE PARAMETRYCZNE.

6. FORMATY ZBIOROW NA TASMIE PAPTEROWET,

¢

R

hEy \(vpuﬁf-l
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| KOVIPLITERCRY >0
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1. ZBIOR SYMBOLI

Do pisania Programéw Obrdbki Technologicznej /POT/ s3
uzywane nastepujgce znakis 4

e e e e -
£ H i
;L*tery adresowe it ABCDEFGHIJ !

H
: ! XTMNOPQRST H
i = ]
; ' UVYWXY3 ;

; 1
U o o e s i o e e e e e 8
g..ﬂ.m.......‘..,......,.,_.., »»»»»»» ..} .3

3 H - )

i Cyfry i 01 2 3 4 3 6 7 8 9 !
t §
e oD o e s s o o e e i 4
§ v

| Znaki pisarsicie 4 / 1 4+ - . f ‘) * :
§ N ]
SO JUN R YO s S e P — 3

enmcwen

o ouy oo ove 4o uo € eve o beo

AR T NSO VAR W 6

ZrédXem programu POT wprowadzonego do pamigel programéw USH
moze byé pulpit operatorski lub tasma nerfoxowanag
Program wykonywany jest z pamiegci programdw.

2, PROGRAMOWANIE FUNKCJI

m».—m-m%—-ﬂ:valﬂ.’_-c—m-—mmwm

mnmn—mnmuuon--ouanm-am

,  Tekst Programu Obrébki Technologicznej /POT/ musi
speiniaé ponizsze reguily,

-« Program/podprogram/ na strukture blokowg /tzn; jest
sekwencja blokéw/, ‘
Blok odpowiada 1 llnij.tékstu i jest zakohczony znakiem
WLFY, USN NUXON 500 dopuszcza zmlienng dxugosé bloku,
Blok programu /podprogramu/ rozpoczyna sie¢ funkejg N,
po ktérej nastepuje numer bloku /3o 4 cyfr, résmy od 0/

| KOMEBEUITEROVY B

EARDYKA MIERNECEIW
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VR R

7 0 AR 3 e 6p €GN0 £ EN BT S O e O G D NG CIN CI G R P IT XD BT 73 T F o8 KD ST $w3 4D G2Y W P @D @z

e e 3 (L 66D D D AT ST e S G @ £ o €17 620 €39 €X9 020 Tl O S O €13 D €I A O G0 (I K W G €D s CHD €D €D G 5B B3 I £ I D S £ £ D €D 005 TV S £19 ST 5O @ € &

- w2 = e om0 €8 @3 TS B N L TE &5 ©D WD o o wmas o s omen

Blok gxdéwny /od ktdrego moina rozpoczynad wykon?nie progra=

mu/ rozpoczyna sig znakiem ¥ : "y po ktérym nastepuje numer
bloku jak wyzej. Numery blokdéw wewnagbrz danego programu
/podprogramu/ nie powinny sieg powﬁarzacjale sekwencja nume-
racji blokdw jest dowolna.

Komentarz jest ciggiem znakdw, ograniczonym przez " { ©

w)m i nie zawierajacym "{ Y, U3} % ani LF,
Fomentarz moze /wielokrotnie/ wystgpidé wyigeznie przed fun-
keja numeru bloku /ﬁ lub * s "/, Moze tez stanowié oddziel-
ng linie zakoficzong przez LF,

Xolejnogdé funkeji wewmatrz dloku jest w zasadzie dozwolona

T

- 7 wyjetkiem regul skZadniowych podanych przy opisie zna -

czenia funkeji w dalszych czesciach opracowania, Na ogdk
zaleca sieg 1 olvu“ oscE Ny By X5 X5 Zisses Bssssi Bsoispllyeas
— ,

dadty

scograny riogy byé wywaypwene do 3 poziomdw zagniezdienia
/progran g¥XSéwmy jest poziomem O/,

Xolcem wykonania prozramu jest zdelodowanle funicgw MO2 lub
stwierdzenie przez USN kofica sekwencji blokdw programu,

cem wylkonania podprogramu jest zdekodowanie funkeji M17
stwierdzenie przez USN koAca sekwencji blokdw podpro-

Cn

2 o e 2 D 1P € e &

Litera Tiezba Opis
adresowa | cyfr

N 1+ 4 -Nunmer bloku programu lub podprogramu.
Zakres 1+9999. Zera prowadzgce mogg
byé pominigte.

o e

G 2 Funkeje przygotowawcze, Zawsze 2 cyfry

& aven even e e 3 o = o o

M R E 2 ) Funkcje pomocnicze, Zawsze 2 cyfry.

e

PP R L S
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Konl air.

e v e e e o e e e
Litera |ILiczba Ovls
adresowalecyfr

X 1+ 8 WspdXrzedna prostokgtna albo odlegZosé
v osi "X©,

"
Format <énak ti[ 1+5 cyfr dziesig-
tnych ].

do 3 cyfrd>. Znek "+ moina

porninad,

Do czterech zer prowadzgcych mozna
pomingc,Co najmniej 1 cyfra przed

; _ kropkg 1 kropka dziesigina sg obowla~

rkowe, Zera koiAcowe po kropce @zie-
sigtnej moZna pominal,

Dia wspdirzednej rdwvme]j $ dopuszcza
ig¢ cakowite pominiecie cyfr i1 kro-

999,999 /mm/
DokZadnodé @,8041/mm/
B0 o s 4TS CI ELD A EID €3 AT, SE Sus T MG G Gy I B 4T3 G BB Se S TN OV W3 €0 SN FAS 5D SGS STD AD S ews I S 408 B S0a v OO S B D Sur 403 G D SRD 63 G0 SND 4v GZP Aen GBI XD OB
Y 11+ 8 WspdXrzedna prostokatna albo odlegosé

v osi Wit
Format, zaltres i dokXadnosé jak dla

wsp, "I¥, B

€ 0 52 o @ Sy 4 €33 4 PP R £ E2 075 S G SR @I € ©5 ST 2 Pl (53 € BT W O @3 ST (T T W O B0 4TSS T Gnd 45 40y SR S0 D T 063 O A £ S5 A1a 60 £ 5O 68 = X2 @)
; 1+ 8 | Wspbirzedna prosiokatna albo odlegkoss

3

w osi “ZY,
Format, zakres i dokZadnos$é jak dla
\JSP " "Xﬂ . :

A 1 +8 WspéZrzedna obrotowa w paszczyinie

prostopadie] do osi "X¥ wyrazona
w stopniach,
Format jak dla wsp, ©"X®,
zakres: £ 99999.999° /ala programowas
nia przyrostowego/

$<359,999° /dla programowania
absolutnego/ ‘
DokZadnosé @.@#81°

FABERYKA VIERRNIKOW
| KOVIPUTERDOW »ERa

RELL S o

LA AT L AN, OIS NUGS T N ET Y, NS O SLARATTEIG YIP F P SIUTE RO AN 200 O W W 20
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Nr archiwniny po wypeimgmny Ko::l. atr.

3 Gon cen 3 €3 e v <5 & v

ey R ]
’

U

S0 D oo € S Tk R RS S e

Iitera Liczba
adresowa |cyfx
'R 1 +8

7 oma e o oy vm x> e

1+ 8

b0 0u nw w2 ry w2 e

v 1%+ 8 Wspékrzgdna liniowa w podstawowym zasto-
sowaniu rdéwnolegka do osi '"Y",
' Format, zakres i dokZadnos$é jak dla
wsp, "X,

7O TS N GR35 €00 B e 53 sy > ) S 9 W 2 D e 5 O 0 e T 0 D i D O B € D € > 2P D G0 G R NS AT D I G TV Gn s AP 20

'"“""‘"“'Dﬁi§7*“‘"“'°"”“"‘f'”"'“‘”""‘
Eat przy programowaniu we ' wspéXrzednych
biegunowych, liczony od kierunku dodat~
nlego - pierwsze] osi, '

Format: (A!i‘ «1~3 cyfry ' ‘ do 5 cyfr)
Zekres: @ + 359,99999° o
‘Dokxadnosé: 3.80081°

Pronmied przy programowaniu we wspSZrze -
dnych biegunowych /w poXaczeniu z A/
Format 1 dokXadno$é jak dla wsp., "X" _
Zakres: § + 99999.999 ‘ j
Wspbrzedna obrotowa w pkaszczyiZnie pro-
stopadZej do osi "Y" yw stopniach,

Format: Zekres i dok¥adnosé jak dla wsp, °
obrotowej "AY, o - : §

4'um‘pm——amu—m~m-¢u~—&e&—u~-mn—~—-.cma-n—-u-.n---cnm-s-

Wspérzedna obrotowa w plaszézyémie pro-
stopadiej do osi "Z" w stopniach, )
Format, zékres i dokY¥adnodé jak dla wsp,
obrotowej TAW,

Wspéirzedna liniowa w podstawowym zasto-
sowaniu rdéwmolegZa do osi WX",

Format, zakres i dokadno$dé jak dla wsp.
HX" b

o s sms - ew = an oo - = e

= e @ e @2 oo 6 9 05 69 e oo o




Goka Numer gokumantu : : Strona
e m;;é;;;;;JA OPRAGOWYWANIA S L 01 !
v X8 - Nf 8rchiwainy PO wWypernismny . Kont.afr,
23 R&M@W TE@HNOLOGICZNYCH B
=t e e :
SR e
; Liters Liczba Opis .
' __.adresowel eyfr | . " o .
W 1 + 8 Wspdirzedna liniowa w podstawowym
zestosowaniu réwnolega do osi "Zw,

Format, zakres i dokZadnos$é jak

G

dla osi uXw, i g
............................................ - — ———-t
I + 8 Wspd*rzedna drodka Yuku ok
! PO 82 AnAT Teen

wzgleden' ZUWXU mierzona w kierunku
wspéXrzednej "X,

TR

Format, zakres i dok¥adnosé jak
dla wsp., "X¥,

o 50 855 D Ce> S D IO 20 B R exly D 63> PO BRI £33 OB WP €I WD

J 148 |, WSné}rzqdra §rodka Zuku okregu
wzgledem poczatku fuku, mierzona w
DL ‘ - kierunku wspéirzednej "Y",

' -Format, zakres i dokXadnogé Jak
dla wsp, "X©, .

= e s e o 29 o,

K : 1+ 8 Uspbirzgdna Srodka *uku okrezu
' wzgledem poczatlku Tuku, mierzona :
w kierunlou wspdZrzednej "2v,
Format, zakres i dokadnodé jak
_dla wsp, "X,

b 2 - Parametr, numer parametru przy
. . - programowaniu parametrycznym,
Obie cyfry sa obligatoryjne,

e e cx0 o2 50 &5 €S an o B2 b 256 650 6x2 O €w s ow 6w o> T Ews. o= e -

3

IR R

i 1.+ 5 Predkos¢ robocza 1iniowa.
A Zakress 1+1f¢@@ mm/min,

| KOMIPUTEROW »ER

Gr @2 D M Sr W @ G 6D oW e B o® ew fw e au ow  ow

Predkosé roboeza kétowa,
- Zekres: 1 + 1f Pgg° / min.

EABREIVICA MISDINBCENY
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— P —— - o o 0 1 02 £ e
Litera Liczba " Opis.’
adresowa | cyfr. .

Son . 39 E0 W e 23 AT BT OFF ] M €23 CIS 1 (%3 OW e G SN 072 BB SB WO TP B D T O T G DN S5 GO WO GO I Ted BTI EB WD ET 159 SO O 06 SIS D B AT £ D S B € B D D @ 68 <

Predkosé synchroniczna liniowa.

Zekres: P.051 +199.99%mn/obr.

Czas posioju /dla GO4/

Zakres 0,1 « 999,95 sek. -
o e x> oo 00 e S €2 2 o 0 € U D G D T8 W e 4w £ € € G0 S D S € N 52 G T P G o o 00 20 o com s o o 0 i e i i
B 1 + 4 | Funkcja dodatkowa do wykorzystania w PC
zgodnie z jego programnem interfejsowym,

i

s a0 e20v 6wt 070 £33 ATA T 4 i wa) A0 S Y G 8 G5 G ’ﬂ.-ﬂ-nrn-mlnMw—n.‘Nﬂ-n‘lmmﬁvm--tﬂmﬂm:‘ip-)ﬁ.l.‘mm“!ilnl\s“_’l‘“-’.m.’ﬂ?

AT

71 1+ 3| Numer 4

R AT

Zekres: $p1 + 999

b € 5 0 T OB €1 W 9 €0 P MO BV FH W3 AW LD © 423 T €T WD CLs I W A KD W20 Oud TW Juey Sek SV G T I s S € €8 ST O 4TP T s S P T TV A R AT OB R COR D D s 809 ap o)

P 5 VywoZanie podprogramu [zawsze 5 cyfr/.
Trzy pierwsze cyfry oznaczajg Nr. podpro-
- gramu, Dwie ostatnie cyfry oznaczajg
ilosé powtdrzeh podprogramu,

Zekres numeru podprogramu $@F1 + 999
Zakres ilosci powtdrzed @1 + 99°

i 4 Fumer narzedzia /dla frezarek/
Format: <@‘ 4 cyfri>
Zakres: $PP1 + 9999

Humer narzedzia i numer korektora

/dla tokarek - w opracowaniu/

s s 0 s e 0 e S 5 il s e 0 7 B o 0 oy e 2 o 0 M > A B 5 € 0 S v e - = om

S 1 %+ 4 | Predkosé obrotowa wrzeciona.
, - Format :,<s' ‘ 144 cyfr>

' Zakres: 1 + 9999 obr/min.

Dokzadnosés 1

s S PR &2 om £B D S8 @ ey ol @ o2 we ow e» tw & @& a3 o

Stala predkosé skrawania,

BRI

T,
7

LITE]

FABETYIA NSRRI
| KOV
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Titera Liczba Opls ' '
adresowa cyfr B

ast B = w-«--mnnnwmu-----—-umm-n-——a——-u-c--.s---u-..--q

Zakres:s 1 + 9999 m/min,

B S @ M A9 aa BT M8 e an = s an &3 ae o W o ow  em &

; - Egt dokZadnego pozycjonowania wrzecio-~
‘ na - jesli w bloku wystapila funkcja

119,
Zekres: @ + 359° ‘
e e e e e e e e e
3
; 5
3. FUNK ..C*Tf PRZYGOTOWAWCZE G :

Zerowanie systemu ustawla funkcje: GO1, G4¢, G8F, GoF,

3.1, Grupa 1 - funkcje: GO0, GO1, GO2, GO3

= e e an me ey ew  ew e e == e e @m ow es a3 ee e

Funkceje okreslajs typ posuwu, Usycie ktdrejkolwiek z w/ v

AL YU Y AT AL K AR ST ST

Ffunkeji kasuje poprzednig, Funkecje wyizluczajs sie wzajemnie,

: W bloku programu moze byé usyta tylko Jedna z tych funkeji,

GO0 - posuw ustawezy z interpol acgé -1nnowa, dojazd do pun=-
ktu koficowego z wyhamowzniem

GO1 -~ posuw roboezy z *n+erpolacgq liniowss

G02 -~ interpolacja ko;owa CW /zgod. z Xkier, zegara/;

£

A MR VR AN L 6% LA TR AT Wi

A

GO3 - interpolacja koXowa CCW /przeciwnie do kier, zegara/;

Interpolacjg kotowg programije sig¢ w bloku przy pomocy
adreséw I, J, X /wekior skier owany od poczatkowego punktu
*uku dé Srodka okregu/ oraz adresdéw odpowlednich osi :
/wektor skierowany od poczatkowego do kotcowego punktu tuku/
ktére Jednoczeédnie okresdlaig pXaszczyzne interpolacii.
Interpolacje spi§alnq programuje siQ'jako interpolacjg koXo-
wg wraz 2z ruchem osi prostopeadej do ptaszezyzny interpola =
eji koXowej,

ORI SR

FABRYIA VIIERRIIKESWY
i KOWVIBUTEROWY =
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3.2, Grupa 2 -~ funkeje G17, G18, G19

Funkcje okreslajs piaszczyzne, v ktdrej korpensowany
Jjest promied narzedzia, Inmy sposéb okreslenia tej ptaszezy-
zny opisany jest w punkcie 3.3, Funkcje wykluczajg sie wza -
jemnie i obowigzuja do odwoXania,
W bloku moze byé uzyta tylko jedna z tych fukeji.
G17 ~ wybdr praszczyzny XY /ludb 12/
Gi8 - wybdr plaszezyzny X7 /lub 13/

G19 - wybdr paszezyzny YZ /lud 23/

3.3. Grupa 3 -~ funkcje: G40, G41, G42, G43, Ga4,

O e mm em W we e a® e» @ e om  Ge 00 @m  mw o 9 @9 an  ew  ea e se

Funkcje wprowadzajg lub odwoiujg korekeje narzedzia
/dzugodei i promienia/,
Rejestry: H1 do H199 zawierajs korektory narzedzi, VW kazdym
z tych rejestrdw. umieszecza sic kolejno: promied narzedzia,

dxugosé narzedzia, korektor /np, zusycia/ promienia, kore -
ktor dXugodei. '

G40 -~ odwoXanie korekcji promienia narzedzia,

3.3.1. Korekcja promienia narzedzia,

»

Warto$¢ promienia narzgdzis jest dodatnia. Korekcja
promienia narzedzia wprowadzana jest za pomocg funkeji:
G41 1 G42, Funkcje te obowigzujs do odworania lub zmiany
jednej z w/w funkcji na druga /G41 na G42 1lub G42 na G41/,

G41 = narzedzie znajduje sie po lewej stronie detalu, pa -
trzge w kierunku ruchu,

FET A

ke
% Nmentl

2

i g,
arg

G42 -~ Narzgdzie znajduje sig po prawej stronie detalu, pa-
trzge w kierunku ruchu,

Format bloku, w ktérym wprowadzona jest korekcja pro-

BABEIVICA IVIIERN NS
§ KOIVIRLITEL Ay

SETE ALY Y ARSI DT B RITER AN
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1

mienia narzedzia, zalezy od tego, czy do definicji pPraszcoye
zny korekcji uzywamy jednej z funkeji G17, G18,.G19, czy vez
definiuvjemy Ja za pomoca liter adresowych:

a/ Gdy pZaszczyzna ma byé okreslona zz pomoca liter adreso-

wych, kolejnosé¢ funkejl w bloku jest nastepujsca:

G417 H15 X10, 725, Y3,

Rejestr H zawiera promien narzedzia., Dwie pierwsze 1i

adresowe s8g funlkcj
Z

kcji a taks

P
J
e wyznaczajsa przesuniecie osl w bloku.

y pkaszezyzna ma byé okreslona za pomocg funkeji G1
G18, G19, kolejnosé funkeji w bloku Jjest nastepujgcas

G17 G42 H55

Tunkeja G17-/G18 1lub G19/ moze byd usyta w bloku weze

$niejszym.

Korekcja promienia narzedzia moze byé odwoXana

przez uzycie G 40,

Strona korekcii promienia moZe byé zmieniona przez

uzyecie w bloku Jednej z funkeji G41, G42, np.:

100 G17 G41 H5 X10, LF
N101 G42 LF
N102 G41 X100.LF

tery

ami & 1 1 okres$lajg pZaszczyzne. kore-

7

=

- Wartos$é Xkorekcji promienia moze byé zmieniona przez uzy-
‘cie funkeji G-41 /G42/ oraz bezposrednio za nig funkcjii

H,

3,%.2,

okreslajace] nowy korektor.

Korekcja dzugosci narzedzia.

Do wprowadzenia korekeji dXugosci narzedzia. stuizg

funkecje G4% i G44:

A, ST SR TP TN R PG R RINEST TR ¢ 0 LA B TR0




e

frowy
i

EABRIYIZA AT
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-
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G43 dodatnia korekcja dxugosci narzqdzia,:tzh. wartosé

wybrane]j korekcjl jest dodawana do zaprogramowanych
w bloku wspdirzednych,

G44 -~ ujemna korekcja dzugosci nax 7quzia, tzn., wartosé
wybranej korekcji jest odejmowana od zaprogramowa -

nych w bloku wspdéir qdnjchQ

Forekcja narzedzia w%vonﬁfngna jest indywilidualinie dla
<

kazdej osi 1 obowigzuje od momentu odwotania jej lubd
zmieny na przecivng /dla tej osi/.
Korekecja drugodci narzedzia wprowadzana jest 7e%

funkeji G43 /lud G44/, ilnkcji H

i

1
okreslajace] korektor oraz litery apresoweJ Wwyznagzaia-

i | unecgg;
cej os w ktore] wprowaczona jest xorekcaa. Wartodci’ Wy -
miarowych okredlajsg jednoczednie przesuniecie w bloku.

W jednym bloku mogg byé wprowadzone korekecje drugosei osi,
NP ?

G43 H1 ¥5. G44 H6 270.0 LF
Korekcje dxugosci narzedzia mogg byé odwoZane
indywidualnie - za pomoca funkeji HO i umieszczone] bez -
podrednio za nia litery adresowe] osi w kitdére] odwoujemy

rekeje, n.p.:

N5 G43 H5 X3. G44 HT7 Y5,
N6 HO Y6. IF |
Zmizna wartosci korekcji dokonywana jest za pomocag
funkcji H, okreslajgce) numer nowégo korektora, oraz 1i -
tery adresowe]j osi, w ktdére] nastepuje zmiana korekcji.
Funkeja wymiarowa okredls jednoczesnie przesunigcie.
Zmiana kierunku korekejl wprowadzana jest przez'uZycie
funkeii G43 lub G44, po ktére} nastepule literas adresowa-
osi, w ktdérej zmieniany Jest kierunek. '

2L
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3,4, Grupa 4 - funkcje: G25, G26,

e Em s OB em e am e> & wp  ex e Ge o @2 e N

-

&
Funkcje oireélajq ograniczenia obszaru obrdbki. Ograni-

czenia zapisywane sg pod adresem danej osl i mierzone sg

d zera maszyny. Uszycie funkeji G25 lub G26 w bloku powodu-
e, ze wszystkie wartbsci liter adrecowych osi sg traktowa-
ne jako wartodci ograniczeh., Funitcje obowigzujg tylko w

- blokxu, w ktdrym zestay uiyte. '

dolne ograniczenie obszaiu obrébki,

~ gérne ograniczenie obszaru obrdébki,

= )

a3 0

Ny N

Oy N
i

N1000 G25 X-100Q0, Z0, LE
NC przy badaniu ograniczedl nie uwzglednia wymi
7 ,

T
esy zatem odpowiednio zwigkszyC mar

pieczenstwa,

3.5, Grupa 5 -~ funkcje: G53, G54, G55.
Funkcje wykluczajg sie wzajemnie i obowigzujsg tylko w
bloku, w ktdérym zostaky usyte.

G653 - Przesuniecie do punktu okreslonego we wspdXrzegdnych;
maszynowych, ' '
Funkcje te mozna uzyé w ponizszych formatachs
a/ Punkt docelowy okreslajs wspdXrzedne zapisane'

w rejestrze H600 wspdrzedne bazy staxej, ale
posuw wykonywany Jjest tylko w osiach zaprogra -
mowanych w bloku /wartosci wspéZrzgdnych w blo-
ku nie maja znaczenia/, np, 3

_ N1 G53 H600 XO. ZO, LT

b/ Punkt docelowy okreslony jest przez hspélrzqdne
.zaprogramowane w bloku, Wspdirzedne podane sg
wzgledem zers maszynowegd; ngs & ¢ ‘

;
i
i
2

N2 G53 X10, Z0, ILF o

RO YA, 5
| KONVIBLITERIWY »ERAL

LS

ar 1 SR

T T RN A B Y
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G54 - wywoianie bazy pomiarowe] lub zezwolenie na odbi-

cie zwierciadlane, ' .
ankeji ted mozna wuiyé w ponizszych formatach:

e/ Zezwolenie na odbicie zwierciadlane w zaprogra~ .
mowanych osiach. Wartosci wspéXrzednych nie majg

znaczenia, np, ¢

1 G54 XO0.ZO0,I¥

aprogramowanych

1)

WywoZenie bazy pomiarawe] w

WTAPARTER
=2
“~

osiach., Rejestry: H250 do H261 zawierajz bazy

ARG

poriarowe,

Wspoxrzedne osi okreslajs réwnoczednie przesuw,

np.

¥
R T T

; | N2 @54 H250 X10, 20, IF

¢/ Odwokanie bazy pomiarowej, np,

W3 G54 H0 L¥

=

G55 = korekecja bazy pomiarowe]d. . i
Rejestry: H200 do H224 zawierajs korektory bazy po-
. miarowe]. ' )
Funkeji te] mozna uzyé w ponizszych formatach:
g a/ Wywoa¥nie korekeji bazy pomiarowejs:
I G55 H200 L¥ . -

b/ WywoXanie korekcji bazy pomiarowej i przesunie-

SO AL S i LA
)

cie:
N2 G55 H201 X110, YO, IF

if ¢/ Rorekeje bazy pomiarowe] okreslone przez wartosci
W . .

hA wspbirzednychs:

& g

N3 G55 X5.%6.IF

e

A7 17 e

d/ OdwoXanie korekcji bazy pomiarowels

W4 G55 HO IF

e

§ KIOMIEELTEE

A R

RO
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5.6, Grupa 6 - funkeje: G8O ,..., G89,

G81,...,089 - wywoXanie cykli staiych,

¢80 -~ odwoXanie cyklu staXego,

3.7. Grupa 7 - funkcje: G290, GO

e ma e em  wm em e we e

3,8, Grupa 8 -~ funkcje: G561, G663,

Funkcje wykluczzja sie wzajemnie,

. G61 - pozycjonowanie dok¥adne z hamowaniem przed koficem
wykxonania bloku, '

G634 - kasowanie G61.

3.9, Grupa 9 - funkcje: GO4, GOY, G60, G92.

s wr  @ms e wms s ew e wms G o8 s s Sw s wm o> me

G04 = programowany postédj. Oz 28 postoju zapisany nod
adresem F, Funkeja obow1%2““e nz jeden blok,

GO - hamowanle nrzed koﬁcem bloku, Funkcga wasna na
jeden blok.

G60 - pozycjonowanie dokadne z dojezdem jednokierunko-
K wyr., EKierunek dojazdu okreslony w parametrach ma-
SzynowWych, Hamowanie przed kodcem blolku,
G92 - przesunigcie pGC?qtku ukrdu wq001rzqdnyuh i odwo-
tanie odbicia ustrzanego.

'Funkcja moze byé uzyta w ponizsvych formatach:
a/ Odwotanie odbicia lustrzanego:

N1 G92 LF

a
H

ory

T o

A

N

SRR AT

RLUIA AT CH RN TSNS THY,

NFLTUIA T T TSI NS A AR

E =ae oA Ul S St S R
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el b/ Przesuniecie ukZadu wspdirzednych:

Ni G92 X110, YO, IF

4, TUNKCJE POMOCNICZE M

w0 G S S o G2 D e OB € A S D D WD D

GRUPA 1

o en = =

Zerowanie systemu zeruje obie funkcje,

MOC - Program stop.
Bezwarunkowe zatrzymenie programu po wykonaniu
danego bloku. )
Punkc ja wazna na jedén blok.

MO1 - VWarunkowy stop programu
Po ustawieniu przyciskiemvpulpifu warunku "stop .
warunkowy", program zostaje zatrzymany po wykona-
niun danego bloku, '
Funkcja wazna na jeden blok. ,

TRJT& IT

Zerowanie systemu zeruje obie funkcje.

M0O2 ~ Koniee programu, , -
- Po wykonaniu danego bloku program zostaje zatrzy-
many, a stan systemu wyzerowany., '

M17 - Koniec podprogramu,. - :
Po wykonaniu danego bloku licznik powtdérzeft pod -
progranu zostaje zmmiejszony o 1 jesli jest rdwny
0 nastapi powrdt do programu wywotujacego - tj. ja-
ko nastepnie wykonany plerwszy blok po bloku Wy Wo=
Yujgeym podprogram. Jedli licznik jeszcze nie jest

. réwmy zero wykonanie podprogramu zostanie powtd~
rzone,

o

PAS
I KIDIVIEL
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GRUPA ITI

Grupa modalna. Zerowanie ustawia "MOSW,

.MO5 ~ Stop wrzeciona,
Po wykonaniu danego bloku wrzecionc zostaje
zatrzymane,

Mi9 ~ Zorientowany stop wrzeciona.
Po wykonaniu danego blokxu wrzeciono zostaje za-
trzymane w pozycJ)i wyrazonej w stopniach funkcejg
ngH : . :

1103 Kierunek obrotdw wrzeciona CW, ‘
Naped wrzeciona zostaje uruchoniony w kierunku :

- zgodnym z ruchem wskazdwek ZEZAara.,
MO4 - Kierunek obrotdéw wrzeciona CCVW,

' : ‘ ’ Naped wrzeciona zistaje uruchomiony w kierunku
’ przeciwnym do ruchu wskazdwek zegara.
M13- Kierunek obrotdw wrzeciona CW i wiaczenie cho-
dziwa.
Jak MP3 z jednoczesnym otwarciem zaworu ch¥odziwa.
M14 -Kierunek obrotdw wrzeciona CCW i wXaczenie ch¥o-
dziwa.

Jak MP4 z jednoczesnym otwarciem zaworu chtodziwva,

GRUPA IV : -

s nn can om Cw w22 0w B

Sotatt

Grupa modalna. Zerowanie ustawia "M48%,

M48 - Uwzglednienie nastaw na pulpicie dla ko-
rekeji predkoSci posuwu i predkosci obro~-
. towe], '

ULTIN . TR AN, R

M49 -_?oﬁijanie nastaw na pulpicie korekcji pre~ !
- dkoécl posuwu i predkosci obrotowe].

\

PABRYIKA IVITERRNIKOVY

GRUPA V )

MJE - Zmiana narzedzia, %

| KOIVIBUTEROW »ERAc
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W bloku zawierajgcym MP6 nie mogs wystqpic
" funkcje powodujgce ruch,

16@ - Zmiana detalu/palety.

Po wykonaniu bloku zostaje'uruchomiona
wyniana /palety z detalem/.

MXX - Pozostate funkcje pomocnicze sg przekazy-
wenie do PC,

Nie podlegalsg dekodowaniu przez NC.

ATYTA N ianinnkehtdaisrs Aan]
5. PROGRAMOWANIE PARAMETRYCZNE

.
r

¥ Programach Obrdébki Techrologicznej/POT/ zmienne
moga by¢é wyrazone za pomocg parameirdw. Parametry
stuzg révmies do przekazywania danych do programéw two-
rzonych przez uzytkowvmika oraz do cykli staXych, -

Parametry identyfikowane sg symbolami od D@@ do D99,
Parametry mogg przyjmowaé wartosei liczdowe od @ do .
£99999,999 z dokZadnoscig co @.f#1 - Xacznie nie wiece]
niz 8 cyfr dziesietnych.

TN

-

Sparametryzowane mogg by¢ nastepujace zmienne: X, Y;
z, 4, 3, C, U, V, W, I, J, ¥, R, S, T. Nadanie zmienne]
aktualnej wartosci parametru, zapisuje sie bezposrednio
za nig symbol parametru, np.: '

N333%3 Y D15 Z D14 LF
Aktualna wartosé moze byé przy tym modyfikowana przez
przesunigcle, czyli dodanie lub odjgcie staXej, np.:

L D14 ¢ 3,25
N1111 2 D17 - 121.06 LF

AT

L PR

Dla parametrdw okredlona Jest operacja podstawienia
/ przypisania wartosci/ oraz zbidr operacji arytmetycznych.
‘ Operatorem podstawienia jest znak =, po jego lewe]
stronie wystgpuje nazwa parametru, a po prawej wartodd
jaka ma mu by¢ przypisana, Wartoscig przyplsywanq para-
metrow1 moze bydé:
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2/ wartogé innego parametru , np.:

D12 = D15 A :

b/ staXa, np.:

D12 = 2

2.6

W

>

c/ wertos$é innego parametru mody flkowana stata, np.:
D12 = D15 + 116.7

d/ wyrazenie arytmetvezne na parametrach, np.:

D12 = D15 + D17 * D28 ]

Przypisanie parametrowi wartodci jest zawsze jawne ustawia §

ne przez uzycle operatora podstavienia =, {

W pojedynczym bloku dopuszeza sie do 5 operacji DOQSuaw1erlaf

W bloku tzkim moZe wystapié poza operacjamnl podstawienia ty- g

lko wywoZanie podprogramu, np.: :

g

N 1213 D12 = DO5 D20 = D17 DO6 = 3,2 IF i

B 12222D27 D13=D08 D14=D0%+15,1 P1gg2g IF :

Dla paremctrdw okreslone sg nasterujsce operacie erytme~

tyczne: ‘ :

: B

a/ dodawenie (opcrator +) np.: DO1=D02+D03 ]

=

b/ odejmowsnie (opc ato ) . D03=D0Z4-D05 )
Operator n-njest talze o ratorem zeiany znaku,

IH RIS

¢/ mnozenie (operator *) np,. : D02=D0O5%D06
d/ dzielenie (oﬁera+or/)nn.: DO5=D01 /D02
e/ pierwiastkowanie ((operator €10) np.: D12= @10 D33

Oprécz powyzszych podstawowych operacji mosgna, przy DO~
mocy s'mboluGﬂw*az z dwiema cyframi identyfikujacymi, okre=-
$ ;c dowolne inne funkcje arytmetyczne, np.:

UCTNE, e

oYY

FABHYKA MIERR!
§| KDVIPUTERDOWV »ERAe

e O Y LTV I

@14 dla SIN i wéwezas:

D16= 814 DPS oznacza przypisanie D16 wartodei SIN Dgs.,
Yyrazenia arytmetyczne budowane sg z operantdw, symboli
parametrow, staxych 1 dowolnej liczby par nawlasdéw. -
Vartodciowane jest od lewej do prawvej z uwzvlgdniv-&-m prio~
rytetu operatordw -~ tak jak w standardowe] postaci matema~
tyczne] (wyze3 priorytet od + i - majg operacje maltiplika-
tywne ¥ 1 /, a najpierw obliczamy wartosci funkeji jedno-
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ST o ohuowych NoDe &10 i.t.p./. Wrazenie arytmetyczne
programuje sig wraz z oper

0

cjg podstawienia jego wartogel.

S
pod parometr,n.p.d

j D16 = DO5 + 0.33 * /D20 + @10 /46.5-D11// -

o -3 o 2 =
nosna przegladal zawartodld parametridw

I
<2
W
™
s

r

}.

%
.
o

conywad ich edyceji przez przypisywanie im staXych

i -r--rvvww-~y T AT .
7 s WLl vJ 41 u;;O;’:L’
e ae o s e e e o e o e e

€

prozyramnie 1 pedprogramie technolog o
j ugywad instrukeji sizokdw do wskazanego bloku. Skoki te
i moza byé: bezwarunikowe lub V”*”H:O”° /zelesnie 0d relacji
5 : p
é poniledzy wartodciami v 1:,specy1o kowanych parametrdivw/,
g a trkie w przdd ludb wstecz wzzledem bloku zawierzjgeego
ﬁ instrukeje skolu,
i Dla opisu formatu programowania skokdw wprowadza -
sie oznaczenie:

Do, = poraueir D onumerze ,., wyspecyfikowany

L%

przy instrukeji skokxu j2ko n-ty.

Op orcboﬁgscok we

00 - skok bezwerunkowy

{

O
e
§

skok warunicowy gdy D..1 = D..2

Dﬂl—' D'.2

skok werunkowy gay >
- skok warunkowy gdy D..1 =D

DL
O
RO
s

o
(o1}
§

.‘?
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Format programowanisz skokdw:

800
@04
02
03
L3> &2 | € % o4

@) W) (c) : @ ()

i
wamter blokw | D.., D.., D.oy

i &

Y
A
]

/a/ = overator odpowiedniei instrukeii skolu

/a/ - tylko &le skokSy worunkowych: specyfikacja
paraneirdw zwigzenych relacjy, okredlajaca
wyltonzlno<c skoku

/e/ - ovcja: modyfikacja numeru bloku /eaXkowita
wartosé parametru, dodawana do numeru bloku

i docelowego/. /

§
:

i

§§ - |

22 o ‘
19|

L
ey

TR

AU

" MO R
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P TR TN

HATY BIO*&QU HA 24
Pormzt progromu na ta

64 blanki

B

LF s

16 blankdw

C.Lq:g bloz"‘\'\;_r nrog
znak konca gzbior
54 blanki

” -
o4 tlanii

ho]

- Ay ed i
rumer nodprogramt
e

Sagt

15 hlanl

15 hlanlkow

znak koncea zZbioru i
54 blanki

M Soma
oo Coloat 2

a8
Program wraz z

worowadzié do chronio

R

napilerova perforowana 30

podprogramemi nalezy

_TASMIC PAPIEROWES -

pierowsj:.

1 /znakowo do 3 cyfr, »déiny od
-
~oSram .

v kodzic ASCIT.

2

nej pamigei programdéw w USH.

przcd wykonzniem
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1. Zestawienie typdéw, stendw i trybdw wracy autonomicznych
funkeji oraz baz danych uzytkowych USH NUXON 50Q.

P

1.1, Zestawienie Uypdéw, standw i trybdw pracy systemu
IUX0N 500,

System HUXOX 500 moze znajdowsé sig w jednym z czte-
cech TYPOW PRACY, wybieranych przcz operztora:

1/ MACHIRNING - normalny, uiytkowy typ pracy z obrabiarlza;

€.

J
2/ X0 MOTIOH - testowy ityp pracy bsz ruchdug

3/ DRY RUHN ~ testowy typ pracy z posuwami szybkimi /bez de-

4/ SERVICE - testowy typ pracy dlz celdw strojenia 1 serwisu,?}

umozliwizjgcy obserwacje pewnych specjalnych

L A

wielkosci, np. biezace] wartodei uchybu w osiach

B s Sl . _
W kazdym z wymienionych typdw pracy system moze

znajdowad sig w

1/ RESET - "o wXaczeniu zasilzniz 1ub po wykonaniu zerovania
gystemu nrze

) 2/ CONTROL - kiedy w okres$lonym TRYBIE PRACY system wykxonuje
pewne akcje usytkowe.

W stanie CONTROL system moze znajdowal sic w je-
dnym z odmiu, wybieranych przez operatora, TRYBOV PRACY:

1/ AUT Jautomatic/ - automeiyczne, cizze wykonvwanie

1584 TO~=

. technologicznego;
2/ SDA /single data auuomﬂtlc/ -wykonywenie programy techno-
logicznego blok po bloku;

-

5% 3/ MDA /manual data automatic/ - wykonywanie pojedynczych,
3 : .

B; re¢cznie wprowadzanych blokdw;

4/ SRH /search/ - szukanie bloku lub innego wskazanego mie-
Jsca w programie technologicznym,zwigzane
z testowym wykonaniem programu technologi-
cznego /przeliczaniz posuwdw i korekeji/
bez sterowania obrabiarka;

5/ REF /reference point/ - bazowanie obrabiarki; " =

FRABRYIKOA VISR
I KOMIBPUTEROW »
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6/ JOG /jog/ =~ reczne sterowanie ruchami obrabiarki;
7/ RET /return/ - powrdt do pozycldi w osiach /kanturu/
po odejsciu ruchami recznymi; 4

8/ ST%Z /set zero/ - zmiana ukXadu wspékrzgdnth.

1.2, Bazy danych usytkowych systemu.

System NUXON 500 udostegpnia uzytkownikowi dwie bazy
denych: pamigé programdéw 1 pamieé parametrdw maszynowych H,
Oordcz tego: bufor blokdw dla trybu MDA oraz zhidr biesagcych
sygnaXbw wymienianych miedzy PC a NC i PC a maszyns.

Zawartodéé pemiegci: programdéw oraz ’oar,meurow H, a takze
bufor bl dcdw moga byé przeglgdane i moayflkowa,ne. Syegnaty
PC mogg by¢ tylko obserwowane na ekranie,

PAITIEC PROGRAMOW jest bazg danych zorganizowang w chro-
nionej penieci RAM o pojemnosSci olz, 100kB, Javiera ona ,
zorgenizowane w ZBIORY, progremy i-podprogramy obrébki te-~
chnologicznej, Xazdy zbidr identyfikowany jest etykiets
o formie:%1234 [program/ ludb P123 /podpregram/. System ro-
zpoznaje do 9999 programdéw i do 999 podprogramdw /ich nume-
ry muszg byé nle"erowe/ System umozliwia przegladenie kata-
logu zbiordw, przegla aan;e tresci zbiordw oraz ich edycae.
‘Zbiory moZna zaktadacd, Lasowac, otwieraé /dla przeglgdania-.
i edyeji/, a takie przesyXal je pomiedzy pamiecig programdw
“a noénikiem\zewnqtrznym.

PAITIEC PARAIETROVW H jest bazg denych zorganizowansg
vi chrom_o*zej pamicei RAM o pojemnosc:. ok.4 kB, Zawiera ona’
szereg oddzielnych rejestrdiw zawierﬂaqcych' parametry ma=
szynowe / np.charakterystyczne predkosei/, korektory narge-
dzi, zmienne programowania parametrycznege i.t.p. Xazdy re-

‘:{ 33‘:?%‘

T
&

W systemie NUXON 500 dostepne sg nasfqpujace autonomi-

“;:3 jestr identyfikowany Jest etykietg o postaci H123 /numer re-

Z?";  jestru jest niezerowy/. System umozliwia przegladanie oraz

gZ’EJ; modyfikacjg zawartoSci poszezegblnych rejestréw a takie prze-

E‘;" sytaé zawartosé pamigei H pomlqdzy pamlqcia‘ a nosnikiem ze=
wnetrznym, : 7 N

2% 1.3. Autonomiczné funkeje systemowe, .
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czne funkcje, realizowene rdwnolegle ze sterowaniem i .in

terpretacje programu technologicznego: .

a/ przegladenie danych na ekranie /zawartosé pamiecis
vrogrendw i H, bufora blokdw oraz biezgce
sycnaty PC/;

b/ edycja danych /vamigei programdu, pamieci H - tylko
w RESET, bufora blokdw/,

¢/ transni

=
n
<
)

danych z/na nosnik zevmetrzny /v pamigé pro -
grandw, pamieé H - tylko w RESET/

Funkcje: edycji i transmisji zawartosSci pamigeis
=]

progranmdw oraz parameirdw H wik

ykluczajsg si¢ wzajemnie -~ nie

mozna dokonywaé przegladania ;' 2dyeji tych pamieci podczas
trwania transmisJi danych porigdzy systemenm a nodnilriem ze-

wmetrznyn,

2_ Puln*t operatorsli

ovarlkacaa operatora z systemu umozliwia pulpit wy -
posazony w: '
a/ elementy s ygnall zeyines
- monitor CRT,
-'1ampki'syghaiizacyjne,
b/ elementy manipulacyjne:
- stacyjka,
¢ = wyZgcznik awaryjiny /standardowy w systenmie cue/,
- przexgezniki obrotowe,
~ przyciski pulpitu masz ZYNOWeso,
- przyciski pulpitu NC,

WV D E L

- ’,;‘_
ot

2.1. Monitor CRT,

Ekran monitora CRT. zawiera 12 linii /oumerowanych:
Tly eesy 112/ po 40 pozycji znakowych kazda. -

FABRYIKA IVIIERNIMON\WY

| KDOWVIPUTER
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Vyswietlane sa znell alfanumeryczne kodu ASCII oraz znak
il /normazlnie 1ub w inwencji/., Ponadto wyswietlane sag
peeudograficzne powigkszone litery i cyfry dla wyrdinienia
nazw trybdw sterowenia i funkeji autonomicznych oraz éla
umoslivienia obserwacji poXozenia w osiach wicksze]j od -
legXodel,

s o4 £

2.1,1. Obrazy na eliranie,

.7 fakalal

W stenie RESET wyswietlana jest nazwa systemu: IIUXOHN
500 powickszonyni zaalami, ' '

W stenie COITIROL, z kazdym trybem sterowsnisz zwioza-

ny jest, wydwietlany na caym ekranie, OBRAZ PODSTAVOWY
TRYRU, zawierajacy istotne dla'danego trybu bieZgce para -
metry sterowal, Cbraz taki pojawia sie na elranie zawsze
po przelaczeniu do danego trybu sterowania,
R W stanach: CONTROL i RESET mozliwe jest wydwietlenie
eltronu /tel, by umosliwié jednoczesng dbserwacje
walinych paraneliroéw sterowenis/ jednego' z poniiszych OBRA -
- 28 DAITYCH,

a/ w stanie RESZT oraz w trybach AUT, SDA, MDA, SRH:
"E’AIIIE-Z,@ PROGRAMOVN
Gtianrely——————— ]

PARAMETRON .
tylko w trybach AUT, SDA, IDA, SRH:
MT A" - ™ ™ . s S on 4
"BLOFI INTERPRETOWANE" - bieZgco wykwywane bloki

"IIEPOPRAVITY BLOK"™ - blok w kitdrym wykryto bzad

.C:‘
e,

> ¢/ tylko w trybie IDAs ' -
UBUFOR  HLOKBW MDAY
¢/ zawsze: .

"SYGIAZY DCW

Vybrenie funlteji edycji powoduje wyswietlenie jej
identyfikatora: EDIT, VWybrsniem funkeji transmisja powodu-
je wydwietlenie OBRAZU TRANSMISJI zawierajgcy dane o kie -
runku transmisji i transmitowych zbiora.ch.

WVIRLITERLINA 2R

FABRYIMA VITERNIKTW

i
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W kompozycji obrozdw obowigzuje zasada, e identyczne
lub anelogiczne dane wyswietlane sa w tych samych miejscach
ellroanu i w tym samym Tormacie.

Ixren podzielono na nastepujges === strefy:

2 v L
FAGEOVER /linie I1 - 13/ zavierajacy identylikator trydbu

oraz inne zwizzane z nim dane,

POLE /linie L4 - 111/ zauierzjacy:
- rozostiaie dane trybu sterowenia /ap welktory po-

Yosieh os

\.

- ~ 2
- S Y
~ 00T2.2y aanych

$

- obrazy funkcji autonomicznych,

y > : % do | <4
sonuniitaty dle operatora

2 . . P . S .
1a niecktdrych obrazdw wydvietlany jest w TOLU wske s~

nik v postaci strzaZii,

JZL'LGLO‘LJ wySwicetlane so:

a/ identyfi ikatory tryodw sterowania: AUT, SI A, DA, SRH

— b s o e .
- XY, JOG, RET, STZ /dusymi znakani w lewym géraym rosu
3 Iryremnry
e elrrenu/,
s
i
n ™ - | {
b/ numery pojawviajecych s L—CY LTy rC,

b~cyfrowy w inwersji
s systemu - operat

)

U\ )

oeed i

)
w linii INPUT pojawia sig opisujgcy go komentar 5l

¢/ % - numer programu 1 N - muser jezo blolm

BASEIYICA VISR

§ KOOVIERLS

TN

OURRATY L

BB N VRS M MO S0 S ST T N W 14 LN 30
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&5;% g4/ P - numer podprogranu z licznilkiem wywoZafh i N - numer
bloku w podprogremie /powtdrzone 3 - krotnie dla 3 mosli-

vyeh poziomdw zagnieidzenia 1oaﬁ“our?m6v/

#

¢/ P = nosuw, S5 - obroty wrzeciona /z lewe] ~'wartoa zoda -
nz, v srodku - 2lctualna/,

£/ T - nunmexr narzq121a, H - _numery wykorzystywanych reje=

i/ POLU vysdwietlene sg:

2/ wektory porosefbsi, oznaczone napisamis
ZADAE -~ poloichie zadane
ADTULIIT - poXoienie aktualne /w trybie REF - wzgledem
bazy ' | ‘
DYSTANS. - réinica norozeh zadanego i alrtualnego
PRZES POZ - wertor nrzesuniegcia od konituru

PRZES ZERA - welitor. przesunigcla zera ukzadu

]

b/ listy a2kxtywnych funkeji G 1 M
§

c/ GOTOWE: - cigg nazw osi ne bazie /dla REF/ ludb na kontu-
roe /dla RET/ '

3/ menu trybu SRH /opisane w innym miejscu/.

»

J strony ekranu umieszczona jest kolumna lam -'
pek o nastepujacym znaczeniud

aczenie zniennago napigeia zasilajgcego

-~
PN

. J
it
§
L]

== wXaczenie stetych napieé zasilajgeych

e o
o

o B
# Loen

trwa cykl automatyczny /system interpretuje bloki/

ZIELOHAnposuw Trva

trwa 0djzzd od konturu

obowigzuje typ sterowania NO MOTION

-

FABRYKA MIERNIIQOW
| KOMIBUTERLINW @
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=y obowigzuje typ sterowania DRY RUNW

/j> irédem programu jest pamied programdw

~ : o

.DNC ZrédXem programu jest DIC N

) aktywny warunex: stop warunkowy programu /dla HO1/
> ttywny warunelz: pomijenie blokdw /dala / /

trwa transmisja danych

trwa zenrogramowana” przerva czasowa

ANV CZERVONA - wstrzymanie posuwu /TEED HOLD/

CDb stop programu /OO0 lud 101/ !
5 %

Lam z

HJ

4
v

td
(@]
om

Pos]

awaria /emergency/

Kluczyk w stacyjce moze znajdowuad sie w trzech pdoze~
niach: lewym /L/, Srodkowym /u/ i prawym /P/. Viyjecie £
i wZozenie kluczyke mozliwe jest w poloseniu S. Obrét klu -
czyka z poXozenia S do P powoduje wZaczenie systemu., Pod-
czas norﬁalnej pracy systemu, w poXozeniach S i P zabloko -
wana jest klawiatura y & W poXezeniu L odblokowana.

1

¢

)

=t

2.4, PrzeXaczniki obrotowe

Ha 3u7p1c1e umieszczone sq trzy przeXaczniki obroto -
_wes |

@

=IO

a/ TYPU POSUWU dla ruchdw r@cznych ) oozycj achs

- 1, 10, 100, 1000 inkrementdw - dla posuwow wymiarowych,
- H /high/, L /low/ - dla posuwéw niewymiarowych,

PASRRYIKA VIIERMNIKDVY

i KOV
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- 100%, 50% - dla posuwdw ze wska azanym procentem war-
tosci predkosdci F ostatnio programowanszj
dla cyklu automatycznego.

Prgdkos$é ruchdéw wyniarowych oraz niewymiarowych H i L

okreélaja parametry H: .

H744 - dla wymiarowych i IOV
H745 ~ dla HIGH
b/KOREXCIT POSUWU, o 12 pozycjach od 10% do 120%, ze skokiem
104
Forekcji tym przeXacznikiem podlega zaprozramowany po-~
suw F oraz predkosci okresdlone pozycjami vrzetseznika typu
posuwvu: H, L, 100% i 504, :
¢/KORTECIT OBROTOW WRZECIONA, 0.8 Dozycgach od 50 do 120%,
ze skokiem 10% '

2.5, Przyciski pulpitu mas Zynowesgo :

Znaczenie 1 funkeje przyciskdw pulpitu maszynowego
/urleSZﬂzoqego na oddzielnej pivcie z prawej strony monitora

nt erpretonney
CRT/ oxresla program interfejsowiyvprzez PC.

AT

2,6, Przyciski pulnitu NC

Wsréd przyeiskdw pulpitu NC wyrdznia éiq:
a/ vrzyeciski osi: +X, =X, +4Y, Y, +3, -2,
b/ przyecisk SHIFT,
¢/ przyciski alfanumeryczne,
a/ ﬁrzyciski funkeyjne.

Oprogramowanie pulpitu wykrywa i sygnelizuje prébe je-
dnoczesnego uZycia wiece) nis Jjednego przycisku spos$rdéd alfe-{
numerycznych i funkeyjnych,
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2.6.,1. Przycisk SHIFT

. '1? - przycisk pomocniezy SHIFT ugywany jest zawsze

Zacznie z innym przyciskiem i sXuzy do:

a/ wyboru gdérnego rejestru znakdw klawiatury alfs~
numerycznej,

b/ rozszerzenie/lub zmiane/ znaczenia przycisku
funiccyjnego . '
Vystapujgce w dalszych opisach pogezenia symbolu przycisku
z /SH oznaczaé bgdzie wariant uzycia tego przycisku wraz
'z przyciskiem SHIFT, ‘

2.6.2., Przyciski wyboru tyovu pracy.

W0|  ~vybiera typ NO HOTION

| - wybiera typ DRY RUN

ety ~wybiera typ SERVICE /przycisk umieszcezony pod szy-.
' ldzikiem z nazwa systemy na
pulpicie/

Przyciski wyboru trybu pracy,

~n
&
N
®
N
®

- wybiera tryd AUT

- wybiera tryb SDA

wybiera tryd MDA

g EE

~ wybiera tfyb SRH

FLA
i

wybiera tryb REF

W - wybiera tryb JOG

~F - wybiera tryb RET

l; ; - = wybiera tryb STZ

EASEYIKA NVIERNICENWY
| KDVIBUTERINW B
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2.6.,4, Przyeliskil operacyjne.

P - zerowanie systemu /reset/, wprowadza system w stan
RESET )

i - staxrt cyklu automatycznego w trybach: AUT, SDA,
1IDA, SRH )
wstrzymanie posuwu /feed hold/; kolejne przyciénie-

cia zmieniaja na przecivmy stan warunku "wstrzymanid
posuwu®, - '
2.6.5, Przyciski autonomicznych funkcji systemu,

- edycja /wprowadze funkcje edycji/

- transmisja /wprowadza funkcjg transmisji/

~ stvart transmisji

©ld] e

o
®
(62
.
(o)}
e

Przycislki werunkdw interpretacji blokdw,

- wybdr frédia progremu, Rolejne wcidnigcie przeXg - |

|
Y

czeja 2rédko programu pomigdzy PAMIRE PROGRANOW

a DIC

o - przetgczenie warunku: stop warunkowy programu /dla

}01/,Folejne przyciéniceia smieniajs stan warunku .
na przecivny.
przeXaczenie warunku: pominigecie blokdw /éla //.

=

Xolejne przycifniecia zmieniaja stan warunku na
przeciwmy. '

2.6.7. Przyciski obrazdw -danych,

2 )
4] =<.>> - wybierz obraz "PAMIEE PROGRANVY

lub "BUFOR BLOKOW MDA" /tylko w MDA/

AR

il
_

®

T4 @ ¢ = yybiera obraz "PAMIEY PARAMETROW H"
B =
@@ =~ vybiera obraz "SYGNAZY PCY.

wybierew obraz "BLOKI INTERPRETOWANE!
iwb "NIEPOPRAWNY BLOK" (gdy blod w bloku)

BABETYICA [VIISEIRG
i KOM
®
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2,6,8, Przyciski sterowania kursorami, stronicowaniem -

i preselekcjs ‘

—_— - kursor IHPUT w prawo

- - Xursor LiPUT w lewo

—»|/SH

i
=
=
6]
4"

-y

)

M
-
’-‘
fesa

wnils POLA w prawo

o |/SH = wskainik POLA w lew

. - wskiolinik DPOLA w dd%

fsn = wydwietl strong obrezu danych wstecz lub:

wryswietl dane w/g etyliety w linii TPUT /a2lbo
rsizafnika/

wyswietl strong odbrezu danych w przdéd lubs

wyswictl dane w/g etykiety w linii I‘.’PUT /albo
wskasnika/,

b |51

2,6,9. Przyciski operowsniz na danych,

% -+ - czY¥S

@ - czysé DANYA [ciag znakéw, liczbe, zbidr, stru=
kture/

- wymieA DANA /z zawartoscig linii IIEUT/

_<,> - wpro\wad'v; DANA /01eg znalrow z linii IIPUT 1lub
vwybierz, odszuka], udostepnij zbidr/

RABRYKA VIIERNDBKSW
| KDVIPUTEROWY SEFLOC
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3, VWXeczenie systemu,

System wlaczo sig¢ przez przekrgcenie kluczyka v, sta-
cyjee do pozycji prawej /P/, w wyniku czego, po pojawieniu
sig napict¢ zasilajgeych, system rozpoczyna testowanie swoich
zasobdw wewmgtrznych., W wypadlu negatywmego wyniku testu
pamigel pejawia sig komunikat "BLAD PAIIIECI RAIMM /jesli nie
byXa to pamieé CRT/ i pastgpi zatrzymenie sakmencal 1n1cgo~

weniz svstamu, W Jypﬂafu pozytywnego wynilku,n

r
[&]

na
pre Iacznikéw O0bro-
towrch v)lpitulugoﬂnie z ich wzajemnym rozmieszczeniem na
| nulpicie, Operator moie przotest owad pulpit,ﬁanlpulujqc
; przycisiieni i n“zc:gcznikaml obrotowymis
- obrozen vrzycisnigtego przycisiu na ekranie jest jasng

. kwadrat, o nieprzycidnigtego - ciemny; .

S

- sktualna pozycja kazdego z przeXacznilk S obrotowych syzna-
lizownana Jest na elranie Je] numerenm;

2 ~yAn - %
cmen s con - xolumna lompeX sysna

dizacyjnych na pulpicie cylilicznie

ane powinny zapaladé sie po nacidnigeiu,

- przycisizii poddwie
; Z testu pulpitu wycholzi sig przeXaczajoe kluczyk
% w stacyice do pozycii lewel /I/. System przechodzi do fazy
% inicjecjii, sygnalizowsne] komunikatem "BRAX GoTovo4cT o,

Jowaniu si¢ syctemu komunikat ten znika, system -

wchodzi w ston RESHT, JeZell podezas wychodzenia z, testu pus
lpitu przycisgniegty by przycisi s ©o poczaticowym typem

pracy bedzie NO MOTION,w innym wypadiou - MACHIITII

b 4, Sten RISIT i1 zerowanie systenu,

i

%5 Przekgczenie do stanu RISET nastgpuje automatycznie
= wezeniu systemu lub reccnie - z dowolnego trybu pracy

AT AT

Sen
2 el

<8

c u
stan CONTROL/ - przy pomocy przycisku_47 . VW tym wypallu
alezy przycisngd dwulirotnie:

a/ pierwsze przyciénigeie kasuje /jesli byx/ cykl automaty-
czny.»?ov m gornym rogu ekranu pojawia sig, obok maXego
identyfikatora aktualnego trybu p“aCJ, zaswietlone pole,

oznaczajgee probe zerowania systenu;

fe

“menned oy ]
s 7%

|

T

FERERYICA IVIIERRN

I KONV
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b/ drugie przycisniceie nrzelacza system do stanu RSSET,

- Kasoweny Jjest trydb pracy i wszelkie towerzyszace mu funkeje
autonomiczne lecz zachowany zostaje typ sterowanialprwoy)o

isku|//| uZyto w stanie RESET, %o

vel
kasuje on /16”11 byty vwybrane/ funicgc prz enl ia,eiycji
lub tv ansmicji danych,

-5 o Przelﬁczanle typdvw pracy.

Znione vypu pracy dozwolona

RESET, PrzeXnczeniea doltonuje s

ig
odpowiedniego, tyou pracy, a w celu prze
nalezy uzy<|// |/S e o
dvakrotnie:

a/ pierwsze przycidniecie powoduje jedynie pojavienie sis
konmunixatu "ZLECENIE ZIIAITY 2YPU STEZROVANIAY
5 |

b/ drugie proycidnigeie kasuje ten omumilkat i przetocze

do wybrzonezo typu pracy.

i % s RS _
+ 6, PrzeXsezanie trybdw vracy.

rocy Sysitenu /COHTROL

Zmiezne/lub ustanowienie/ trybu pracy dozwolonz jest
w kazdym stan b, E
i

)

i N
dowolnymi trybemi precy. PrzeXaczeni

dvukrotnie przycisk wybierania danezo tryou pracy:

2/ pierusze nrzycidnigeie powoduje w lewym gdraym rogu ekranu
"zrmiejszenie" identyfikatora sktuszlnego trybu pracy
/puste jesli jest stan RESET/ i pojawienie sic obok niego

e
mazego identyfikatora zgdanego trybu pracy w 1nwer?ji;
b/ drugie przyci éniecie kasuje aktualny tryb pracy, towarzy-

o4

35

szgce mu funkcje autonomiczne /jesli byty/ oraz zatrzymuje

st
=

cykl automatyczny /jedli byi/ i - przeXgeza do nowego
trybu pracy, czemu towarzyszy pojawienie sig na ekranie
obrazu podstawowego tego trybu.,. - -
Usycle w danym trybie odpowiadajgcego mu przyci~
sk ) )
a/ wraz z przyclskiem SHIFT powoduje wyswietlenie na ‘ekra-
nie powigkszonego obrazu potozenia akitualnesos

b/ bez przycisku SHIFT - poveduje bowrét do obrazu podsta-

=
:
&
i
E
i

| KONVIPUTERGCWY
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vowero trybu z ewentualinym /jesli byty/ kasowaniem towarzy-
o

szacych trybowi funkeji autononicznycih,
7, Funkcje operatorskie i systemowe trybdw pracy.

~

h trybach pracy dziaXa vrzycisk "ieed

i warunicdwry "stop waruniowy proc;ramu"

O)] oTaz "pomijanie blokow! @ » PrzeXaczniki

" orelreii posuwu i obrotdw wrzeciona., W trybach, w I:térych
inicjuje . sig reczanie pf)su\-' /J05, RET, REF/ 1ntarn“etowc.ny
jest ston prayeiskdw osi, Zrddiem blokdw “()T v tryovach AUT,
SDA,SRH jest ramigé programdéw,a w trybie MDA - bufor blokdw,

2/ wiskazal program do wykonania, Jest to mozliwe tylko w
orzcnosei o

s S

CO
o
ol
®
~n
<
Y
™)
¢
I
P.
™
(W)
§
L b
(]
)
3
t
)
&
O

sadancgo programu w forma

T = -

PLTEGT

J

p:‘z:ycis}:ier:@ « Jogell wsl-:az-y rany progrem znajduje siz
A
v

w permaieci programdéw - jego identyfikator % 1234 zositanie

wySwietlony w nagdéuina obrazu trybu a linia INPUT wyczy-

szczona, Jefell Zzadanego programu nie ma w panieci- pojavi
ATS LT

sig jedynie komuniket "BRAX VSKAZAITEGO ZBIORU™,

Podczas trwsnia cyxlu automatycznago pali sie odpo-.

i
ednia lampka sygnalizacyjna na pulpicie. Cyxl kodezy sig,
a lampka gzadnie, po za) corezeniu wykonania caXego programu
ekodowaniu stopu /bez/ warunkowego w_blolu /w ta~
j sytuacii moZna wznowié cykl nrzycisiiem | ).

Podczes wykonywania programu rozna obserwowad na bie-
zgeo interpretowane bloki. W tym .celu, przyciskien @ .
nalesy- wybraé obraz "INTERPRETOWANE BLOKI", na ktdrym vy Svrie—
?&% tlana jest sekwencja oiek,etcych blokdw poczgwszy od aktualnie
g "5 gq,r’i:on_vvzanego."‘fé:’aeli wykryto bzad w interpretowanym bloiu ,
g% to w wyniku uzycia tego samego przyciskd, pojawl sie obraz
2




!

FRABRYIA MIERROIAY
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"NIEPOPRAVIY BLOK", pokazujacy blok z bXgden wraz z identyfi-
4

kecja /pod/programu, =z ktérego pochodzi, Wybranie w aj sytu: ]
acjl obrazu "PAMIRS PROGRAMOWM przyciskien ES)| , svouw duje

0
autonatyczne otwercie gbioru z bigdnym bloiziem i wysSwietlenie
strony tege zbloru, rozpoc:z ynajace b

o

nastgonie dokonad edyeji tezo bloku w posdb

v
8, a nestgonis wrznowid wykonanle programu przyciskiem "start

bedzie nastgpowaXo kasdor ouo Do onaniu poje;a
Xu., Start kzidezo bloku na?;"y inicjowad indywidual

cisiticm

o
=

U wypisuje SLQ 7 1linii
danych do linii bufora oraz modyfi?ﬁ.

umoé11J1ajq ponizsze operatory edycey]

A% ; )

3 Lo 3 . s s .

= nii IXPUT i linii bufora wybranej wskednikiems:

,‘!

.

~ 5 e . 5 o

;% €;> = wprowadz zawartos¢ linii TTPUT do linii buforas
0 |

13 §§> - zamion zavartoSci: linii INPUT i linii buforasg

225 - czy$¢ linie bufora )
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EONIEC G

wskayz

widzianego do wylionaniag

zeini

et &
STaxrv

D
I
B e S Vr e
wexazniitsz.,
" -
kow DA

Inhnlad

A

7.4

” =
N ) TN
nu naolll s

Dxyb

a¢ wskainikiem pol

cjowad wyronnie ws

|-

cyxia®

odczes trwania cyklu nie moénz zmien

e

a poczatek

-

=0

2g0

“azyvnn b¢oPu przy

N\

iaé poXo

bloku z bufora prze-

zenia
vkl kohiczy sie po wykenaniu bloku. Bufor blo-

Jest automatycznie czyszczony po przejsciu do sta-

ke iag
widl

0 mi

ejsca w progr

amie,

gicznie, j Y -

Prresuwajac wekafnik pola za pomocs przyciskdw ?
1udb é moina, na ovrazie podstawowym trybu SRH, wy-
braé¢ jeden z nastgpujneych wariantdw przeszuliiwania progra~
mu W Ddrzdd: -
2/ SZUXAJ BLOVU wskazanego przez overatora/,
b/ BLOX W PRz&D  /przejds o blok w przdéd/,

c/ SZUXAJ BLOKU GLOWNEGO /pierwszego wyrdinionego: /,
d/ SZUXAJ XOHCA PROGRAMU /np w celu spravizenia formalne;
popravmosci yrog*a v/,
Y W wypadku wybrania warlantu a/_nal zy okre$lié¢ numer
poszulziwvanego bloku, przez wpisanie w linii INPUT zleccnia
poszukiwania, Jjako:
1234 - dla bloku w programie 2Yévmym;
N12354P123121d1234 ~ dla bloku w nodprogramie i zaakcepio-
wanie go przyciskiem {3; /zlecenle zostaje wyswietlone-

7Zlecenie to mozna réwnies skasowaé przyciskiem

na obrazie trybu/.

2

Py S e
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Przeszukiwanie programu inicjuje sie przyciskiem "start

cyklu" | | |+ Po osiggnieciu zleconego miejsca W progranmie

cykl przeszukiwania kofiezy sie /lampka sygnalizacyjna cy-
. klu automatycznego gasniz/,

7.5. Tryb JOG - ruchy reczne,

Rodzaj posuwu /wymizrowy, niewymiarowy ze wskazaniem
predkosci/ wybiera sig ustawiajge w odpowiedniej pozycji
przezgeznik typu posuvu., Ruchy reczne realizowane s3 za
posSrednictwen przyciskéw osi. Przycidniecie przycisiu odpo-
wiednie] osi inicjuje,realizowany dalej przez system, posuw
wyniarowy. Posuw niewymiarowy trwa przez czas naciskania
przycisku osi,

Podczas ruchdéw recznych zapamietyy '“ﬁjCh jest 10 sla -
déw odjazdu od konturu. Po zapeinieniu wvewnetrzne] tablicy
$laddéw pojawia sie komunikat "TABLICA POVROTOW ZAPERNIONAM,
Tablica ta czyszczona jest autc

atycznie po zerowaniu sys -

temu /RESET/, w trybie REF oraz przy wychodzeniuv z trybow

<

AUT, SDA, IDA,

O

7.6. Tryb RET - powrdt wedtug $ladu.

Autoratycznv zjazd do konturu wediug zaps
§ladu inic JOVany Jegt :zvciénieciﬂm dowolneg

ﬂa

metru H?O,. #

Jezell tablica powrotdw byta pusta- powrdt nie jest
realizowany lecz pojawia sie komunikat "TARLICA POWROTOW
PUSTAW,

T+T. Tryb REF -~ zjazd na baze., .

Ruch na baAr w dane] osi inicjowany jest weidniecienm
'przyclsku ted osi. Kierunek zjazdu na baze¢ w danej osi
okreslony jest zawartos cig rejestru H750, opisujscege osie,

PABRYICA MIERNIGEW
| KDMVIBUTERCNWY JEDIAL
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»

Predkosé zjazdu nat

/

-~ wyxgeznik zwalniaj%cyrokreéla parametr HT741s

- wytgeznik bazowy okresla parametr H742,
- zero siatki okresla parametr H740, .
Jezeli byt pobudzony wyXgcznik bazowy dane} osi -
zjazd do bazy nie nastepuje lecz syvnalizowany Jest olqd
"BAZOWANIE OSI NA BAZIEW,

22 O

7.8, Tryb ST7Z - zmiana ukXadu wspéirzednych.

Po przycisnieciun {E} nastepuje zmiana dotyckezasowe- &
go ukadu wspdéXrzednych, na nowy, w ktdérym za punkt zerowy
przyjmowane Jjest aktualne poiozenie w osiach,

8. Pamieé programdw,

BT

System umozliwia dostep do pamigci programdw w trzech

elnych fazach: o

a/ faza QatQIOﬁowa - przegladanie katalogu pamlqcl progra
néw, Tormatowanie pamieci programdw,
zakYadanlie, otwieranie i kasowanie
zbiordw; '

b/ faza przeglgdania - przegladanie zawartoscl otwartego

zbloras

¢/ faza edyecji -~ przeglgdanie 1 édycja otwartego zbioru.

Przejdciz pomiedzy fazami jest sekwencyjne: katalogowa —~»
—» przegladanie—»
-3 edycja,

Przyecidniegcie przycisku §§> powoduje zawsze /2 wy -
igtklem trybdw: MDA, REF, JOG, RET, STZ oraz podczas trwa -
nia trﬁ%misji/ wejdcle do pamigei programdéw w fazie katalo-

gowed, - _ .

B RV Y
§ NIRRT

SIS
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W nastgpstwie tego moZe pojawid¢ sie komunikat: "PA -

NIE& POZA FORMATEM", sygnalizujgcy, 2e pamiedé nie nadaje si

«D

i
- do wspdipracy, gdyZ nie zostaka wstepnie zorganizowana o
- sformatowana. W tej sytuacji, prdéby wykonania Jaktiejkol =~
wiek innej, ddwolnej w fazie katalogowej, operacji - rdznej
od Tormatowania -~ spowoduje rdwaiez pojawienie sie tego ko=
munikatu.

W celu sformatowania pamieci programdw, nalesv:
e T & (& 9

a/ wpisaé od poczgtku linii IIPUT hasXo /w podstawowe]j wer-

sji oprogramowania systemoweso jest to sYowo: FORMAT/.
t S & o ’

b/ przycisnad ;Z
A

W czasie trwenia tej - jak rdwniez innych, diIugotrva-
Zych - operacji w linii IIPUT wydwietlany jest komunikatb:
"CZLEAT ......", Znika on automatycznie po zakofczeniu opa-

—" racji.

8.1. Operacje w fazie lratalogcowsd.
T J A

W fazie katalogowe]j mozliwe jest: przegladanie katalogu,
formatowanie pamieci, zak¥adanie, otwicranie i kasowanie
zbiordw,

Po przycisnieciu é§> na ekranie pojawla sie pierwsza

strona kataloggﬁg pamigel, w postaci listy etykiet zbiordw

/%1234 ~ program, P123 - podprogram/ znajdujacych sie w pa -

migei. W szezegdlnosci pamiqdé moze byé pusta /np po sforma ~

towaniu/. 4

Ratalog moZna vrzeglgdad w przdéd strona po stronie, przyci -

skajac # /SH, Przyciéniecie { /SH powoduje przejscie

do pierwszej strony katalogu.
Aby otworzy¢ /ewentualnie zaXozyé/ zbidr, naleiy:

u

a/ wpisaé jego_etykiete od poczatku 1linii INPUT;
b/ przycisngé {;>’

W efekcie péjawia si¢ jeden z komunikatdws .

- a/ "OIWARTO ISTNIRJACY ZBIOR" - gdy zbidér istniak juz w pa-
miged; ‘ '

RABRYIKA MIERNIKENA
| KDVIPUTERGWY »EEuAC
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e

v/ "UTWORZONO WOWY ZBIOR! - gdy zaXoiono zbidr, poniewas
zbioru o wskazane] etykiecie nie hyxo w pamigei; .

¢/ "DRAK ITIEJSCA W PAMIECIW - gdy pfzy prébie zakXadania
zbioru stwicerdzono brak wolne] pamicgel,

Aby skasowaé¢ zbidr,nalezy:
a/ wpisad jego_etykiete od poczatku linii IHNPUT;

isn ’ﬁté@ $

v

o/ ESJYC
W elekcie ngia sie jeden z komunikatow:
a/ “JaUTIL WSKAZAITY ZBIOR"™ ~ po skasowaniu zbioru;

b/ "BRAX VSKAZANDGO ZBIORUM - gdy zbloru nie byZo w pamieei,

W ovyniku OTWARCIA /utworzenie nowego/ zbioru
nastepuje:
a/ wydwietlenie w inwersji euyﬁxevy zbioru =
b/ W

¥

>

<._

Svietlenie pierwszej strony zawartosci zbioru;

2}
™~
O

jawienie sie wskafnika pola w postaci strzazkij
u/ ﬂuto atyczne przejicie do fazy przegladania.

. Operacje w fezie przegladanie,

H,
1

ezle te] mozliwe jest Jedynle przegladanie ,
ego zbioru, VskaZnik w postaci strzatki moze wykonywad
ymie ruchy pionowe w gdére lub w 4dé%,

L

Przycisniecie $ /SH powoduje wyswietlenie kolejne
strony zbioru w przdd.

Przycidnigeie | § |/3H powoduje powrét do pierwsze]
strony zbioru,

Przycisniecie { powoduje ruch pionowy wska=-
Znika w goére.

Przycisniecie ¢ powoduje ruch pionowy wskainika
w ddk, Jezeli wskafnik znajdowaX si¢ w najnizsze] linii
obrazu zbioru, tc obraz ten przesunie sie o jednq linie
w przéd.

rzyciskajac przyeisk 1@) przechodzi sie z fazy
vrzegladania do fazy edycji, czemu towarzyszy wySwietlenie
dentyfikatora funkeji EDIT, Préba przejscia do fazy edycji
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E}j:‘a\:&
E@;% moze okazad sig nieskuteczna, jezeli otwarty do przegladania
zbidr objety jest BLOKADA EDYCJI /kObyC y to programu wybra-

.

nego do wykonesnia, ktdérego etykieta wyswietlena jest w nastdw-

0 obrazu trybu pracy/. V tej sytuacji nie nastapi przejscie
do fazy edycji, lecz pojawi sie kom
ZBIORU",

i, NT.O7 ADA 11O
nticat "BLOXADA QI

i

8.3, Operacje w fezie Edyﬁjig

W fazie edycji mosliwe

a/ przegladanie zbioru /tak

b/ wprowadzanie ciagu znakdéw do wskazanegc

§
¢/ usuwanie ciggu znakéw ze wskazeneso niej ]
Vskainik w postaci strzoeXii %
ruchy DO":Oﬂe W prawo 1 w lewo | i
to wslkazywad, za posSrednictwen ;
wolne miejsca wewngtrz zbioru, §

‘ Przycisniccie EEE] powoduje ruch poziony w a w
R WO, i
Przycidniccie | . | /SH powoduje ruch rle §

Dostepne sg nastepujace operacje edycyjne:
A a/ przycidniecie przycisiu alfanumerycznego wprowadza
A odpowladajacy mu znak do zbioru,w miejsce przed

-~ % B +
ss wskazywanym na ekranie znakiem;

$ Ly - N 5 E- s ::,. N P
b/ przycidnigcie lﬁéﬂ powoduje usuniccie ze zbic

c/ przycidniecie Eé;] /SH powoduje usuniecie ze gy ¢ g
gu znakdéw : od wsSkazywanego az do Lujb izszego znaku LF E
vigeznie, :
i
:
Automatyczne wyjscie ze wszystkich
pamigei programdéw /katalogzowe], przegladania, dzi |
° w wyniku uzycia /w dozwolor wym niniejszym p'drqcznikieg konte- |
kscie/ przyeisku zerowania systemu, przyciskdéw wyblerania

trybdw pracy, prayciskdéw powodujacych wybranie innyeh /niz
panigé programéw/ obrazdw,przycisku funkcji transmisia,-
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9, Pamigé parametrdéw H.
9.1, Przegladanie pamigci H. %

Ogladanie zawartosci rejestrdéw pamigci H mo#Zna prowadzidé

W nastmbujﬂcych trybach pracy systemu: AU",'SDA DA, SRH,
Przegladenie pamieci H realizuje sig nacxskaaqc na pulpicie
operatora przycisk @ |
Hastepnie w najnissze] linii ekranu /linii INPUT/ wplsujemy

4

tekst: H'mumer"
] gdzie numner JPSt 11czbg z zaLresu 1 = 092 jedno-’ dwu~ lub

t | /su lub | 3, /st

W efekcie pojawi sie zawertos$é rejestru H'numer", np, H250,
Jedli w 1inii /liniach/ ogladanego rejestru H'numer" pojawi-
¥y sig symbole: ' : )

; 72722777717 1ub  ceccesc—e———

ooy

R TR I

s Oznacza to w przypadku znakow znpvﬁania, ze v pamigci jest
e 13 cvbowa Spoze zallresu wart0301 dopus czalnych

TR ATIW

TR

.2, Sdycje pamieci H.- ‘ “'_’ o

NIRRT

Bdycji rejestrdw pamicei H moiZna dok onywac ZCLVVSze“ ,
i Ha poczgtku wciska sig¢ przycisk ke o a8

D]

W najnisszej linii ekTanu /linia IIPUT/ moZna wpisaé tekst:
H'muner! gdzie "numer" jest liczba 1= 992,

Vtedy weiskajac przyciskis -

-

~ b l/sa lub ¢ | /su

'spowodujemy wyswietlenie zawartosci danego redestru panigei
‘H, Aby zmienié jego wartosé /wartosci/ nalezy naciskads

‘ 1lub t /

et P N1 Vg

FRABFIVICA VST

aby wekazaé wskesnikiem na odpowliednig linie i wprowadzié
wtasciwe dane z pulpitu, ktére w trakcie wpisywania poja-

¥ . N . © el

CLONIFLTEY

i
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o

wiajg sig w linii INPUT, po czym nacisngé przveisk {4§>

aby uzyskal zmiang wartosci wskazenej wskasnikien wielkoses

biezgcego rejestru H,

Jesli chece sie wpisaé wartodé "nisust: ona nalezy w miejsce
T
odpowiednich danych wpisaé "-" i nacisngé Cig:

Otrzyma sig wéwczas na ekranie na wskazanej linii symbol:

S 2 00D P e o o e s o e s s

10. Transnisja danych. .

Wejscie do funkeji TRAVSIITSJIA \ Jest mozliwe w kazdym
stanie, typie i trybie pracy systemu ~ i nastepuje po pray-

N
cidnigeiu przyecisiu {%) . W efekcie pojawia sie OBRAZ FUNKCJTH

TRANSIISJA, zawierajacy

a/ znaczniki kieruwnk: transmi isji w postaci sXdws

POVTATZ AT AT ATNT ATT T 4
MPROVADZATIEY, MITPROVADZAIIIE

—— b/ wskainik w rostaci strzaZki, wosliviajaey, w wyniku prze-

(& X &

mies"czania go w pionie /w =6 r@~.rzycishiem[~?m7
e

¢/ linig specyfikacji zbiordw do

Szczonym powyzej niej, napisen

Do linii

. . o 2
ted mofZna wprowadzad zawartodd

danym nizej formacie/

. ’ przyciskien ES?
Mozna jg tez czyscié przyeiskien
;£§
Wprowadzaé do USH z nosnika ze wngirz neﬁo oraz wyprows -

dza¢ z USH na nosnik zewngtrzny mosns:

¢

o
a3

e §
s 3T

o W

~ zbiory znakowe 3z panigci programdy /programy i poiprograny/;

poaay
e

~ zawartosé pamieci parametrdw H /biuarniﬁ/
Lista zblordw do uranSA1sjl specyfikowana jest jako cigg ety
kiet o postaci:

iy
k8
%1234 ~  progranm "
P123 podprogram,
H - pamiel mmommaede H,
paravmetvéy

FASFTYICA NMIEEIRIr A
B H

sevmIST,

§ KIWVE
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NIRRT,

Zevmetrznym nosnikiem danych jest aktualnie tadma papierova.

10.1, Wyprowadzanie danych, "

W celu wyprowadzenia grupy danych nalesy: ‘ -
a/ wskazal kierunek "WYPROWADZANIE";
b/ wpisaé od poczatku linii INPUT cigg etykiet zbiordw do
reangnisii i wprowadzi¢ go do linii specyfikacji przyci-

siien _@

zainicjowad transmnisje przyciskienm {3> « W efekcie zapa-

(e
S

la sig lampka sygnalizacyjna i od tego momentu traﬁsmisja
przebieza auvonomicznie - niezaleinie od wszelkich innych
akeji systemu i operatora /z wyjgtkiem zerowania systemu,
K6 cesuje transmisje/. Transnitowany jest zbidr, ktd -
rego evykieta znajduje sig¢ na poczgytku linii specyfikacji.

»

re

~—t

v

pod
(@}

N

Po zekofczenlu transmisji zbioru lampka sygnalizacyjna

Ji zasnie, a zawartosé linii specyfikacji jest auto-

natycenie przesuwana w lewo, tak, by usungé z niej etykietkq'
rensmitowenego zbioru, Jednoczesnie, na poczatku teji

ojawia sie¢ etyicieta kolejnégo specyfikowanegzo zbioru -

jesii jest/, wskazujaca kolejny zbidr do transmisji, HMogna

owal trensmisje tego zbioru tak, jak w punkeie /e/. .

zainic]

Jeteli linia specyfikacji jest pusta, to préba zaini -
cjowania transmisji spowoduje pojawienie sie¢ komunikatus
BI DO TRANSMISJII®,

Jezeli zbidr wskazany do wyprowadzenia nie istnieje, -
1o zainicjowana trensmisja jest automatycznie kasowana i PO~
Jawia sie¢ komunikat “BRAX WSKAZANEGO ZBIORU™, .
Brad urzadzenia wyjscia lub brak nosnika spowoduje automaty-
czne skasowanle transmisji i pojawienie sie konmunikatus
UBZAD TRANSHISII ~ WYJSCIE®,

102, Vprowadzenie danych,

W celu wprowadzenia danych naleZys
/a/ wskezalé kierunek "WPROWADZANIEY; -,

- \ ’ ) . . . .
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/b/ zainicjowaé czytanie tadmy przyciskienm {i} . W efekecie
zapall sle¢ lampka sygnalizacyjna transmisji-i rozpocznie

sie czytanie tadmy.
Z tadmy zostanie odczytan
potkanego zbioru, po czym czytanie tadmy zostaje automa=-

e etylieta plilerwszego na-

tycznie zatrzymane /lampka sygnalizacyjna gadnie/.
Zawartos$é¢ linii specyfikacji przesuwa sie automatycznie
w lewo, a na prawym jej kraficu pojawia si¢ odczytana

etykieta zbioru, zakoiczona zidalrienm zapytania " /0,
b4 g g

W tej sytuacji operator moie podjacl

: WpTrowa-
dzaé, czy tez pominaé¢ odnaleziony na tadmie zbidr.
) Chege WPROWADZIC

W afekeie. w miedgsoy M
¢ W BIEIKCLE, I rlejseu

/c1/ przyecisngé

Sk

3 3 : < ~ R N T oy S ~7
sie¢ "+" 1 roZpoczyne s3ig odezyt tadny wraz z ZauOua -
niem denych do pamigei USH, Laupka trensmisji zapala

anieg Uoii, LTDIE LXrensmisjl zanalz
<o

sie, a gasnie, koAczac transmisjs, po wprowalzeniu
zbioru,

’ 4 -
Chege POMIIIAC zbidr, naleZy:

/c2/ przycisnagdé 4Q> /SH. W efekecie, w miegjsen 0l

sig "-" i rozpoczyna sie przewijanie tadmy.

transmisji zapala sig, a gasnie, kofAczgc przewija
= - po &
kofca ponijanego zbioru. ,
‘ Opisang od punktu /b/ procedurg mozns powtarzad

wielokrotnie dla kolejnych zbiordw,

Zawartoéé'pamiqci H moze byd wprowadzona do USH tylko
w stanie RESET,

W wypadku wprowadzenia zbiordw do panieci prograndw
mogg pojawié sie /kasujac jednoczesnie transuisjie/ komuni-
katy: ' )

"BRAR MIEJSCA W PAMIGCIV - gdy rozmiary wprowadzanego
zbioru przekraczajg ilosé wolne5o miejsca w pamiegci;

WBLOXKADA MODYFIKACJI ZBIORUM™ - prazy pﬁobie woprowadzenia,
zbloru, o numerze /etykiccie/ takiej, jal ¢ rezydujgey w pad

miecl zbidr objety blokadg edyc
numtq,j

S 2 ERA

L, wybrauny do wyko

g
§
i

I KO
{25
¥
.
.:
™
o
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. . . : - 3

UWAGI  OGOLNE

1. W pxzygoiowanych cyklach gtatrych przyjeto nastepujace oznacéehia_
osi i parametrdw:

- 00

R 01 =~ pierwsza giebokosé wiercenia

i

czasowy postdj w punkcie poczgtkowym.

D 02 - ptaszczyzna odniesienia

D 03 - giebokos$é wiercenia

(=

04 '~ czasowv postdj w otworze
D 0% - prayrost drogi /w1e1kosc degresyana /

D 06 = zmiana klerunku obrotdw

v}

07 - powrdt do obrotdw wrzeclona zdefiniowanych w programie
D 08 - zmiana dosuwu wgkebhego. Numer podprogramu 2z liczbg

przebiegdw dla danego poXozenia punktu wiercenia

D 10 - piaszczgzna bazowa . = "
v D 11 = numer osi wrzeciona .
I D 14 = méwne 1 foznacza o$ X / -
D 15 = réwne 2 / oznacza of Y/
D 16 < réwne 3 / oznacza 0s$ 7/ ,

2. TPodprogramy L81 - L89 moga by¢ wywoiywane automatycznie przez
umieszczenie w programie parametrdéw i funkcji G8L - G89.

Odwotanie podprograméw odbywa sie wtedy przez. G80.

3. Wywozanie 1 o&gkanle G381 -~ GB89 pow1nno nastapowac tylko

wewnatrz aednego programu lub podpro ramue.

Parametry powinny by¢ ustawiane w programie inicjujacym.

e

&
BN
3

i'S

FABRVIKA, IVIIERRICAA/

Y
P

3
¥

Po blokach bez ruchu w osiach cykle nadal pozostaja aktywne.-

e
i
-~

i

0
E} 8.
i1
2

6, Cykl moZe byé wykonany po potwierdzeniu wykonania drogi
T. Cykle powinny pracowaé w uktadzie wy-iarowania od baz

"W programie systemowym ' ' istniqk mechanizm sprawdzania
obecnosdci wymaganycﬁ przez cykl parametréw i ich formalnej

poprawnosécie
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PODPROGRAM P81 WIERCENIE =
‘ 0

¢

¢ Narzedzie
%
3 ’
__________ Ptaszczyzna startu
: ( Ruch szybki )

D 2 ptaszczyzna bazowa

( Ruch roboczy )

( Ruch szybki ).
D 3 gtebokosé wiercenia

D 2 - ptaszczyzna bazowa
D 3 - giebokos< wiercenla
D1l - o¢$ wlercenla

Przykiad programu technologicznego . \
%81

N10 G906 5500 MO3 F460 LF
N20 GO0 Z500 LF

- N39 X100 Y150 LF

N40 D2=360 D3=250 D11=3 P81 Pl LF
N50 X250 Y300 LF

N60 D2=360 D3=250 D11=3 P81 Pl LF
N70 Z500 LF

N80 MO2 LF

- Kazdy punkt musi mie¢ powtdrzony cykl pel . w przypadku stoso -
wania cyklu G81 program ma postac :

%081 :

N10 G90 S500 M03 F460 LF

N20 GOO 2500 LF

N30 X100 Y150 LF

N40 G81 D2=360 D3=250 Dll=3 LF

NS0 X250 Y300 LF

N60 G80 Z500'LF

N70 M02 LF
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[

Przykitad cyklu P81 w jezyku USN NUXON :.

v

B LT

N8100 G60 G90 @01+8110 D1l D14
N8101 @01+8120 D11 D15

N8102 @01+8130 D11 D16

N8103 M17

N8110 X D2

N8111 G1 X D3

N8112 GO X D2 M17

N8120 Y D2

' N8121 G1 Y D3 s
 N8122 GO Y D2 M17

N8130 Z D2

N8131 G1 Z D3

N8132 GO z D2 M17

?ODPROGRAM L82 . WIERCENIE . POGLEBIANIE CZOLOWE .

Znaczenie parametrow :
D 2 - ptaszczyzna odniesienia

D 3 - giebokos<¢ wlercenia
D 4 - posté] czasowy na gtebokoscl wiercenia

. D10 - ptaszczyzna bazowa ’ - i |
D11 - 0o$ wilercenia

¢ Narzedzie

%2

== '

<};- -— e == - - Ptaszczyzna startu

: g o= e e e e =" D10

D 2 ( Ruch szybki )

( Ruch roboczy )

D 3 giebokos$é¢ wiercenia

-
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Zasady zapisu programu technologicznego oraz dziatania cyklu
zapisanego Jako podprogram P81 lub jako cykl przy pomocy funkcji
przygotowawcze]j G82 pozostaja takie same jak dla cyklu G81 .

Przykiad cyklu P82 w jezyku USN NUXON :

N8200 GO G60 GO0 @01+8210 D2

N8201 @01+8220 D11 D15

' N8203 @01+8230 D1l D16
N8204 M17 ‘

N8210 X D2

N8211 G1 X D3

N8212 G4 FD4

N8213 GO X D10 M17

N8220 Y D2

N8221 Gl Y D3

N8222 G4 FD4

N8223 GO Y D10 M17

N8230 Z D2

N8231 G1 Z D3

N8232 G4 FD4

N8233 GO Z D10 M17



. - ]
PODPROGRAM P83 . WIERCENIE GLEBOKICH OTWOROW . !

Dla cyklu P83 powinny by¢ przed wywotanlem wprowadzone nastepujace
parametry :

DO

ODOUOUDODOUOO

=y
U W

- czasowy postéjiw punkcie poczatkowym

pierwsza giebokos<¢ wiercenla (przyrostowo) bez. znaku
ptaszczyzna odniesienia (absolutnie)

koricowa gitebokosé wiercenia (absolutnie)

czasowy posté) na konhcowel gigbokoscl wilercenla
wielkos¢ degresji

ptaszczyzna powrotu

o$ wlercenla

gég ¢ Narzedzie
_ |
DO @ ¥ oo oom omoomom o = == = Plaszczyzna staftu
f - empan e . o e - Piészczyzna powrdtu
N IR o
|
=
| |---4-L1D01
~_||
1
=
. =
- Z | /-~ D10
pa 2| s e
—————— 4 - m ke e - == D 3 gtebokos¢ wiercenia

Przykiad programu technologicznego .

%83
N10
N20
N30
N40

N50
N60O

G90 s48 M03 F460 LF

G000 z500 LF

X100.Y150. LF '

D0=5 D1=50 D2=146 D3=5 D4=1 D5=20 D10=156
D1i=3 P83 Pl LF

X250, Y300 2500 LF
M7
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R e L DS B

Koficowa giebokos¢ wiercenia Jjest degresyjnie zmniejszana az do
uzyskanla punktu koficowego D3. Jezell obliczona na podstawie
danych giebokosé wiercenia Jest mniejsza niz wielkose degresii,
wowczas Jest ona utrzymywana 3Jako staia wielkos<¢ degresji. Po
zakonczeniu cyklu wierzchotek wiertia znajdzie sie na ptaszczyZnie
powrotu D10. Gdy ostatni odcinek gieboko$él wiercenia jest
wiekszy niz DS lecz mniejszy niz 2xD5, wéwczas jest on dzielony na
dwa odcinki dosuwowe :

D5 < a < 2D5 gdzie a - ostatni odcinek giebokosci wiercenia
w przypadku osiagania przy posuwie szybkim nowej wyjsclowej
giebokosci wlercenia zapewniona Jest automatycznie odlegtose
bezpieczenstwa wynoszaca 1 mm ( ze wzgledu na widry pozoztajace
w otworze ). :

/

/

Przykiad cyklu P83 w jezyku USN NUXON

N8300 D48=1 D35=0 D37=2
N8301 D34=D1 D33=D2 D36=1
N8302 D37=D37%D5 D33=D33-D3
N8303 @03+8305 D33D35

N8304 D36=-1

N8305 D33=D33%D36 D48=D48%*D36
N8306 GOO G60 GS0 @01+8310 D11D14
N8307 @0148311 D11D15

N8308 @01+8312 D11D16

N8310 XD2 G00+8313

N8311 YD2 ©00+8313

N8312 ZD2

N8313 D33=D33-D34

N7314 @03+8350 D35D33

N8315 D33=D33*D36 D32=D3
N8316 D32=D32+D33

N8317 GL @01+8320 D11D14
N8318 @01+8321 D11D15

N8319 @01+8322 D11D16

N8320 XD32 @00+8323

N8321 YD32 @00+8323

N8322 ZD32

N8323 G4 FDA4

N8324 GOO @01+8327 D11D14
N8325 @01+8328 D11D15 ’
N8326 @01+8329 D11D16

18

37.



N8327

N8328
N8329

N8330
N8331
N8332
N8333
N8334
N8335
N8336
N8337
N8338
N8339
N8340
N8341
N8342
N§343
N8344
N8345
N8346
N8347
N8350
' N8352
 N8353
N8354
N8355
N8356
N8357
N8358
N8359
N8360
N8361
N8362

XD2 @00+8330

YD2 @00+8330

gDz~

G4 FDO
D32=D32+D48
@01+8335 D11D14 -
@01+8336 D11D15
@01+8337 D1iD1ié
XD32 @00+8338
YD32 @00+8338
ZD32
D32=D32-D48
D33=D33*D36
@03+8350 D5D33

D34=D34-D5
@02-8313 D34D5
D34=D5

@03-8313 D33D37
D34=D33 D32=2
D34=D34/D32
@00-8313

G1 @01+8353 D11D14
@01+8355 D11D16
XD3 @00+8356

YD3 @00+8356

ZD3

G4 FD4

GO0 @01+8360 D11D14
@01+8361 D11D15
@01+8362 D11D16
XD10 ML7 .
YD10 M17

ZD10 M17

30-015844-01

:'L

8
2
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PODPROGRAM P84 . CYKP GWINTOWANIA . .

Wersja dla gwintowania z przetwornikiem lub bez ¢ Ppowinna .

by¢ wyblerana dana maszynowa lub parametrem . .

W przykitadzle ponizej dana maszynowa ustawlany Jest parametr

D29. .

Przed zalnicjowaniem c¢yklu gwintowania powinny byé ustawione

nastepujace parametry :
D 2 - ptaszczyzna odniesienia (bazowa)

D 3 - gtebokos<¢ gwintowania

D 6 - zmiana kierunku obrotdéw wrzecgona

D 7 - powrdt do kierunku obrotdw wrZeciona sprzed zmiany

D 9 - skok gwintu ( tylko dla gwintowania z przetwornikiem )
D11 - :

o$ wiexrcenia

Narzedzie

= \
Z
= = em owe e owe e e o = Plaszczyzna startu

M = D7 Zmiana kierunku obrotéw
wrzeciona

\\

|

Przykiad programu technologicznego.
%84

N50 G90 S48 MO3 F460 LF
N60 GOO Z500 LF

N70 X100 Y150 LF ,

N80 D2=360 D3=250 D6=4 D7=3

D9=5 D1l1=3 P84 Pl LF.-
N90 X250 Y300 LF
N100 D2=360 D3=250 D6=4 D7=3 D9=5 .

D11=3 P84 Pl LF

N150 2500 LF
N160 M30 LF

1-8zy otwér gwintowany

2-gi otwér gwintowany



\

Przyktad cyklu P84 w Jezyku USN NUXON . 30-015844-~01

10

--4'---
-
-

N8400 GO0G60G90 @01+8403 D1iD14

N8401 @01+8404 D11D15

N8402 @02+48405 D11D16 ,

N8403 XD2 @00+8306 L 2 : : i
N8404 YD2 Q00+8306

N8405 ZD2 ‘

N8406 D77=D29

N8407 @01+8470 D77D14
N8408 D77=3

N8409 @02+8440 D11D16
N8410 @01+8420 D11D14
N8411 @01+8430 D11D15 ' ' /
' N8412 @01+8440 D11D16
N8420 G33 @01+8422 D11D14
N8421 M17

N8422 XD3 ID9

N8423 XD2 ID9 MD6

N8424 @00+8460

N8430 G33 @01+8432 D11D15
N8431 M17

N8432 YD3 JD9

., N8433 YD2 JD9 MD6

N8434 @00+8460

' N8440 G33 @01+8442 D11D16
N8441 M17

N8442 ZD3 KDY

N8443 zZD2 KD9 MD6

N8460 GO0 MDO7 R S it T A oot
N8461 @00+8480 |

N8470 GO1 G63 @01+8473 D11D14

' N8471 @01+8474 D11D1S ,

N8472 @01+8475 D11D16 . .

' N8473 XD3 MD6 XD2 @00+8476 : - ‘

‘N8474 YD3 MD6 YD2 @00+8476

N8475 ZD3 MD6 2ZD2

' N8476 GOO G60 MD7

N8480 M17 . :



30-015844-01

11

P S

Wywotanle podprogramu P84 w ramach funkcil G dzlata na
identycznych zasadach jak w pozostatych cyklach tzn s Wpisanie
nowego punktu gwintowania powoduje  powtdrzenie cyklu bez
koniecznoscl ponownego wpisania parametréw i wplsania cyklu tak .,
jak to sle dzieje przy wyworanlu podprogramu .

PODPROGRAM P85 . WYTACZANIE 1. £
Przed wywotraniem cyklu musza byc¢ zdefinlowane nastepujace
parametry: i

D 2 - ptaszeczyzna odniesienia

D 3 - giebokosE wiercenia

D10 - piaszczyzna bazowa

P11 ~ o$ wiercenia

%éa @ Narzedzie
~
27
! - e e e e - Piaszgzyzna s;artu
I e e D10 Ptaszczyzna wycofania
: I ‘
I ;
l —————— D 2 ( Ruch szybki )
I
!

e - l — D 3

Przykiad prégramu technologlcznego .
%85 '

NS0 G90 S48 MO3 F460 LF
N60 GOO D01 %500 LF
N70 X100 Y150 LF :
N80 D2=360 D3=250 D10=380 Dll=3 LF
P85 P1 LF , o
N90 M30 LF

10

12



30-015844-01

~

Przykiad cyklu P85 w Jgzyku USN NUXON

N8500
N8501
N8502
N8503
N8510
N8511
N8512
N8520
' N8521
N8522
N8530
N8531

N8532

G00 G60 G90 @01+8510 D11 D14
@01+8520 D11 D15
@01+8530 D11 D16

M17 e
X D2

Gl X D3

GO0 X D10 M1i7 P

Y D2 "

Gl Y D3

GO0 Y D10 M17

Z D2

Gl z D3

GO0 Z D10 M17

Zasady postugiwania sie cyklem obowlazuja jak dla cyklu P81 ..

© CYKP WYTAéZANIA P86 . WYTACZANIE 2 .

- Nastepujace parametry nusza by¢ okreslone przed wywotaniem cyklu.

D 2 -
D3 -
D 4
D 7
D10
D11

| I I |

ptaszczyzna odniesienla

gtebokos< wytaczania

czasowy postdj na giebokosci wlercenla
uruchomienie wrzeciona po HOS
ptaszczyzna bazowa

0§ wlercenlia

%2 G ' Narzedzie
_ |
ZZ, .
o em e em am = e = = Ptaszczyzna stdrtu
M=D17 i '
v e e e e o e D10 Pitaszczyzna wycofania
L1
b o o= —:— - === D2 Ruch szybki )

uwmmn“——"—-a—-l- ————— Ds
MO05 Wrzeciono stop

D 4 Postél czasowy na giebokosci wiercenla

-

11



szykiad pProgramu technologicznego.

%86

N50
N60
N70
N8O

NSO

G390 S48 MO3 F460 LF

GO0 2500 LF

X100 Y150 LF .

D2=360 D3=250 D4=1 '
D7=3 D10=380 D1ll= =3 P86 P1 LF
X250 Y300 LP

N100 D2=360 D3=250 D4=1 D7=3 D10380

D11i=3 P86 Pl LF

N150 2500 Ly
N160 M30 LF

Przyktad cyklu P86 w jezyku USN NUXON

N8600 MD7
N8601 GOO G60 G90 @01+8610 D11 D14
N8602 @01+8620 D1l D15 .

N8603 @01+8630 D11 D16

NB604 ML7 '

N8610 X D2

N8610 G1 X D3

N8611 GOO X D3

N8612 G4 FD4

N8613 M5

N8614 GOO X D10 ML7

M8620 Y D2

N8621 Gl Y D3

N8622 GOO Y D3

N8623 G4 FD4 .
N8624 M5

N8625 GOO Y D10 ML7

N8630 Z D2

N8631 Gl 2z D3

N8632 GOO Z D3

N8633 G4 FD4

N8634 M5

N8635 GO0 Z D10 M17

12

30-015844-01 | 13




PODPROGRAM P87 . WYTACZANIE 3 .

30-015844-01

1

(%) I I

- an @' r--

Przed wywolaniem cyklu P87 powinny by¢ zadeklarowane nastepujace

parametry

D 2 - ptaszczyzna odnieslienia
D 3 - giebokos<¢ wytaczania
D1l - o$ wiercenla

Z ‘
' ¢ Narzedzle
Z |
7
_________ Praszczyzna startu

«ru__—;a———— Dz

s omn e wm mm wm SRV wEm = o o e e =N e D3»

MOO MO5 Stop wrzeclona

'PIZYkiad programu technologicznego .

%87

»

N50 G90 S48 MO3 F460 LF
N60 GOO 2500 LF
N70 X100 Y150 LF
N80 D2=360 D3=250 D7=3
D11=3 P87 Pl LF
N9O X250 Y300 LF
N100 D2=360 D3=250 D7=3 D1l=3
: P87 P1 LF : . - R
N110 2500 LF
N120 M30 LF

- Przykiad cyklu P87 w jezyku USN NUXON -
'N8700 MD7

N8701 GO0 G60 G90 @01+8710 D11 D14
N8702°@01+8720 D11l D15

N8703 @01+48730 D11 D16

N8704 M17

N8710 X D2 . .

13



N8711
N8712
N8713
N8714
N8720
N8721
N8722
N8723
N8724
N8730
N8731
N8732
N8733
N8734

G01 X
M5
MO0
GO0 X
Y DZ
Go1L Y
M5
MO0
GOC ¥
Z D2
GOl Z

5

MOC
GO0 2z

D2

- PODPROGRAM P88

Przed
D 2 -
D3 -
D 4
D7
pLL -

30-015844~-01 § 15

116

M17 ' -

M17

M17

. WYTACZANIE 4 .

>

&

wywotanliem cyklu musza by¢ ustawlone nastepulace parametry:
ptaszczyzna odniesienia

giebokosé¢ wytaczania

postél czasowy - . l

wtaczenle wrzeclona po MOS5

0¢ wiercenla :

Dziatanle cyklu P88 jest takie samo jak cvklu P87, lecz dodatkowo
wystepuje czasowy postsé] na giebokoscl wytaczania . :

2 '
’5§ K Narzedzie
Z

- i - - - PtasZczyzna startu

D 7 zataczenle wrzeciona

=
]

I dzlatania reczne

SRS — A

D 4 Posté] czasowy na giebokosci wiercenla
MOOMOSstopprogramuiwrzeciona

i4



Przyktad cyklu P86 w Jezyku USN NUXON

N8800
N880O1
Ng802
Ng803
N8804
- N8810
N8811
N881l2
N8813

N8814

N8815
N8820
N8821
N8822
' N8823
. N8824
N8825
N8830
N8831
N8832
N8833
N8834
 N8835

MD7
G00 G60 G90 @O01+8810 D1l D14
@01+8820 D1l D15 '
@01+8830 D11 D16

M17

X DZ,

G0l X D3 ,
G04 FD4 v ey
MO5 ‘

MO0

GO0 X D2 M17

Y D2

GOl Y D3

G04 FD4

MOS

MO0

GO0 Y D2 M17
Z D2 :
GOl Z D3

G04 FDA4

MO5

M00

GO0 Z D2 ML7

1§

30-015844~01

1

s

- o v lne v o >

ol

-3l O



PODPROGRAM P89 . WYTACZANIE 5 .

Przed wywotaniem programu P89 muszs byé zadeklarowane _nastepulsace
" parametry:

D 2 - praszczyzna odnlesienia

D 3 - giebokosé wiercenia

D 4 - postdi czasowy

D11 - o0é wiercenia /
s
géé 4= - Narzedzie
;;; , . P,
s .
_________ Praszeczyzna starfu‘

Y e o emomnm mm oem e me oea Dz

_____ N — e = D 3
D 4 Posté] czasowy na gitebokosci wiercenia

Przykiad programu technologicznego

%89

N50 G90 548 M03 F460 LF
N60 GO0 7500 LF

N70 X100 Y150 LF 1-sza pozycja wytaczania
N8G D2=360 D3=250 D4=1 D11=3 P89 P1i LF
NS9O X250 ¥300 LF . 2-ga pozycla wytaczania

N100 D2=360 D3=250 D4=1 Dil=3 P89 Pl LF
N110 z500 LF
N120 M30 LF

:

Przykiad programu technologicznego Z cyklem G8s

%89 °

N50 G90 S48 MO03 F460 LF

N6O GO0 Z500 LF .

N70 X100 Y150 LF . il-sza pozyecia wytaczania
N80 G89 D2=360 D3=250 D4=1 D1ll=3 LF

16



50-015844-01 1 18
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N90 X250 Y300 LF : 2-ga pozycja wytaczanla

N100 G80 2500 LF odwotanie cyklu G89

N110 M30 LF
~ Przyktad cyklu P89 w'jezyku USN NUXON

N8900 GOO G60 G90 @01+8910 D1l D14

N8901 @01+8920 D1l D15

N8902 @01+8930 D1l D16 ,
N8903 M17 e /

. N8910 X D2

N8911 GOl X D3 | |

N8912 G4 FD4 B . -
N8913 M19G91 | |
N8914 GOOYD17

N8915 GIOXD2

N8916 GILYD2

N8917 G90 ,

N8918 X D2

© N8919 GO0 M17

 N8920 Y D2 : i g ' o
N8921 GO1 Y D3 '

N8922 G4 FD4

N8923 M19G91

N8924 GOOXDL7

N8925 G90YD2

N8926 G91XD2

N8927 G90 , e seee 3 . : e
N8928 ¥ D2 '

N8929 GO0 M17

N8930 Z D2

N8931 GOl 7 D3

N8932 G4 FD4

N8933 M19G91

N8934 G0OOXD17

N8935 G90ZD2 ]

N8936 G91XD2 ;
N8937 G90

N6938 Z D2.

N8939% GO0 M17

17
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Nazwa dokumenltu ® Numer dokumentu

OPIS PAMIECI PARAMETROW H 30-015845-01

S

Slrona

-Nr archiwniny po wypetnigniy

USH NUXON 500

Kont.str.

- USN NUXON 500

" OPIS PAMIECT PARAMETROW H

;
2
i
2




&5a Nazwa dokumerlu Numorvdokumentu - i 8"0‘;\.‘
ma OPIS PAMIECI PARAMETROW H At B el - 2
Lol Nr archiwainy £o wypelnigniu g Kont.el
%‘v’:/ USH NUXON 500 3

Niniejszy opis pamigci parametrow H jest dodatkicm do .

instrukcji operatorskiej systemu NUXON 500 Nr- 30-01564T- 01
2 1 lnstrukcjl opracowywania programow technologicznych

Nr 30-015623-01. -

Sposdb korzyﬂtania z pamnigci, H podano W wyzej powokanych
instrukejach, A } 8

i HOINVIBUTEROWY » SR
vl

EAREYICA NVIERNIKEAA




/1

TRETRURCIA UZYTHOVARIA
PAHIECT &

Eomer parametru
Yub zakres grupy
parametroy

=Ss=3ssEssscEsssRsnes

60601 do H199

--------------------

200 do #224

I Opls pel parametrn
| i :
i

zz=zsszzssasssIshzszrssses

|

| B% - korekcja zuzycla

§ dlugoscl narzedzia
| D6 - korékcia dingoscl
i nazzedzia

| B6 - korekcja pronienia
| narzedeia

| B - korekcja zuzycla

| prozienia narzedzia
| .........................
| Rorekcja polozenia bazy
| pouiarove] osi 1

| Korekcla polozenia bazy
| pomlarovej osi 2

| Kovekcia polozenia bazy
I poniarovej osi 3

30-015845-01

o G 02 e 0 e Mo e w EB GO v an em

[P -

Format

£9.999 [mm)

$9999.999 [mall
|
$999.999 f(mal |
{

9,999 (eal
45,999 fea]

i

i

]

H

|

i

!

i

|

|

I 49,999 fuml
|

|

{

|

|

[

| 49.999 lmal
|

Dopuszczainy
zakres wartoscl

-9.999 - +9.999 en

-7993.999 - +7999.999 me
~399.999 - $999.999 ma

-9.999 - 49,999 mm

-9.999 - 9.999 mn
-9.999 - 49,999 mn

-9,999 - 49,999 =a

xglunltat

KOREKCYA CRC,LO

Rl
s

KOREKCJA POLOZ, §0A

#250 do H261
_ {Bazy porlarowe
od § do 12 )

i Uspolrzedna bazy
porfarove} i-tej.l
Uspolrzedna bazy
pofarove] i-tei.2
Uspolrzedna bazy
poalarove] 1-te].d
Uspelrzedna bazy
pontaroved i-ted.d
Uspolrzedna bazy
ponlarove] i-tej.b
tspolrzedna bazy
- poniaroved i-tej.6
Yspolrzedna bazy
porfaroved 1-tej.?
Hspolzzedna bazy
ponjaroved i-tej.t
.gdzle i=1 2,.0.,12)

:*99999.999 {zal]
:&99999.999 [nnl:
:#99999.999 [aal:
:*99999.999 (nn):
:+99999.999 (anl:
:i99999.999 lnnl:
i#99999.999 [aalE

1499999.999 {mmlf

-99999,999 - #39999.999 lll

-99999.999¢ - +99999.999 mal
' L
-99999.999 - +99999.9%9 ea|

-99999.999 - +99999.999 ma|

-99999.999 - +99999.99¢ en|

|

-99999.999 - +89999.999 mal

-99999.999 - +99599.999 mul

!

-99999.999 - $999%9.999 na)

BAZA POHIAROWA 170

. s G A pmn D oo G - S— s A wm. S G S venn G oam O owun. WS- Gww W v -0 om— -~

300 do H39S
(D0 do D3}

Paxaaett 0i
{120,1,04.,99)

i
|
| +89999.999
|
!
|

~99999.999 - #99999.999 mn|

PARAMBSR

»
- G — - — S now . Gnn e B an WIS e S ot T o —— oo U o S s Ot st P w—— —




ome T i W s e AT GA G G Gl G o G — D WY SR e W s W mvwn G s D wan SR s G e LS

yyniany narzedzla
0s 1
0s 2
08 3
08 4
93 5
0s 6
08 7
03 §

i
$99999.999  §
$99999.96%
$§9999.999
99986.999
+99999.999
499999.999
99399,999
$99999.999

99999999 - #99999.999 mnl
§ -99999.999 - +99999.999 nal
i -99999.999 - +99999.999 mn|
{ -99999.999 - 99999.999 eal
| -99999.999 - $99999.999 ma)
§ -99999.999 - 499999.999 mnl
f -99999.999 - 99999.999 ma|
I -99999.999 - 499999.999 =nl

1
i

i |
Humer parametra |  Opls pol parametes |  Format |. Dopuszcsalay | Komunikat
lab zakres grupy | | | zakres wvartoscl |
paramstroy- | | ! I
zsssssas = |eas s=s | zzz| s sz
! | | [
8500 do 8597 |  BHumer narxedela i 9999 | 0 - 9998 | HR HART ¥ HAGAZ
| vgniezdzie magazynn | i | :
! | | |
------- fomen = i e s
598 { Harzedzie ve vrzeclenle | + 9999 | 0~ 9599 | HARE 9B WRIRC
| | i |
e |==ees | | . -=-|
599 i Buper gelazda dla { 9999 | 0 - 9939 | ER GHIAZDA 1 HARS
| plervszeqo narzedzla | ’ | I
| i | |
o | - | | |
600 | Wspolrzedne bazy stalej | i . | 8P BAZY STALRJ
| 03 1 b 499999999 | -99999.999 - £93999.999 na)
| 05 2 1 499999.999 1 -99999.999 - £99999.999 nm|
| 03 3 | 499999.999 | -99999.999 - +99999.999 mal
| 0s 4 | +99999.999 1 -99999.999 - ¢99999.999 anm)
| 08 5 | £99999.999 1 ~99999.999 - +99999.999 ma} -
| 03 6 | $99999.999 1 -99999.999 - £99999.999 mmi
i 0s 1 I 499999.999 -99993.999 - +99999.999 aaj
| 08 8 | 499999.999 ] -99999.999 - $99999.999 ma]
| | == | |
601 | spolrzedne punktu ] } | PEY WYHIDY §ARY
| ! '
| |
| |
| |
| |
| |
_I |
l |
- A
! |

. :
D s WD T — G - O e, — G — G O —— " — — — o - G " —— — o W oo, s G G



HYRLQ 0UAZ 7aduLS

sise

I B LGL°TE - 000°0
] umL9L°E - 00070
| B L9L07E - 000°0
i BE [9L°7€ - 00070
I w9078 - 000°0
! BE L9006 - 00070
] Q@ L5LTE - 000°0
| uE [80°7E - 000°0
' .

—— e G W o A, A (N —— — . Ty — — —— — — — — —— W — oy > o Wt s o e | S S — ——

S04 CRVES0ES 118 |

|EE 666°66666+ ~ 666 66666~
18 666" 66666+ - 666" 66866~
{88 666 68666+ ~ 666 66666~
188 §56°66666+ - 666°66666-
" |BE G66°66556 ~ 666766666~
188 666" 66666+ - 666766666~
18 666" 66566+ - 666766666~
88 G66" 0666 - 66666666~

|

SORIN “HY¥O0M3 1E  |

[ memmm e e
[2 §56°66666¢ - 666" 86666~
jeR §66°66666+ ~ 66666666~
o heE GE6TE6666 - 666° 60666~
le% 666" 66666+ - 666°66666-
188 §66° 66666+ ~ 666765666~
I8 66°566664 ~ 666°66666-
{98 66" 66666+ - §66°66666-
{88 666°66666¢ ~ 666°66666-
|

JegjunEoy

sse=s ]:::::::::::::::::::::::::::
I
i 1280310A §91§eZ
i Kugezazsadog
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L0=6P8S10-0¢
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[6®] §66°66¢ |
{w) 66666+ |
fue] 666°66+ |
(=] 6§6°66¢ |
(e8] 666°¢6¢ |
[ed) 866 66¢ |
[ee] 666°86¢ |
[%a] 666664 |

...............

6666666+
6667666664
66666666+
6667666664
666766666+
06" 866664
666766066+
666666664

|
i
I
{
|
i
|
|
|
!
!
!
............... ]
666°66666¢ |
666766666+ |
666766866+ |
666°66666+ |
666°66666¢ |
§66°66666+ |
§66° 666664 |
666766666+ :

!

!

i

|

|

|
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b 50
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b 80

£ 80

i 80

1 s0

snuje
Kno,axen3jes yyuzaeida

nijemeled jod sydg

Acijeeerad
Adnib ssayez qoi
n3jeuered isEag




e O e | G - o L e G- €O G G G — T —— G w——n VO G T Qo D o S o A s T <t oueimy AT o AAND s WD s
.

|- |
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%8 G66 66666+ - 666°66666- | 66666666+ | § 80 - o
188 G66° 666664 - 666°66666- | 666" 66666+ | i 80 | |
[98 666°66666+ - §66°66666- |  666°66666¢ | £ 80 | |
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188 666°66666+ - 666°66666- |  666°66666+ | T 80 | |
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189 66666666+ - 666°66666- | 666" 66666 | L 8o !
198 §66°66666+ - §66°66666- |  666°66666¢ | § g0 |
I88 66666666+ - 666°66666- | 666" 66666 | § 80 |
18¥ 666°66666+ - 666°66666- | 666766666+ | b 80 |
88 G66° 66666+ - 666°66666- |  666° 66666+ | DL ]
188 666° 66666+ ~ 666766666~ | 66666666+ | 8o !
198 666 66666+ ~ 666°66666- | 666" 66666+ | 180 |
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|mmmememmn e Jmmomemnonna- |mesemmnnsananss Jommmmmem i e J-=em--

{ Homer parametta |  Opls pol parametrw |  Format | Dopuszczalny | Komunikat

{ lub zakres grupy | | | zakres vartoscl I,

| parametrov | | f ' I

i:_---_-;-: ---------- l--»-----a-——--------«:::::I:2::::2:::::::2[::E::::::::::::::::::::::::'"'""""“‘""""""'""""::E:z:
| | | | | e

| 701 | Zerozone statycana | | | STRBPR ZBR STATICE

i | 08 1 | $99.99% [mal | -32,767 - 32767 an |

| | 03 1 © 499,999 Dmal | -32.767 - 32,767 me |

| | 053 | 499,999 fem) | -32.767 - 32,767 ma |

{ | 08 4 - | +99.999 fmal |  -32.767 -.32.767 ma |

i | 03 5 | +99.999 ferl | -32.767 - 32,767 ma |

| i 05 6 | +99.999 [ma] | ~32,767 - 32.767 um |

i | 6s 1 | +99.999 [mm] | -32.767 - 32,767 ma |

| | 05 § | +99.999 (un] | -32.767 - 32.767T wa |

|eemmmsnramanaacsacan Jeemmomonerancnan seemenee fr--miemmmmceme Jlmm=mmommmmommecscm e | ~=esoenndosnimnisssssssisvaschaiies
| 702 -~ | Prayspleszenie | | | PRIYSPIRSIRHIR |
| ] 0s 1 i 99,999 sp/s*2 | 0,001 ~ 32.767 nu/s*? | {
| | 05 2 | 99.399 ma/s*2 | 0,008 - 32,767 mn/s"2 | |
| . 05 3 1 99.939 na/s*? | 0.001 - 32,767 nu/s*2 | i
| | 08 4 © 199,999 ma/s 2 | 0.001 - 32,767 m/s"2 | |
| | 08 5 | 99.999 ma/s"2 | 0.001 - 32,767 mu/s"2 | |
] i 08 6 1 99,999 ma/5"2 | 0.001 - 32,767 ea/s*2 | |
1 | 0s 7 }99.999 me/s"l | 0.001 - 32,767 ma/s*2 | |
| | 05 8 | 99.999 ma/s"2 1 0.001 - 32.767 ma/s*2 | "
{= |2scimeancensiusasonsnanss [=ssmmemsanaase [srsspusenatinscraasinmanas |mesnananz |
| 1703 | Predkosc maksysalma | f | PREDKOSC HAXYHAL. N
i | 08 1 199.999{ma/ainl | 0.001 - 20.000 me/min. . - - ! " ]
I | 03 2 199.999(es/eln. 1] 0.001 - 20.000 sa/aln. | ' |
| | 03 3 199.999(sn/min. 1] 0.001 - 20,000 mu/ain, | |
i | 054 199.99%1=n/nin. 1} 0.001 ~ 20,000 ma/ain. | i
| i 08 5 199.99%(ra/min. 1] 0,001 - 20,000 nw/nin., | |
| ! o 6 199.999(en/aln. 11 0.001 - 20,000 aw/uin. | |
. 1 08 7 199,999 (ne/min. 1} 0,001 - 20,000 me/nin, | |
i i .08 8 199.999(mn/rin. 1] 0,001 - 20.000 mu/nin. | : |
J=msantensessinnmnens |s=zses B R | refinnesessends [msdennmmenna ]

[}
5




| fromranmec oo
! Humer pavametru
| lub zakres qrupy
| parasetioy

A
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-

30-015845-01 | 8

19
]

i 1184
H
|
i
-
{
{
-
s .....................
2 1104
el
|
i
o
{
.
-1
i.
g .....................
A BI85
§
!
i
i
{
|
|
i
jeemenesscanizanacans
H #7106
i
A
!
{
j
§
l ]
|
i .....................

] i
i Opis pol parametrs | Format ]
) | !
| ! |
!=====~---‘-“ ...,.s.'_zl...-_--_-:::::::l
| | |
i Bpsi [ |
} 08 1 199.9%% an/aln. 1|
i 03 2 199,999 (mn/nin. 1}
H 03 3 199.99%1mn/aln. !}
j 03 4 199.99% {en/ain. 1
I 08 § 149.99%1na/nin. 1
| 98 § 199,999 (ma/uin. 1}
i 08 7 199.99% (ma/ein. I
| 65 6 199.93% [ au/min. 1|
jemmmeennncraccaacacennane. R |
i gps? i |
i 0s 1 199,993 tma/nin. H
i 03 2 199.99% ma/min. 11
| 03 3 199.999(un/min. {1
| 0s 4 199.99%(an/ain. 1§
| 03 § 199.9991ma/min. i}
| 05 § 199.999(me/ain. }|
| 05 7 . 199,999 (na/mln. 1)
H 05 § 199.9991ma/min. 1
e B R !
| Bps? | |
i 051 199.999 {me/uin. 1|
H 08 2 199.99%[=a/aln, I
| 08 3 199.99% (pa/nin. 1§
H 03 4 199.99%18e/nin. I
i 03 5 199.99%{ea/ein. 1
i 08 § 199.99% sn/sin. I
i 05 7 199,999 (an/rin. I}
i 05 8 199,999 mn/nin. 1!
§- e e |
i Epsuax | !
c 08 1 199.999 (mu/aln. }|
i 05 2 199,999 {ma/uin. 11
| 03 3 199,999 {ne/ein. I}
{ 03 4 199.99%(an/nin. 1|
i o 5 199,999 [na/xin. 1
{ 08 § 199.99% ea/alin. i}
N 05 1 199.99%1sn/ain. I}
| 08 8 199,999 mn/nin. 1|
! = o R |

Dopussczalny
2akres vartosci

s v o aamon. s

Komarikat

SIEEsSITIZRISSISITSRISER2SE

0.001 - 32,787 no/aln.
8,001 - 32,767 na/ain.
0.001 - 32,767 ea/aln.
§.001 - 32.767 nw/ain,
0.001 - 32,767 mn/aln.
0,001 ~ 32.767 =e/mln.
0.00% - 32.767 =aw/min,
0.00L - 32.767 mm/ain,

0.001 - 32,767 mn/ein.
0,001 .- 32,767 ma/nin.
0,001 - 32,767 ms/ain,
0.001 - 32,767 me/uin,
0.00% - 32,767 an/ala.
0.001 - 32.767 me/nin.
0,001 - 32.767 an/eln.
0,001 - 32,767 mw/mln,

6.008 - 32,767 =n/ula,
0.001 - 32.767 ma/ain.
0.001 - 32.767 mu/nin.
0.001 - 32,767 ma/min,
0,001 - 32,767 mn/min.
0.001 - 32.767 ns/ain.
0,001 - 32,767 me/ala,
0.001 - 32.767 mw/min.

0.001 - 32.767 mu/nln,
0,008 ~ 32,767 mu/min.
0.001 - 32,767 mn/nin.
0,001 - 32.767 ma/rin.
0,001 - 32.767 mn/aln,
0,001 ~ 32,767 me/aln,
0.001 - 32,767 an/nla.
0.001 - 32,767 me/aln.
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30~015845-01 i 9
{10
i

- {-- | | = [s+sstansniosmmmmnm e e e euane |
§ Homer parametru | Opis pol parametza | Format | Dopuszczalny o Komanikat i
£ lub zakres qrupy | | | zakres wartosel | |
parasetzoy | | | i !
1 —.’-== ----- | s=ssszfzzzzsszssssszzaasss zz|2==s=a ssssszzsszzzass|
] ’ ] | ! ]
-H701 | kvl ! | | EVI®16384 - |
i 03 1 | §9999 | 0 - 32167 | |
i 08 1 | 99943 | 0 - 30167 | |
| 03 3 | 99999 i 0 - 32767 | |
| 03 4 ! 99999 i 0 - 32167 | |
| 08.5 | 59999 | 0 - 32167 | 1
| 03 6 | 99999 | 0 - 32767 | |
{ os T | 99999 i 0 - 32767 | |
| 03 B | 99999 | 0 - 32767 | :
e e e Jommemmme s |Fessssssitateciiiogetitiniisioadian
0708 | Kv2 i i | KV2816384 |
i 68 1 | 99999 | 1 - 32761 | |
| 0s 2 | 99999 | 1- 32767 | |
| 05 3 8 99999 ! 1 - 32167 ] |
i 08 4 i 99999 | 1 - 32767 | |
| 05 5 { 99999 | 1 - 32167 | |
| 0s 6 | 99999 | 1 - 32761 | |
| 08 7 | 99999 ! 1 - 32187 | |
i 05 8 | 99999 i - 1 - 32761 | |
s |pesssmssssastass foomomramemean Jo-mmmmemeaneciineiocecanen | & - -1
1709 |Rompensacia luzu zwrotneqo) | | KOMPEH LU3U ZWROTH |
| s 1 I49.999 [ma] | -0.512.- #0.512 mn | |
| 08 2 ) 49,999 [ea) | -0.512 ~ +0.502 2 | | B
| 08 3 | #9.999 feal | =0.512 - ¢0.512 0 | |
| 08 4 I 49.999 leal | <0.512 ~ #0.512 s | |
| 08 5 149,999 {mal | <0.512 - +0.512 mn | i
i 05 6 | 49,999 fme] | -0.512 - 405120 | i
| 0 7 I49.999 feml | -0.512 - 40,5128 | A
3! 08 8 f49.999 {eal | -0.512 - +0.512 s | |
|5 | | |

A




30-015845-01

@ exs mm e s

10

o o e o e >
-3
-

i g Sessssess fmmmmmmmmmneae | - i |
Numez parametre | Opls pol parametra |  Format | Dopuszcgalay | Komunikat | €
tob zakres grupy | | | zakizes wartoscl i i
parametzoy | ! | (. i
zs=gazssas sz|zz= szsssassesssssses|ssscsssssssssss|sssssssszssozazszsszszass 22 [zzzsas z28f
i i ! b i
#710 {  Kompensacia dryfte | | §  KOHPBHSACIA DRYPSU |
i 0s 1 Po#9.999 {am] | -9.512 - 40,512 p2 | ' s !
i 03 7 149,999 [mel | -0.512 - 0,517 en | i
} 89 3 Po49.999 fmml | -0.512 - #0517 s@ | |
| o3 4 [ #9.999 Ima] | -0.512 - +0.512 mn | ]
i 055 [ #9.995 (ma] | 7-0.512 - +0.512 e | ]
j o8 b I 49.999 fael | -0,517 - 40.512 8 | {
! 6s 7 Po49.999 [mml | -0.512 - #0.512 82 | i
{ 0s 8 P49.999 [em] | -0.512 - #0512 a0 1 i
g ...................... l aaaaa recEennscuennssaconnee s ................ ‘ ............................ l - - ..]
| 171l | Przesuniecie zera slatki | ‘ i | PRIRS %RRA SIATEY i
i i 05 1 Io49.999 fmml | ~9.999 - #9.9%9 ma | o
i } 03 2 {49,999 fem] | . -9.999 - 45,999 ma | |
] i 03 3 I 49,999 [em] | =§.999 - #9.9%9 & | “ 4
H | 05 4 {49,999 [mm] | ~8,999 - 43,999 m | i ‘
. i 03 5 | #9.99% [am] | -9.999 - 49,999 m& | |
i i 0s 6 149,999 [nm} | 9,999 - +3.989 mn | |
- j 08 7 I 49,999 [mal | -9.999 - 49,999 ma | 1 |
i ] 03 { {49,998 fmmi | 29,999 - 49,999 mn | i |
[reespmenasuissassess |seeusssnesnsinascasasaanes frousenoses frem-s e | -=|
i #i12 i Czas oczekivanfa | | ~{  CIRS OCIBEIY ZBRZO0 |
i { Zernzone i | | - |
i 03 1 i 59988 i 1-32767 s b {
| 0382 - | 99999 | 1~ 32767 8 i j
i 08 3 i 99999 | 1- 32167 s | |
| 0s 4 ] 99399 | 1321687 s i |
i 03 3 4 99999 | 1- 32161 8 i .
i 08 6 | 39999 | 1-32161s - | |
! 03 1 | 43999 ] 1-37767s | c
} 65 8 i 99999 | 1-32187 s | |
- snsse | | | | >
1713 i Opoznionie Dlokowanla |~ 39393 | C1-32%7s | OPOLH BLOK 08I | ‘
i 051 po emexg i i | = . i
| : | i ! |
= o s ! | | |

\ v
D L v e —
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L} \= '

| | | | f=mnms |
| Bomer parametzu |  Opls pel parametra |  Format | Dopuszczalny | ‘ Konunikat i
| lub zakres qrupy | ‘ | | sakres wartoscl ] {
! paragetroy | | | | !
|sszzz=zzzzzzanaas =zs|=ssss =zzzzzezzzzssss | | zzzzzzzzsassszses|ssssszssssszsssszszassIsasses z2ze2|
| | | | | ‘ _ |
i A7114 | Jesli rozne od zera to | 999 | i-121 | BHERG BLOK EATYCEM |
| | emerg blokuje natychaiast| ! ! |
| ! | i | |
frmmsmmaecmronnaeaca- | sessssansanensniasnnnasn [possmsereerenn- R ittt s e |
i BT1S | Okno dokladnosci | 99999 | 0 - 32767 ,m |  OKHO DOKL YHTERPOL |
i | interpolacil kelowe | | ’ | |
| | | | | |
Joesemuemancanatococn |semmessasannsamsnnn [sssmmsrerenean JmmmmmmmmmemasoasERRERa RS |meeemmmmnemeo oo s s s n e e |
| B116 | Przesunfecie punktu | 439.99% | 0,000 - 32,000 na | -PRIES PKT HAMOVAHIA |
| hemovanla ma kencu | ! | |
| | bloku | | | {
J--snsssrssasasesesea |romusnenansonecmemnanennns [-memmmoieestaa e JrrmamemommemasiiesisEsosassRat e |
BT | Czas oczekivania | 99999 | 0 - 32187 3 | CIAS OCZBY AXISEZA |
| na azisena | ] | !
| | | | |
--------------------- ] L
1718 | Czas oczekivania na | | | CIAS OCZBX IRRIO ST |
58 | strefe statyczna | | | |
| 05 1 | 99999 | 0 - 32767 | |
| 05 2 ! §999% | b - 22761 | -
| ©o08d | §3999 | 0 - 32761 | |
| 08 4 | 99999 | 0 - 32187 | ‘ !
x 05 5 1T I 0 - 32761 b |
| 05 § | $9999 | 0 - 32767 | |

| 05 1 | 99999 | G - 32767 | |-
| 08 § | 99999 | 0 - 32767 | |
| e [rommmmmn e | | -1
719 | Wielkosc nawrotu 660 | | | VIBLK HAYROTU G6O |
| 08 1 | §9999 | 0 - 32767 | y |
| 03 2 | 55999 | 0 - 32767 | |
| 08 3 | 99499 | 0 - 32761 | |
| 0s § | 39999 | 0 - 32767 | ] |
| 68 5 | 95999 | 0 - 32767 | i
| 08 § b 99998 | 0 - 32167 | |
| 08 1 ] 99999 | 0 - 32767 | : |
i 0s | 99999 | - 32167 | : |
| | | | |




:

30-015845-01 | 12.
----------- ..---r--”-
)
\ : 13
f-- |
{  Homer parametzu | Opis pol parametra Poreat Dopuszezalny Komunikat

[ lub zakres grupy | zakres vartosc

| parasetroy |

1
1]
i

| i

| i

| = |

| !
{zes=ssazzacas =|=s=szzzazzaz i= zzzs szzzzszesszzsaszeszzsas i
! | | i
H H740 | Predkosc szukania +99.99% | 0.000 - 20,900 am/min. PUBDK SIUX HARKRRA |
! ! markera ] !
{ | | |
fmsssracesresavanac—e AR et S EEREE R SR ettt ot b Jameat |
i 1741 | Predkesc zredokovama | 39993 | © 0 - 20000 sa/min. | PREDK 7RED PO ZWALM {
l { oo zvalnlajacya | | jo |
i ! | ! | .
{ jommemremnan ] . |-mmmmemmm e | !
i Hi42 | Predkosc najazdu i 99999 - 0 - 20000 ae/min. | PREDK HAJAY HA BAIE |
i i na haze i ! | ' |
i | | | . e !
A L ettt Jrmmemraraaen-- Rttt J==2 |
i H743 i Predkosc HIGH i 39999 | 0 - 20000 xe/aln, | EIGH |
! i | i | : |
I- -] |oremsmmaeanne ] . | |
i 744 | Predkose LOW | 99999 | § - 20000 na/ain. | -LOW |
{ ! | | | : |
i- 5 enfoee | | o | |
| 0745 | Predkosc po wyhamowanin | 93999, | 0 - 20000 ow/min. | PREDK WA EOHCU BLOK -
I i “na konca bloku ] | . | |
! | | | ‘ | |
{ : i | o s = |
i 1] A Opis osi | ] | OPI§ 051 !
! i : | £ | K-=1AB8,CU,59513 | o ]
| ] |0D6050403020100) D7 - zawsze 0 | |
i | 8 I D6 - G60 | s
§ | | gdzie Di= 6,1 | D5 - ext. red { |
| ! | 1=0,1,...,6 | D4 - baza | ]
i ] ! I D3 - pol, ser ] !
i i I I D2 - pol. ukp e = |
{ | i | D1 ~ encodex . |
i I I | 00 - obrotova e g !
| | | | 8 |
i i | | i |
| | | | Jemmes |

[ i

18




30-015845-01 | 13

pO3uYD

€ es0 52 e58 0 2> O 23 S B D 0 20 0 s :--u—--
b4
i
Jrmss= : I-- | - meee
Homer parametrs |  Opls pol parametrn | Format | Dopuszczalny . Konunlkat
lub zakres qeupy | | i zakres vartoscl |
parametrov | ! ! |
sssszssszssazsosess |=====s=22sses ==z |zsz=2azes |e====2ez2z20ae z|2=2z=2zs22z2zezssnsszzcsazass zss=
| , | .
0160 CRC stale 43 | KL ={R8,C,U,VEXY,2} | CRC STALE
051,092 | |
|
................................. o e ST R PR
H761 10 stale K | K ={3,8,CYV,011,2 | L0 STALE
| :
= l .....
762 Dzielnlk predkoscl 999 | 0 - 255
|
|
i

0800 do 180T
{zakres 1 do 8)

Hinimalne obroty
wrzeciona

99999 [1/min. 1]
|
|

0 - 32167 1/ain,

HIH OBROTY WRIEC

..........

#810 do HELT
{zakres 1 do 8)

Haksyralne obroty
vrzeciona

|
99999 (1/nin.}]
N

0 - 32767 1/min.

HAY 0BROTY YRIEC

1820 do 827
{zakres 1 do 8)

Czas 1 zalaczenia
yrzeciona

99999 [s]

0- 320678

Cih5 1 IALACT WRIRC

"

#3830 do HB37
{zakzes 1 do §)

Czas 2 zalaczenia
vrzeciona

99999 [sl

0 - 32767 s

CIA5 2 1ALACZ WRIBC

He40

Obroty miaimalne

i

99999 [1/aln. 1l
|
|

0 - 32767 1/mln.

OBROTY HIBIHALKE

Obroty pelzajace 1

i

. |

99999 (1/aln. 1
|
|

0 - 32767 i/nln.

(0BROTY PRLIAJACE 1

I
!
!
I
|
!
I
!
|
I
|
!
I
!
!
!
{
I
!
|
|
!
!
|
!
|
I
I
I
!
!
!
|
!
!
|
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, 30-015845-01 | 14
H
s
1
i
it
2 | | | ottt
} buser parametra |  Opls pol parametzu | Pormat e Dopuszczalay | Konunikat
1 lub zakres qeopy | | | gakres vartosel |
¢ parametrov | | ] e
§ | | i |
i | | | ljzeing
} H842 | Obroty pelzajace 2 | 99399 (1/min.}| 0 - 32787 1/nin. | OBROYY PRLIAJACE 2
4 : | ' | | | -
| | | | |
| = leeecctoseccnenncons | = | :
i 0450 {  Parametry napede | ooooooxy | /X =0 lub 1 |  PAREY HAPBDU GLOWH
{ i glownego i X - motor act.] “Y=01lubl |
i | | ¥ - pol. ser | |
i ! | | |
| {zence | | |
i 851 ] Czas aeslagnlecia | 99998 [s] | 1-32161 s |
! i zadanej predkosci | | |
| i | | |
i i : | | |
| 1852 | Czas lmpulsu HSTB | 99999 (s] | 1- 32767 8 ! ,
| | | : | |
| | | i |
i | | | |==:
e LT | Opoznlenie po lmpulsie | 99999 (sl | 1~ 32767 s |
| ' i HSTR | | s |
{ | | | {
J== | | | !
| H900 do H369 | Czas pracy narzedzfa | 99999 (sl | 0 - 32767 s : | BRI CIAS PRACY HARE
l | vraz | | - | :
] | 2z noperem narzedzia | 4999 | 0 - 32767 |
| | i | |
i | | | : ]
! B350 | Czy jest vrzadzenie i 999 | 0 1ub ) | ISYRIBHIE URZ. PROG
i | programujace | | . |
| I- | : | |
i 1991 i Ilosc dolaczonych | 999 | 0 - 126 | ILOSC DOLACE ¥EB CYFR
| : v wejsc cyfrouych | | |
| | ‘ | i |
i H952 | Ilosc dolaczonych | 999 i 0 - 126 | ILOSC DOLACZ WB CYFR
] | wyjsceyfrowych - | i ' | :
| |=omns : | | |
| | | | {
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LISTA BLEDOW SYGNALIZOWANYCH 30-015848--00 2
PRZEZ SYSTEM

LIST of File: ncerrs.src

iel START CYKLU - ERAK FOTWIERDZENIA Z PC
104 START CYRLU -~ BRaAK ZEZWOLENIA Z FC

119 ELEDNY ADRES SKORU L0 BLOKU FROGRAMU

111 START CYRLU ~ ZLE WARUNKI STARTU

200 AUTO, SINGLE - BLAIN ZADANIA

201 A — BLAD ZADANIA

292 FUSTY EBUFOR ELOKU W MOA

203 FUSTY BUFOR BLOKU W ®MDA - TIME-QUT

210 ZLE UZYTY &

211 ZLA LITERA FUNRCJI

212 ZAFROGRAMOWAND NIEDOLACZONA FUNKCJE
213 ZAFROGRANDWAND DWIE WARTOSCI JAWNE DLA FUNKCJI
214 ZAFROCRAMOWAND WARTOSC JAWNA > 1@ EXF7
215 ZAFROGRANCWAND IWIE NROFKI

216 ZAFROGRANMDUAND ZLA WARTOSC FARAMETRU

”17 BLall ZaMIany wNa U2

WARTOSCY FARARETRYU FOZA ZARKRESEM FUNKCJI

DWA ZNARKT +,~ NASTEFUJACE #£0 SORIE

ZQFROGRQNUUQND WARTOSC JAWNA T FARAMETR DLA FUNRCJX
ZHFROGRANMOWAND DWIE KROFKI

FORAGT LICZBY NIE ODFOWIADA FUNKRCJI

FUNRCJA EBEZ CYFRY I FARAHETRU

FUNKCJA TVLKO O WARTOSCIACH DODATNICH

FRZENROCZERNIE MARDVHALNEJ WARTOSCT

FUNKCJE G I H ZAPROGRAHOWAND W ZL\N hONTEhSCIE
NIEISTHIEJSCA FUNRCIA 6 -

FUHRCJA G SFOZA LISTY

ZEFROGEANDWAND WIECEJ NIZ 5 FUNKCJI # ¥ BLOKU
ZEFROCRAHOUAND M17 U FROGRAMIE GLOWNYHM
ZAFROGRAMOUAND FOO W FROGRAHIE GLOWNYM

NIEWLASCIWA WARTOSC FUNKCJI F

NIFWLASTUIWE WYUOLANIE FODRFPROGRAMU

BLAD W ORRESLAMIU WARTOSCI FARAMETRU

BLAD W UZYCIU SKOKU

HICWLASCIWA WARTOSC FUNRCJI SKOKU

+~ ZH 00, uas

NIEWLASCIWY NUMER BLORU

BRAK PARAHETROW Z& SKOKIEM UHRUNPUUY”

NIEWLASCIWY NUMER LUE ZLA WARTOSC FARAMETRU ZA SKOKIEM
NIEWLASCIWA WARTDSC KROREKCJI NUMERU BLOKU
NIEWLASCIWA WARTOSC FARAMETRU KORERCJI NUMERU ELOKU
BRAR NUMERU EBLOKU

281 ERAN NUMERU ELORU
300 BRAR TEFINICJI FLASZCZYZNY FRZY KORERCJI FRUhIENIA NARZEDZIA
301 WFROWADZANIE KORERCJI FROMIENIA NARZEDZIA 641,642 I BRAK 081

302 ¢ UWPROWANZANIE KORERCJI FROMIENIA NARZEDZIA 641,642 I ERAK 051
303 WFROWALZANIE KOREKCJI FROMIENIA NARZEDZIA G41,642 I ERAK H
304 KORERCJA FROMIENIA NARZEDZIA 1 ZMIANA OLBICIA LUSTRZANEGO
305 WPROWADZENIE KOREKCJA FROMIENIA NARZEDZIA FRZY GO2,603

306 KORENCJA FROMIENIA NARZEDZIA I BLAD ¥ KOLEJNYM ELOKU

307 ROREKCJA FROMIENIA NARZEDZIA I UZYCIE CYRLU STALEGO

208 KORERCJA FROMIENIA NARZEDZIA I NIEOKRESLONE H

309 KOREKCJA FROMIENIA NARZELZIA I NIEONRESLONE H
310 BLAD WYLICZANIA KORERCJI FROMIENIA NARZEDZIA

3l KORERCJA FROMIENIA NARZEDZIA 1 ZMIANA ODRICIA LUSTRZANEGO
320 KOMFENSACJA DLUGOSCI NARZEDZIA - 643,644 I BRAK 0SI




LISTA BLEDOW SYGNALIZOWANYCH 30--015848-00 3

LIST of File: neerrs.sr

321
322
323
324
325
324
327
328
329
339
331
332
333
334
335

"’L‘
el 1

351
352
353
35
55
360
361
362
363
364
370
371
401-434

900
901
902
904
905
506
910
911
912
913
914
915
916
917
918
919
920

= End of list ——

PRZEZ SYSTEM N

[

KOMPENSACJA DLUGOSCY NARZEDZIA G43,G44 1 ERAK 08I

KOMFENSACJA TLUGUSCI NARZEDZIA (43,0644 1 NUMER H > 209
KOMFENSACJA DLUGOSCI NARZEDZIA Heo I ZLY WARUNEK

FROBA DEFINIOWANIA 0SI KROMFENSACJI DLUGQSCI FRZY USTALONEJ 0SI
KOMFENSACJA DLUGDSCI NARZELZIA (641,642 I BRAK 08I

KOMFENSACIA DLUGOSCI NARZENZIA I BRAN 081 ZA HO@

KASDUANIE NIE WFRRUWADZANED KOMFENSACJI DLUGOSCI NARZEDNZIA
ROMFENSACJA DLUGDOSCI NARZEDZIA I EBRAK 051 Z H..

ROMFENSACJA DLUGOSCI NIE RYLA WFROWADZONA

USTALONA 0S5 KOMFENSACJA DLUGDSCI I FROEA OKRESLENIA INNA OSIA
KOMFENSACJA DLUBOSCI NARZEDZIA NIEWLASCIWY NUMER H

ROMFENSACJA DLUGGSCIT NARZELZIA NIEOKRESLONA FOFRZEDNIA WARTOSC H
KOMFENSACJA DILUGDSCI NARZEDZIA NIEOKRESLONA NOWA WARTOSC H

ZM1IANA KIERUNKU - NIEOQKRESLONA FOFRZEDNIA WARTOSC KOMFENSACJI
NIEOKRFECSLONA WCZESHIE] WFROWADZONA WARTOSC H ODFOWIADAJACA

i 1CJT DLUGOSCI wn.LEDLIn

TE NIEWPROUADZONED BAZY FOMIARQUEJ ¢ "

AHIE RAZY FUMIARDWEJ I NIEWLAGCIWY NUMER H

WRFROWSDZANIE BaZY FOMIAROWES BEZ H.. 1 051

RKASOWSHIE BAZY FOMIARQWEJ , NIEOKRESLONE FOFRZEDNIO WFROWADZONE H
MODYFIKACJA BAZY FPOMIARDWEJ , NIEORRESLONE FOFRZEDNIO WFROWADZONE H
MODVF IKACJA BAZY UMIH“U'“J , NIEOKRESLONE NOWE H '
KQSDHPHJE'VURENCII BAZY , NIE EYLD WFROWALZONE

WRROWADZANIE RKUORERCJI BAZY- NIEWLASCIWY WNUMER H

WERDWADZAMIE RORERKCJI EBAZY- NIEOKRESLONE FOFRZEDNIC WPROWADZONE H
MOLDVFIKACJA RORERCJI BAZY — MIEQGKRESLONE FOFRZEDNID WFROWADZONE H
MODYFIKACJA RORERCJI EBAZY - NIEOKRESLONE H

FRZEKROGCZENIE WARTOSCI FROGRAMOWANEGC FOSTOJU

PROGRAMOWANY FRSTOJ = 0

BELELDY INTERFOLACJI

FIO FOWER FAIL

FI0 HARDWARE TIME-OUT

FI0 SOFTWARE TIME-OUT

NAJAZD HA KRANCDWE

BR&K ZEZWOLENIA NA FOSUW Z FC
BLAL FARAHMETROW MASZYNOWYCH

ZANIRN UFRAWNIENIA DLA 051

SZUNANIE BAZY - 08 ZABLOROWANA
ELOKOWANIE 0SI ~ 08 NIE ZATRZYMANA
CNAJAZD 0SI NA WYLACZNIK FROGRAMOWY
STREFA DVNAMICZNA NIE OSIAGNIETA
DORLOKOWYWANIE 0SI - 0S NIE ZATRZYHANA
FRZERROCZENIE MAKSYMALNEGO UCHYRU
STREFA STATYCZNA NIE OSIAGNIETA
FRZEKROCZENIE STREFY STATYCZNEJ
INTERFOLACJA NIE ZAKONCZONA
RAZOWANIE 0SI NA BAZIE













