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Ancks do Opisu Technilcznego

drukarki DZM - 180U

W drukarkach DZM-180U montowane sga paﬁiety logiki

rys. 60KPC518-01 po zmianie "b",

W/w pakiet ma nastepujgce zmiany w porédwnaniu z opisanymi
w niniejszym opisie technicznym:

1. Ukiad wyznaczajgecy odleglo$é miedzy kolumnami znalu
/szeroko$é znakédéw/.
Po zmianie, odleglo$é miedzykolumnami znaku wyznaczona
jest przez szerokosé impulsu otrzymywahego Z generatora
monostabilnego MT1, a nie Jjak przed zmiang przez sume
MT1 + MT2.

a/ zmiana wykresu uk}adu sterowania wydrukiem




b/ zm¥ana na schemacie ideowym pakietu logiki
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¢/ zmiana w wykazie elementéw pakietu logiki
wykreslono: 1 szt. SN 74123N - OG
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2. Uklad ksztaltovania impulsu "DC",

a/ bytlo | b/ wykaz elementéw
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WSTEP

DZM 180 jest znakowa drukarka mozaikowa o szybkosci druko-
wania 180 znakdw/s. .

Szybko$é, prostota konstrukcji, mozliwoéé licznych wers-:
predysponuja ja specjalnie do wykorzystania na wyjsciu elek~-
tronicznych maszyn cyfrowych lub jako urzadzenie drukujace
w teletransmisji.

Drukarka DZIM 180 doskonale nadaje sie do wielu zastosowan z
dziedziny informatyki i teleinformafyki. Parametry niezawod-
noéciowe, mozliwoéé sprzezenia z kla&iatura, niska cena su-
geruja, ze drukarka moze by¢ stosowana w przypadkach, gdzie
wierszowa jest za droga, a maszyna dc pisania /wejscie -

- wyjscie/ za wolna.

Przyktady zastosowan:

- drukarka gidwna lub pomocnicza dla minikomputerdw;
- urzadzenie wyjdciowe EMC;
- urzadzenie wspdéipracujgce z monitorem;

- urzadzenie drukujace w teletransmisji, itd.

2. DANE TECHNICZNE
2.1. Kod '
7-mio bitowy ISO /bez parzystodci/, 8-my bit informacyiny
moze byé wykorzystany do sterowania kodem w innych wersjach
drukarki lub do adresu tabulacji noziomej.
2.2. Szybkoéé drukowania
-~ maksymalna: 180 zn/s
-~ grednia: 45 + 55 wierszy/min.
2.3. Znaki Tablica 1
Wersja_ ‘ « Podstawowa Inne
Zestaw znakéw. /réznych / 64 do 128
Odlegloéé miedzy znakami w wierszulvg?,54 min 2,12 mm
Iloéé znakdéw w wigrsau H w132 158
Wymiary: wysokoéé 2,54 mm 2,54 mm
. szerokosé . | 2 1 mm 21,8 mm
Konstrukc;e znakdw f | mozaikowa z matrycy 7x7
i ‘ : ‘ punktéw
0dlegtosd mieazy wierszém%J@M% 4,23 mm




- 7 =

Mozliwy prdqra@owany_przdluw papieru sterowany przez tafdme
dziurkowana o przeigczanych 2 programach.

2.4. Szybkodé przesuwu pavieru .
- 4 wiersze/s przy pawtarzany- rozkazie przesuwu o wierss
- 23 wierszy/s przy programowym przosuwie z naksynalnq
predkoscia
2.5. Papier

- obrzeinie perforowany, skiadany w paczki
~ szerokoéé arkusza od 101,6 = 368,3‘un /4 + 14,5 cala/
diugodé arkusza 25,4 - 406,4 mm /1 + 16 cali/
2.5. Ilosé kopii
Maksymalnie: 1 oryginait + 4 kopie zgodnie z tab. 2

Tablica 2 '
Papier - Xalka
1 egzemplarz | min 60 g/m?
‘ max 90 g/m2
2-3 egzemplarze min 45 g/m2 b. cienka
* max 60 g/m? d. czuXofé
4-5 egzemplarzy |max 45 g/m? 16 g/m2

Odleglodé giowicy od tulei drukarskiej w zaleinoéci od
ilosci kopii naleizy regulowaé przez przesunigcie tuleil
zgodnie z instrukcia obskuql i konserwacji.

2.7. Tasma barwiaca

- jednokolorowa, czarna
- jedwab naturalny, szeroko#é 13 mm
Zaleca sie stoéowaé tadme barwiaca produkcji:
PETER BEIT
8302 KLOTEN ZURICH
Dietlikerstrasse 66
SZWAJCARIA
o trwatofci 2°106 snakéw.
2.8. Temperatura otoczenia
+5° ~ +40°9C podcszas pracy '
+5° -« +50°C podcsas magasynowania
2.9. Zasilanie '

- podstawowe: 220v *12% som:

- mozliwodé wykonania na: 115V :{g: 60 Hz

240v¥ 100




- mo¢ pobierana: 600VA
- moc rozproszona: 100 W
2.10. Sygnaly logiczne
- logika TTL
logiczna "1" UY» 2,4 V
logiczne "0" U4 90,4 V
2.11. Wymiary
- wersja podstawowa /bez stojaka/
wysokodé 330 mm
szerokosé 700 mm
gtebokodé 400 mm

2.12. Ciezar
- 45 kg
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3. PGOLNY ZESTAW DRUKARKI

3.1. Schemat blokowy

BUFOR

Informacja - .o albo 1
——_—

LOGIKA

L]
o WZMACNIACHE
ZASILACZ ELEKTROMAGNESOW
PULPIT GLOWICA
STEROWNICZY DRUKARSKA
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3.2. Opis konstrukcji mechanicznej
Drukarka DZM 180 sktada sie z trzech zasadniczych zespo-

¥éw /Ark. 2/:
- mechanizmu transportu papieru

- mechanizmu drukarki
- zespolu elektroniki
Zespoly te polaczone sg elektrycznie poprzez laczdwki.
Taka konstrukcja pozwala na szybki demontaz i montaz oraz
zapewnia wygodny dostep do wszystkich podzespoidw.
Na stronie 28 pokazano szczegdiowo elementy konstrukcji
mechanicznej

4. ZASADA DZIALANIA

4.1, 0gblne wiadomosci

4.1, Konstrukeja znakdw

- Kazdy =na jest utworzony z punktdéw ustawionych obok
siebie.
- Kazdy ponke otrzymuje sie przez mechaniczne dziatanie

korica igiy . . . uderza w papier poprzez tasme barwiacg.
Glowics © ..adi sie z 7-miu igiel umieszczonych w piono-
e plosnoovs. i wprawianych w ruch przez siedem elek-
cromagaesdw. o L.udezaenie jednego lub kilku elektromagne-

séw powoduic Zrukowanie ne papierze jednego lub kilku
punktdw wzclui siedmiu por. oot b linii,gdyz glowica
przesuwa & 2 réwnolegle do w %o drukowego ze stala szyb-
kodcig od Lowej strony o prawe].

- Kazdy =iak skfaa. ¢ 2z 7~miu kolumn pionowych,co daje

matryce 7 x 7 zgodnie z ponizszym schematem:




4.1.2.
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- Odlegloé¢ miedzy dwoma kolumnami jest réwna nolowie odle-~

glofci miedzy dwoma poziomymi liniami.

Zaidimy, ze odlegloéd miedzy dwoma kolumnami wynosi oét
skoku. Poniewaz czestotliwoégé dzjialania elektromagnesdw
pdzwala na uderzenie tylko co skok, wiec nie moze bvé

‘wiecej niz 4 punkty na tej samej poziomej linii cla tego

samegd znaku. W przypadku vrzesuniecia o pét skoku uderze-

nia pierwszego punktu, maksymalna ilo$¢ punktéw na jednej

linii spada do trzech. '

Wobec tego zasada konstrukcji znaku jest nastepujace :

a/ na kazdej z 7 ooziomyth 1linii istnieje 7 mozliwych miej-
sc do uderzenia jednego punktu na przecieciach z 7-mioma
kolumnami, ,

b/ odlegloéé miedzy dwoma kolejnymi punktami na tej samej
'linii nie moZe by¢ mniejsza od l-go skoku.

Konstrukcija kazdego znaku jest zapisana do stalej mamieci
/ROM/ i jest zgodna z tymi zasadami.

Ggélna zasada dzialania /patrz strona 28/

Ciagle pracujacy silnik(:) napedza giowice drukuijaca (:)
poprzez pasowy przektadnie @ i pas @ ., adv jest
wzbudzon:: sprzeglo elektrome netyczne (:9 . Gtowica prze~
suwa sie z lewej strony ku prawej réwnolegle do watka
drukowego. Synchronicznie z ruchem glowicy uktad fototranzys-
tora i tarczy poczatku znaku (:) wytwarza imnulsy DC odpc
wiadajgce pierwszej kolumnie kazdeao drukéwaneqo znaku. Foto-
tranzystoriDL ‘ QE) zostaje'odsloniety'oo przesunieciu gie-
wicy © okoio 15 mm co pozwala glowicy na osiagniecie swej
szybkod§ci drukowania i wyzwala sygnal, ktdrv ustala pozvcije
pierwszego drukowanegc znaku w kazdym rzadku. -
Impulsy DC wyzwalaja elektroniczny ukiad powoduijacy wvdruk
punktéw kolejno w 7-miu kolumnach zgodnie z konstrukcja dane-
go ;naku.

Gdy sanal sterowania drukiem /CI/ skorczy sie, glowica no-
wraca do swej pozycji spoczynkowej w lewo dzieki sprezvnie
cofajacej Qﬁa "« Glowica powracajaca do pozycji wvidciowej
zostaje tagodnie wyhamowana przez tiokowy arortvzator.
Silnik przewijajacy tasme barwigcy QE; wiaczonvy. jest przez‘}
Xacznik Th2 ; umieszczony na piytce przekaznikdw @
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- w tym samym czasie co sprzegto /Ark. 10, Ark. 9/.

Na tej samej piytce zamontowany jest przekaznik spola-
ryzowany K1 /Ark. 10, Ark. 9/, ktdéry ustala kierunek
obrotéw tego silnika i ‘zapamietuje ten kierunek nawet
jezeli napiecie zasilajace zostanie wylgczone. Zmiana
kierunku przewijahia tagmy barwigcej nastepuje w wyni-
ku érzelaczenia przekaZnika Kl przez jeden z mikro-
przetac: ikéw @ - gdy zadziala na nie jeden z klip-
séw umocowanych na kazdym kotficu tasgmy.

Mikroprzetacznik zabezpieczenia konhca przesuwu glfowi-
cy drukujgcej wytlacza przerzutnik SEL /zapala sieg
wskazZnik czerwony HA/, jezeli w czasie dzialania sprze-
gta gtowica spowoduije przetaczenie tego mikroprzelacz-
nika.

Napiecie 100V, ktdére zasila sprzegio i glowice drukujg-
ca kontrolowane jest przez przerzutnik SEL /dwie bramki
22/ Ark. 10 i Ark. 9. Przerzutnik ten jest wzbudzany W

stan SEL k. 1% »-zez nacidniecie klawisza SEL na pulpicie

sterowniczym (Z), bédi przez sygnal zewnetrzny /RZGXT/.
Zaiétnienie chociaz jednego z ponizszych przypadkéé:
nacidnigecic klawisza HA, zadziatanie mikroprzeclacznika
konica przesuwu glowicy drukujacej QE@ ; bpodniesienie
oslony gérnej lub jcj brak, wystapicnie nrzeciazenia w
obwodzie zasilania 100V powoduje wylaczenie\napiecia ‘

100V oraz stan niegotowodci drukarki /SEL/.

4.2. Elektronika

Elektronika drukarki sklada sie z ptytki logiki na kté-
rej umieszczony jest réwniez dekoder znakdw utworzony
przez 2,3 lub 4 ROM-y, zaleznie od wybranegé zestawu
znakdw oraz z zasilacza zamocowanego na plyéie podstawy

dostarczajgcego naniecie potrzebne do dziatania piytki

us . . , . . ,
logiki, wzmacniaczy mocy i mecharizmu transportu ‘wapie-

ru.

Zasilacz

Schemat: Ark. 12 widok ogdlny: Ark. 13, Ark. 7

Zasilacz sklada sie z:

transformatora

didéd prostowniczych

kondensatordéw filtrujacych

[

tranzystordw mocy stabilizatoréw

- By
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- ptytki stabilizatordw /Ark. 3/
Caiy ten zespdi jest zmontowany na wspdlnei ptycke za-
silacza. | ”
Zasilacz dostarcza:
- napiecie stabilizowane
+5V 3,5 A zasilajgce piytki logiki i bufora
-8V 0,5 A zasilajgce ukilady typu ROM
~ napiecie stabilizowane
4100V zasilajace sprzegio i glowice drukujaca
/Stabilizator znajduje sie‘né pivtce vrzekainikdw/
+24V 4A zasilajgce silnik i zlektromagnes tfanspoan
papieru
~24V zasilajgce silnik napedu tasmy

Na piytce stabilizatordw znajdujg sie 4-vy potenciometry

- P2 regulacja napiecia +5V. Requlacj; przeprowadza sie

L

mierzac napiecie na piytce logiki.

"= Pl ograniczenie pradu pobierancgc z nawviecia +3V.

Fabryczni~ ustawiony na ograniczanic pradu do 3A.

N

- P3 requlacja napiecia -9V

- P4 ograniczenie pradu wobieraneqo z nawpigcia -9V.

Fabrycznie ustawiony na ~gianiczenie pradu do 1A.
Bezpiecznik topikowy Fl1 /5A; zabezpiccza ol\Jd +24Vv za-
silajacy transport papieru.

Piytka logiki /Ark. 15 i Ark. 16/

Piytka logiki jest :amontowana nad piytka stabilizatordw

/patrz Ark. 7/ przy pomocy 4-ch siupkdéw dystansowych /26

Jest ona eclektrycznie polaczona z plytké stabilizatorodw
poprzeé zlacze /37/ oraz wzmacniaczémi elektromagnesdw
igiel i sprzegla przez ziacze T.
a/ Dekoder znakdw .

Konstrukcja znakdw jest zapamletana w pamicci state]

ROM. Xa piytce logiki sg Zamontowane 4~y podstawki pod

ROM-y. Wersja podstawowa jest dostarczana z dwoma
ROM~ami, ktdre daja zestaw GJ‘Idﬁnych znakdéw.

Mozna zwiekszy¢ ten zestaw do 96 lub 128 znakdw wsta-
wiajac dodatkowo 1 lub 2 ROM~y w odpoviednic¢ .od:=taw-
ki. Stosowana obecnie technolngia »namiezi sta? h
/PROM/ pozwala na dowolnz konsiru-:—e z-akd..

Kazdy znak zajmuje w pamig:i 8 siiw 3-mieo bitowych co
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daje‘32 znaki w jednym ROM-ie I1301. Jedno slowo odpo-
wiada jednej kolumnie danego znaku. ‘

Trzy bity 16,17,18 stuza do wybrania odczytywanego ™ "i-u.
Pozostaie 5 bitdéw informacyjnych wraz z 3-ma bitami iticz-
nika CO daja adres wybierajacy w ROM-ie jednego s ‘
B-mio bitowego. Licznik Cb ewoluje od Ordo‘7 wybierajgc ,
7 s1éw od" wiadajacych 7-miu kolumnom danego znaku.

W czasie“:wania‘impulsu MT3, sterujacego odczytem,sie—
dem szyn wyj$ciowych ROM-u steruje elektromagnesami gto-
wicy drukujacej. ' /
Dziatanie logiki

/

Pracg drukarki stefuje uktad sterowania, ktdéry jest za-
sadniczym blokiem funkcyjnym logiki. Uktad ten moze mied
16 réznycl stanéw. Stan ukiadu zmienia. impuls zegarowy 2z
generator- impulséw w okresie 2 - 5 us zaleinie od syona-
16w wejdciowych. ‘
Sygnat CI s’ row nia drukien /towarzyszacy kodowi, gdy
przébiegi irformucyjne sa ustalone/ pozwala na zmiane
stanu "0" ukladu sterowania /spoczynkowego/ i rozvocze-
cia procesu druku. ' :
Obecno$é dwéch sygnaidéw CI i DL /z czujnika poczgtku
wiersza ~ glowica jést W lewym skrajnym polozeniu/ spra-
wia, ze sterowanie zmienia stan na "I, W tej pozchi‘
zostaje wpisaha informacja z wejdcia do rejestru RC /re-
jestr znaku/., Po sprawdzeniu obecnogci CI sterowanie
przechodzi w stan "3", ' '
Mozliwe sq'&wa typy kodu:
- kody funkcji /FONC' = 1/

CR - powrdét gilowicy

IF - powrdt glowicy z przesuwem © wiersz
VT - powrdt giowicy przesuwem do poczatku éaragrafu
FF - powrdt glowicy przesuwem do poczatku arkusza
DCl- powrdt glowicy z przesuwem o wiersz
DC2- powrét glowicy z przesuwem do poczatku paragrafﬁ

DC3- powrdt giowicy

‘N N N N N N

przesuwem do poczatku arknsza

LF, VT, FF steruja pierwszym transportem papierﬁ

.DC1, DC2, DC3 sterujy arugim~ﬁranqurtem paplieru
- inne kody /FONC = 0/ cdaja druk znaku lub odstep. :
Kédy w zaleznodci od wykonania przedstawione sa w tahli-
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cach nr 2.1, 2.2, 2.3, 2.4.2.5, ‘
Informacje siedmiobitowe nie zawarte w tabeli zestawn
znakdw /puéte kratki/ sa traktowane'przez-drukarkq ja=-
ko odstepy /spacie/.

Ze stanu "3" sterowanie przechodzi w stan "11" lub "7"
rozpoczynajac odpowiednio cykl transportu papieru /gdy
FONC = 1/,lub'cyk1 sterowania drukiem /rdv PONC = 0/,
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Piytka logiki - sieé dzialar ukladu sterowania.
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Cykl sterowania drukiem

W stanie "11" wysylany jest sygnail PEC potwierdzajacy nrzyjecie
kodu znaku /2 - 5 us/. Jedﬁoczeénie“;ostaje wlaczone snrzeaio
/EMB = stan przerzutnika H4 = 1/. W stanie "15" licznik CO zos-
‘taje wyzerowany. Po przyjdciu sygnalu DL /szybkod¢ giowicv usta-+
bilizowana/ i sygnaiu DC /poczatek znaku/ steronwanie zmienia
stan na "13" rozpoczynajac petle wydruku. Cvkl standw "iiv, "i12",
"08", "09" powtarza sie 7-mio krotnie na znak.

Monostabilne MT1 i MT2 sneiniaja role¢ zegara drukujacego. MT1
jest requlowany i wplywa na szeroko£é znaku. MT3 jest réwniez
regulowany i okre$la czas ‘odczytu ROMru, orzez co reguluje czas
trwania impulséw na elektromagnesy glowicv.

Przy kazdym przejéciu do stanu "13" stan llcznlka €O przyrasta

o 1. Przy kazdym przejdciu do stanu "09" badany jest zanis CO

i jezell CO # 7 nastepuje nowrdt do stanu "13", aievakontvnu-
owaé druk znaku; jezeli CO = 7 nasteodje powrét do stanu "01"
dla pobrania nastennej informaciji /kodu znaku/.

Jezeli dla drukowania znaku "n" nie moze bvé dostarc7ona 1nfor-
macja /razem z CI/ w czasie krdtszym od 5,5 ms no wvsianiu PEC,
dotyczacym znaku /n-1/, to sterowanie wraca do stanu "00" i ato-
wica wraca do stanu smnoc¢zynkowego /w lewa. _ | ‘
Nastepny znak zostanie nadrukowany na pierwszej poiycji drukowa=-
nego poprzédnio wiersza. ‘ ’

Cykl sterowania przesuwem panieru

W przypadku kodu funkcji, ukiad sterowania nrzechodzi ze stanu
"03" do stanu "07". Jezeli nie ma rozkazu CR to w czasie trwania
stanu "07" wysylany jest sygnal VALFONC, ktdry powoduje wvstanie,
po zdekodowaniu, odpowiedniego sygnatu do uktadu nanedu pavieru.
Jezeli-przyjdzie odpowiedz z transportu REPBDT = 1 /méwiaca, 7e
jest wykonywany rozkaz/ lub jezeli rozkaz CR stétowanie nrzeijdzie
wvstan@HOG“; S

Dxa REPBDT = 0 /gdy zakoficzy sie transmort napieru jezeli bvi/ i

gdy glowica powrdéci na lewo DL = 1 stérowanie przechodzi do stanu -

"04". Generowany jest wtedy sygnal PEC potwierdzajacy wykonanie
rozkazu i nastepnie sterowanie vprzechodzi w stan "00" oczekujac
na nowy wiersz do drukowania. ’

s




4.2.3.

4.2.4.

Wzmacniacze igiet

Na piytce przedwzmacniaczy jest 8 uktaddéw, wzmacnihjqéych
sygnaly przychodzace z plytki loqiki, zbudowanych na tran-
zystorach Q1-07 /Ark. 10, Ark. 9/. '

Siedem sygnaiéw po dalszym wzmocnieniu na tranzyatorach
mocy'QII~Q17 /Ark. 3, Ark.9/ steruje elektromaqnesani'alo-
wicy drukujacej. Sygnal z ésmego p:gedwzmacniacza DO WImO-
cnieniu na tranzystorze mocy 010 /Ark. 2, Ark. 11/ steruje
sprzeglem. o ‘ f -

Tranzystor BFX 50 /Ql1 - nlyvtka nrzedwzmacniaczy/ oracujacy

w ukiadzie inwertera nie pozwala na zadzialanie'mikroprzelqch
nika zabezpieczenia kofica przesuwu glowicy drukujqcej w jej |

stanie spoczynkowym.
Mikroprzetacznik zadziala tvlko w czasie ruchu /wtqczone
sprzegto/ i spowoduje wytaczenie napiecia 100V.

Na plytce przedwzmacniaczy zna;du}e sie rdéwniez uklad /tran- 1
zystory Q9, Q10/, ktéry wylacza napiecie +5V zasilajace pt:ed

wzmacniacze elektromagnesdéw igielt w przvoadku, gdv drukarka
jest w stanie niegotowodei /stan SEL/. :

Piytka przekaénikéw

'Na plytce przekaznikéw znajduja sie nastepujace ukiady :

- uklad sterowania silnikiem przesuwu tadmy barwiqcej.

- ukiad stabilizatora naoiecia 10Qv, -

-uktad przerzutnika gotowodci SEL oraz wzmacniaczy zardwek
podéwietlajacych klawisze. | '

Silnik przesuwu tasmy barwiacej sterowanv jast lqcznikiem

Th2 /ang. triac/ i przekainikien snolaryzowanym K1, :

Przakainik K1 okredla hierunek przesuwu tadmy barwiqcej, na-

~

tomiast tacznik Th2 uruchamia silnik.

Zmiana kierunku przesuvu tagmy nastgpuje orzez nrze!qczenie
fazy rozruchowej silnika.

2acznik Th2 jest wiaczony w czasie operacji drukowania /wia-
czenie sprzegia/ impulsami z generatora wewngtrznego /NAND %
ci1, R/ przechodzqcyui przez brabke logiczna /NAND z 25/
sprzeiona z branka laecznika transformatorem imnulsowvm. ,
Ukiad stabilizatora skiada sie z regulatora przepiywu pquu
- acznik Thl, z dzielnika napiqcia R10, RAS.i P1, ukiadu
liniowego I4 oraz bramki logiczneij /NAWD 88/. ..



chznik Thl regulujqcy przeplyw pradu wigczanv jest imoulsami
z generatora wewnetrinego w momencie snadku naniecia na rezys-
torze R10 poniiej progu ustawionego tak rezystorem requlowanym
Pl, aby napigcie wyjéciowe wynosito +100V.

Przerzutnik SEL skiada sig z dwu NAND-Ow czterowejéciowvch z2.
Stan SEL przerzutnika otrzymujemy po naciénieciu klawisza‘SEL_
lub sygna!em zewnqtrznym R2ZGEXT. -

2ardwki umieszczone w klawiszach SEL i HA oraz qunal RFL SEL
pozwalaja atwierdzié,w jakim stanie znajduje sig przerzutnik |
SEL; dwiecenie sie i#{dwki SEL i poiidm wysoki TTL sygnatu
REL SEL oznacza, e przerzutnik znajduje sie w stanie S5EL,
natomiast(éwiecenie sie zaréwki HA, poziom nisk1 TTL qunalu
REL SEL oznacza stan wyzerowania nrzerzutnika SEL. o !
Zerowanie przerzutnika nastepuje: RS O
w momencie wlqczenia drukarki do sieci, ' ‘ |

po nicilniqcxu klawisza HA,

« po zadzialaniu mlkroorzelqcznika korica nrzesuwu q&OW1cy dru-
kujacej, | - \ | | |

- przy podniesieniu lub braku osiony gérneij, ‘

- po wystqpieniu.przeciaienia w obwodzie zasilania‘+100V. f

4.3. Interface bez bufora . | - o o i

4.3.1. Oznaczenia sygna&dw wystqhujqcvch w ukladach nitytki ioqikf

CI - sterowanie druklem i strob qunaléw informacyjnvch
11?18 '
Il + I8 - 8 bitdW-iﬁformaqyjnych kodu znaku

REPBDT

. E PEC - potwierdzenie prtyjeéia'k@@u‘znaku'
‘ DL - poczatek wiersza |

DE . | .

FCR - fotoczujniki ukladu poczatku wiersza DL

RC - - réjestr 2znaku

co - licznik, pozwala na pobranie z ROM=-u 7-miu

516w odpowiadajqcym 7-miu kolumnom daneqo
: znaku ‘

MT1 o ‘

MT2 - monostabilne przerzutniki sterujace drukiem

EMB - sprzeglo " ‘ '

VALFONC - sygnal wskazujacy, ie nastaci orzesuw oantex
~  /strobujacy sygnaly przesuwu napteuu/ f,

- sygnal potwiord:njqpv uykonania no!pazu ptte

suwu pavieruy
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- bC - poczatek znaku

4.3, 2 Przebiegi czasowe

Poniewaz drukarka DZM 180 jest drukarkq synchronicznq.
informacja powinna naptywaé do rgjeltru wejdciowego w
odpowiednim czasie. Diagram czasowy poniiej. '

_Informaqja: : - znak ‘ znqp re] zngk
P v IE— ! e
T ] 2oms --fso—dhﬁs ',vausA

wricanie : Rozpedzenie " po dtngtn Znaku m
szybkie do siq glowicy synchronicznie
rejestru /DL/ 'pr:yjnowane co 5,5ms

0d trzeciego znaku okres miedzy sygnalami PDC\wynOSi
okoio 5,5 ms.

Drukowanie znaku moze odbywaé sie tylko wﬁwczas, gdy od-
nodnemu kodowi tauarzyszy sygnal sterowania drukian €I,
ktéry z kolei powinien ukazaé sie jak tylko logiczne po—
ziomy ‘kodu beda stabilne. _

Sygnal CI powinien byé utrzymywany przex urradzenie zew-
ngtrzne, dopdki drukarka nie wyéle sygnalu ?!& 7botvier-
dzenie przyjecia/ co oznacza, ievkpd znaku zostal wpisa-
ny do rejestru na piytce logiki. Z chwila otrzymania PEC
urzadzenie zewnetrzne moze wystad nowy znak w czasie

5 ms.

2e wzgledu na bezwladnogé glowicy drﬁkujacej, niezbedny
jest przesuw 15 mm dla osiagnigecia stalej szybkofici pi~-

.sania. Sygnal DL jest wytworzony przez uk!ad DL /Ark. 9

i Ark. 10/ 2 fototranzystory. PCR - koniec powrotu gio- .
wicy i DE - . poczatek druku, ktdre‘sterujg dwustabilnym

przerzutnikiem RS 2godnie z ponizszym przebiegiem czaso-
wym: ' ' I E '




FCR

DE

DL
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‘Sygnal DC /podzatek znaku/ jest generowany przez -ukiad

" na plytce DC /Ark. 9 i Ark. 10/ dZiqki fototranzystorowi

zastanianemu przez tarcze ze szczelinami, ktérej obrét
jest zsynéhronizowany z ruchem glowicy.
Po uformowaniu otrzymuje sie sygnat prostokatny o okre-

ste ok. 5,5ms.

4.3.3.

Podlaczenie drukarki bez bufora

Drukarke mozna ﬁcdlqczyé do urzadzenia zewngtrznego za

pomocq kabla wieloprzewodowego ze zlaczem 2 x 25-cjo
kontaktowym w obudowie plastykowe) /ddséarczanym razem -
z‘drukarkq/. - }

Diugoéé kabla nie powinna przekraczaé 5 m;

Zaleca sig¢ stosowanie specjalnych par skreconych -~ prze-
wéd sygnalowy z przewodem podilaczonym do 0 V. |

Tablica okablowania laczéwki wyjéciowej drukarki

Kontaxty ' o | b
tace Crak, '

syqnaty Vlejdcie @

Wy;écxe ————n

N
-

v
i3

OV logiczne

-9v /éunkt pomiarowy/

w
© W 0 4 N b W N -
-

(") ]
[
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| Kontakty

Numery kosicéwek A i B dotycza eznaczenis mi b
Kolumna CI zawiera oznaczenia stykéw na piytes muﬂ
wg schematdw ideowych zamieszczonych w nini.jlnzn opisias;

2aczduki Sygnaty peldeic T
A| B| c1 | oo -
6 11 e €T - it‘fﬁﬂ&ﬁﬁﬁ drnkitﬁ o _T#
'{ 6| 12 |~ RELSEL - stas m:mrzuwih ) |
7 | 13 |e—— T5 - kod ssaiu
8 15 |=— T ~ kod wnskv
9 17 | TT - kod gnake .
9 18 | —» PINPKP - kmm papiedy. OV exmacsa
: . brak papieru, +5V pedavane
, : jest prser r‘aythﬁr 1 k8
10 19 | = ¥T - kod znakn
11 21 | w— T - ked 3naku
12 23 | <+— ¥3 - ked snaku
13 25 | < ¥7 - xod snaku
14 27 |+ TF - keod anaku ‘
15 29 | —m FEC - potwierdzenie px:ngcl; kodu
S I snaku /2 de $ pe/ .
16 31 — CPLX - zegar logiki /punkt paninmqmy/
17 33 | ~—» F¥L - stan przycisku SEL /3 TTL/
18 35
18 6 | Wolne styki |
21 | 41 | -—= DL - poczatek linii +5V gdy gqiovies
jest z lewej strony /PEL/ o
23 45 |
, 23 46
24 47 ) | . | o
24 48 : +5V logiczne /punkt pomiarewy/.
28 | a9
25 | so |
Uwagas )

1




24
3.
4.
Se
. 6.
Te
8e
9.
10.
.
12.
13,

14,
15.
16.
1?.
18,
19,
20,
21,
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5ilnik 2z reduitorem napedu tasmy ‘Ia
i barwiecej
Prytka przekaZnikdw

Diwignia ustawienia cylindra
25, Urzgdzenie powrotu growicy drukujacej

Pulpit sterowniczy ‘ 26, Mikroprzelscznik zmianv ierunku ruchu tadmy barwigcej
3zpula z tasmg barwigca 27« Amortyzator
Urzgdzenie przesuwu papieru

Pulpit sterowniczy mechanizmu transp. napieru
Tuleja drukarska

GYowica drukujaca

Obudowa gdina

Obudowa dolna

Silnik gidéwny

Sprzegto elektromagnetyczne

Przextadnia pasows

Pasek napedu gtowicy

Wzmacniacze mocy

Przedwzmacniacze

Naped prawy tasmy barwiacej

PrzekYadnia stozkowa

Ztgcza do podigczenia mechanizmu transportu papieru
Uchwyty mocujgce mechanizn transportiu rapleru
Mikroprzetgcznilk zabezpieczenia icoii~= przesuwu
Czujnik DL

Czujniz DC 2 tarczg impulsowg

g, T
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BUFOR /ARK. 18 i ARK. 19/

Wiadomoéci ogélne

Bufor na 256 znakdw utworzony jést z pamigci o dowolnym
dostepie /RAM/, jego konstrukc;a pozwala na asynchroniCZ* :
'na prace drukarki DZM 180 ‘

Ptytka bufora jest zamontowana ‘nad “plytka logiki na 4-ch 
siupkach dystansowych /27 Ark. 7/ i polaczona elektrycz-
nie z plytka logiki zwierakiem /41/. Sygnaly o idehtycl*‘.
nej funkc31 na wej$ciu ptytki bufora i na wejsciu p@r&ki
logiki maija jednakowe kontakty na zlqczach /patrz'”!ﬁibﬂ‘
le okablowania/.

%zasada dziakania

Podstawowa funkcja bufora jest zapewnienie pracy asyn-
chronicznej. Przy szybkosci néplywu informacji wiekszej
niz 180 zn/s bufor zapisuje kody znakéw do pamigci i wy-
daje do drukarki synchronicznie co 5,5 ms; natomiast
przy szybkosci mniejszej niz 180 Zn/s bufor zapobiega
nadrukowywaniu /patrz: 4.2.2. Cykl sterowania drukiem/
generujac na pqzycjach juz wydrukowanych spacje. '
Dopdéki bufor nie jest peiny, wejécie informacji moze od-
bywaé sie z szybkoscig od 0 do 40.000 zn/s.

Wyjdcie informacji z bufora odbywa sie jednoczeénie z
wejdciem, w rytmie drukowania.

‘Uktad okreglajacy stan pamieci bufora

System sterowania zezwala na wejdcie i wyjécie informacii
z bufora w sposéb prawie jednoczesny. Dlatego po kaidym
wpisaniu informacji do pamieci buforowej, ukiad wybiera-
nia adresu dla informacji wejéeibWej "AE" daje adres ko=
lejnego zespolu komérek pamieci buforowej RAM, w ktdrym
zostanie wpisana nastepna informacja wejdciowa.

Po kazdym wydaniu informacji z RAM-u uktad wybierania ad-
resﬁ‘dla informacji wyjsciowej "AS" daje adres kolejnego
zéspolu komérek RAM-u, w ktérych,wpisana jest nastepna -
informacja dla drukarki. )

Uktady wybierania adresdéw. okreélaja wspélrzqdne dowolnegoj
miejsca w bloku pamieci i stuzy do umieszczania lub pobie~
rania informacji z wybrahego miejsca pamieci. Wprowadza-
nie i wyprowadzanie informacji z RAM-u odbywa sie w sys-

‘temie réWnoleglym tzn. wszystkie bity znaku sa zapisywane
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lub odczytywane réwnqczeénie. :
Pordwnanie wyj4é uktaddw "AE" i "As" dostarcza. w kaidej
chwili sygnaléw zezwolenie na wejdcie - zapisanie infor=- ‘
-macii ~‘"OKEf'oraz zézwolenie na wyjécie ~ odczytanie in-
formaéji z. bufora - "OKS". Sygnazy te otrzymuje sie po |
dodaniuv sygnaiéw bistabilnego przerzutnika R i ukiadu po-
rdwnujqcego AE/AS. ' o .
Przerzutnik R ustawia w stan *1" sygnak “RAE" z ukadu
"AE" 1 w stan "0" sygnal "RAS" z ukladu “"AS" =~ pozwala to
na rozréinienie przy sygnale AE = AS z ukladu poréwnujq—
cego AE/AS czy bufor jest pusty, czy pelny /256 s¥éw/.
-Logiczne réwnania dla sygnaidw zezwolenia na wejédcie i

wyjdcie . informac;i z bufora: '

OKE = R + /AE # AS/
| OKS = R + /AE ¢ AS/ | |

Uktad sterowania wej$ciowy jest zablokowany, gdy bufor
jest peiny /OKE = 0/, a ukad sterowania wyjéciowy, gdy
bufor jest pusty /OKS = 0/.
 Uklady wejsciowe bufora

Przebiegi czasowe

Kazdej informacji, ktdéra ma by¢ wpisana do bufora, poﬁ;-
' nien towarzyszyé sygnal strobujacy SE. Bit parzystodei
nie jest wykorzystywany w buforze. W czasie trwanla syg-
nalu SE informacja powinna byé ustalona.

- Wysianie przez bufor sygnalu potwierdzajacego przyjecie.
informacjt ACK musi spowodowaé zdjecile sygnalu strobu SE.
Sygnal ACK nie zniknie dopdki bedzie trwal strob SE.

Czas © miedzy podaniem ;nformacgi na wejécie bufora /li-
czony od poprzedniego zbocza strobu SE/ a wysianiem syg~
natu potwierdzajacego przyjecie informacii ACK wynosi
max. 25 ps, gdy bufor nie jest peilny; jeZeli zaé bufor ‘
jest peiny i jezeli informacja na wyjéciu jest znakiem,
czas ten wyniesie 5,5 ms/180 zn/s/; jezeli natamiast bu-
for jest'bekny 1 jezeli informacja na wyjsciu jest fﬁnk—
_ch, czas 9 moﬁe wynos1é 300:ns /przypadek przesuwu O
wiersz/ o -

/’
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Strob: SE

Potwierdzenie przy- | o t .
jecia informacji

ACK
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N A

Sus max

Wejdciowy uklad sterowania /WeUS/. ‘

Uktadeejéciowy o czterech stanach jest zrealizowany na
dwéch bistabilnych synchronicznych przerzutnikach HE1l i
HE2, zmiana ich standw odbywa sie w takt impulsdéw zega-

rowych o okresie 2 #5 ps.

Stan 0 jest stanem spoczynkowym, buforioczakuje'na przyj-
gécie informacji. Gdy tylko wystapi sygnat strobu SE'i je-
zeli jest zezwolenie na wejdcie infdrmacji do bufora OKE,
uklad sterowania przeChodéi ze stanu 0 do stanu 1. Stan 1,
ktéry poprzedza wiasciwy zapis informacji w';amiqd,’poz-

',wala /dostarczonemu przez uklad wybierania adresu wejécio-

wego AE/ na ustabilizowanie sig adresu.

Jezeli informacja nie jest pobierana z bufora /L -1/, uk-
1ad sterowania przechodzi w stan 3. W tym stanie US infor-
mac:a jest zapisana w RAM, a uklad wybierania adresu wej-

. éciowego AE zmienia adres.

Stan 2 dostarcza potwierdzenie przyjqcia informacji ACK.

-~ Dopiero po zakoﬁczeniu strobu SE, ukiad sterowania wejécio-

wy moze powrScié do stanu spoczynkowego.
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ORIR LI

0 - Spoczynek

1 Stabilizacja adresdéw

zapis w RAM
\ 3 ‘l;l—AE

Potwierdzenie odbioru
2 ACK=1

=)
}
}

SE

Plytka bufora - wykres wejsciowego uktadu sterowania

‘Uklady wyjdciowe buforé

Ogdlne wiadomodci

Sposéb wyjécia informacji zezwala na prace asynchronicznq
drukarki - dowolny odstep czasu moze oddzielaé nadanie
dwéch znakéw. W'tym celu licznik znakéw CC podaje w kazdej -

~chwili fizyczna pozycje gilowicy drukﬁjqcej} Jezeli wiersz
- jest czedciowo wydrukowany i bufor jest pusty konieczne

jest, przed spowodowaniem powrotu giowicy drukujacej na

. miéjsce spoczynku, zapisanie stanu CC w pamieci -~ liczniku

MCC, a nastepnie wyzerowanie liczrmika CC.

-Gdy do pamieci RAM zostanie wpisany dalszy ciag wiersza,

bufor wygeneruje ilo$¢ odstepdéw /spacji/ zapamigtang w
MCC, a nastepnie wypisie znakl do drdkgrki przyjete ostat-
nio przez_pamieé RAM umozliwiajac w ten sposéb wiadciwa
kontynuacje drukowania rozpoczetego poprzednio wiersza.
Rejestr buforowy RP, do ktérego p@dtqczone s3 bezposdred-
nio linie informacyjne piytki logiki, zapewnia prace syn-
chroniczna drukarki. Do rejestru RP wpisywane sa znaki

i funkcje z pamieci RAM lub realizowane wewnetrzne funkcje
bufora powrotu giowicy CR i odstepu ESF.

5. 5 2. Tabulacja-

zaprojektowany ukXad pozwala na pozioma tabulach. Kazda
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tabulacja jest poprzedzona przymusowym powrotem glowicy
drukujacej. Za tabulacyjnym kodem HT musi byé podany.w
systemie dwSjkowym /mniej o jeden/ adres miejsca do kté-
rego chce‘sié tabulowaé. Kod 7-mio bitowy daje 128 adre-
86w, Do'rqzszerzenia_tabulacj; mozna wykorzystaé &Ssmy

‘bit w przypadku, gdy nie jest on bitem parzystosdci..

Jezeli po adresie tabulacji wystapi kod funkéji a nie
znaku, bufor spowoduje wykonanie tylko funkcji, natomiast
tabulacja zostanie. zgubiona.

wyjiciowy ukiad sterowania

wyjtciowy ukiad sterowania ma na celu zapewnienie wspéi-
pracy buforu z drukarkq.

" Wspdéipraca z drukarkas ~ 4

Ukiad sterowania wysyla informacje wraz z sygnaiem stero-
wania drukiem CI i oczekuje na przyjécie z drukarki syg-
natu potwierdzenia PEC.

Wyjlciowy ukad sterowania WyUS posiada 8 stanéw. Zbudo-

" wany jest na trzech dwustabilnych synchronitznych prze-

rzutnikach HL1, HL2 i HL3./Ze wzgledu na ztozonodé tego
ukiadu oméwione zostana poszczegdlne przypadki.
Drukowanie X znakdw

Po wyzerowaniu ukiaddw elektronicznych drukarki /przy-
ciskiem SEL lub sygnaiem ‘RZGEXT/ wyjdciowy uklad stero-
wanié znajduje sie w stanie "0" /patrz: Piytka buforu -

- = sieé dzia!nﬁ ukiadu wyjédciowego/.

wpilnnio szybkie do pamiqci bufora RAM x znakéw o ukta-
dzie takim, ze tylko ostatni jest znakiem funkcyjnym,
inicjuje wydruk. ‘

Jui od momentu wpisania pierwszego znaku pozostaje sygnal
OKS = 1, ktéry powoduje przejécie wyjdciowego ukladu

' sterowania do stanu "1". W stanie "1" nastgpuje przepi-

sanie znaku z pamiqcl .RAM do rejestru RP. Naleiy zwrdcid
uwage, Ze pamigeé RAM jest caly czas w stanie odczytu 2
wythkiem odcinkéw czasu lo—ciomikrocckundowych podczas
ktérych odbywa siq zapis. _ ‘

W rozpatrywanym tu prazypadku w stanie "3" dokonuje sie
zmiana adresu wyjéciowago AS zgodnie z pierwszym warun-

| kiem MCC = 0. W stanie '7' ukiad WyUS wysyia do drukarki

lygnaz CI oras :viqksta . ] 1 stan lic:nika pozycji cc.
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Po otrzymaniu sygnatu potwierdzenia przyjecie informécji ‘
PEC z drukarki, uktad sterowania przechodzi do nastepnego-
stanu "4". Ze stanu "4" uklad WyUS przechodzi do stanu "0°,
poniewaz w tym przypadku bufor nie powoduje przymusowego
powrotu gtowicy CRF. '

Cykl stanéw 0,1,3,7,5,4,0 powtarza ,1e synchronicznie z
praca drukarki, az zostanie wydrukowane x - 1 znakéw.

Przy ostatnim znaku X cykl powtdérzy sie z ta tylko réznica,
ze w stanie "7" nastapl wyzerowanie licznika CC, a nie '
zwiekszenie o 1.

Jezell do buforu zostanie wpisana nastepna porcja X znakéw
o ukiadzie podanym wyzej, wydruk tych znakdéw bedzie identy-
czny.

Drukowanie X + Y znakéw

Przyjmujemy, ze do pustego buforu wpisujemy szybko X znakéw,

z ktérych 2aden nie jest funkcja oraz po diugim odcinku
czasu nastepne Y znakéw, z ktérych tylko ostatni jest fun-
kciq.
Dla X-1 znakéw uklad wyjsciowy pracuje tak jak opiséno w po=-
przednim punkcie. '
W stanie "4" ‘cyklu X - tego znaku sprawdzany jest warunek
przymu36wego powrotu glowicy- ’
o CRF = /CC = 132/ +OKS * /cC # 0/

CRF = /CC = 0/ + OKS - /CC # 132/, gdzie przy-
jeto wersjg 132 znakéw w wierszu.
Poniewaz OKS * /CC & 0/ = 1, uklad przechodzi do stanu "6".

W stanie "6"kod powrotu glowicy CR jest wprowadzony do rejes~

tru RP oraz stan licznika CC jest zapamigtany w liczniku =~ _
-~ pamieci MCC. Wymuszony powrdét gtowicy drukujacej zostanie .
wykonany przez drukarke podczas nastepnych standw 7 .1 5,

W stanie "4" warunek CRF nie jest juz speiniony, poniewaz

.CC = 0 i uklad sterowania przechodzi w stan "0". Dla znaku
‘X-tego cykl stanéw byt wiec nastepujacy: 0,1,3,7,5,4,6,7,5,4,0

Giowica drukujjca powrdécila na miejsce spoczynku i oczekuje
na prz&jécie Y znakéw do drukowania. Gdy nowe znaki zostana
wpisane do buforu, pojawi sie sygnat zezwolenia na wyjécie
OKS. Rozpocznie sie nowy cykl pracy ukiadu sterowania, w kté--
rym beda generowane odstepy,-przy warunku MCC # 0. Po wykbnad‘
niu X odstepéw, drukowanie Y znakéw odbywaé sie bedzie jak w

punkeie 1.
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Przekroczenie 132 znakéw w vierszu
Po wydrukowaniu 132 znakdw pawrdt q!owicy bedzie wymuszony,
gdyix CC = 132 daje CRF = 1. _
Pozostale n - 132 znakdéw zostanie wydrukowanych w tym samym
wierszu co pierwsze 132. Przypadekgten jest bigdem spowodo-

Tabulacj zioma . ' i
za kodem tabulacyjnym nastgpuje adres tabulacji w systemie !
dwdjkowym ~ adres dokad chce sie tabulowaé.

Rozkaz tabulacji powoduje zawsze wymuszony powrét glowicy.
MoZzliwe sj rdine przypadki pracy ukladu, gdy adres tabula-
cyjny AD nie nastepuje natychmiast za kodem HT. '

Pierwszg g zypadek . :
Jest to najczgstszy przypadek, gdy OKS wystepuje przez caly

czas. Zakladamy, %e bufor zawiera: Tekst A + kod HT + adres

AD + tekst B, wydawanie tekstu A dokonuje sie podaiquc wud-»
luq cyklu 0,1,3,7,5,4, 0. Gdy kod HT zostanie wpisany do re-
jestru RP, w stanie "3* ukladu sterowania zostanie wpisany |

~do Rp kod CR i "1" do przerzutnika BTAB.

Dwuatabilny prsersutnik BTAB :tuzy do zapamigtania kodu HT

i | zezwala na prsejdcie ukZady. sterowania ze stanu "0" do

stanu '2“'
Przdjicie "do stanu 2 potwala na :apamietania adresu tabula-
cji /RAM=» MCC/ oraz zmiang ad asu wyjtciowego wskazywanego~‘
przez ukiad wybierania adresu Aﬁ i nastawienie na zaro dun—

. stabilnego przerzutnika BTAB.

Ze stanu “2" ukiad sterowania wyjéciem przechodzi bezpoire- .
dnio do stanu "0". Od tego monontu ukiad zachouuje siq jak

~ przy wydruku tekstu Y w punkcie 2; najpierw drukarka wyko-

nuje odstqpy /MCC = AD/, a naatqpnio drukuje tekst B ro:po-_
czynajac od pozycii AD + 1.

"Prz lek drugi

- OKS nie wyltqpuje po wydaniu tekstu A /kod HT nie wszedt

jeslcza do bufora/. Gdy tekst A zostanie wydrukowany, przy~ ;

musouy powrét gtewicy sprowadza ja na miejsce spoczynku. Gdy

pojawi siq nowy sygnal OKS i jeieli do bufora zostanie wpi-

_jlany!uktad informacjiz kod HT + adres AD + tekst B, dalsza -

ffﬁénch'ukindu bgazie podobna jtk - prsypadku 1.
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PrAxpadek trzeci

OKS nie wystepuje po wydaniu tekstu A /kod HT wszedl do bu-

CA

fora/. Wydawanie tekstu A odbywa sie normalnie.

Kod HT zostaje zapamiqtgny w przgrzutniku BTAB w stanie "3".

/ Przymusdwytpowrdt giowicy jest spowodowany w stanie "6" ‘1
przez éykl 7+5,4 ukzad'powraca do stanu "0", gdzie oczekuje
na nowy sygnal zezwolenia na wydawanie OKS. :
Skoro tylko adres AD przybedzie, sygnai OKS zezwoli na przej-
dcie do stanu "2". Nastgpnie praca ukitadu. przebiega jak po-
przednio przy wydawaniu tekstu B. ‘ '
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‘Synchronizacja uktaddw weijdciowrch 1 wvidciowych

Stan "3" wejdcioweao uktadu sterowania WellS i stany "1"‘
lub "2" wyjéciowego ukladu sterowania WyUS - dajace dos-
tep do tej samej pamieci - nie moaga zachodzié jednoczed-
nie. '
Chociaz oba uktady sterowania moga pracowaé z réznymi
szybkbéciami, konieczne jest Oddziélenie odczytu od za-
pisu RAM.

W tym celu utwor?one 83 dwa warunki o rdwngniach:

L = stan 1 ./WyUS/ + stan 2 /WyUS/

L = AL3 .- /HLZ - HL1l # HL2 - HL1/

i E=EEl - 1L

Warunek L jest konieczny dla przejs$cia ze stanu "1” do

?

stanu "3" ukiadu WeUS, a warunek E jest konieczny do
rzejécia ze stanu "0" do stanu "1" lub "2" ukitadu WyUS.

- Przypominamy, ze zespét komérek pamieci w RAM jest wy-

bierany przez wejsciowy ukiad adresowy AE tylko w czasie
trwania sygnaXu E, a przez wyjdciowy ukiad adresowy AS
w pozostaiym czasie.

- L ©

!1 : { . rweijdcie

1

____.r_._._...q....._.
___.._-_r__._____.._...__a,._.__-

o lo 18

wyjécie
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5.7. Wersja bufora

5.8.

a/

b/

Iloéé znakdéw w wierszu.

Wybdér drukarki z 10-ma lub 12-ma znakami na cal
sprawia, ze ilodéé znakdéw na wiersz wynosi 132 lub
158,

Jak wiadomo maksymalna ilo$é znakéw w wierszu jest
pam;etana przez uktad bufora i jezeli wiersz zawiera
ich wiecej, nastqpﬁje wymuszony powrdét gtowicy dru-
kujacej. Zmiana maksymalnej ilogci znakdéw w wierszu
moze byé dokonana priez wykonanie odpowiednich zwaré
na plytce bufora.

Iloéé transportéw papieru.

Niezaleznie od ilod$ci transportdéw papieru bufor
przyjmuje jako funkcje kody:

HT 09/16/ i CR OD /16/

oraz ' '

LF OA /16/, VT OB /16/, FF OC /16/

pc1 /16/, DC2 /16/, DC3 /16/

dla tranéportu pierwszego i dla transvortu drugiégo.
Wybdr miedzy jednym /pierwszym/ lub dwoma transporta-
mi papieru dokonuije sie przez wykonanie odpowiednich

" zwaré na plytce bufora.

W wersji z jednym transportem przy kodach DC1, DC2,
DC3 sygnal FONCwW buforze nie powstaje.

Interface drukarki z buforem

D? wersji z buforem wchodza dodatkowo:

—‘plytka bufora

- 4 stupki dystansowe

- zwierak /taczacy bufor z piytka logiki/.

Podlaczenié bufora do jednostki sterujgcej wykonuje sie

. za pomoca kabla zakonczonego ziaczem 2 x 25 stykdw.
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Zgodnoéd stykdw wyjécia 'z buforn i wyjdcia bezpo‘red-\
niego z piytki logiki pokazane jest ponizej:

Ptytka bufora

/L
// r /

/ /
K /! | !/ /
. 5!
| I '

Sznur polﬁczeniwy \_/

Podiaczenie ztacza wyjdcioweqo
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Tablica okablowania }aczdwki wyjsdciowed.

Kontakty
taczdwki Svanal Wejbcie ~—
A B c1 ygnaiy Wyjdcie ———i»
1 I S
1 2
2 3 L ‘
2 4 [ OV logiczne
3 _ 5
3| 6 |J
4 7
4 g || . |
5 «‘ N ‘? -9v /punkt pomiarowy/
L 85w J -
6 11 <— SE Strob: na wejdciu
6 12 —_— RELSEL - wskazuje, ze przerzutnik SEL
; ; o © Jest w pozycji pracy i drukarka
~Jjest gotowa do pracy, napiecia
1 s3 ustalone
7 13 «— ENTS - kod na wejéciu
8 15 <4—- ENTE - kod na wejdciu
9 17 «4— ENT7 - kod na wejdciu
9 18 -~ FINPAP - brak lub koniec parieru
10 19 <— ENT1 - kod na wejdciu
11 21 4~ ENT4 ~ kod na wejdciu
12 23 «— ENT3 - kod na wejdciu
13 25 ~+— ENTZ2 - kod na wejsciu
14 27 -<+— ENT8 - kod na wejsdciu
15 29 — ACK ~- potwierdzenie przyjecia informacji
_ ‘ do wydruku
16 31 —» CPFLX - zegar /2 do 5 ps/ /punkt pomiarowy,
17 33 —= SEL - stan przycisku SEL
. 18 35 } Wolne styki
" 18 36
19 37 ~— RZGEXT - ogélne zerowanie, dzialanie
identyczne jak w przycisku SEL
20 39 ~—- ZAS - ustawienie na zero uktadu wyjscio-
' wego wyblerania adresdw
20 40 - VALSOR - pozwolenie na wyjicie znakdw
‘ : z bufora do drukarki
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Kontakty
taczdwki Svanat VWejdcie %4—
¥g 4 Wyjdcie —
A| B | cI
21 41 FIN = OKS /HL = 0/, bufor jest
pusty, ostatni znak
/lub funkcja/ zostat
wydrukowany
21 42 OKE - zezwolenie na wpis do pa-
mieci bufora
22 43 ZAEAS - ustawienie na zero oby-
dwu ukladdéw wybierania
adreséw
23 45 '
23 46
24 47
24 48 +5V logiczne /punkt pomiarowy/
25 49
25 50
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5.9. Oznaczenia sygnaidw wystepujacych w-uktadach- piytki

bufora

AE
AS

OKS
OKE

ccC

RP

SE

HEl ,HE2

ACK
HL1,HL2,HL3
| "X HL
BTAB

AD

CR

ESP

FONC

CI

PEC

CRF

FIN
VALSOR

ZAEAS

ZAS

uktad wybierania adresdéw wejdciowych

/8 bitowych/ pamieci RAM

ukiad wybierania adresdéw wvidciowych

/8 bitow?ch/ pamieci RAM

zezwolenie na wyjsdcie z bufora

zezwolenie na wejécie do bufora

licznik znakdéw /8 bitdéw/

wyjdciowy rejestr bufora /8 bitdw/

strob na wejsdciu, strobuje informacie
przerzutniki dwustabilne, tworza wejéciowy
uktad sterowania /zapis/ WeUS
potwierdzenie przyjecia danvch wytwarzanych
przez bufor po kazdym SE

dwustabilne przerzutniki, tworza wyjéciowy

uktad sterowania /odczyt/ WyUS

przerzutnik dwustabilny pamigtajacy kod HT
adres tabulacji ' '
kod powrotu giowicy OD /16/

-kod odstepu

2dekowana informacja funkcji

sterowanie drukowaniem /do drukarki/
odpowiedZ drukarki na CI

przymusowy powrdt glowicy wvtwarzany orzez
bufor

svanal wskazuje, ze bufor jest pusty i gXo-
wica w pozycji spoczynkowej

zezwolenie na wyj$cie informacji i CI z
bufora do drukarki )

sygnat ustawiajacy obydwa uktadv adreséw
na zero |

sygnal ustawiajacy na zero tvlko uktad wv-
bierania adresdw wyjéciowych

pamieé licznika znakdw'



S

Pddsfaviéwy ’mecl"iaﬁfvin przesuwu nanieru 2 mocuje sie do
‘_drukarki 1w bardzo prosty sposéb. przy pomocy zatrzaskéw.
'Hozna rdwniez zastosowaé drugi mechanizm przesuwu papieru
'3 po zhnont0wauiu wspornika 4. ‘

Prawidloﬂé zatozoﬂ& pgpiery 5 pokazano na rysunku.
Uwaga-‘ : :
Opia technic:ny mechanizmu przesuwu papiaru zostal
wydany w‘oddzielnynutomie.
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7. Dobér'przekladni i silnikéw dla wariantédw wynikajacych z

czestotliwodci sieci zasilania i ilodci znakéw w wierszu

Siinik prze- - Tarcza
50 Hz wijania tad- Kozzliiigte Koggrzggize poczatku 60 Hz
my barwiacej P znaku
Ilosé Tlosé
znakéw znakdéw
na cal 15 12 15 12 60 72 na cal
Ilosé S0Hz | 60Hz zebdéwW zebdéw|zebdw| zebbw| nacieé Iloéé
znakdéw znakdéw
w wier-: W wier-
szu szu
10
132 % %* * *
12
) 10
* * 132
12
* * * 158

Uwaga: Silnik gidéwny nie zmienia sig we wszystkich wariantach.
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MECHANIZM - PRIESUYU PAPIERU
DO DRUKARKI D Z M «180

'OPIS TECHNICZNY



Data

Zmiang wprowadzono
od numeru fabrycz-
nego:

,Zmiany




" SPIS TRE$CI

¢ 1. Zastosqwanié'
2. Dane technicZﬁe
“ : . 2. Szybkoéé przesuwu
‘ '2.2. Zasilanie
2,3. Sygnaty logiczne
' %-4. Pobdr mocy '
‘3. Budowa
3.1. wWstep |
: ‘ - 3.2. Kohstrukdja no§na
3.3, Zespél napédoﬁy,,"
. 3.4. Ukiad ustalajacy .
I ~3.5. Czytnik formatu
. 3.6. Elektronika '
3.7. Ciagniki papieru

f - _ 3.8. Elementy manipulacyjne - rozmieszczenle i onis
5 ' 3.9. Czujnik xofica papleru
3.10. Mocowanie mechanizmu
4. OplS elektronlki
4.1, P&ytka EL-30 60 KP~- 0834 01
4.1.1. Sygnaly sterujace mechanlzmémrprzesuwu napieru
4.1.2. Sygnaty wvjsciowe | '
4.1.3. Parametry sygnaldw
4.1.4. Opis uktaddw piytki sterujacej nrzeéuwem papieru
4.1.4.1. Zmiana n021oméw loqicznych svgnaldw
" 4.1.4.2. Zerowanie ukiaddw
' : 4.1.4.3. uk?ad wejéclowy
4.1.4.4. Ogranlcznik czasu trwania sygnaldw wejdciowvch
4.1.4.5. Rejestr rozkazdéw 3SR
, 4.1.4.6. Generatory taktu C?l; Ccp2, CP3
o 4.1.4.7. Licznik.proqgramu PMC
| 4.1.4.8. Licznik TCP-
; 4.1.4.9. Liczniki PCCl i PCC2
‘ 4.1,4.10. Dekoder stop
4.1.4.11. Przerzutnik stop 8§T?2
4.1.4.12. Kompafator VGL
4.1.4.13. Optotron _
. 4.1.4.14. Uklad kontrolny silnika
. 4.1.4.15. Dekoder PCD

4.1.4.16. Rejestr stop STP1



4.1.4.17. Uklad'ustawiajacy :
- 4.1.4.18. Wazmacniacze

4.1.5.
4‘-1'50.1-

4.1.5.1.1.

4.1.5.2.
4.1.5.3.
4.2.
4.2.1.
4.2.2.
4.2.3.
g.2.4.
4.2.4.1.
4.2.4.1.1.
4.2.4.2.

§.2.4.2.1.

4.2.4.3.

1.2.8.4.

4-'2.405-

4.3,

4.4
4.5.

4.§§:
4.7,

Steérowanie urzadzeniem nrzesuwu naoieru :
LF - zmiana wieraza :
.Wykres czasowy podstawowych przebieqdw
VT - tabulacja pionowa

FE_- zmiana formularza

Piytka 60 KP-0808-01

Sygnaty sterujace mechanizmem orzesuwu panieru
Sygnaty wyjéciowe

~ Parametry. sygnaldw

Sterowanie mechanitmem urzesuwu oapieru
Zmiana wiersza - IF v
Wykres czasowy nrzebxegdw -

Tabulacja picnowa -;V? - .

Wykres czasony_przebiégdwtfff

“miana forﬁuiarZa‘- FF

. Wykres czasowv przebiegdw”fa
Wzmacniacze = u

_Uktady zerowania

sCzegélne nrzvnadki odpowiedzi mechanizmu Drzesuwu
papieru na sygna*y w zaleznoéci od. zakodouanej tasmv

~ programowej

Sterowanie reczne mechanizmem nrzesuwu papieru.'
Przelgcznik programéw przesuwi ‘papiern g

Ukiad stabilizatora napiecia 24V '

Uklad sygnalizacji 'brak lub koniec nanleru .
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ZALBCIZINIKI

‘1. Schemat okablowanla mechanlzmu przesuwu nanleru

2. Schemat ideowy plytkl loqiki mechanizmu nrzesuwu nanleru
60 KpP-0808-01 ' '

3. Piytka 60
£

4. Mechanizm
elementdw

5. Mechanizm

6. Mechanizm

- 7. Mechanizm

‘KP-0808-01

Drzesuwu papieru
elektronicznych.

przesuwu panrieru

przesuwy papieru

przesuwu bpapieru’

8 Schemat ideowy olytki- EL-30

9. Plytka EL-30
~10. Wykres pracy plvtkl EL~3O

60 KP-0834-01

~

- oznaczenia podzesnoidéw i

gzeéé‘léwa
czgéé drodkowa
czegsdé p:awa_:

11. Piytka stablllzatora + 24V 60 KP-0831-01

12. Ptytka EL-30
13. Plytka,logiki_60~KP—0808f01 - oznaczenia elementéw elektronigznyc!

60 Kp-~ 0834 01 - oznaczenia elementdw elektronicznvcl

14. Piytka stabilizatora +24V 60 KP-0831-01 - oznaczenia elementdw

_elektronicznych



MECHANIZM PRZESUWU PAPIERU

1. Zastosowdnie

Mechanizm przesuwu papleru zostal tak skonstruowany aby mdéqg?
znalezé jak najszersze zastosowanie przy wspéipracy z takimi

urzadzeniami jak n.p. @

automatami ksiegujgcymi,
automatami fekturujacymi,
drukarkami, A
automatami obrachunkowymi,
maszynami do pisania,
dalekopisami,

i.t.p.

2. Dane techniczne

2.1.

2.3.

2.4.

Szybkosé przesuwu | : ;
Szybkodé skokowa przy pracy impulsowej wynosi 4 # 5 wierszy
na sekunde, nétomiast przy pracy ciagiej 40 + 60 wierszy na
sekunde, zaleinie od grubodci formularzy.

vZasilanie

W przypadku wspélpracy z DZM-180 mechanizm nrzesuwu papieru
éasilany jest dwoma nanigciami statymi 5vi5e - zasilanie
ukiaddéw logicznych, 24V /1 10% - zasilanie silnika i elektro-
magnesu.

Sygnaly logiczne

Logika TTL :
poziom "0 U 0,4V
poziom "1" U® 2,4V

Pobdr mocy

Obciagenie zasilania 24V -~ ok. 2,52
Obcigzenie zasilania 5V - ok. 0,5A

3. Budowa

3.1,

Wstegp

Mechanizm przesuwu papieru jest urzadzeniem o bardzo prostej
i lekkiej konstrukcji i jest bardzo latwy w obsiudze.



Podstawowymi czeécxaml funkcjonalnvml urzadzenla,sa 3

.gikonstrukCJa no‘na,‘

:'“;fZespél nanedowy,, | : g
"--elektronlka sterujaca urzadzenlem.‘
17 czytnik formatu,' _ :

.  -‘c1agn1ki papleru,‘

e czujnlk koﬁca oapleru

A

Zesoél napedowy oraz elektronlka ukryte 53 ood lekk1m1

estetycznyml oslonami z tworzywa sztuczneqo.‘

jg3;2;'Konstrukc3a noéna

‘Stanow1q ja dw1e plytv boczne polqczone oretaml dvstansowvml.\”
N ‘Pom1dey pIytaml znagdu;e SlQ zespdl naolna]qcv wsteqge nanlerub
W pIytach osadzone sq qnlazda z tozvskaml kulkowvm1 lozvskujq-

"5¢-cym1 szeéc1okatna oé napedowq ‘Na .osi ‘umieszczona jest skala
o ulatwiajqqa ggtaw1an1e claqn;kéw ‘W zaleanéc1_od szerokosgci

: ,stoSowanGQO"pabieru}x_ v

_«ﬂi?S}]Zespdl naoqdowv /rys. 1/
.gZespdl napedQWy jest w1doczny PO Zd]QClu lewe3 osIonv Do
"F fnapqdu urzadzenla przesuwu. papleru sluzv 511n1k oradu staleao"
Y dzlalagqcy impulsowo. ; iy
‘;‘iNaped przekazywany Jest z 511n1ka poprzez Drzekladnle élimako-
'*f fwa /77y sorzeglo 01erne przec1qzenlowe, sor—nq?o c1erne jedno—f

'ftﬁkierunkowe 'ﬂsprzeglo klowe na oé szeéciokatna nanedzajch

ko&a pasowe c1agn1k6w. Sprzeglo cierne przeciqzenlowe zabeznie-ﬁ
,mechahxzm przed uszkodzenlem1 powsta]qcyml orzv czestvch i
,hamowaniach mechanizmu.,_' e o ‘ ‘ ‘

fSprzeglo cierne Jednoklerunkowe zabezplecza przed uszkodven1a-“5

;‘fpapleru Sprzeglo “iowe umozliwla reczny przesuw oanleru

1”cy apewnia.fokladnv przesuW“papieru oraz zapewnia wtaéciwq
n»pracefczytnlka crmatu.,; : S T




Rys.



Rys. 2
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3.v5..Czytnik formatu /rvs. 1[

Czytnik formatu jest n;eodlaczna czedciy urzadzenia sZuich
do sterowania procesem przesuwu papieru. Jest czytnikiem
typu stykowego. Sklada sie z kola nangdowego /1/ zespotu
szczotek /8/ odczytujgcych informacje oraz uktadu rclek .
/2,3,4/ napinajgcych taémg. : ' :
Zespdl szczotek jest umocowany w snosdb umozllw1ajacy requla-_
cije polozenia szczotek w stosunku do taémy oraz unoszenie ca=-
lego zespolu przy zakladaniu taémy. ' o
Czytnik dziala tylko przy opuszczonym odczycie i zalbione1
tadgmie programowe]. Tadma ta posiada wvdziurkowang écieike 
prowadzaca, sSciezke odstepdw miedzv kolejnvmi wierszami ‘A
/3-cia éc1ezka/ oraz £ciezki 1 2,, 4 15 odoowiednio zanraqra-

- mowane. Czytnik powinien bydé tak ustawiony,_by szczotki zatrsz

S 3.7.

mywaly sig w _otworach taémy.

Elektronika

Uklady loglczne sterujace urzadzenlem zrealizcwane s3 na jednej
piytce drukowanej zamocowanej do nrawej piyty bocznej Do Dtytv
prawej przymocowane jest takze gniazdo do polqczenia mechanizmu
przesuwu papieru z ﬁrzadzeniem wsnéipracujacvm /DZM}IGO/,
zespdl przyciskdw klawiszowych regcznego sterowania przesuwem
papieru, przelqcznlk programdw, oraz Dlvtka stabillzatora 24v.

Ciganiki panieru

' Clganik papieru zlozony Jest z dwéch nrowadnic pabieru~3

gdrnej i dolnej, kola pasowego przenoszqcego ‘naned z osi szee; 
éciokatnej na pasek zebaty z metalowymi bolcami nadajacY~ruch'

wstedze papieru, kola oasowego aladkieqo araz urzquenia bloku1Q*

. cego unlemozliwiajqcego przypadkowe nrzemieszczenie sie ciaqni~

3.-8-

ka.j-

:Mechanizm przesuwu oapieru zaopatrzony jest w dwa ciaqniki

Elementy manibulacyjne - rozmieszczenie i onis_i;'

Przy kaédym z. ciagnikdw ]1/ znajduja sie trzy dzwiqnie maninu~
lacyjne.:"f'*;f Sonnmetn I o E
- diwignia blokujqca ctagnik w ekreélonvm poloieniu /2 rvs 3/
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- dzZwignia otwierajgca prowadnicg gérnq /3 rys;B/'
- dzwignia otwierajzca prowadnice dolna. /4 rys.3/

Przy pltycie bocznej lewej znajduja sie diwignie snrzeq!a kio-
wego /5 rys.3/. Nacidnigeie jej w kierunku plyty bocznej pPOWO=

‘duje roztaczenie osi szedciokatne3 od zespolu napqdowego umo=-

zliwiajace reczny przesuw papieru. : : ’
Przed ciagnikami znajduje sie dragzek/6 rys 3/ napinajgcy wste-
ge papieru. Odblokowanie go nastepuje poprzez odkrecenie na-

‘_kretkk radelkowanych /7 rys.3/.

Pomiedzy ciagnikami oraz miedzy prawvm ciggnikiem i prawg pxy-'

“ ta bocznag znajduja sie dwa pokretia radetkowane /8 rys.3/ umo-- 

#liwiajqce reczny obrét osi szedciockatnej po uprzednim wyciag-
nigciu dfwigni sprzegia /5/.

. Po zdjeciu lewej ositony widoczna jesu~dzwignia /5 rys.1/ ozna-

9.

3.10.

.1.

czona czerwofa kropksa umozliwiajgca podniesienie i opuszczenie
zespolu szczotek.

Czujnik xorica papderu

Czujnik korica parvieru sklada sie z ocbrotowo zamocowanego draz-
ka do ktérego zamocowana jest krzywka wtaczajaca lub wvlqczajq-
ca mikroprzelqcznik.

Czujnik kofica papieru przerywa wspéivrace mechanizmu orzesuww
papieru z drukarks, gdy konczy sie papief sygnatem PES =

Mocowanie mechanizmu

Mechanizm przesuwu'papieru jest mocowany do urzadzenia wspéipra-
cujacego przy pomocy systemu prostych, pewnych i szybkich w
dziataniu zatrzaskéw. '

Opis elektroniki

Elektronika sterujaca mechanizmem przesuwu papieru znajduje sie -
na jednej piytce drukowanej. Zaleznie od wykonania mechanizmu
montuje sie jedna z dwdch plytek; EL~30 60 KP-0834-01 lub
60 Kp-0808-01.

Piytka EL~30 60 KP-0834-01 /ark.8,9,10,12/

Sygnaly steruiace mechanizmem przesuwu papieru

IF - /ZMIANA WIERSZA/ - powoduje przesuniecie papieru o jeden
wiersz,
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VT - /TABULACJA PIONOWA/- powoduje przesuniecie papieru o

| okredlona ilod¢ wierszy,
FF - /ZMIANA FORMULARZA/ - powoduje przesuniecie papieru do
poczatku nastennej stroni.

e
e}

A

4.1,2, Sygnaly wyjdciowe

INA - /POTWIERDZENIE PRZYJECIA 1
WYKONANIA ROZKAZU/ =~ sygnal ten jest generowanv no przy-
",:3_, jeciu kazdego z trzech wvmienionych
o ' 4 rozkazéw, Czas jego trwania jest
Li . okredlony czasem dziatania ukXadéw
' ' elektionicznych piytki sterujgcej.
Jezeli czas ten bedzie krétszv od
240 ms.% 30% to rozooczecie wvkony-
wania nowego razkazu bedzie blokowa

ne az do ulywu teqo czasu.

4.1.3. Parametry sygnaldw

F 9T FF 2,4% 5,25V
LF,VT,FF
0 + 0,4V
5 Dlms
; 2,4 + 5,25V : .
INA .
0 + 0,4V

4.1.4. Opis ukladdéw pivtki sterujacej nrzesuwem naniéru

4,1.4.1. Zmjana pozioméw logicznych svgnaXdw

W celu uproszczenia rodiaczania mechanizmu do urzqdzeﬁia'nodf
. stawowego, piytka sterujaca jest tak skonstruowana aby mogia
: przyjmowaé rozkazy LF, VT, FF przychodzace w wostaci logicz-



nej "1" lub "O" /poziom TTL/. Analogiczna sytuacja wystepu-
je przy sygnatach wychodzacych INA i IXKA.

Przelgczanie nozioméw zadziatania odbywa sie nonrzez wykorzy-
stanie inwerterdw, ktére 2aczy sie lub vomija stosujgc mostki

z drutu.
Mostek Rozkaz /sygnai/ " Poziom TTL
. A %
1* /] LF /zmiana wiersza/ ! b
2 IF i mom
3t VT / tabulacja pionowa/ : i B
4 VT no"
5¢ PP /zmiana formularza/ g win
6 FF "o"
7= Wraz 2z koticem INA moze byé nrzyviety nowv rozkaz
i natychmiast wvkonany
8 Svgnai blokuijacy licznik prcqramu'PMC no zakoncze-
niu INA nrzedfuga blokade dla svgnaiéw steruja-
cych do 240 ms = 30%
i0"° INA /potwierdzenie przvjecia i wykonania rozkazu/ ""
9 i 11 INA To" -
- 12* IKA /impulsowe votwierdzenie wykonania rozkazu/ “o"
9 i 13% IKA . _ ’ _""
UVAGA! :
Mostki oznaczone ¥ nie s3a montowane na niytce
! sterujaqcej, przeznaczonej do wspéivracy z DZM-130.
Sygnaly wej$ciowe musza by4 dluisze nié_}\ms i powinny ZakKofi-
czyé sie domiero no potwierdzeniu nrzez INA. ’
4.1.4.2. Zerowanie ukiaddw
Podiaczenie naviecia +5V do »iyvtki powoduje wyzerowanile licz-
nikéw PCC1,PCC2, PMC, dekddera PCD, nrzerzutnika ston STP2,
rejestru stop STPl.
4.1.4.3. Uktad weisciowy

Nejscie dla sygnaidvw zostaly zabezpieczone przedwﬁakidéaniem
przy pomocy ukiaddw RC. Wszystkie wejécia s dgwisowane do



4.1.4.4.

wspéipracy z ukZadami typu TTL Przermutniki Schmitta
Vsluzq do poprawienia zboczy sygnaldw. Przy DOMOCV 1nwerter6w

mozna przelqczaé wejdcia tak, aby mogly wspdlprgcowaé Z 8V-

ugnalami'o ndzicmie "1" lub "0O".

Ogranicznlk czasu trwania sygnaldw weidciowych

.~

Sygnaly wejéclowe IF, VT, FF oraz sygnal ze szczotkl rozru-

vchowej “START" sa ograniczone do 1 ms w obwodzie; uklady sca~

_ 1qne 33/11, D4/6 oraz R15,i CB Dziegki temu uzyskano zabez—

4.1.4.5.

nieczenie orzed nowtarzaniem 51e nrzesuwu oodczas trwania
zbyt dlugiego sygnaku na wejéciu. Kazdv przesuw musi- byé roz-
ooczety nowym rozkazem.

Relestr rozkazéw BSR

) {aozkazy LF.,VT. 33 sq zapisywane w rejestrze.

4-1.406.

| 411_‘1 4." 7

’Generatory taktu CPl, CP2, CP3.

Przebiegi czasowe funkcji logicznych s3 sterowane i kontrolo—

‘wane przez trzy generatory taktujqce CP1, CP2, CP3.

Generatory te zbudowane sa na przerzutnikach Schmitta ze Sprze
zeniem zwrotnym. ‘

;Czestotliwoéé drgaﬁ jest okreélona nrzez czion RC z dokladno—

scig hs 3ﬁ%.

Liczhmk nrogramﬁ'PMC

-,Wraz 2z wnrowadzenlem informaCJl do rejestru rovkazdw urucho-~

4.1.4.8,

4-1-4.9.‘»

"miony zostaje licznik nroqramu PMC. Przeuisvwanie PMC naste-

puje impulsami taktujqcymi CPl co 10 ms.

Licznik TPC

Licznik ten zabezpiecza nrzed zadrganiami szczotki taktu.

Przepistany jest'impulsami taktawymi co 400 us od momentu

zejdcia szczotki z dziurki. Po ukazaniﬁ‘sie informacji na wyj

$ciu’D nastenu]e zanisanie jej L rejestrze rozkazdw. Pojawie~

nle sig dziurki pod szczotkq taktu zeruje 1iczn1k TPC..

»Llczniki PCCI i PCC%

Majq za zadanie kontrolowaé czas trwan;a nrogramu. Drzepisv~

- wane 58 1mpulsami taktujacymi CP3 co 30 ms. Jezeli czas ten

ijest d&uzszy niz 3 8 sék. i 3Q% to nastapifsamoczynne odlqcze
- nie. za511ania silnlka i elektromagnesu oraz podtrzymanie sy-

"!f;gnaku INA.stan ten mozna zlikwidowaé Jedvnie Doanez wciénie-

 ;f?éie klawisza LFT.J,



4.1.4.10.

4.1.4.11.

4.1.4.12.

4.1.4“13.

Dekoder stoo

Sthhd&ia go uktady séalbné F4/6, 2576;'b2}a;”bz/12. |
Po zdekodowaniu sygnaldw ze szczatek taktn, zatrzymujqcej
i rozruchowej powoduje uatawienie urzerzutnika stop odvowie= . .

dnio do obozujapej 1n£atmacji.

Przerzutnik ston STPz

Przepisywany jest zaleénie od poorzedzajqpeqo 3vgnalu w
nnstqoujacy sposdb ‘
LF - przez sygnal "0" ze szczotki taktu._:
VT - przez sygnaty "O" ze szczotek taktu i zatrzymuiacej
F - przez sygnaly "O" ze szczatek taktu, zatermujqceJ i
'rozruchowej ' ' :

Komgarator VGL

Ukzad do pomiaru metody noréwnawczq. s!uzv do. blokowania o
generatora CPI. ' : ' '

Optotron
Stanbwi go uktad scalony Cl. Jest to nrzjtzqd bdinrzeﬁodniQ
kowy zXozony 2z diody elektroluminescencyjne1 i fatotranzvstov ‘

"_‘ra. Sruzy do galwanicznego odseparowania naplecia. zasilajq-5'
~ cego silnik /+24V/ od nariecia zasilajqpeqo elementy logicznq;
T /¥5V/ I

4.1.4014-

4.1.4.15. De

- 4.1.4.16.

-Uklad kontrolny silnika

Kontrola nracujacego silnika odbywa sie hrzez nqmiar naoie-fff
cia zasilajacego +24V 1 generowanie sygnatu MT2 W obwodzie i
D5, R24, R25 orag uktaddw scalonych 01/4 i 34/3.:‘* o

Dekoder PCD

Polqczony jest bezpoérednio za licznikiem PMC. S SRR
Zamienia sygna!y podane w kodzie dwéjkawym na kod dziesietny,

Rejestr stop. STPI

k4 chwila orzyjécia dzlurki ston, sygnat ze szczotki zatrzv- ['

H.‘mujqcej zostanie zapa&ietany w rejestrze. Stan rejestrn zosﬁ
| tanie. zmieniony, skaro tvlko zostanie uruehamionv ‘silnik S
-;przaz nastgpny rozkaz.~ ‘ : o '
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Uktad ustawxajqqy

Zbudowany jest na TSl i Dl. Wytwarza svgnal NRM = "O",

ktéry blokuje worowadzenie informacji do rejestru rozkazdéw
i ustawia rejestr stop STPl. W przypadku wystapienia napie-
cia zasilajgcego wyzszego od napiecia diody zenera sygnal
NRM przechodzi w stan log. "1".

Uktad zbudowany na TS2 uniemozliwia niekontrolowane wyste-
rowanie silnika i elektromagnesu podczas wiaczania napiecia
zasilajacego /+5V/. P |

Wzmacniacze

Stanowia je dwa tranzystory mocy typu Darlingtona Ts3 i Ts4,
Pierwszy z nich steruje silnikiem, drugi elektromagnesem, “
Podanie na bazy tranzystqréw napiecia 1,5V powoduje ich wy-
sterowanie. 7 L | S
Napiecie 0 + 1,5V wprdwadza obydwa tranzystory w stan zatka-
nia.

4.1.5. Sterowanie urzadzeniem transportu papieru

Kazdy z sygnaiéw LF, VT i FF jest sygnalem 1nic3u3acym przesuw '

papieru. -
4.1.5.1. LF - zmiana wiersza

Pojawianie sie sygnalu IF na wejéc1u "M" pZytki, powoduje jego

uformowanie na imbuls ~1ms i zanamletanie tej informacji w B

rejestrze rozkazéw, co z kolei powoduje ukazanie sig sygnalu

;BFK = "1®, ktdry zezwala na prace licznika programu PMC,‘

nastepstwie czego rozpoczyna réwnies liczenie licznik PCCI S

PCC2.

Przy stanie PMC 4 zostaje wlaczony silnik, powodujacy tym

‘ samym przesuwanie taémy nrogramowej. Podanie sygnalu MTC na

‘we]écie A-B komparatora powoduje zablokowanie generatora CPl

Stan ten trwa az do chwili zejécia szczotki taktujqcej z dziq-_
rki na: trzeciej éciezce tasmy Drogramowej Ukazanie sie sygnam

'"lu " na szczotce taktu czytnika bowoduje uruchomienie licz-t
:.nika TPC. W stanie TPC-B informacja ta zostaje zanisana w
'rejestrze rozkazdw i po;awia sie sygnat BZF="1 aw nastep- s

stwie IFE = "0". Przyjécie nastepnej dziurki taktu przeuisuje -

przerzutnik st0p STPZ Zostaje Wtaczony elektromagnes 1 zabIQv*

'V’kowany generator CPZ Stan przerzutnika STP2 zostaje. wpisany
e ido rejestru rozkazu BSR i na jego wyjéclu pojawla sig sygnal
‘~f !BMS5="1". Generator CPl rozpoczyna brace i stan licznika.pro-

B R
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qréﬁu PMC zaczyna 's:l,q‘ powigkszad. Prz_y.?t_&Cue.zostaje wyla~
czony silnik i zablokowane wejdcie dla dziurki taktu. PMC=11
powoduje przejéc:l.e aekodera PCD w stan 3 i ukazanie siq sy- _
gnatu SPE = "0®, ktéry przepisuje przerzutnik stop STP2 wyla,- v |
czajac tym samym elektromagnes. : : ' Cal
PMC = 14 przepisuje PCD w stan 6 i powaduje ukaza.nie sig svgna- _t :
lu INK =« "o". c \ S
PMC = 15 przepisuje PCD w &tan 7 i nowoduje ukazanie sie sy-
gnatu FKE = "D". Sygnal ten uniemozliwia wysterowanie silnika
S § elektromagnes&, 'wyzerowanie rejestru mzkazdw oraz 1ic=m1ka
programu PMC co. z Kolei bowoduje uystanienie sygnalu INI. a
tym samym zakoﬁczenie INA.

- INA

R 1 5.1.1. _V_kares czasm p_g_dstawogxch Erzebiggéw
b }
' o s .'9.04¥
| Mms | o 24 8,2V
LF T ' | : OV ¥ 0,4V
S ST o 2,4 + 5,25V
. i ‘ 40ms v N
| R o 2,4 5,25V
e o F'* 70ms R . oo
. . - OV 4 0,‘4V
. 1. dnns 2.4*5 25V
S o ovwo na
' # s o} :
| - ,
4.1 5 2, VT - tabulacja pionowa

AW przypadku pojawienia siq syqna&u ﬁ na wejéciu PN 1n£otﬁa-

. . cja zostaje zap.tsana w_rejestrze rozkazu. thodzq smly
. BFK= "1"'4 Bv-r = "1" Dalszy cykl jest mlogiexnv jak dl.a
sygna!u I.E', z ta. tvlko réin:lcq te mstahic aygnalu m—
b (_niezbednego do puepiaania przorzutnika Btop, nastqp:l jeﬂy,nie

"~-~a_fu przypadku jednoczesnego ukasania -1e dainrek takt“ 1 't°°“ -




na'taémie programowej pod szczotkami czvtnika.

4,1. 5. 3- FF - zmiana formularza

Pojawienie sig sygnatu FF na wejsdciu "R" ptybkt powoduje
zapisanie informacji W rejestrze rozkazdéw oraz wygenercowanie
sygnatdéw BFK = "1" { BFF = "1". Dalszy cvkl 1est analoqicznv
jak dla sygnalu LF, z ta tylko réznica, e pawstanie sygnaiu
FFE = "O", niezbednego do przenisania przerzutnika stop,nas-
= tapi jedynie w przypadku jednoczesnego ukazania sig dziurek.
taktu, stopu i étartu na taémie programowe1 nod szczotkami
czytnika.: '

"4.2. Plytka 60 KP-0808-01 /ark. 2,3, 13/ o R

‘4 2.1, Sygnaty sterujqce mechanizmem Drzesuwu Dabieru

IF - /ZMIANA WIERSaA/ = powoduje przesuniecie papieru o 1eden :
wiersz, .
VT -/TABULACJA PIO~ ' |
NOWA/ ~ powoduje przesuniecie panieru o okre-.
_ : £€long ilo 4 wierszy,
FF - /ZMIANA FORMU- | | |
LARZA/ ~ powoduje przesunigcie napieru do pocza-
tku nastennej stronv.

4.2.2. Sygnaly wyjéciowe

OK - /POTWIERDZENIE :
WYKOMANIA ROZKAZU/ - svgnal ten jest generowany no wvko-
naniu kazdeqo z trzech wymienionvch
rozkazdw,' | |

4.2.3. Parametry sygnaltéw

LF,VT,FF B :2,4V'$‘5.25V

0 + 0,4V

3.4V + 5,25V

‘0 #0,4y
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4.2.4, Sterowanie mechanizmem przesuwu papieru

_ Kazdy z sygnaldw LF, VT i FF Jest synna!em inicnujacvm prze— f
' suw papieru. . S e G R '

4. 2 4.1. Zmlana wiersza - LF

Sygnai iF - DO orze;éciu do noziumu ov-powoduje otwarcie G
bramki 6/11. Poniawaﬁ ponrzedni atan "O" na wejdciu hramk1 f _
1 9/6 ‘ustawil przerzutnik 6/3 - 6/6 w atan 'l" na wvjéciu 6/3L'fA
"fzostaje spetniony 1lo¢zyn 6/11. W uyniku cze 0 nastennje T
\przetaczenie uxzerzutnika 6/8 ~ 7/3 i poprze:z bramke B.6, F;w
Oﬂéznieniu 15 = 30 ma/w uktadzie D7, C4, Ril i inwerteréw - e
.3/4 i 3/6 S wysterowanie wznacniacza wlqc*ajqceao silnik.Jfff 
a Tasma programowa w czytniku zaezyna sie nrzesuwads ﬂrzesu?
niecie ‘tadny powoduje rozwarcie styku odczytu na. 3~ciej écie
ce i na wyjéciu 1/6 ukazanie stq stanu - "1". Na bramce 2/6 .
po opéznieniu 2 74 ms /uktad cpdﬁniajqcv D3, Ci, Rz inwertery
1/4 1 1/8 l pojaw;a sie atan ‘0'..Prze3$cie dziurki 3-ciej
éciezki pod odczyt powoduje przy pomocy ukladu formujqceqo -
, skIadajacego sie 2 D4, C2, R3 i bramk1 2/3 wvnenerowanie na:
wyjdciu wymienionej bxamki 1muulsu u voziomie QV . 1 czasie  ?rT
,trwania 25 = 50 ms. Powyiszy 1mnuls po zanegowaniu orzez 1n-ﬁ
werter 1/10 przechodzi przez. hzamke 7/6 / na wejéciach 3 1 5
_panuje stan “"1", poniewai nie sa. realizowane svgnaly T 1 PF/,
- Przednie zbocze imnulsu oowoduje przelqpaEnie przerzutnika S
2/8 * 2/11 do stanu non' na wyjéciu 2/8. R =
‘ Stan "O".na 2/8 Dowoduje poprzez inwerter 3/12 i wzmacniacz
‘ _wlqczenie elektromagneSu. Tylne zbocze poprzez bramkq 4/3 &
”zeruje przezutniki 6/3 * 6/6 i 6/8 < 7/8 oraz nowodnje wy-fhv
1qczen1e silnika., . “‘5‘ m“ - » : o
Stan "0" na ijéciu 2/8 pf%erzutnika 2/8* 2/11 nodtrzymany
Jest przez okres 100 200 ‘ns noprzez opdinlenie zrealizowana
na D5, c3, R4 1 inwerterze 3/2 Po unszie teqgo: czasu nastq-:ﬂ_
puje wytapzanie elektromagnesu araz’wygenerowanie przez for-_.
- mer sktadajacy sig z D6, C5, Rl3 1 bramek 3/10 1 4/5 1mnu18u
 —ox— o czasie trwania 15 ? 30 ms. ktdry wskazuj& ie przesuw
_ zostaz zrealizowany i mozna podaé sygnat do odpracowania naai
i‘tepnego akoku.ISygnat -LF- moie nyuntté 1euzcze 1nny rodznj :
‘przesuwu. Jaieli.pm@ygnaleﬁjzf; nastqpiivrzesuv i ssciotkl;;‘
czytnika natrafi w. nastqpnymﬁnipruzvfna dziurke w Sciedce: 2
1ub 5 to‘ﬁoprzez inwortery ’ 10/4 nrzetge:y'prierzutnik
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4.2.4.1.1. Wykres czasowy przebiegéw.



- Czytnik bez zatrzymvwania badzie przesuwal taéme az do
rzqdka ktérvch nosiada d?iurke odnowiednio na1 ‘lub 4 décie~
zZce. A ‘ e ‘

Dolszy proces zatrzymania nrzesuwu i wvuenerowania 1mpu1su _
~OK - Jest identycznv jak nrzv svanale -VT— opisanvm 9onizej

4Q2.4.2. Tabulacna nlonowa*VT :

’Przejécie qunalu VT nowoduie nonrzez tramke 9/6 inwerterv K
5/6 i 5/8, nrzerzutnik 6/3 ~ 6/6 bramke 6/11, nrzerzutnik 3
-: 6/9 - 7/8% oraz bramke B/6 wlaczenie silnika /tak jak W DYzv-
padku qunalu LF/nrzelaczajac ]ednoczeénie nrzerzutnik 4/8 ',~
- 4/11 i przerzutnik 9/3 - 9/8, a ten z kolei nrzerzutnik 8/&{
- 8/12. Stan “0" na wvjdciu 3/12 nodtrzvmuje stan wzqczenia =
" silnika oraz blokuje bramke 7/6 nie nozwalajjc przejﬁ¢ imnnlw
som z 3~ciej écieiki, N S a tym samym'wchzyé'eléktfo— o
5maqnes. Tadma przesuwa sig a® do momentu ﬁkazania*sie dziﬁ#ék
ki pod od¢zytem na $ciezce l-szej lub 4-te1 w’zaleinqﬁci-odf;'
Drogramu. | ' |
Wéwczas na wyjsciu 8/12 nrzerzuthika 9/8 -~ 8/12 ukazu1e siq
stan "1". Skutkiem ‘teqo nastenuie wv!@czenie silnika oraz
otwarcie bramki 7/6 dla imnulsu ze écie7ki 3-c191 Dalei
.proces odbywa sie identvcznie jak w nrzvovadku qunatu -LF-'
“tzn. wiacza sie 1-wqucza elektromaqnes oraz qeneruie impuls
~0K-, ktéry dodatkowo zeruije nrzerzutnik 9/3 - 9/3. s

4.2.4.3. Zmiana formularza - FF

'Ukazanie‘s;g syanaru r??— o poziamié'"oﬁ‘powoduje‘pbprzez .
 przerzutnik 5/11 - 7/*2 i'bramke 8/6'bezb6§redn1e wiqczéniéi
. silnika oraz zamkniecie bramki 7/6 dla svana¥u dciegki |

3-ciej. W momencie jednoczesneno nrzy1§cia daziurkk na écie-
~2kach 1 1 2 lub 4 15 /w. zalernoéci od oroaramui/, gnetnia

iloczvn 1ogiczny na’ brance 9/11 nowoduje nrzelqczenie ‘nrze-
rzutnika 5/11 - 7/12 do stanu "1® na wejdciu 7/12. W efekeie
odblokowuje sie bramke 7/6 1 wv!acza silnik. Imouls 2z

' 3-ciej 4ciezki jak i o nonrzednich przvoadkach wtqcza 1 wy-
tacza elektromaqnes oraz aeneruie,imnuls ~OK~. Halezv zwrd-

cid uwage, ze noziam 'O“ na wyjéciu 9/11 wvmusza stan '1' :

_na wyjsciu 7/12 przerzutnika 5/11 - 7/12 '
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4.2.4.4.

Sas-

Wzmacniacze S

. Na plytce mechanizmu przesuwu papieru s3 dwa 1dentycznégf

'uktady wzmacniaczy, zbudowane na tranzystorach Tl, T3 if

m2, T4 polqczonych w ukladzie super-alfa .

‘deen wzmacniacz steruje elektrqmagnesem, drugi sielni-ﬂ*

kiem. Podanie ‘na ‘wejdcie /bez tranzystoréw T1 i T2/ na-i
piecie 1,5V powoduje wysterowanie tranzystordw.

,Napiqcie 0+ 1,5V wprowadza ohydwa tranzyatory w stan za-"

tkania.
b~4;2-4.5 Ukladx zerowania
Uktad zerowania sklada sie z R22 i C?.“f'- - ,
Dziata on tylko w momencie wlqczenia zasilania. Kondensator
Cc7 Iaduje sie powoli, podtrzymujac poziom. ‘Zerowy na. odpowie- o
dnich wejéciach przerzutnikéw 8/8 - 8/12, 5/11 - 7/12 1
" 6/8 - 7/8 ustawiajac je zawsze tym samym w okreélonym stanief?'

poczatkowym

4.3. Szczegdlne przypadki odpowledzi mechanizmu przesuwu papiexn o
na sygnhaiy w zaleznodci od zakodowanej taémy programcwej ‘j
STOP - dzirukavna_l lub 4 écieéce _
START - dziurka na 2 lub 5 éciééce
TAKT - dziurka na 3 dcieice

113‘ LF LF ~ LF LF LF LF LF L]f
1 Sclezka . o : - e ——— —p— -
2 bclezka — ey




1 éolegka —— —— - —m i —$
2 scisgks —— ——4— - ———4= . - 3 i

3 éciezka -8 - P '

B ol SIS Sy SH
2bclerka g .o 4y g

'3 gciaezka

'SCiezki 4 i 5 dzialaja identycznie, rZy'cZYQfécieiée 1‘odp6wiéd§  

éciezka 4, a 2-giej - 5 ta.ﬁ_*

'Sterowanie rgczne mechanizmu przesuwu papieru /rys 4/

Sterowanie reczne odbywa sie przy pomocy klawiszv, ktdre po wcis- .
nieciu daJa sygnalv odpowiedajace rozaJowi przesuwu.h; ‘

‘_K;awisz czerwony o ~"_§T/§ rys. 4/.
 Klawisz jasno-szary - VIT /3 rys. 4/
Klaw;sz czarny R FFT /4 rys. 4/

T_Styki przetacznikdw klawiszowych daga o naciéniqciu noziqm '0' o

jStyki,klawiszowe czerwonae i czarne 83 po!qczone rdwnoleqle bdpowie-“:
dnio do sygnaldw LF i FF. o ' o

'w.QIStan klawisza jasno—szarego polaczonv jest rdwnolegle z torem écie-[

% iki 2 lub 5. 4 powyzszych potqczeﬁ wynika, 2e nie mozna uzywaé kla~

g-wiszy przesuwu recznego podczas wydruku, poniewai nastapi nie syn- .
?}chronizowany przesuw papieru i w efekcie drukarka wydrukuje wiersz(f

ukoénie.; ~ e 5 : : . L
Naciéniecie ktdregokolwiek klawisza, niezaleznie od tego jak g!ugo~?

. bedzie trwato, zostanie przez urzqdzenie zrealizowane jako Jeden i

f j.okre§1ony rozkaz. Urzadzenie nie wykonuje réwnieé dwdch kolejnych‘:
"}rozkazéw VTT : - : :

“_‘ }V'w przypadku koniecznoéci powtdrnego wykonania rozkazu‘VTT przez
' f?;«urzadzenie, niezbedne jest zrealizowante upxzednio syqnazu»fﬁf




4.

Rya.



4 5. Przelgcznik nroqramdw urzesuwu nanieru [rvs.dl

. 4“;cyjuym przezgcznikiem suwakowym, nrze&qczaiacvm dwa ‘obwody. . IR
Vﬁ f7Progran I /qdrna nozgcja/ - w&uvza écieiki 4 15 tadmy proqra-
| S | mowaj; od!qcza éciezki 1:4 2. ,j_]jf

l
|
Jfﬁf j f;,‘};ve!qcznik nrogramdw orzesuwu nanieru 71 rvs.dfieat dwunozv-l -

:
y

.Program II /dolna novvcja/ -[wlncza écievkl 1 1 2 od?qcza ﬁcie-_

B IR I ) Y T R O

o \,ffg*écieika 3 podlqczona jest na sta!e poza nrzetqcznikiem. ,
‘“f7@;§JTokzad stabilizatbra naniqcia‘zivlg("" 8

‘Uklad stahilizatora 7najduje siq na oddzielne3 b!vtce zamncowa-:
» ned obok ulvtki logiki przesuwu napieru. ' e e e
\f“:?ﬁ_::fSktada siq z kondennatora CI, rezvstora r1, diodv Zenera Dl
:hffforaz tranrystordw T 4 T2 Tranzystor mocv 72 dodatkowo mncowa~=
. ny jest‘do radiatora..'f“ . _ SNSRI
L Stab111zator dziala W, ukladzie wtdrnika. Nabiecie dioﬂy Zenera

. -';ff 24V podane na baze tranzystora requlujqceqo jest powtarzane na :

”obciaienin..‘.i

47, Ukzaa svgnalizacji “brak lub koniec nanieru“

; «L Uk1ad svgnalizacji Qtanowi mikronrzelqcznik, ktdrego stvki sa
;”[ zwarte. gdy nie jest zatozonv nanier do drukowania lub W nrzv--
L padku gdy papier skoﬁczy sie. [_T : R
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 OZNACZENIA PODZESPOZLOW 1 ELSMENTOW BLEKTRONICENYCH

24v-

' MECHANTEZM PREESUWU PAPIERU - .

‘Ziacze wyjsciowe

Zlecze ptytki logiki

.‘Elektromagneg "stopu"

. .81lnik

Czytnik programdw
Suwakowy przelacznik programéw
Przezqcznik‘klawiszowy reczneqgo ste:owénia ‘

mechanizmem przesuwu papieru

‘ M;krcptzelacznik kofica papieru‘

Piytka stabilizatora +24V‘

4



S8 B B BS Y DR Y e

£ ot .
LE]SETE EEZE S5 IE €

1

L

60 W% STRELZ X 02 6 LesE U




 ovEuv

206 00 , ‘ TR TR Rt ) % 6
; . i . [ i i I3
‘ . > R

]

€9 8 19 09 05 WOy Ly OV GPZEW &b ZvivOVEE G 89 69 £  of SE " o 2

e ————




A At ek ahanter e e w L e

R TN

US4 4RSS 56 89 60 4 6V 65 D)

B T R R

42

R

vs o

maa W omon oM

Y :

% n

ER RS

T oo






A S vl

e o —
s o st

, g,.‘_mo _8.,‘3 33 .v
,4_0«,,5‘33,30.
e | W oo op |

- i -

- o —

_,;m
n
.”



' 2J¥l s L TXR
» e } - @° -N .
9 E 9-0d $eriS INOMOIEY
- L . : \\\NRNQ
ST . ’ IS9 2P S10M
o R L WO HdS 8= 201
R Lo T o : !.-..% R )
o+ o b nvn. 2
20220M 1]
oy g K02,
e ‘ A . n.&éh&
Cl ] ee—_—" dyporxs rou
SRR WYY L Y | anpuzadzoy|
o : TRcrI D)4 QOS]

| G
{

1104« I3 VIN
Aubmaxo1qo? |42 01902 14)
o "IN 11223 o 104

: JWd _ # «JWd

N $Ni223bIN .
180 yoTs | oy I
0" 10K%.0° VIW - 2?2 R——
222§
. N

[P A0BWOY 3 IRIBI] 7 - g T e = 9] .
. § = INd .\.»‘ww. o} 2 ¥IG
(142 duazabpa) 0" = 194 J$8 00 8 ISE op suiy
¥ " SSWNG 07
T wf s X718
y5¢ 00 a.ax_

HUO2IEIM 1)
Auomol3z [2241
ol 225§

0 HOIDYIC! S HY

AL €YY
opDIIN SIOMOI)]

]

o¢-27 mpted
rnss.a.bw wvuemwmcxi




Incr,.I1

Agkuu | Nr 11



PLYTRA EL-30 60 KP-0834-01 -
OZNACZENIE PLEMENTOW ELEXKTRONICZNYCH

4
N c2
B2,C3,F2

F4

D2,E2
a3

A4

D3

B4

E4

A1,B3,E3, F3

A2,C4

C1

R2,R8,R10,R12,R14

R3,R6,R26

R1,R4,R7,R9,R11

R13,R16,R18

' R5,R22
R15,R20,R21,R33,

R27=

R23

R34

R24

R31,R32

R25

D6,D7

' Dl

D%

D2+ D4

Ts3,Ts4

Tsl

Ts2

c2,Cc8,Cl1

CT4+C19

- C12

Cc13
c1,c9,C10,C19,

' C4z C7

c3

R30-

-

Uktad scalony DCY 7400 N
Uklad scalony UCY 7402 N
Ukiad scalony UCY 7404 N
Uktad scalony SN 7408 N

Ukzad
UkZad

scalony UCY 7410 R
scalony SN 7427 N

Ukiad scalony UCY 7442 N
UkXad scalony SN 7476 N
Uktad scalony SN 7485 N

Uklad

scalony

SH 7436 R

Uktad scalony SN 7413Z W
Ukiad scalony SH 43700 N
Ukiad scalony SN 49704 B

Uktad
Rezystor
Rezystor

Rezystor
Rezystor

Rezystor
Rezystor
Rezystor
Rezystor
Rezystor
Rezystor

scalony TIL 119
1008 0,125W 5%
39062 0,125 ¥ 5%

1%& 0,125 W 5%
2,2k 0,125 W 5%

2707 0,125 W 5%
47082 0,125 W_ 5%
56082 0,125 W 5%
5602 0,5 W 5%
102 0,25 W 58
27082 0,25W 5%

Dioda BYP 401-100

Dioda BZX 83C3V3

Dioda 2D8,2
Dicda AAYP37

- Tranzystor BD 695

Tranzystor'BC 178

Tranzystor‘BC 108A

Kondensator

.Kondensator

Kondensétor
Kondensator

Rondensator

Kondensator

tant. 1pF/35Vv
tant. 2,2 nF/25v
tant. 22 pF/6V

‘tant. 47 uF/6v.

ceram. 10nF/25V
elektr. 4,7pF/6,3V



_ PLYTKA LOGIKI 60 Kp~ 0808—01 -
OZNACZENIA ELEMENTOW ELEK“RONICZNYCH

21,23 Uktad scalonv SN 7405 N;

27,28 - UkZad scalony UCY 7410W

210 - Ukiad scalony UCY 7404N

<22 24.25 26,29 - Ukiad scalony UCY ?400N

T3, T4 = Tranzystor BDY~23
TI,TZ - Tranzystor BSXP-61
'D3+D10 ~ Dioda AAYP-37

D1,D2 - Dioda BYP401-100 - o
C10 - Kondensator ceram. 10nP/25V
| _D8k - Kondensator élektr. 10pF/63V
- €7,¢9 - Xondensator elektr. 47nF/6,3V
C3 - Kondensator elektr. 10uF/16V
C2,C6 =~ Kondensator elektr. 4,7uf/25V
C4,C5 -~ Kondensator elektr. 2,2uF/25V
'Cl - Kondensator elektr. 0,47nF/6,3V

I

R24,R25~-

R22 -
RS,R12 -

Rezystor
Rezystor
Rezystor

22k@  0,125W 5%
10k@ 0,125W 5%
2,2k8 0,1254 5%

R1,R8,R9,R15,R18

R21,R23,R26+R29 - Rezystor 1k@ 0,1254 5%
B | R2 - Rezystor .5108 0, 125w ssf-v;
R3,R4,RI3,RIE, . | o

e

R17,R10 ~ Rezystor

390a3o'xzsw 58
2702 0,125W 5%

R6,R7 - Rezystor N
RI1,Ri4 =~ Rezystor 100@0,125W 5%
R19,R20 - Resystor. ;xua o,zsw s&jf*T“!$

i



PLYTXA ssnninxzaﬁon; 424V 60 EP-0831-01
OINACZENIA ELEMEWTOW ELEKTRONICSNYCH

|
T2 -~ l_'raizzyator BD 203
T1 - fTranzystor 2§4141
D1 - Dioda Renara IPD 24
€1 - Xondensator 0,1 yF 100V 10%
R1 - Resystor 1kQ 0,5M S%
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