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1.7. DANE TECHNICZNE

T.1.7,
wadzania informacji w postaci alfanumerycznej z elektronicznych

Drukarka typ 402 /CM-6360/ jest przeznaczona do wypro-

maszyn cyfrowych Systemu Malych Elektronicznych Maszyn Cyfro-
wych, ‘ '

1.1.2.
i ich kodéw oraz wersji Jezykowej napiséw wprowadzono 14 wyko=-
" nan drukarki wyszczegdlnionych w tabeli 1,1,1,

W zaleznosci od rodzaju interfejsu, repertuar znakéw

Tabela 1.1.7.

. ' . \ Repertuar znékéw Napisy w
Wyk,| Rodzaj interfejsu | i ich kody jezyku
o1 | pzM-180 KOI7=N2 rosyjski
02 | DzZM=180 KOI7~N2 polski
03 DZM=-180 KOI7~N2 angielski
O4 | Centronics Model
101 KOI7-N2 rosyjski
05 | Centronics Model
| 101 KOI7=-N2 polski
06 | Centronics Model
101 -KOI7-N2 - angielski
o7 Data Printer KOI7~N2 rosyjski
08 Data Printer KCI7=N2 polski
(0:°] Data Printer KOI7-N2 angielski
10 Data Products
Model 2740 1lub .
2550 KOI7-N2 rosyjski
11 Data Products
fodel 2740 1lub :
2550 KOI7~N2 rolski
12 Data Eroducts
Model 2740 1lub
2550 KCI7-N2 ‘ angielski
13 Data Printer wg tabeli 1.,1,3. polski
14 | IRFR KOI7 - N2 rosyjski




1.1,3, Noéniki informacji - papier perforowany z obu brzegdw
i nacinany poprzecznie do skiadania w paczki,
Maksymalna szerokosé papieru - 450 mm,

1.1.4, Noéniki farby drukarskiej - tasma barwigca Jjedwabna lub
nylonowa,

1.1.5. Szybkoéé drukowania z pojedynczym odstepem miedzy wier-
szami przy wydruku jednego z alfabetdw /taciny lub cyrylicy/
powinna wynosidé:

- 1100 ¥ 80 wierszy na minute /dla pozycji "SZYBKO" przeigcz-
nika szybkosci drukowania/,

- 550 £ 50 wierszy na minute /dla pozycji "WOLNO" przegcznika
szybkosci drukowania/,

1.1.6. Ilbéé znakéw w wierszu - do 160,

1.1.7. I10éé egzemplarzy - do 6/1 oryginat + 3 do 5 kopii/.

1.1.8, Odlegoéé miedzy wierszami wynosi:

4,23 mm dla gestosci drukowania 6 w/cal

3.17 mm dla gestos$ci drukowania 8 w/cal

1.7.9. OdlegZosé migdzy znakami w wierszu = 2,54 mm,

1.1.10, W&miary znakdéw: |

wysokosé «~ do 2,7 mm

szerokosé -~ do 2 mm

1,1,11, Repertuar znekéw i ich kody wyszczegélnione sg w
tabelach 1.,1,2. 1 1.1.3.

1.1.12. Sterowanie przeéuwem papieru do poczgtku strony:

‘dla wykonan 10, 11, 12 przy pomocy czytnika formatu natomiast
dla pozostalych wykonan programowo po uprzednlm wpisaniu do
pamieci formatu ditugosci strony.

1.1.13. Parametry niezawodnosciowe urzqdzenia:

~ Sredni czas pracy miedzy kolejnymi uszkodzeniami g.
Jest nie mniejszy niz 2000 h przy wydruku 15 x 10
wierszy



- Sredni czas naprawy Tu nie Jest wiekszy niz 1 h
- dredni czas profilaktyki Tpr jest nie wiekszy niz 1 h

- $redni czas miqdzy kolejnymi przekiamaniami jest wiqkSzy
od 100 h przy wydruku minimum 10° wierszy

-AWSpélczynnik gotowosci K__. nie mniejszy niz 0,99
_ er

- wspéiczynnik wykorzystania technicznego Ktt nie mniejszy
niz 0,95

- wspdiczynnik pracy uzyteczne] Kuw'nie mniejszy niz C,90
1.1.14, Drukarka przystosowana jest do pracy ciggie] przy

sumerycznym czasie profilaktyki nie przekraczajgcym 1 godz.
na dobe,

1.1.15, Drukarka typ 402 poprawnie pracuje w nastepujacych
warunkach:
- temperatura otoczenia - od +5°C do +40°C

- wilgotnosé wzgledna powietrza bez kondensacji przy
temperaturze 30°C - od 40% do 95%

- cidnienie atmoSferyczhe - od 84 do 107 kPa

- stopien agresywnosci atmosfery wg PN~71/H-04651 -~ Stopien B
1.1.?6. Drukarka typ 402 moze byé transportowana w opakowaniu
transportowym w nastepujgcych warunkach:

- temperatura otoczenia - od -40°C do +55°C

-~ szybkog¢ zmian temperatury otoczenia - do 10°C/h

- maksymalna W11gotnosc wzgledna powietrza bez kondensacgl
przy temperaturze 30 °c - 95%

- cidnienie atmosferyczne - od 84 do 107 kPa

- udary wielokrotne - przyspieszenie g - 147 m/sz;
- czas trwania impulsu - 5#10 ms

- wibracge sinusoidalne: amplituda - 0,15 mm
czestotliwosc - 10+55 Hz



Tablica 1,1.2.

Repertuar znakéw i ich kody - KDI-7/N2
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Tablica 1.1.3.

Repertuar znakéw i ich kody dla wyk. 13
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1.1.17. Drukarka zasilana jest z sieci o napieciu znamionowym

- 220 :1%%, czestotliwodé 50 £'1 Hz

1.1.18, Moc pobierana przez drukarke jest nie wieksza niz
2,5 kVA,

1.1.19. Poziom hazasu wytwarzanego przez urzgdzenie podczas
pracy nie przekracza 75 dB w caiym zakresie czestotliwosci,

1.1.20, Wymiary gabarytowe urzadzenia w mm:

- dlugOéé S0P 0GP BCONSICOISEEOIBOOBIOIOROTDS 1210
- SzerOkOéé 000080000000 IBROIGRBOETNS 760
by WYSOkOéé ooono-oooo.o‘oooooooo-o‘ 1330

1.1.21, Waga urzgdzenia wynosi 350 kg.

1.2. OPIS TECHNICZNY

1.2.17. Zasada pracy drukarki

Drukarka wierszowa typ 402 jest urzgdzeniem elektromechanicz-
nym, Mechanizm drukujacy Jest typu bebnowego o dziataniu
réwnolegtym, Drukowanie znakéw na papierze obrzeinie perforowa-
nym odbywa sie metodg druku "w locie", Metoda ta polega na dy-
namicznym docisnieniu /uderzenie miotka/ papieru i tagmy bar-
wigcej do poruszajgcej sie ze statg szybkodcig czcionki umie-
szczonej na Jednolitym bebnie., Powierzchnia bebna ezcionkowego
podzielona jest na 160 "pierscieni",

Na obwodzie kazdego "pierscienia" umieszczony jest peiny reper-
tuar znakéw - znaki alfabetu rosyjskiego i acirskiego, cyfry
/podwéjne/, znaki dziatar arytmetycznych itd,

Beben czcionkowy umieszczony jest naprzeciwko zespoiu mtotkéw
drukujgcych /tacy mtotkéw/ zawierajgcej 160 niezaleznych mtot-
kéw w ten sposéb, 2e naprzeciwko kazdego miotka znajduje sie
Jeden ze 160 "pierscieni® bgbné.

Pomiedzy bgbnem czcionkowym a zespoiem miotkdéw znajduje sie
papier oraz tasma barwiaca,



Wydruk znaku odbywa sie w ten sposdéb, 2e w momencie gdy czcion=-
ka danego znaku znajduje sie naprzeciwko miotka, wéwczas miotek
ten uderza w papier i dociska go do czcionki poprzez tagme bar-
wigcg. |

Przy jednoczesnym uderzeniu wszystkich miotkéw na papierze zo-
stanie wydrukowany caiy wiersz 160 jednakowych znakéw. Dla wy-
drukowania w wierszu peinego repertuaru znakdéw niezbedny jest
peiny obrét bebna. Papier w procesie drukcwania jest nierucho=-
my. Po wydrukowaniu wiersza nastepuje przesuw papieru i moze
byé drukowany nastepny wiersz,

"Wydrukiem i przesuwem papieru oraz przesylaﬁiem informacji z
EMC do drukarki oraz z drukarki do EMC steruje czesé elektro-
niczna drukarki.

Czeéé elektroniczna drukarki skiada sig z:

a/ ptyty 35-7104 stanowigce) jednostke sterujgcg zawierajacs
system mikroprocesorowy oraz uzupeiniajgce uktady logiczne,

b/ panelu interfejsu zawierajgcego nadajniki i odbiorniki linii
interfejsu, pakiet 35-7106 oraz ztgcze interfejsowe,

¢/ pulpitu operatora z pakietem 35-1004 zawierajgcego ukiady
synchronizacji wydruku, uklady testowania i diagnostyki,
uklady sterowania i kontroli silnikéw oraz czytnika formatu,

d/ bloku automatyki drukarki,

e/ bloku sterowania serwomotorem /transportu papieru/,

f/ kasety zawierajacej wzmacniacze dla mizotkéw drukujacych,

g/ zasilaczy /zrédet napiedé statych/.

Wszystkie operacje typu logicznego, a wigc realizacja wspbipra~
cy z kanatem maszyny cyfrowej, iadowanie pamigci buforowe],
sterowanie uktadem wydruku kolejnych znakdéw, wykonywanie in-
strukcji diagnostycznych i testujgeych, iadowanie pamigci for-
matu, sterowanie przesuwem papieru realizowane S przez system

mikroprocesorowy zawierajgcy odpowiedni zestaw programéw w pa-
mieci staxej,
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Kaseta ze wzmabniaczami mtotkéw, blok sterowania serwomotorem,
pulpit operatora, blok automatyki sg ukiadami wykonawczymi
realizujacymi wspéiprace z mechanizmem drukujgcym oraz umozli-
wiajgcymi obsXuge przez operatora, |

1.2.2. Opis funkcjonalny drukarki

1.,2.2.7. O pi s mechanizmu

Mechanizm drukarki wierszowe] typ 402 stanowi zespé: umiesz=-
czony w obudowie drukarki, poigczony z elektronikg drukarki
kablami. ’

Mechanizm sktada sie z zespolu Korpusu mechanizmu i odchyl-
nego zespoiu korpusu bebna, 0Odchylny zespét korpusu bebna
zapewnia wygodny dostep dla zakiadania papieru i wymiany tasmy.

W zespole korpusu mechanizmu umieszczony Jjest zespdi przesuwu
papieru i zespdr mtotkdw,

W odchylnym zespole korpusu bebna umieszczony jest zespéi bebna
czcionkowego oraz ukiad przewijania tasmy barwigcej.

- Korpus mechanizmu i korpus zespoilu bebna

Korpus mechanizmu i korpus zespolu bebna wykonany Jjest z
profilowanych blach poigczonych migdzy sobg ukiadem prze-
strzennym pretdéw utozonych w taki sposéb, Ze zapewniajg
odpowiednig sztywnosé i wytrzymatosé zespoiu,

~ Zespét miotkdéw

Mechanizm wykonywany Jjest w dwéch wersjach: w wykonaniu 1
z motkami elektrodynamicznymi i w wykonaniu 2 z mzotkami
elektromagnetycznymi.

Zespdt mtotkdédw w wykonaniu 1 tworzy taca.mlotkéw Zz umiesz~
czonymi na niej 80 moduiami po dwa miotki elektrodynamiczne
w module,

W wykonaniu 2 taca skiada sie z 20 moduiéw, w kazdym module
umieszczonych jest 8 miotkéw elektromagnetycznych,

11



Ukiad przesuwu papieru

Uktad przesuwu papieru skrada sie z siinika prgdu stazego o
matej bezwiadnodci Sprzngnego z watkami ciggnikdéw przy pomo-
cy paskdéw. Elektronika zapewnia sterowanie ukiadem celem
uzyskania dokiadnego ustawienia przesuwanego papieru.

Zespél posiada czujniki, ktére sygnalizuja brak papieru lub
Jego zerwanie przed dolnymi ciggnikami, wyjscie papieru z
ciggnikéw oraz zerwanie miedzy ciggnikami.,

Ciggniki ustawia sig niezaleznie co pozwala stosowac papiery
o réznych szerokosciach. Ukad przesuwu papieru sprzegniety
Jest z ukladami regulacyjnymi, ktdére umozliwiajg przésuw
papieru w poziomie i w pionie oraz jegoc napigcie.

Zespdt bebna czcionkowego

Beben czcionkowy Jjest jednolitym cylindrem, na ktérego powie-
rzchni wytrawiony jest zestaw czcionek znakdéw alfanumerycznych.
Na obwodzie bebna znajduje sie 96 znakéw drukarskich,

Wzdiuz kazde] tworzacej bebna znajduje sie 160 jednakcwych
znakéw, Cylinder z wytrawionymi znakemi natozony jest na
rdzen ze stopu aluminium i wypeiniony olejem,

Uktad taki tiumi uderzenia miotkéw w beben 1 zabezpiecza przed
przenoszeniem drgan na inne elementy drukarki,

Z bebnem czcionkowym zWiqzane sg dwie tarczki z wystepami wye-
konane z magnetycznie miekkiego materiaiu i precyzyjnie usta-
wione na linie odpowiednich znakdéw na tulei, Nad tarczkami sg
umieszczone dwie giowice magnetyczne,

Beben czcionkowy napedzany Jjest paskiem zebatym z silnika
Jednofazowego dwubiegowego pradu przemiennego., Ma on dwie
predkosci obrotowe 1100 obr./min. lub 550 obr,/min,

Zespdt przewijania tasmy barwigce]

Tagma barwigca przesuwana jest przy pomocy silnika pradu
przemiennego i przekladni zwalniajgcej. Przekiadnia zwalnia-
Jaca posiada dwa sprzegla elektromagnetyczne przenoszgce na
przemian moment obrotowy z silnika na szpulg¢ dolng lub gdrng
tasmy barwiacej oraz Sprzggla umozliwiajgcege odpowiednie

~ustawienie szpul w celu skorygowania bteddw w nawijaniu tasmy.
P Y
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Tadma barwigca przewija sig tylko w czasie dfuku ruchenm
ciggiym.

Kiedy zapas tasmy na szpuli, z ktérej tadma Jest odwijana
bliski jest wyczerpania, automatycznie zostaje zmieniony
kierunek napedu tadémy na przeciwny.

Uktad wyposazony jest w system korekcji ustawienia tasmy w
pole wydruku oraz czujnik obecnoséci tasmy.

1,2.2.2, 0Opis fun kecjonalny Jednostki
sterujace drukarki
/pakiet 35-7104/

Schemat ideowy pakietu 35-7104 obejmuje arkusze 1.1; 11.2;
11.3; 11.4; 11,5; 11,6 w tomie drugim, przedstawiajgce
doktadnie uzyty sprzet oraz wszystkie poigczenia miedzy pod-
zespotami, natomiast schemat funkcjonalny /rys. 1.1/ przed-
stawia w sposéb blokowy architekturg jednostki sterujacej..
Arkusze schematu funkcjonalnego odpowiadajg dokiadnie odpo-
wiednim arkuszom schematu ideowego.

Arkusz 11,1 zawiera dwa giéwne zespoly - Sekwensor oraz gene-
rator znakéw., W sekwensorze pracuje ukiad 3001, ktdrego pod-
stawowym zadaniem jest wygenerowanie adresu nastepnej mikro-
instrukeji. Adres nastegpne] mikroinstrukcji, podzielony na
dwie czedci - adres kolumny /cztery miodsze Dbity adresu/ oraz
adres wiersza /pieé starszych bitéw/, Jjest podawany na wejscie
adresowe pamieci programu o pojemnosci 512 siéw 4O0~bitowych
/ark. 11.2/.

Rodzaje skoku okredla mikrofunkcja zakodowana w polu JUMP za-
wartym w kazdej mikrofunkcji. Adres kolumny jest podawany
zwrotnie poprzez odwracajgacy bufor zrealizowany z bramek ukiadu
_UCY 7401N na wejécia ukiadu 30001. To sprzgzenie umozliwia
realizacje skokéw do podprogramdéw /takich jak "Drukowanie" czy
"Wysuw"/ za posrednictwem mikrofunkcji JPX = powrét do programu
giéwnego dokonuje sie za pomocag mikrofunkcji JFR.

Rejestr 3212, ktdrego wejscia pozgczone sg z wygsciem pamigci
programu /pole KB/ ma za zadanie pamigtanie adresu w Jjaki moze
przyjéé program gidéwny lub adresu 1nicjujqpego prace mikroproce-
sora,
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Ukzad 3G01 obsiuguje réwniez wskaiznik wejsciowy FI otrzymywany
z procesora /farkusz 11.3/ oraz wskaZnik wyjsciowy wysylany do

procesora zgodnie z mikrofunkcjami zakodowanymi w polach FI i

FO zawartych w kazdej mikroinstrukcji.

Licznik repertuaru napedzany impulsami synchronizacji +5F i
zerowany impulsem znacznika +MAR, rejestr peinego repertuaru,
multiplekser oraz pamied stala kodéw znakdéw stanowig generator
znakéw jednostki sterujacej.

Sygnat +WZZ jest jedynkg gdy wystepuje testowanie w kodzie
zmienno-zmiennym w pracy autcnomicznej. Wéwczas rejestr pomoc-
niczy zbudowany z dwoch ogniw UCY 74175 peini role rejestru
peinego repertuaru. Sygnat +WZZ powoduje wybieranie bgdZz re-
Jjestru pelnego repertuaru przy zapisie kodu zmienno-zmiennego
do pamigci wiersza w pracy autonomicznej, badZ licznika reper-
tuaru w pozostatych przypadkach.

Sygnat +EGZ siuzy do odigczenia generatora znakdw od szyny da-
nych M przez ustawienie wyJjs$¢ pamieci staej koddéw znakdéw w stan
wySokiej impedancji.

Komparator K siuzy do poféwnania kodu wystepujgcego na szynie
danych M z kodem spacji ustawionym na stale na polu kKrosowym.
W przypadku gdy na szynie danych M wystepuje kod spacji sygnaz
+SP jest Jjedynksg, Ukiad kontroli parzystesci bada poprawnoéé
parzystosci znakéw wystgpujgcych na szynie M /igcznie z bitem
parzystosci +IP1 przesylanym poza szyng M/. PROM 3601 /3/ do-
tgczony do szyny M jest dekoderem biedu danych i rozkazdw,
Wykrywa czy kod danych do pamieci wiersza nalezy do regertuaru
znakéw drukarki, czy tez nie /wyiscie ZN/.

Sygnai "O" na wyjéciu -RD informuje, ze kod danych jest rozka-
zem drukarki, a "" na Wyjéciach +F lub +D okresla typ rozkazu.
/pisz i przesun o wiersz, lub pisz i przeskocz od poczgtku |

strony lub pisz bez przesuwu/,.

Arkusz 11,2 /tom II/ zawiera pamiel sterujgcs, demultiplekser
krétkich sygnaiéw impulsowych i rejestry sygnaidw wyjéciowych

i sterujgcych. Pamieé sterujgca zbudowana jest z pieciu ukiaddw
PRCM o pojemnosci 5712 x 8 kazdy. Czterdziesci bitdw na wyjéciu
tej pamieci tworzy tzw, 5icwo mikreinstrukcji podzielone na
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grupy bitéw /zwane polami/, odnoszace sig¢ do réznych czesci
jednostki sterujacej.

Z szesciu bitdéw oémiobitowego pcla KB przy wspdipracy z polenm
OUT tworzone sg sygnaly wyjsciowe i sterujace,

Czedci sygnatéw bardzo krétkich /o diugosci impulsu zegarowego/
a takze stroby do rejestréw tworzgcych pozostaie sygnaiy wyj-
‘$ciowe i sterujace jest tworzona bezposrednio z pola CUT przez
demultiplekser UCY 74154N, ' '

i

‘Naarkuszu 11.3 /tom II/ przedstawiono procesor zbudowany z

kgkggfé}éch ukiaddw 3002 i pamieé buforowg, Frocesor jest sterowa-
ny przez mikrofunkcje zakodowang w polu CPE. Wejscie szyny mas-
kowania K sterowane sg z multipleksera w polu KB, jedynek badZ
zer..Sterowanie multipleksera zwigzanego z wejsciami K proce-

sora odbywa sie za posrednictwem bitéw MCP i MC1 z pola MC w

stowie mikroinstrukcji.

Na wejscia I procesora wprowadza sig dane przychodzgce do dru=
karki od maszyny cyfrowe] lub z przetgcznikdéw znajdujgcych sig
na pulpicie operatora, Natomiast na szyng M, ktora Jest gérng
szyng Jjednostki sterujgcej, wchodzg informacje 2 czytnika for-
matu /za poérednictwem rejestru czytnika-ukiad 3212/ oraz po=
przez bufor zbudowany z bramek UCY74LOIN dane z przetgcznikoéw
pulpitu operatora okreslajgce wielkoSC wySuwu papieru. W przy-
padku drukarki bez czytnika formatu na szyne M wchodzg infor-
macje jedynie z przelgcznikdéw pulpitu operatora okreslajgce
wielkosé wysuwu papieru lub dlugoéé strony,.

Pamieé buforowa podzielona Jest umownie na dwie czesci, Fierw-
sza czesé o adresach od O do 95 /pamigé formatu/ zapamigtuje
informacje zwigzang przesuwem papieru, natomiast w drugiej
czesci o adresach od 96 do 255 /pamieé wierszowa/ do drukowania

w Jednym wierszu.

Uzyte pamieci /dwa ukiady typu 2111A-4/ posiadajg wspélne wej-
écia i wyjécia informacji wprowadzone na szyng danych M, na
ktérg réwniez wychodzg wyjécia D procesora, Sygnal +IZ jest
impulsem zapisujgcym do pamigci, za$ sygnai +ERAM siuzy do
przetaczenia pamieci z odczytu na zapis i odwrotnie /jezeli
+ERAM Jjest Jjedynkg wéwczag wyjscia pamieci sg wigczone na
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szyne M, a zatem jest odczvt/. 7 $yznatu tego tworzony jest
réwniez sygnail -PRZA. Jezeli kod z pamiegci wiersza zgadza sig
z kodem z generatora znakdéw wtedy sygnaty -rRZ4A 1 +ERAM s3
zerowe 1 w czasie trwania tych sygnaidw zostaje wysiany sygnai
+1Z, ktéry powoduje wpisanie kodu spacji do pamieci wiersza,

W wykonaniu 14 drukarki /interfejs IRFR/ W zwiazku z wystepo-
waniem réznych kodéw na te same znaki np. C, K zastoscwano do-

datkowo dwie pamieci PROM 256x4 jako konwerter koddw.

Na arkuszu 11,4, /tom II/ znajduje sie multiplekser sterujacy
do zmiany sekwencji wykonywania programu przez sygnaty wejdw-
ciowe. Jezeli wybrane jest wejscie C wdwczas na wejécie ACP
uktadu 3001 podawany jest sygnalt ACP z pola JUMC., Wybieranie
sygnatéw wejsciowych odbywa sic za pomccag sygnaléw IN+INS

z pola IN, '

Na arkuszu 11,4. wystepuja réwniez multiwibratory generujace
sygnaty =-AWS /Jawaria wysuwu/, ~IWR /impuls wysuwu recznego/ i
BSF /blokada sygnalizacji przecigzenia/. Generator zegarowy
pracuje astabilnie dostarczajgc cigg impulsdw zegarowych o
okresie T=340us do mikroprocesora, Na tym arkuszu wystepuJjs
réwniez przerzutniki GOT /GOTEW/, PA /Praca autonomiczna/,

PS /wysuw do poczqtku strony/, STT /Start testu/, FFZ /Pamied
formatu zapisana/. -

Sygnaty wyjsciowe interfejsowe sg umieszczone na arkuszu 2

pakietu 35-7104, natomiast sygnaty weJjsciowe interfejscowe na
arkuszu 4 tego pakietu. Na arkuszu 4-tym wystepulg ponadto dwa

sygnaty wyjdéciowe +READY i +0ON LINE,

Na arkuszu 5-tym pakietu sterownika /35-7104/ przedstawiono
ukiady formujgce niektdére sygnaty drukarki oraz mostki krosowe,
ktérych kombinacje polaczert dla réznych wykonac zebrano w taw-
belce zamieszczonej na tym arkuszu.

Sygnat 6/8 wychodzi z rejestru pamigtéjqcego gestosd druku ode-
branego przy zapisie pamigci formatu z czytnika formatu lub od
stanu przetgcznika £/8, Jezeli jest na poziomie jedynki ocznacza

gestosé 8 wierszy na cal,

Multipleksery przedstawicne na arkuszu 11.& /tom II/ siuza do
wySwietlania wybranych sygnaidéw na lampkach umieszczonych w
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pulpicie operatora, Miedzy innymi mozna sprawdzic stan linii
adresowych programu: MAO#MA8, . sygnaldw wejéciowych i wyjécio=-
wyeh interfejsu drukarki: VFC/PPC, FIN, SEND, DATA, FPA/FRC,
WACK, ALF, DEM, STROBE, ACK, READY, SEL, szyny M: MF, MO#+M7,
sygnalizacje wlgczenia napied SN1+SN4 oraz sygnalizacje przy-
czyn niegotowesdci,

Wybieranie sygnaiéw do wydwietlania dokonuje sig¢ za pomocsg
sygnatéw A1, A2, 43,

Sygnai BLMX blokuje multipleksery podczas wyigczonego zasilania
/sposéb blokady jest podany w opisie pakietu 35=7104/,

W dolnej czgdci tego arkusza znajdujg sie ukiady sygnalizacji
przyczyn niegotowosci oraz uniwibrator fdrmujqcy impuls kaso-
wania +ZKS, Jezeli sygnal -PNG jest zerem oznacza to, ze wyste-
puje co najmniej jedna z przyczyn niegotowosci.

1.2.2.3, Opis pakietu 35=-7106

Na pakiecie 35-7106 znajdujg sie¢ nadajniki i odbiorniki inter- .
fejsu., Nadajniki stanowig bramki uktaddéw UCY7407N dla wykonan
1413, natomiast dla wyk. 14 bramki uktadéw UCY7414N,

Zwory A1 i A2 umoZliwiajq odwracanie polaryzacji sygnaidéw z od-
biornikéw, Ukiady funktoréw typu 01 stanowig przetgcznice umoz-
liwiajacg podawanie na wyjscia sygnaiéw bad? bezposrednio ze
stykow wejéciowych bgds z wyjsé odbiornikdw,

1e2.2.4, O p i s pakietu 70-1004 i 70-1006

Na pekiecie 70=1004 znajduje sig rejestr przesuwny cztercbitowy
i cztery wzmacniacze dla miotkdw drukujacych, ‘

Rejesfr przesuwny zapeiniany Jjest informacje podzcas cyklu
odczytu pamieci przy pomocy sygnatdéw -FRZA i ~FRW.

Kazda z ogniw rejestru wierszowego odpowiada Jjednemu wzmacniae
czowi oraz mtoteczkowi i informacja w nim zawarta decyduje o
tym, czy dany mtoteczek zostanie pobudzony po przyjsciu impulsu
-Mi3T, czy nie, Pobudzenie motka jest nastepstwem wyzwolenia
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odpowiedniego uniwibratora na czas 1,45 ms oraz wzmacniacza za-
silajacego cewke miotka. | ‘

Na pakiecie 70~1006 znajdujg sig ukiady wspdipracujgce ze wima-
cniaczem mrotkdéw /kondensatory elektrolityczne, bezpieczniki/
oraz uktad sygnalizacji awarii bezpiecznika,

1.,2.2,5. Opis funkxcjonalny pakietu
- 35-1004

Schemat ideowy pakietu 35-10C4 cobejmuje arkusze 13-1, 13-2
w tomie drugim przedstawiajgce dokiadnie uzyty sprzet oraz
'wszystkie potgczenia migdzy podzespoiami,

W pakiecie tym zawarte. sa nastepujgce ukiady: synchronizacji,
markera, wigczania i kontroli rozwirowania bgbna, wybierania
gestoéci drukowania, zmiany predkosci drukowania, czedlé ukia-
déw diagnostyki drukarki oraz uktad sterowania czytnikiem
formatu,

Ukiad synchronizacji

'

Sygnat z glowicy‘synchronizacji wchodzi przez pidrko 63 na
elementy dyskretne, na ktérych przetwarzany jest na sygnat o
poziomach TTL.,

Potencjometr P2 stuzy do wyregulowania impulsu wyjsciowego
W punkcie pomiarowym S, tak aby czoio impulsu byko dok*adnie
W momencie przechodzenia przez O impulsu z gXOWicCYV.

W ukiadzie synchronizacji pracuje samowzbudny generator zre-
alizowany na ukiadach €A i 6B, w ktdrych mozliwa jest regulacja
czasu powtarzania /potencjometrem na pulpicie "Fazowania"/ oraz
korekcja fazowania dla druku "wolno" za pomocg potencjometru
P5. Impulsy z generatora zliczane sg na trzech kolejnych liczni-
kach /54-5B, 5E-5D, 5H-5G/ przy czym pierwszy zaczyna zliczac
od momentu pojawienia sie impulsu Synchronizacji, a nastgpne
liczniki po zakoriczeniu pracy poprzedniego licznika, Liczniki
te majg zmieniana dilugo$é liczenia W zaleznodci od szybkosci
drukowania, Po zakornczeniu zliczenia impulséw przez trzeci
licznik /5H-5G/ zostaje wygenercweny impuls -SF przez ukiad 6H
pod warunkiem, ze nie ma blokady synchronizacji /
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Sygnal -SF moze byé przesuwany wzgledem sygnaitu CSY o wartcsc
wigkszg od czasu jego przetwarzania, przez co mozliwe jest do-
ktadne ustawienie fazowania,

q

Ukiad markera

Sygnar z giowicy markera wchodzi przez pidrko 64 na elementy
dyskretne, na ktérych przetwarzany Jjest na sygnai o poziomach
TTL. Frzetwarzany sygnait uruchamia uktady opdéZniajgce, zreali-
zowane na przerzutnikach 3B i 3A, Ukiady te zapewniajg reali=-
zacje takiego opéznienia, aby niezaleznie od szybkosci drukowa-.
nia impuls +MR generowany przez uktad 3C byt w fazie 2z impul-
sem SF.

Uktad wigczania i kontroli rozwirowania bebna

Na pakiecie 35-1004 znajdujq sie ukiady logiczne natomiast ukia=-
dy wykonawcze znajduJjg sie w bloku automatyki i mechaniZmie
drukarki,

Ukiady lcgiczne zapewniajg wiqozenie silnika bebna po zatgcze-
niu drukarki lub po przyjéciu impulsu DRK na czas okoio 1 min,
W przypadku gdy impulsy DRK przechodzg czeécied niz co 1 min.,
to silnik pracuje w Sposéb ciagty. Gdyby w czasie ok. 30 s
silnik bebna nie osiggnal predkodci nominalnej to nastgpi wy-
Igczenie silnika i wystanie sygnaiu o braku gotowosci silnika
/GSil/. Wymienione okresy czasowe mierzone £g przez liczniki
LG, 4F ktoére zliczajg impulsy z generatora 2E,

Kontrola prqdkoéci obrotowej bebna realizowana jest na uniwi-
tratorze 6H oraz przerzutnikach 6C, 6G, 2G,

Czas mierzony przez liczniki 4G, 4F wykorzystywany Jjest takze
dc generowania sygnaxidw niezbednych do wigczenia sprzegia kalki
/sygnat -WiSP/ oraz silnika odbiornika papieru /sygnat -WiS-KC/,
ktéry moze byé dodatkowo uruchamiany. sygnazami -W lub -KTW,

Ukad wybierania gestoéci drukowania

Gestoéé drukowania moze by¢ wybierana z pulpitu /sygnaty k6/8/
lub z tasiemki czytnika /sygnaty FFZ 6/8/. Zrealizowane to jest
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na uktadach 1E, 6C, 3H., Sygnatly z nada
ety

nikdéw wiersza /Cit, CLE
wchodzg na elementy Gyskr e

ne, na ktdérycn przetwarzane sg na
sygnaly o poziomach TTL, Z sygnaidw tych wybierany Jjest jeden
zgodny z ustawiong gestosclig, Ktéry pobudze uniwibtrator 3C
generugqcy impuls 1LENM. Potencjometry ©3, r4 siuzg do ustawienisa
czota impulsu LEM w momencie przechodzenia przez zero Sygnaicw
z nadajnikéw wiersza /CL=, CL8/.

Uktad zmiany predkosci drukowania

Zmiana predkosci drukowania nastepuje po przedstawieniu na
picie operatora przeigcznika "Szybko-Wolno", ktory wysyia syge
natr PSW. Sygna%* ten powcduje zmiane stanu przerzutnika 2G.

Uktady 1H, 2H, 2F speiniaja funkcje blokady przerzutnika 2G w
celu uniemezliwienia zmiany predkosci drukowania w czasie dru-
ku /zmiana nastapi automatycznie po wytsgczeniu silnika tetna/,

*(1

ule=

Uktady diagnostvki drukarki

Na pakiecie 35-1004 znajduje sie czes$é ukiaddéw diagnostyki.

Na uktadach 1A, 2A, 1B sygnalizowany jest zanik Ktdéregos z
napieé stabilizowanych, Ukxzady 1C, 1D, 2B, 3D umozliwiajg
testowanie lampek w pulpicie cperatora. Ukiady 2D, 2C blokujg
prace multiplekserdw na piycie 35-7104 po wyiaczeniu napiegcia,

Uktad sterowania czytnikien

Na przerzutniku 3F-3E or
Jest uktad sterowania gracg\czytnika formatu,

uktadach 4E, 31, 4C, 3G zrealizowany

1.2,2,6, Cpis. bloku automatyki

Blok automatyki jest wykonany w formie niezaleznego panelu,
Przeznaczony Jjest do sekwencyjnego wigczania lub wyigczania
wszystkich zasilaczy oraz silnikéw elextrycznych w drukarce,
Urnieszczony Jjest w bloku paneli z tyiu drukarki,

Schemat elektryczny bloku zamieszczony Jest w DTR tom II
ark, 06-143,

Na piycie czolowel znzjduje sig wyzgcznik gidwny tréjpozveyiny

g .
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W pozycji "1" wigczone zostajg napiecia +5V oraz +24V,

W pozycji "2" podane jest napiecie 220V na anody triakdéw.
W pozycji "O" zostajs poprzei-rezystory Rr rozitadowane
kondensatory w filtrach F1l1eF4,

Zmiana sygnaitu -KZWL na zigczu ZL7-12 z "1" na "O" przy sygnale
-PCL "O" na ZL7-13 powoduje powstanie na zigczu ZL7-44 sygnaiu

+WLZ 5V w chwili kiedy sinusoida napiecia sieciowego przecho-
dzi przez OV, Realizuje to ukiad scalony M11. Sygnat ten po-
woduje w drukarce wigczenie zasilacza +5V 20A,

Pojawienie sie napiecia +5V na zigczu ZL7-~32 /z zasilacza +5V
20A/ powoduje powstanie sygnatu WiSD wigczajgcego triak K1,
Triak K1 stuzy do wiaczenia dmuchawy kasety miotkdw,

Sygnatr +WiZSE wiaczajacy poprzez triak K2 blok sterowania ser-
womotorem pojawia sie bezposrednio po wigczeniu zasilacza +5V,
Wigczenie sie tego bloku sygnalizowane Jjest poJjawieniem sie na
ZL7-31 sygnaiu -ZSW, Konsekwencjg wigczenia zasilacza +5V oraz
bloku sterowania serwomotorem Jjest pojawienie sie sygnaizu -ZNWZ,
ktoéry powoduje wigczenie zasilacza miotkéw oraz pojawienie sig
na ztgczu ZL7-23 sygnaiu ~ZMW, |

Wigczenie sig wszystkich zasilaczy sygnaliiowane Jjest pojawie-
niem sie na ZL7-2 sygnaiu -ZWi, ‘

Pojawienie sig sygnaiu -KZWYL na ZL7-21 spowoduje wyigczenie
sygnaitu -ZNWZ /wylaczenie zasilacza mtotkdéw/.

Po zaniku napiecia 35V w zasilaczu mlotkdw sygnal -ZMW staje
sig "1% powodujgc wytaczenie pozostalych zasilaczy.,

Sygnaty "-WLS SZYBKO", "WES WOLNO"™ i "WiLS-KO" siuzg do wig-
czenia silnikéw drukarki poprzez mikrouktady M11, M5, M12 oraz
triaki K34X6, Blok automatyki. zapewnia réwniez sterowanie wig-
czaniem i wyigczaniem zasilaczy centralnie z EMC poprzez ztacze
ZZ1, Sekwencja ta realizowana jest przy pomocy przekaznikéw P1
i P2 pod warunkiem, Ze sygnai +PCL na ztagczu ZL7-14 jest "1V,

1.2.2.7. Opis =zasilacza m Totkéw
Zasilacz miotkdéw Jest wykonywany Jjako oddzielny panel, Siuzy

21



do zasilania cewek mZotkéw, Umieszczony Jjest w bioku panelil
z ty*u drukarki,

Zasilacz miotkdw wytwarza napiecie stabilizowane +35V.

Elementem wykonawczym jest sterowany mostek prostowniczy skia=-.
dajgcy sie z diod i tyrystordéw zasilany z transformatora Tr1 i
sterowany za pomoca ukitaddéw elektrecnicznych umieszczonych na
piytce 35-1020C /DTR tom II ark, 08-1/.

Zasada dziatania zasilacza Jjest nastepujaca:

Uktady sterowania wewnetrznego zasilane napieciem z transforma-
tora pomocniczego TR2 wytwarzajg impulsy, kiedy sinusoida na-
piecia przechodzi przez OV /mikroukzad M/, '

Impulsy te pobudzajq uniwibrator Mi-13 na czas okotoc G,5 ms.
!

Cpadajace zbocze tego impulsu wytwarza na wyjsciu tego samego
uniwibratora krétki impuls sterujgcy wiaczeniem triaka TK1.

W chwili pojawienia sie poziomu logicznego "O" na ziaczu ZL4-33
przerzutnik zbudowany z mikrouktadu M2 zostaje ustawiony na
wyjsciu 6 na "in, Jezeli tyrystor T3 nie przewodzi i czas od
ostatniego przewodzenia Jjest d¥ruzszy niz 6 s to impulsy steru-
Jgce lecza triak TK1,., Odpowiednie poidéwki napiecia przemienne-‘
go przewodzone przez TK1 wigczaja odpowiednio tyrystor Tyl lub
Ty2. W pierwszej chwili po wtgczeniu sygnatu -ZNWZ impulsy wig-
czajace Tyl 1lub Ty2 sg opdznione o 9,5 ms w stosunku do impulsu
generowanego przy przejsciu sinusoidy napiecia przemiennego
przez "0O", czyli kgt przewodzenia tyrystordéw Jest may,

Bateria kondensatoréw zaczyna sie¢ radowac maiym prgdem, Narasta-
jace napiecie z tych kondensatordéw wysterowuje baze tranzystora
11 powodujqc'zwiqkszenie kata przewodzenia i tym samym zwigk-.
szenie napiecia, W ten sposdéb nastepuje powolne wigczenie zaw-
silacza, :

Wielkoé¢ napiecia wyjsciowego moze byé regulowana potencjomet-
rem P3, Napiecie wyjsciowe poprzez ukiad dynistora T4, T5 i
bramke M5-11 blokuje impulsy sterujgce tyrystory, gdy osiggnie
ustawiong wielkosé, Zmniejszenie napigcia powcduje tg samg dro-
ga odblokowanie 'impulséw sterujacych powecdujgc powtdrny wzrost
napiecia, W ten sveséb dziaia stabilizacja napiecia wyjéciowego,

22



Obnizenie sig¢ napiecia wyjéciowego do wartosci 10V /wielkosd
ustawiona potencjometrem P2/ powoduje zmiane sygnaiu -ZMW na
Z2L4-33 z "Q" na ™", co w drukarce wiqze'sig z natychmiastowg
zmiang sygnaiu - ZNWZ z "O" na ™" i wylaczeniem zasilacza
poprzez wtaczenie tyrystora Ty3 roziadowujgcego baterie kon-
densatoréw C15 & C29,

Jednoczesnie .zostaje wigczony ukiad opdinienia czasowego zreali=-
zowanego na tranzystorach T7 i T8 oraz kondensatecrze C6, ktéry
blokuje na Mi4-5 ponowne wigczenie zasilacza dopéty, dopdki
tyrystor Ty3 nie wylgczy sig.

Zwarcie na wyjsciu zasjlacza powoduje w pierwszym momencie
przeptyw pradu zwarcibwegp; a péiniej na skutek zmniejszenia
kata przewodzenia tyrystordéw, pradu okolo 5A,

1.2.2.8, Opis bloku sterowania Serwo-
motorenm

Blok sterowania serwomotorem jest wykonany Jjako oddzielny panel,
Stuzy do sterowania silnika transportu papieru. Umieszczony
Jest w zespole paneli w dolnej tylnej czesci drukarki. Panel
zbudowany Jjest z piytki 35«1006, na ktdérej zamontowane sg uk-
tady sterujace wzmacniaczem mocy, wzmacniacza mocy zZbudowanego
na 8 tranzystorach KD 502, oraz zasilacza wytwarzajgcego napieg-
cia +32, =32V, Napiecia pomocnicze +5V, +12V, -12V wytwarzane
53 na piytce sterujacej 35-1006 /tom II ark. 09=1/. Wartosci
wszystkich napieé statych sg kontrolowane przez ukiady zbudo-
wane na tranzystorach T11 ¢ T18 oraz mikrouktadzie ME.

W przypadku braku xtéregod 2z napiec¢ lub gdy Jego wartosé rézni
sie o wiecej niz 10k od wartosci nominalnej sygnal logiczny
- ZSW na zXgczu ZL2~13 ma wartosé logicznag "“iv,

Dziazanie ukladdéw sterujgcych bloku jest nastepujace:

Z logiki drukarki podawane sg sygnaty logiczne =W i ~5 na zig-
cza ZL2-11 i ZL2-12, Poprzez mikroukiad M3 i tranzystory TS i
T1C Zsumowane na rezystorze R30 sygnaily wchodzg na wejscie 2
mikrouktadu M2, ktéry z drugg czescig o wejséciach 7 1 & tworzy
ihtegrator wytwarzajgcy sygnat "zadajgcy" predkosé silnika,
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TR s 8 e

Wzajemne zaleznosci czasowe sygnatéw -w i -5 oraz sygnalu
nzadajgcego" pokazano na IryS. 1.

A\

~EY ———
M2-10
~3Y ——

Rys. 1.

Sygnat z M2-10 poprzez dzielnik rezystorowy P1-R33 jest sumowa-
ny na wejsciu M1=6 z sanaXem otrzymanym z M1-12, ktéry to sy-
‘gnat jest odwzorowaniem rzeczywistej predkosci obrotowej silni-
ka transportu papieru. Réznica tych dwdch sygnaléw jest wzmoc-
niona w mikroukladzie M1-1C i steruje wzmacniaczem mocy zasila-
jacym silnik transpcriu papieru, Sygnai z M1-12 tworzy zatem
ujemne sprzezenie zwrotne stabilizujace predkosé obrotowg sil=-
nika i umozliwia odeorowanie predkosci "zadanej". Spoczynkowy
prad hamujgcy ustalony jest poprzez ujemne sprzezenie zwrotne
realizowane przez rezystor R20. '

Na piytce 35-1006 znajduja sie dwa przergczniki K1 1 K2. Siuza
one do sprawdzenia autcnomicznie samego bloku sterowania Serwo-
motorem. Ustawienie przelgcznika X2 w pozycjl TEST, a K1 w po=-
zycji S, powoduje podanie na wejécie ukladdéw sterowania Serwo=
motorem sygnatéw, ktérych wzajemne zaleznogcl czasowe Sg§ ana-
logiczne do przedstawionych na rys. 1. Sygnaly te wytwarzane 5§
w uktadach M& i M5.
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1.2.2.8. Cp i s b1 oku zasilacza +5V/204

2lok zasilacza wykonany Jjest jako samodzielny panel, kKtdéry
umieszczony jest z tyiu drukarki, Stuzy on do zasilania na-
pieciem stabilizowanym elektroniki drukarki. Blok ten skzada
S$ig¢ z zasilacza modulowego EZFP 5V/20A i zespolu dmuchawy,

Zasilacz EZF SV/20A

Zasilacz EZP jest to zasilacz sieciowy, ktdrego stabilizacja
crparta jest na zasadzie przetwarzania czestotliwosci.

Napiecie sieciowe po przejs$ciu przez filtr przeciwzakidceniowy
oraz po wyprostowaniu magazynowane jest w dzielniku pojemnos-
ciowym, Z dzielnika podawane jest na podwé jng przetwornice
tranzystorowq typu péimostkowego., W zaleznodci od obcigzZenia
oraz napigcia wejsciowego przetwornica wytwarza impulsy o réz-
nych szerokosciach tak, aby na wyjdciu otrzymaé stabilizowane
napigcie, Napiecie z przetwornicy podawane Jjest na prostownik
i filtr wyjsciowy. Napigcie z wyjscia zasilacza pobierane jest
przez tor sprzezenia zwrotnego, w ktérym nastepuje wytwarzanig
impulsdw sterujacych pracq'przetWOrnicy. W torze tym znajdujsg
sie réwniez ukiady zabezpieczenia nadnapigciowego oraz nad-
pradowego, '

1.3,  ZASADY WSEQLERACY Z SM EMC

1.3.1. Drukarka wierszowa typ 402 przystosowana jestldo wWspdt-
pracy z SM EMC w szczegdlnos$ci z systemem MFERA-G150 oraz SM-i4,

1.3.2. Drukarka wspéipracuje z Jednostkg Sterujgca EMC na zasa-
dach okredlonych w normie ZN-82/MERA-00G/109 pkt, 3.2.1. oraz
w materiazach HM MIIK BT 29-8C i HM CM BM 012-77.

1.3.3. Opis sygnatdéw przychodzacych i wychodzacych z drukarki

Podigczenie miedzy jednostksg sterujch, a drukarks realizowane
Jest poprzez 25 stykowe zXgcze ZI za pomocg 7 lub 8 linii infor-’
macyjnych oraz linii sterujgcych, ktérych ilodé Jjest zalezna od
wykonania drukarki.
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Wykaz sygnaidw jednostki sterujace]
Linie informacyjne

Nazwa sygnaiu wg wykonania drukarki
: . kumervr
5
* 01 + 13 Moégl*zggc 14 styku ziacza ZI
D1 D1 ' DO 8
D2 D2 D 7
D3 D3 o2 &
D4 L4 L3 5
D5 D5 D4 4
D6 D6 D 5
D7 L7 L6 2
- oe D7 1
- DP - 9

Linie sterujace

Tabela 1.3.2.

Nazwa sygnaiu wg wyk. drukarki Numer
- styku
01403 |  ClLeO 1597409 10412 14 zigcza
SE STROBE STROBE STROBED SC 10
- - PRINT CCM - - 9
- - PAF COM VEC - 11
- - ALF i S0 12
‘ |
Wykaz sygnatrow drukarki
Nazwa sygnaidw wg wykonania drukarki Numer
‘ : ' styku
01403 |  OLa06 13 10412 14 z1acza
ACK ACK - - - 29
FIN - - .- - 22
SEL - - - - 20
- BUSY - - - 18
- - - CN LINE - 16
- - - DEMADD AC 15
- - READY READY AC 14
- - SEND DATA - - 16
- - - PARITY. w 17
ERRCR




Szyny informacyjne D14D8 stuzg do przesyiania informacJji z Jjed=-
nostki sterujgcej do drukarki. Linie D8 i DP wykorzystywane sg
tylko dla wykonania 10:12 podobnie jak w modelu drukarki 2550,

Linie sterujgce przychodzgce do drukarki i sygnaiy wychodzgce
z drukarki siuzg do organizacji wspéipracy Jjednostki sterujace]
z drukarkg wedtug zasad opisywanych w punktach 1.3.4, 1 1.3.5.

Konwenc ja sygnaidéw interfejsu jest nastgpujgca:

- 1 logiczna
~ 0 logiczne

poziom napigcia 2,4 Dla wykonania 1:13

poziom napigcia 0,8V

Dla wykonania 14 konwencJje sygnaidéw przedstawia rys, 1.3.6.5.

1.3.4. Sekwencja sygnatrdéw przy przesyianiu danych do drukarki

Dane wysylane przez Jednostke sterujgcg przyjgte sg przez dru=-
karke z chwilg pojawienia sig strobu /SE i SC lub STROBE/ pod
warunkiem, ze drukarka jest w stanie "Gotdéw" i wyiaczona Jest
"Praca autonomiczna'", Informacja przyjeta przez drukarkg prze-
pisana zostaje do pamigci buforowej, a do JS zostaje wysiany
sygnal potwierdzajgcy przyjecie informacji.

Dla wykonania drukarki 01406 sygnal ten nosi nazwe ACK, a dla
wykonania 10412 narastajgce zbocze sygnaiu DEMAND lub AC dla
wyk. 14, ’

W wykonaniu 07409 przesyizanie danych odbywa sig¢ bez synchroni-
zacJji ze strony drukarki,

W zwigzku z tym przesyanie danych nie moze nastgpowaé czgscie]
niz co 4,5 us.

Drukarka przyjmuje dgne o kodach podanych w tabelach 1.1.2, i
101..30
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1.3.5. Sekwencja sygnaldw przy przyjmowaniu rozkazdéw z JS

Tablica rozkazéw drukarki 402 wyk. Ol+14
Tabela 1.3.4.

Wyko- Nazwa K od |
nanie instrukcji 7 6 5 4 3 2 1 Uwagi
FISZ I PRZESUN v
01406 PISZ I PRZESKOCZ 50011 0 0 -
10412 do poczgtku form, :
i14
PISZ BEZ
PRZESUWU 0 0 0 1 x1 o 1 CR
PRZESUN o
07409 | 1 wiersz 0 0 0 6 0 01
13 . PRZESKOCZ do po=-
czgtku formatu o1 0 0 0 0 O

Z chwilg zdekodowania przez drukarke rozkazu, automatycznie
wykonywany Jjest wydruk zawartosci pamigci buforowej.

W przypadku, gdy JS wysyia tylko rozkazy, do pamigci buforo-
wej zapisywany jest kod spacji we wszystkich adresach.

Po wydrukowaniu spacJji drukarka wykonuje przyjgty rozkaz
zgodnie z opisem w tabeli rozkazdw,

Wspéizaleznosci sygnaidéw sterujacych JS i drukarki dla poszczeJ
gélnych wykonan przedstawiono w punkcie 1.3.6.

Drukarka w wykonaniu 10412 oprécz rozkazdw umieszczonych w ta-
blicy rozkazéw moze realizowaé wysuw papieru zgodnie z tabelg
1.3.5., pod warunkiem, Ze sygnai VFC jest "1,

28



Tabela

1.3.5.

NAZWA INSTRUKCJI

KOD

-

1

Skocz do
Skocz do
Skocz do
Skocz do
Skocz do
Skocz do
Skocz do
Skocz do
Skocz do
Skocz do
Skocz do
Skocz do
Przesun
- Przesun
Przesun
Przesun
Przesun
Przesun
Przesun
Przesun
Przesun
Przesun
Przesun
Przesun
Przesun
Przesun
Przesun
Przesun

kanaiu
kanaiu
kanaiu
kanazu
kanatu
kanatu
kanatu
kanatu
kanaiu
kanaiu
kanalu
kanatu

0~ O0OWM s WND = O

\O

10
1"

o 0 00 O 0O OO 0O 0O 0 0O 0O © 0 O

O

wierszy
wiersz .
wiersze
wiersze
wiersze
wierszy
wierszy
wierszy

0 3 0O\ &~ U N -

wierszy

9 wierszy

10 wierszy
11 wierszy
12 wierszy
13 wierszy
14 wierszy
15 wierszy

-—3_\..A_\_\_\_L_L—L..\._.\-A..\_.}_}_AOOOOOOOOOOOON\D

= = a S A S S 200000000 = =2 800000000 e

S == 2 00 00 = = =2 200000000 =2 aaua000o0 vlw

= =0 0 =2 =200 = =200 = =00 =2 =200 =" =200==2200 MvIm

= O =2 O =2 0 =20 =0 =20 =20 =20 =0 =20 =20=0=0 =0 |
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1.3.6. Wspdrzaleznosci sygnatéw sterujgcych Jednostkg Steru-
Jacg i_drukarksg

1.3.61. D1a wykonania 01403 dr ukarki

Druko -
A/Q{?/é’
554_ ”9;“”
l: DANE DANE _/”5{2‘}'*‘/"2 L - DANE
e I WO WO T U
|
S i / L
wr L [
Iz B
e
FIN I

1.3602, D1 a wWykonania O44+06 drukarki

DRUK 1
wWYsva/

BUsY

S mi
L gl
ACKLNG U ir Skl J | _]
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724 5us

1.36,3. D1a wykonania 07 ¢09 i 13 dru-
karki
! 1
- DRUK
{?é:Dy , 'gu HWYSUH
. |
PRINT COMD | : '
| o . i
SAND DATA ~ ? :
——— DANE  DANE DANE T
oam 7=z I 1T / [ ’
——— m ! |
F/‘ 2 160 : |
) ¢ !
STRORE B I ;
______ : T
72 §5us \ E \:
RUTD LINE FEED X \ﬂ
\ ———--- : !
| [
t [
| DRUK | WYSLR,
! 1 : [
REDY
. : : |
]
PRINT COMD | | : '
| |
! | I !
PEPER LOMD : : !
t ! e :
SEND DATA | N ! {L {
] ~ | -
owe o 7l
| ! |

2R |11 e |
. I } '
STROBE W —] | ! H | :
. ‘ ! i | i |
o : o :
: | | {
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1,3.6,4. D1a wykonania 10¢ 192 drukarki

READY
O.N LINE , A ldgg\fn? | 4,5'}:‘5 men —
DEMAND | :|
. | ] I
DATA 1:7(8) l: Hlllllllllllllllll ”
| ) ! i E
STROBE e L)
'| O min | :mcl,'nll E Ons min

1.3.6,5.D1la wykonan i a 14 /SM 6360/ dru =~
karki

\Y2]
AD ! L :
400ns A Y—
AC | '
o :
SC o

R AT

- ov=g8y—1.."
24=8v —0,L"
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1.4, WYKAZ SYGNALOW

Lp. g;zﬁglu Znaczenie sygnaiu
1 2 3
1 AWM Awaria wzmacniacza miotkéw
2 | AKTB Awaria korekcji taimy barwigcej
3 ACO#ACE Bit funkcji skoku
4 AWP
5 AWS Awaria wysuwu papieru
6 AW
7 PA Praca autonomiczna
8 BPBP Byt "PISZ BEZ PRZESUWU"
9 S Wysuw siybko
10 BLMX Blokada multiplekserdw
1 BLSF Blokada synchronizacji fazowej
12 PFZ Pamieé formatu zapisana
13 | SPG Szpula gérna
14 WLST Wigczenie silnika
15 | WLZS Zasilanie
16 WKL Wigczenie korekcji lewe
17 WKP Wigczenie korekcji prawe
18 ZPF Zapis pamieci formatu~klucz
19 WPFZ Wtgcz PFZ
20 WLZSE Wigczenie zasilacza serwomotoru
21 WLSD Wigczenie silnika dmuchawy
22 WYPFZ Wytacz PFZ
23 WPA Wigcz PA
24 | WYpA Wylgcz PA
25 WGOT Wigcz GOT
26 WYGOT Wyigcz GOT
27 WSC Wigczenie czytnika formatu
28 WiS-wolno Wigcz silnik wolno
29 WiS-szybko| Wigcz silnik szybko
30 WLSP Wigczenie sprzegiekx przewijania tasmy
barwigcej
31 WiS=KO Wigczenie silnikdéw kalki i odbioru

papieru
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1 2 3

32 | WLZ5V Wigcz zasilanie 5V

33 CTB - Czujnik fotooptyczny tasmy barwiacej
34 1 W Wysuw wolno

35 GEN Generator

36 | GSIL Gotowosé silnikéw

37| cor Gotéw

38 | DO+D7 Linie informacyjne abonenta
39 { DRK Wigczenie druku

40 | EMLST Zezwolenie na MEST

41 1D Ladowanie

42 | ZKNTB Zmiana kierunku nawijania tasmy barwigcej
43 | INTO+7 Informacja z testera

L4 | INW1e8 Informacja o wysuwie

45 | IWR Tmpuls WySuwu recznego

46 | Z5W Zasilacz 5V wigczony

47 | zZ12w 'Zasilacz 12V wigczony

48 | ZMwW Zasilacz miotkéw wigczony
491 1P Linia informacyjna kanalu 1
501 BFWZ Brak papieru w zasobniku

51 CTL Czujnik tasmy lewy

52} CIP Czujnik tasmy prawy

53 | KT KorekcJja tasmy barwigcej
541 PTS Przewijanie tasmy skorczone
55 | KGOT - Klucz "Gotow"

56 | KNGOT Klucz "Niegotéw"

57| PWT Przycisk wczytania tasiemki
58 | WZz2 Wybranie kodu zmienno-zmiennego
591 KPA Klucz "Praca autonomiczna'
60| KPS Przycisk poczgtku strony

61| KSTT Klucz "Start" '

62| X6/8 Przycisk 6/8

63| KIW Korekcja tasmy

64} KZWL Klucz zasilanie wigczone

65 | KZWYL Klucz zasilanie wyiaczone
66 1 KKS1 Przycisk kasowanie

67 | KBP+KB7 Linie szyny K
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1 2 3
68 | LTO+LTS Lampki testera
69 | LNGOT ‘Lampka niegotéw
70 | LSSK Lampka silnika krokowego
71 ] L6 }Lampki 648
72 18 _
73 LB Logiczny blad urzgdzenia
74 1 LBU
75 | ZZWL Zaréwka ZWL
76 | ZzZwYL Zaréwka ZWYL
77 | ZNGoT Zaréwka NGOT
78 | 2GOT Zaréwka GOT
79 | ZPA ‘Zaréwka PA
80 { MR Marker
81 MLST Impuls "miotki start®
82 | M1+M7 Linie szyny M
83 | MAT+MAS8 Adres do pamieci programu
84 | TW Testowanie wielokrotne
85 | BPWM Brek papieru w mechanizZmie
86 | H Logiczna ™"
87 | NWTCZ1 |
88 NWTCZ Niewczytana tasiemka czytnika
89 NGOT Niegotow
90 { PF Potencjometr fazowania
91 SFPD Szpula dolna
92 oD Impuls "Opéznienie druku"
93 | BRTB Brak tasmy barwigcej
94 1 BR35 Brak 35V
95 | BR12 Brak 12V
g6 | BR65 Brak 65V
97 | BRTCZ Brak tasiemki czytnika
98 | BCF Bigd czytnika formatu
99 | NPAK Niewcisnigty pakiet
100 | CK Otwarta klapa
101 OB Otwarty bgben
102 | BC Btad czytnika
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1 2 2.
103 ZSW Zasilacz serwomotoru wigczony
104 PM Przesuw maszynowy-tasmowy /klucz/
105 PNG Sygnat "Przyczyny niegotowosci
106 PS Przesuw do poczgtku strony-klucz
107 PSW Przelgcznik szybko/wolno
108 Sp Spacja
109 WS Przesuw o wiersz-klucz
110 ZWL Zasilanie wigczone
111 ZIWL Zasilanie interfejsu wigczone
112 PCL Przetacznik centralne/lokalne
113 POP Przepeiniony odbiornik papieru
114 WIWL Wymiana tasmy wiaczona
115 PFZ Pamieé formatu zapisana
116 ZNWZ Zezwolenie na wigczenie
117 BPAR Btgd parzystosci
118 CLK Zegar
119 KS Kod staly-zmienny /klucz/
120 | PRW Przesun rejestr wierszowy
121 SKL Skiadanie
122 SSK Start silnika krokowego
123 SF Synchronizacja fazowania
124 SGD Strob gotowosci druku wierszy
125 SIP Strob linii IP
126 | sCz Start czytnika
127 SY Synchronizacja
128 SRFR Strob rejestru peinego repertuaru
129 SRC Strob rejestru czytnika
130 STC Start czytnika ’
131 ZER2 Zerowanie adresu
132 ZKS Zerowanie, kasowanie
133 21 Zerowanie z przekaZnika
134 BWS Blokada wysuwu
135 CPEO+6 Linie sterujgce procesowe
136 | Cz148 Sciezki czytnika
137 CSY Czujnik synchronizacji
138 CL6 Czujnik LEM6
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1 2 2
139 CL8 Czujnik LEM8
140 CMAR - Czujnik MARKERA
141 PRZA Poréwnanie zaszio
142 PZ Przycisk zasilenie
143 STT Start testu
144 L1 Testowanie lampek
145 12 Czujniki temperatury
146 T1
147 GP1 Generator pojedynczego impulsu
148 F Szybko/wolno
149 PARITY :
- ERROR Bigd parzystosci
150 Przesuw o Jeden wiersz
151 D Przesuw do pierwszego kanaiu
152 | RD Rozkaz drukarki
153 ZN Znak nielegalny
154 SEND DATA| Sygnat z drukarki - gotowos¢ przyjgcia
: danych do drukarki
155 WDE Wigczenie sygnaiu DEMAND
156 WACK Wigczenie sygnalu ACK
157 FIN Sygnat z drukarki -~ koniec instrukcji _
158 SEL Sygnat z drukarki - podlgczona
159 DRW Zajete drukiem lub wysuwem
160 1:I>8/17w1/ Linie informacji do drukarki
161] WD Wybér drukarki
162 STBE Sygnal do drukarki -~ strob informacji
163 PRC Sygnat do drukarki - drukuj
164 DPA Bit parzystosci
165 ALF Sygnaz do drukarki - automatyczny przesuw
papieru o jeden wiersz
166 PPC Sygnat do drukarki - przesun papier
167 VFC Sygnat do drukarki - instrukcja sterujaca
przesuvwem papieru
168 BVFC Byt sygnaiz VFC
169 { BUSY Sygnat z drukarki - zajete
170  READY Sygnat z drukarki - gotowe
171 ACK Sygnat z drukarki - potwierdzone
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1 2 3

172 ON LINE Sygnat z drukarki -~ podigczenie

173 SC Sygnat do drukarki ~ strob do informacji

174 S0 Sygnal do drukarki - gotowosé zrédia
danych 7 ’

175 AC Sygnat z drukarki - potwierdzenie przy-
Jecia informacji

176 AO Sygnal z drukarki - gotowos$é drukarki
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