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MINIKOMPUTER MOMIK 8b

Minikomputer MOMIK 8b jest matg, uniwersalng maszyna cyfrowa, dzia-
+ajaca na stowach o dbugosci 8 bitéow (bajt) i wykonujaca operaoje
arytmetyczne, logiczne 1 sterujace pod kontrola programu pamietanego
w pamieci operacyjnej. Zestaw minikomputera sk#ada sie z procesora wraz
z pamieciag operacyjna, bloku przerwan, kanatdéw wspoétpracy z urzadzenia-
mi wejsScia/wyjscia 1 urzadzeh zewnetrznych. Wszystkie bloki funkcjonal-
ne sa zbudowane w formie niezaleznych modutéw, co umozliwia zestawia-

nie dowolnych konfiguracji systemu w zaleznosci od zastosowania.

Procesor

Proeesdr jest modudem funkcjonalnym wykonujacym wszystkie rozkazy
i operacje sterujagce. Przestania informacji w obrebie procesora sg wy-
konywane za posrednictwem dwéch szyn 8-bitowych, tj* szyny infohraacji
wejsciowej SWE i1 szyny informacji wyjsSciowej SWY. Do szyn tych sa réw-

niez dokaczone pozostate moduty Ffunkcjonalne minikomputera (rys, 1),

Informacja przetwarzana jest pamietana w rejestrze akumulatora.

W operacjach binarnych, drugi argument jest zawsze pobierany z pamie-
ci operacyjnej. Lista rozkazéw minikomputera MOMIK 8b obejmuje 34 roz-
kazy arytmetyczne* logiczne i1 sterujgce o dtugosci jednego lub dwdch
stow (rys. 2). Rozkazy arytmetyczne sa wykonywane roéwnolegle na stowach
8-bitowych, w zapisie uzupednien do 2» Rozkazy logiczne umozliwiaja *a-
dowanie 1 pamietanie rejestrow i wskaznikéw procesora oraz badanie ich
zawartosci, a rozkazy sterujace pozwalajg na zmiane kolejnosci wykony-
wania rozkazéw w programie, Sredni czas wykonywania rozkazéw w proce*

sorze wynosi 2 cykle pamieci operacyjnej.
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Znak

KOD 1

KOD 1

69 -

Stowo
esraiobitowe

Liczba catkowita

Wartosc¢ -
ze znakiem

Znak alfanumeryczny
w kodzie 1S0O-7

Rozkaz adresowy
formatu 10

Rozkaz bezadresowy

KOD 2 formatu BA

Rozkaz adresowy
formatu DD

STR

KOD 2

Rozkaz bezadresowy
formatu BB

OB

Rys. 2. Postacie informacji
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PamieC operacyjna

Pamie¢ operacyjna minikomputera MOMIK 8b ma pojemno$¢ 8k skoéw i
czas cyklu 1,8 ps i stuzy do pamietania danych i rozkazéw programu«
Organizacyjnie pamie¢ jest podzielona na strony o objetosci 32 stow.

Do adresacji rozkazow w pamieci stuzy 13-bitowy licznik rozkazéw. Do
adresacji argumentédw operacji w pamieci jest wykorzystywany rejestr
strony. Jego zawartos¢ wskazuje na numer strony, w obrebie ktérej znaj-
duje sie argument wskazany czescig adresowg rozkazu. Ponadto, niezalez-
nie od zawartosci rejestru strony, mozliwa jest adresacja strony zero-
wej pamieci.

System przerwan

Minikomputer MOMIK 8b ma rozbudowany system przerwan podzielonych
na piec¢ klas:

© programowa (jedna przyczyna) ,

© zewnetrzne klasy O (do 32 przyczyn) ,
e zewnetrzne klasy 1 (do 32 przyczyn),

© zewnetrzne klasy 2 (do 32 przyczyn),
.© wejscia/wyjscia (do 32 przyczyn).

Przerwania te moga by¢ indywidualnie maskowane. Przyjecie przerwania
powoduje szybkie (w ciggu 5 cykli pamieci) zapamietanie aktualnego sta-
nu prpcesora i przejscie do programu obstugi. Priorytety w obrebie klas
oraz miedzy klasami pozwalajg na obstugiwanie przerwan zawsze o najwyz-
szym priorytecie.- Po obstudze przerwania mozliwy jest automatyczny po-

wrot do przerwanego programu.

System wejscia/wyjscia

Minikomputer MOMIK 8b jest wyposazony w trzy typy kanaktdédw do przesy*
-+ania informacji miedzy pamiecia operacyjnga a urzadzeniami zewnetrzny-

mi:

©kanat programowany (arytmometru),
© kanat multipleksorowy (opcja),
© kanat bezposredniego dostepu (opcja).
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Do kanatow mozna dotgczy¢é wiekszos¢ zwykdych urzadzehn zewnetrznych,
jak réwniez urzadzenia pomiarowe 1 urzadzenia automatyki przemystowej,
Do inicjowania operacji wejscia/wyjscia w kanatach stuzy specjalny roz-
kaz wejscia/wyjscia.

W kanale programowanym przestania z/do pamieci pojedynczych znakdw
sq wykonywane programowo (przez rejestr akumulatora). Do kanatu mozna

dokaczyé¢ 12 urzadzen wejscia/wyjscia pracujacych startstopowo.

Kanat multipleksorowy umozliwia przesytanie informacji bezposrednio
z/do pamieci jednoczesnie z wielu urzadzeh wejsScia/wyjscia. Maksymalna
szybkos¢ transmisji w kanale wynosi 66 KB/s. Kanak multipleksorowy ma
16 podkanatéw, do ktérych mozna dokgczyé po jednym urzadzeniu zewnetrz-
nym.

Kanat bezposredniego dostepu pozwala na przesytanie informacji bez-
posrednio z/do pamieci operacyjnej z maksymalng szybkoscig 360 KB/s,
Do kanatu mozna dotgczy¢ jedno urzadzenie zewnetrzne (wielomechanizmo-
ve).

Standardowy interface kanatéw we/wy zapewnia jednolitos¢ zasad wspot-
praoy z urzadzeniami zewnetrznymi. Gwarantuje to state rozszerzanie

listy urzadzen zewnetrznych dokgczanych do minikomputera MOMIK 8b.

Ukkad zabezpieczen przy zaniku zasilania

MOMIK 8b moze wspoédpracowaé z ukkadem zabezpieczen przy zaniku za-
silania. Uktad ten kontroluje poziom napiecia w sieci zasilajacej i
v przypadku jej zaniku wysyd#a przerwanie ostrzegawcze umozliwiajace
zapamietanie stanu procesora i zatrzymanie programu* Powrdt napiecia
zasilajacego do wartosci nominalnej powoduje ponowne uruchomienie pro-

granu od miejsca zatrzymania.

Konstrukcja

Minikomputer MOMIK 8b jest zbudowany catkowicie na ukdadach scalo-
nych TTL. Pamie¢ operacyjna jest zbudowana na rdzeniach ferrytowych.
Jednostka centralna wraz z zasilaczem jest wbudowana w modut konstruk-—



cyjny o standardzie 19 cali* Jednostki sterujace urzadzeniami zewnetrz

nymi

sg wbudowywane w modu# konstrukcyjny o identycznych wymiarach*

Podstawowe parametry minikomputera MOMIK bb

© O © ©

Rodzaj pracy
Dtugos¢ stowa
Arytmetyka

Lista rozkazoéw

Pamie¢ operacyjna

Sposoby adrasacji

Kanaty

Przerwania

Zasilanie

Warunki otoczenia

Standardowa urzadzenia

zewnetrzne

synchroniczny, rownolegty

8 bitéw (bajt)

binarna, uzupednieniowa

34 rozkazy (o dtugosci jednego lub
dwoch skow)

ferrytowa, koincydencyjna o pojem-
nosci 8 k stéw 8-bitowyoh i czasie
cyklu 1,8 ps

strona przesuniecie
automodyfikacja

programowany (arytmometru)
multipleksora

bezposredniego dostepu

zewnetrzne (96 linii, trzy poziomy)
urzadzenia wejscia/wyjscia (3? li-
nie, jeden poziom)

programowe (jeden poziom)

napiecie 22CW, 50 Hz

pobdér mocy 400 VA

temperatura pracy +5°C ¥ +40°C
wilgotno$¢é wzgledna 95# (bez konden-
sacji) w temp. 30°C

elektryczna maszyna do pisania FACIT
3851 (0 zn/s)

czytnik tasmy papierowej CT 1001A
(1000 znss)

perforator tasmy papierowej D-105
(110 zn/s)

drukarka znakowo-raozaikowa DZH-180
(180 zn/s)

pamie¢ dyskowa MERA 9425 (pojemnosc¢
- 6MB)



OPERA-
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STEROWA
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PRZERWANIA
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REDNIEGO (s
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3* Schemat blokowy minikomputera HOMIK 8b ( linig przerywang obje-
to zestaw wykorzystany w SSPP)



Lista rozkazow (formaty rozkazéw podano na rys, 2)

DS - Dodaj do akumulatora (ID)

PZ - Pamietaj akumulator (ID)

ML - Mn6éz logicznie akumulator (ID)
DP - Dodaj jeden do pamieci (ID)

SK - Skocz warunkowo (DD)

WP - Wykonaj rozkaz (ID)

ZA - Zeruj akumulator (BA)

ZC - Zeruj wskaznik warunku (BA)

NA - Neguj akumulator (BA)

DA - Dodaj jeden do akumulatora (BA)

DN - Dodaj przeniesienie do akumulatora (BA)

LC - Przesunakumulator w lewo cyklicznie (BA)
AP - Przesunakumulator wprawo (BA)
AL - Przesunakumulator w lewo (BA)

US - Ustaw rejestr strony (BB)

SA - Przeslij zawartos¢ rejestru strony do akumulatora (BA)
AS - Przeslij akumulator do rejestru strony (BA)
SS - Zwieksz zawartos¢ rejestru strony o jeden (BA)
LZ - Zapal wskaznik strony zerowej (BA)

ZZ - Zagas$ wskaznik strony zerowej (BA)

AZ - Badaj zero w akumulatorze (BA)

AD - Badaj znak w akumulatorze (BA)

PP - Badaj przeniesienie (BA)

TH - Testuj z maska (BB)

PS - Pamietaj sSlad (BA)

PO - Wré¢ wedtug Sladu (BA)

NN ~ Nic nie réb (BA)

PR - Przerwanie programowe (BA)

PW - Wro6¢ z przerwania (BA)

UW - Ustaw rejestr maski (BA)

SP - Stop (BA)

KA - Czytaj klucze (BA)

SD - Czekaj (BA)

WW - Rozkazy wejsScia/wyjscia (ID)



